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一种蔬菜加工装置及其加工方法

(57)摘要

本发明公开了一种蔬菜加工装置及其加工

方法，包括入料斗、除尘箱体、切割箱体、清洗箱

体、旋转驱动箱体；本发明将蔬菜的除尘、切割、

清洗集于一体，依次自上而下一体成型，操作便

利，作业高效，极大的降低了人力的劳动强度，缩

短了加工周期，有利于大规模的生产；本发明通

过搅拌式的清洗，极大的提高了清洗的效果。
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1.一种蔬菜加工装置，其特征在于，包括入料斗、除尘箱体、切割箱体、清洗箱体、旋转

驱动箱体；所述入料斗安装于除尘箱体的上端；所述切割箱体安装于除尘箱体的下端；所述

清洗箱体安装于切割箱体的下端；所述旋转驱动箱体安装于清洗箱体的下端；所述除尘箱

体的一侧外部安装鼓风机；所述除尘箱体的另一侧内部安装过滤网；所述切割箱体的内部

设有横向旋转的切割刀片；所述清洗箱体的两侧分别设有入水口和排料口；所述旋转驱动

箱体内部设有旋转驱动电机；所述旋转驱动电机的上端设有旋转轴；所述旋转轴的上端延

伸至清洗箱体的内部；所述旋转轴的上端设有搅拌支架；所述入料斗、除尘箱体、切割箱体、

清洗箱体依次自上而下连通设置。

2.根据权利要求1所述的蔬菜加工装置，其特征在于，所述入料斗呈上大下小的锥形结

构。

3.根据权利要求1所述的蔬菜加工装置，其特征在于，所述除尘箱体另一侧内部的过滤

网下侧安装倾斜设置的引料板。

4.一种根据权利要求3所述的蔬菜加工方法，其特征在于，步骤如下：

S1、将蔬菜进行烘干后从入料斗缓慢倒入，使得蔬菜顺着入料斗向下输送；

S2、开启鼓风机，使得蔬菜从入料斗进入除尘箱体，蔬菜上的灰尘从过滤网吹送排出，

蔬菜被过滤网隔档并且从引料板上向下输送；

S3、从引料板向下输送的蔬菜进入切割箱体后被切割箱体内部横向旋转的切割刀片进

行切割处理；

S4、通过入水口向清洗箱体内部送入清洗水后关闭入水口和排料口，开启旋转驱动电

机，使得旋转驱动电机带动旋转轴和搅拌支架旋转，经过切割箱体内部横向旋转的切割刀

片进行切割处理的蔬菜进入清洗箱体，利用搅拌支架的旋转作用对切割后的蔬菜进行搅拌

式的清洗，清洗完毕之后打开排料口，将水和蔬菜一通排出到外部进行过滤烘干。

5.根据权利要求4所述的蔬菜加工方法，其特征在于，所述步骤S4中搅拌支架转动的速

度为30至40r/min。

6.根据权利要求4所述的蔬菜加工方法，其特征在于，所述步骤S3中切割刀片转动的速

度为90至110r/min。
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一种蔬菜加工装置及其加工方法

技术领域

[0001] 本发明涉及一种蔬菜加工装置及其加工方法。

背景技术

[0002] 随着经济发展、社会进步，人们的生活质量的提高，餐桌上的食品越来越丰富、多

样。而在加工这些食品时，蔬菜的清洗、切割、除尘等等工作却需要花费大量的精力和时间，

成为加工厂很大的负担。为了适应现在工厂快节奏的工作和高质量的产品，各种蔬菜加工

装置应时而生，但是现有的还没有集成化的蔬菜加工装置，作业效率低下。

发明内容

[0003] 针对上述现有技术的不足之处，本发明解决的问题为：提供一种高效、集成化的蔬

菜加工装置及其加工方法。

[0004] 为解决上述问题，本发明采取的技术方案如下：

一种蔬菜加工装置，包括入料斗、除尘箱体、切割箱体、清洗箱体、旋转驱动箱体；所述

入料斗安装于除尘箱体的上端；所述切割箱体安装于除尘箱体的下端；所述清洗箱体安装

于切割箱体的下端；所述旋转驱动箱体安装于清洗箱体的下端；所述除尘箱体的一侧外部

安装鼓风机；所述除尘箱体的另一侧内部安装过滤网；所述切割箱体的内部设有横向旋转

的切割刀片；所述清洗箱体的两侧分别设有入水口和排料口；所述旋转驱动箱体内部设有

旋转驱动电机；所述旋转驱动电机的上端设有旋转轴；所述旋转轴的上端延伸至清洗箱体

的内部；所述旋转轴的上端设有搅拌支架；所述入料斗、除尘箱体、切割箱体、清洗箱体依次

自上而下连通设置。

[0005] 进一步，所述入料斗呈上大下小的锥形结构。

[0006] 进一步，所述除尘箱体另一侧内部的过滤网下侧安装倾斜设置的引料板。

[0007] 一种蔬菜加工方法，步骤如下：

S1、将蔬菜进行烘干后从入料斗缓慢倒入，使得蔬菜顺着入料斗向下输送；

S2、开启鼓风机，使得蔬菜从入料斗进入除尘箱体，蔬菜上的灰尘从过滤网吹送排出，

蔬菜被过滤网隔档并且从引料板上向下输送；

S3、从引料板向下输送的蔬菜进入切割箱体后被切割箱体内部横向旋转的切割刀片进

行切割处理；

S4、通过入水口向清洗箱体内部送入清洗水后关闭入水口和排料口，开启旋转驱动电

机，使得旋转驱动电机带动旋转轴和搅拌支架旋转，经过切割箱体内部横向旋转的切割刀

片进行切割处理的蔬菜进入清洗箱体，利用搅拌支架的旋转作用对切割后的蔬菜进行搅拌

式的清洗，清洗完毕之后打开排料口，将水和蔬菜一通排出到外部进行过滤烘干。

[0008] 进一步，所述步骤S4中搅拌支架转动的速度为30至40r/min。

[0009] 进一步，所述步骤S3中切割刀片转动的速度为90至110r/min。

[0010] 本发明的有益效果

说　明　书 1/2 页

3

CN 111844169 A

3



本发明将蔬菜的除尘、切割、清洗集于一体，依次自上而下一体成型，操作便利，作业高

效，极大的降低了人力的劳动强度，缩短了加工周期，有利于大规模的生产；本发明通过搅

拌式的清洗，极大的提高了清洗的效果。

附图说明

[0011] 图1为本发明的结构示意图。

具体实施方式

[0012] 下面结合附图对本发明内容作进一步详细说明。

[0013] 如图1所示，一种蔬菜加工装置，包括入料斗1、除尘箱体2、切割箱体3、清洗箱体4、

旋转驱动箱体5；所述入料斗1安装于除尘箱体2的上端；所述切割箱体3安装于除尘箱体2的

下端；所述清洗箱体4安装于切割箱体3的下端；所述旋转驱动箱体5安装于清洗箱体4的下

端；所述除尘箱体2的一侧外部安装鼓风机21；所述除尘箱体2的另一侧内部安装过滤网22；

所述切割箱体3的内部设有横向旋转的切割刀片31；所述清洗箱体4的两侧分别设有入水口

41和排料口42；所述旋转驱动箱体5内部设有旋转驱动电机51；所述旋转驱动电机51的上端

设有旋转轴52；所述旋转轴52的上端延伸至清洗箱体4的内部；所述旋转轴52的上端设有搅

拌支架53；所述入料斗1、除尘箱体2、切割箱体3、清洗箱体4依次自上而下连通设置。进一

步，所述入料斗1呈上大下小的锥形结构。进一步，所述除尘箱体2另一侧内部的过滤网22下

侧安装倾斜设置的引料板23。

[0014] 如图1所示，一种蔬菜加工方法，步骤如下：

S1、将蔬菜进行烘干后从入料斗1缓慢倒入，使得蔬菜顺着入料斗1向下输送。

[0015] S2、开启鼓风机21，使得蔬菜从入料斗1进入除尘箱体2，蔬菜上的灰尘从过滤网22

吹送排出，蔬菜被过滤网22隔档并且从引料板23上向下输送。

[0016] S3、从引料板23向下输送的蔬菜进入切割箱体3后被切割箱体3内部横向旋转的切

割刀片31进行切割处理；切割刀片31转动的速度为90至110r/min。

[0017] S4、通过入水口41向清洗箱体4内部送入清洗水后关闭入水口41和排料口42，开启

旋转驱动电机51，使得旋转驱动电机51带动旋转轴52和搅拌支架53旋转，经过切割箱体3内

部横向旋转的切割刀片31进行切割处理的蔬菜进入清洗箱体4，利用搅拌支架53的旋转作

用对切割后的蔬菜进行搅拌式的清洗，清洗完毕之后打开排料口42，将水和蔬菜一通排出

到外部进行过滤烘干。搅拌支架转动的速度为30至40r/min。

[0018] 本发明将蔬菜的除尘、切割、清洗集于一体，依次自上而下一体成型，操作便利，作

业高效，极大的降低了人力的劳动强度，缩短了加工周期，有利于大规模的生产；本发明通

过搅拌式的清洗，极大的提高了清洗的效果。

[0019] 以上所述仅为本发明的较佳实施例而已，并不用以限制本发明，凡在本发明的精

神和原则之内，所作的任何修改、等同替换、改进等，均应包含在本发明的保护范围之内。
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图1
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