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A taldlmény tdrgya elektronikus kapcsoldsi elren-
dezés aratogép technolégiai adatainak, kiiléndsen rd-
zési és tisztitdsi veszteségének feliigyeletére, amelynek
rendszer-buszra (14) csatlakozé mikroprocesszorbdl
(7), memoridkbél (8, 9), valamint be- és kimeneti
dramkorokbal (11, 12) felépitett elektronikus vezér-
16egysége van. A taldlmény lényege, hogy a konstans
paraméterek taroldsira szolgdlo adatmemdria (9) be-
és kimeneti dramkomel (11, 12) van Osszekdtve,
amely kapcsolédramkorrel (10) van OsszekGtve, amely
kijelzegységre (13) csatlakozik (2. 4bra).




A taldlmdny tdrgya elektronikus kapcsoldsi elren-
decéds aratogép technoldgiai adatainak, killongsen rd-
2dsi s tisztitdsi teljesitményének feltigyeletére.

A nagyiizemi mezdgazdasigban a gabona és szemes
kukorica betakaritdsat kombdjnokkal végzik. A szem-
veszteségek korldtozdsa és a kombdjn lehetGleg minél
nagyobb teljesitménnyel torténg iizemeltetése célja-
bol kiilonbozs vezérls-feliigyeld eszkozoket alkalmaz-
nak, amelyek példdul a rdzdsi és tisztitdsi veszteségek,
a haladdsi sebesség, a feliileti teljesitmény és az aratdsi
id6 meghatdrozasdra szolgdlnak.

A DD 216 845 szdmi szabadalmi leirds olyan ve-
zéri6késziléket ismertet, amely a rdzdsi €s tisztitdsi
veszteségeket a betakaritdsi feliiletre vagy termésho-
zamra vonatkoztatva hatdrozza meg és kijelzre viszi.
A megoldds lényege, hogy a rizéegységgel és a tiszti-
téegységgel sszekapesolt impulzusaddk a veszteségi
szemekkel Osszefiiggs informdciot tartalmazé impul-
zusokat kozolnek a szamitogéppel. A szdmitogép to-
vibbi megfeleld impulzusaddtdl a haladdsi sebesség-
re vonatkozé informdciét kap. A szdmitégép adattd-
rolé memdridval van kapcsolatban, amelynek révén a
sziikséges konstansok, példdul a terményfajtira és an-
nak ezermagtomegére, a betakaritdsj feliiletre vonat-
koztatott terméshozamra és az aratégép fajtdjdtdl
fiiggd munkaszélességre vonatkozd konstansok hozzd-
férhetk. Ezek a konstansok tobb allisd kapesoldk se-
gitségével a kezeld dltal vihetSk be. Egyéb, az arato-
gép fajtajatcl figgd konstansok, példdul a termény-
fajtatdl figgd specifikus konstansok, a hatdsos sugdr,
stb. kiilon kell meghatdrozni. A terményfajtitdl és az
aratogeép fajtdjatol figgd specifikus konstansok me-
méridkban vannak tdrolva.

A megoldds hdtrinya, hogy az aratogép fajtdjatdl
fliggé konstansokat minden egyes aratogéphez —
késziilékenként — kell bedllitani. Ebbél kovetkezik,
hogy minden aratogépfajtihoz killon vezérlokészi-
léket kell késziteni, Az aratégépek szdmos fajtdjét te-
kintve belithatd, hogy ez a vezérl§/feligyeld készil-
lékek el6dllitdsi koltségeit jelentGsen megnoveli.

A taldlmdnnyal célunk aratégépek technoldgiai
adatainak, kiillonosen rdzdsi és tisztitdsi veszteségeinek
feliigyeletére olyan megoldds kifejlesztése, amely kii-
16nboz6 jellemzdkkel rendelkezd aratogépekhez egy-
ségesen alkalmazhato és ezltal az elGdllitdsihoz szuk-
séges riforditdsok jelentGsen csokkennek, tovdbbd
amely megoldds lehet6vé teszi az aratégép iizembe he-
lyezésekor a specifikus konstansok szdmitégépbe tor-
ténd automatikus beolvaddsat.

A megoldandd. feladat tehdt olyan vezérlg/feliigye-
16 késziilék kialakitdsa, amellyel a specifikus konstan-
sok az aratds megkezdése elStt egyénileg elére megha-
tirozhaték, igy elegendd a vezérl6/feliigyels késziilé-
ket egyetlen viltozatban elkésziteni.

A kitlizott feladatot a taldlmdny szerint azdltal ol-
dottuk meg, hogy a rdzdsi és tisztitdsi veszteségekre, a
betakaritisi feliiletre, a haladési sebességre és az arata-
si id6re vonatkozd valamennyi szdmitdsba johetd
konstanst valamennyi alkalmazott aratégépfajtdra egy
. 9nmagsban ismert elektronikus vezérléegységben td.
roljuk. Az elektronikus vezérlegység rendszer-buszra
csatlakoz6  mikroprocesszorb6l, program- és adat-
memoridkbél, valamint be- és kimeneti dramk6rokbdl
épiil fel. Az adatmemdridkhoz eldnydsen adatmentd
egység kapcsolddik, amely tdpfesziiltségkihagyds ese-
tén gondoskodik az adatok megmentésérsl. A taldl-
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mdny szerint a konstans paraméterek tdroldsara szol-
gilé adatmemdria be- és kimeneti dramkoron keresz-
tiil vezérelt kapcsolédramkarre, azon keresztil pedig
kijelz8egység meghajtéfokozataira csatlakozik. A kap-
csoléaramkor elektromos kapcsoldi révén a megfeleld
konstansok aktivizilhaték, A kapcsolédramkor a be-
és kimeneti dramkor kimeneteit a kijelzGegység egy-
egy meghajtéfokozatdval Osszekotd adatvezetékekre
épiil, oly médon, hogy minden adatvezetékre egy-egy
soros ellendlids-kapcsold tag van kotve, amelyek a tdp-
fesziiltségre csatlakoznak, A kijelzdegység meghatjé-
fokozatajra tehdt a kapcsoldegység vezérlésétdl fiig-
géen kapcsolja a be- és kimeneti dramkor megfelels
kimeneteit. i

Az elektronikus vezérlSegységre a taldlmdny sze-
rint célszerlien adatvezetékkel dsszekotott adatbevi-
telengedélyezd - kapcsold csatlakozik, amelynek segit-
ségével a gépspecifikus konstansok az aratogép fajtd-
jdtol figgden megvdltoztathatok és ezdltal az elektro-
nikus vezérldegység dtprogramozhatd.

A taldilmdnyt részletesebben a rajz alapjan ismer-
tetjik. A rajzon az

1. dbrdn a taldlmdny szerinti elektronikus kapcso-
ldsi elrendezéssel felszerelt aratogép vazlatit tiintet-
tik fel, a

2. 4dbrén a taldlmdny szerinti elektronikus kapcso-
ldsi elrendezés példakénti kiviteli alakjinak blokkvéz-
tatit dbrdzoltuk, a

3. 4brdn a taldlminy szerinti elektronikus kapcso-
ldsi elrendezés be- és kimeneti dramkorének és kijelzd-
egységre csatlakozé kapcesolédramkorének kapcsoldsi
vizlatat tiintettik fel, a

4, dbrdn pedig a konstansok beolvasdsinak prog-
ramlépéseit bemutaté folyamatdbrdt tuntettik fel

Amint az 1, dbrdbdl kit{inik, a példakénti komb4jn
vezetdfillkéjében a taldlmdny szerinti elektronikus
Kkapesolsi elrendezés 3 elektronikus vezérlGegysége és
arra csatlakozé 1 billentylizete és 2 kijezdegysége van
elrendezve. A 3 elektronikus vezérlGegység az araté-
gép elején elrendezett 4 rdzdsi veszteség impulzusado-
val, 5 tisztitasi veszteség impulzusaddval és 6 menet-
inicidtorral van Gsszekotve.

A 2. 4brdn ldthatd, hogy a 3 elektronikus vezérld-
egységnek 14 rendszer-busza van, amelyre 7 mikro-
processzor, 8 programmemdria, 9 adatmemoria, vala-
mint 11 és 12 be- és kimeneti dramkoérok csatlakoz-
nak. A 9 adatmemodria 9a adatmentd egységgel van
Osszekotve.

A 11 be- és kimenet dramkor 10 kapcsolddramko-
16n keresztiil 13 kige]zfiegységre csatlakozik. A 10
kapcsol6dramkér a 3..dbra szerint 15—22 kapcsold-
elemekbsl és R, s-Ry, ellendlldsokbdl van kialakitva
tigy, hogy a 15-22 kapcsoléelemek egyik vége a tdp-
fesziiltségre van kotve, tovdbbd a 15 kapcsoldelem az
R, s ellendlldssal, a 16 kapcsoldelem az R, ¢ ellendl-
lissal, a 17 kapcsolelem az R, ellendlldssal, a 18
kapcsoldelem az R,q  ellendlldssal, a 19 kapcsold-
elem az R, ¢ ellendlldssal, a 20 kapcsoléelem az Rz
ellendlldssal, a 21 kapcsolGelem az R, ellendlldssal,
a 22 kapcsoldelem pedig az R, ellendlldssal van sor-
ba kdtve, és a soros kapcsoldelem-ellendllds tagok sza-
bad végzédései rendre a 11 be- és kimeneti dramkor
adatkimeneteire vannak kotve. A 10 kapcsolédramkor
kimenetei a 13 Kijelz8egység kijelzGmeghajté foko-
zataira (erdsitdire) csatlakoznak. .

A Kapcsoldsi elrendezés mikodését a 4. dbra alap-
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jdn ismertetjilk. A kapcsoldsi elrendezés iizembehe-
lyezése (START) utdn a 23 programlépésben a 11 be-
és kimenetj dramkort aktivizdljuk, a 24 jeld program-
1épésben pedig a 10 kapcsolédramkor dltal meghatdro-
zott bitmint4t, az \igynevezett azonosité Byte-ot be-
olvassuk. A 3. dbrin példakénta 18 kapcsoldelernmel
sorbakapcsolt R, g ellendlldsra kotott A, adatvezeté.
ket tiintettiik fel, amely az azonosité Byte egy bitjé-
nek megfeleld logikai dllapotot hordozza, Az Aj adat-
vezetéken keresztill a gép kezeldje uj konstansok be-
olvasdsit jelezheti. Erre példiul akkor keriilhet sor, ha
az adatmentd egység meghibdsodik, a betakaritds
megkezdédik, a kapcsol6dramkoron 1évd konstansok
megviltoznak stb. Ilyen esetekben a 25 programlépés-
ben megvizsgdljuk a 18 kapcsoléelem miikidését.
Ezutin — a vizsgdlat eredményétdl fiiggden — a 28
programlépésben Ujraprogramozas vagy dtprogramo-
zds utasitast adunk. Ezt kovetGen a 29-31 program-
1épésekben a beolvasds helyességének ellengrzése jdt-
sz6dik le. A kimenetet csak ezt kovetden, a 32 prog-
ramlépésben aktivizdljuk. Ha a 25 programlépésben
azt tapasztaljuk, hogy a 18 kapcsoldelem dllapota
nem viltozott, vagyis az eredetileg beolvasott kons-
tans vdltozatlan maradt, a kimenetet a 32 programlé-
pésben azonnal aktiviziljuk. Ekozben a 26 és 27 prog-
ramlépésckben ellendrizziik, hogy a konstansok ko-
ribbi beolvasisa — a 28-31 programiépéseken ke-
resztil — rendben lejitszdott-e. A 32 programlépés
a 13 kijelzGegység megfelels vezérlését eredményezi.
A 13 kijelzGegységen eldszor az alkalmazott arat6gép-
tipus, majd a kerékvdltozat (hatdsos sugdr) jelenik
meg. A 3 elektronikus vezérlegység csak ezutdn il
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miikodésre készen.

A fentiek szerint biztosithat6, hogy az aratégép
{izembehelyezésének idépontjdra a 3 elektronikus ve-
-zérléegység- 9 adatmemoridjdban a megfeleld kons-
tansok legyenek tdrolva és a 3 elektronikus vezérld-
egység a 4 rizisi vedzteség impulzusaddval, az S tiszti-
tdsi veszteség impulzusadéval és a 6 menetinividtorral
egyiittmiikodve a valésignak megfeleld technolégiai
adatokat jelenitse meg a 13 kijelzGegységen.

Szabadalmi igénypontok

1. Elektronikus kapcsoldsi -elrendezés aratogép
technoldgiai adatainak, kiifonosen rdzési és tisztitdsi
veszteségeinek feliigyeletére, amelynek rendszer-bu-
szon keresztiil osszekapesolt mikroprocesszorbol, me-
mériakbdl kozottik konstans paraméterek tdroldsira
szolgdlé adatmemoridbo!, valamint be- és kimeneti
aramkorokbal kialakitott elektronikus vezérlGegysége
van,azzal jellemezve, hogyakonstans para-
méterek tdrolisira szolgilé adatmemoria (9) az egyik
be- és kimeneti aramkoron (11) keresztiil vezérelt
kapcsol6dramkorre (10) csatlakozik, amelynek a be-
és kimeneti dramkor (11) kimeneteirdl indulé és kijel-
18egység (13) egy-egy meghajtéfokozatira csatlakozé
adatvezetékekre (Aj) kozott soros ellendllds-kapcsolé
tagjai vannak, amelyek tdpfesziiltségre csatlakoznak.

2. Az 1. igénypont szerinti kapcsolisi elrendezés,
azzal jellemezve, hogy azelektronikus ve-
zérlGegységnek (3) adatvezetékkel (As) OsszekoStott
adatbevitelengedélyezd kapcsoléja van.

4 db dbra

Kiadja: Otsz4gos Taldlmdnyi Hivatal
Felel3s kiad6; Himer Zoltén o.v.
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