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Zarizeni pro vyménu dat mezi nékolika kolejnici spojenymi
pohyblivymi automaty

Oblast techniky

Vynalez se tyka zarizeni pro vyménu dat mezi nékolika kolej-
nici spojenymi pohyblivymi automaty pro obsluhu nékolika vice-
mistnych textilnich stroju a jedné centraly, pridemz pfivod elek-
trické hnaci energie k automatim Jje proveden pres s kolejnici
spojeny, nékolik vodic¢u obsahujici vodidovy systém a kluzné kon-
takty pohyblivé s automaty.

Dosavadni stav_techniky

Je znamo, Ze ridici dkony na nékolika, napriklad vedle sebe
usporadanych vicemistnych textilnich strojich se nechaji provadét
ovladacimi automaty, které jsou pohyblivé  na systému kolejnic,
jejichz draha vede u podélnych stran vicemistnych textilnich
stroju a miaZe byt do sebe uzavfena, takie ovladaci automaty mohou
prijet vidy k tém strojum, na kterych se maji provést ridici uko-
ny. Zejména tehdy, kdyZ Jje nékolik takovych automatd pohyblivych
na jedné draze, je nutné mezi automaty a jednou, napriklad pevné
usporadanou centrdlou vymérnovat data, aby bylo zajisténo, ze je
spravny automat ve spravném casovém okamZiku na spravném misté
a muzZe provést zde pozadované ridici ukony. V této souvislosti je
také dulezité, aby se automaty pfi jejich jizdach a Fidicich tko-
nech navzajem nerusily a aby mohlo byt dosaZeno vcelku optimalni-
ho prubéhu fidicich ukond. K tomu je 2zvlasté vyznamna bezporucho-
va vyména dat.

Dopravni a ovladaci systém pro vicemistné textilni stroje
shora popsaného typu je popsan napriklad ve spise EP 0 384 978 A2

U tohoto =znamého systému se ovladaci automaty pohybuji na
kolejnicovém systému, ktery probihd ve tvaru meandru mezi navza-
Jem rovnobéiné usporadanymi vicemistnymi textilnimi stroji. ovla-
daci automaty jsou zavéseny na kolejnicich, které jsou vytvoreny
jako nosniky prurezu dvojitého "T". Pfivod elektrické hnaci ener-
gie k automatum se provadi pres vodicovy systém, ktery je uspora-
dan na stojiné nosniku prirezu dvojitého "T", a ktery obsahuje
nékolik vodic¢d. Na automatech jsou uspofadany kluzné kontakty,
které priléhaji k vodicum a pres které se privadi hnaci energie
na automatech usporadanym hnacim zarizenim.

Je znamo, Ze u kolejnici spojenych pohyblivych automatd se
provadi vyména dat pres vodiée vodi&ového systému privadéjiciho
elektrickou hnaci energii. U takovychto systémi pfenosu musi byt
data prenasSena prostrednictvim nosného kmitodétu, ktery se privadi
do systému vodic¢l pro prenos energie. Takova zarizeni jsou pomér-
né nakladna a vlivem moZnosti vznikdni poruch a potiZi s kontakty
a vzniku jisker mezi vodic¢i a kluznymi kontakty nezaruduji bezpo-
ruchovou vyménu dat.

Tyto potiZe, které by mély byt prekondny resenim podle pred-
loZzeného vynalezu, spoc¢ivaly v tom, Ze pocet vodiél, ktery je
moZno umistit na obvyklé kolejnici, je omezen podminkami kons-
trukce, takZe pocet kandlui pro prenos dat neni libovolné velky.
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Na druhé strané mohou mit drahy pfenosu dat pri del$ich sestavach
stroju délku i nékolik set metruh. Dale jsou paralelné usporadané
vodice pro prenos dat, které jsou paralelni k vodidum prenaseji-
cim hnaci energii, vystaveny kapacitni a induktivni vazbé s vodi-
¢i prendsejicimi hnaci energii, napfiklad nasledkem jiskfeni na
kluznych kontaktech nebo proudovymi zménami ve vodicéich.

Dale neni moZné v provozu zamezit zapraseni a zneéisténi po-
vrcha vodiéld, takze i u vodiél pro pfenos dat je treba poc¢itat
s promenlivymi prechodovymi odpory mezi vodiéi a kluznymi kontak-
ty.

Pfipojeni automatl k centrdle prfes vleény kabel nebo podobné
neni proveditelné s ohledem na sloZitost kolejnicového systému
a mozZny vysoky pocet automatu.

Je takeé mozZno uvazZovat vyménu dat mezi automaty a centrdlou
bezdratové pres néjaky radiovy systém s odpdvidajicim nosnym kmi-
to¢tem. AvsSak takové systémy jsou nakladné a nepracuji bezpo-
ruchove. Zejména mohou byt pres vzduchovou cestu do systému nain-
dukovany poruchy z jinych bezdrdtové rizenych zarizeni, coZ muze
vést k chybdm pri vyméné dat majicim vaziné nasledky.

Podstata vyndlezu

Ukolem vynalezu je vytvorit zarizeni shora definovaného typu
tak, aby tylo vhodné k vytvoreni informaéniho systému bez nosného
kmito¢tu a aby pfi omezenych technickych nakladech umoznilo bez-
poruchovou vyménu dat ve velkém rozsahu.

Tento Ukol Je resSen zarizenim pro vyménu dat mezi nékolika
kolejnici spojenymi pohyblivymi automaty pro obsluhu nékolika vi-
cemistnych textilnich stroji a jedné centraly, pficdemz privod
elektrické hnaci energie k automatim je proveden pres s kolejnici
spojeny, nékolik vodic¢l obsahujici vodidovy systém a kluzné kon-
takty pohyblivé s automaty, u kterého podle vyndlezu vodidovy
systém spojeny s nosnou a vodici kolejnici obsahuje alespon dva
a nejvyse tri pridavné datové vodiée, které tvori okruhové vede-
ni, na které jsou pres prislusné pridavné kluzné kontakty pripo-
jena jak vysilaci/prijimaci zarizeni centraly, tak
i vysilaci/prijimaci zarizeni automatl, pricemz prijimaci zarize-
ni jsou vytvorena pouze pro vyhodnocovani impulsu prichazejicich
pres pridavné prenosové datové vodice.

Zakladni mySlenka vyndlezu spo¢iva tedy v tom, Ze je vyména
dat provadéna pres vlastni, s kolejnici spojeny systém vodidu
s ptidavnymi vodi¢i, kterym mohou byt data ve formé impulsi pre-
nasena bez nosného kmitoctu. PFi tom ma tento vodidovy systém
tvorit okruhové vedeni nebo tzv. "party-vedeni", pres které je
moZné spojovat libovolny poc¢et pohyblivych automatd s centrdlou.

Centrala miZe byt usporadana pevné, miZe vs$ak byt vytvorena
jako s kolejnici spojené pohyblivé stanoviste.

Shora uvedené nevyhody stdvajiciho stavu techniky jsou vyna-
lezem prekonany. Privod datovych impulsl soucasné ke dvéma vodi-
éum s opacnou polaritou umozZriuje tzv. protitaktovy prenos. Jak
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bude dale na zakladé prikladu provedeni vysvétleno podrobnéiji, je
mozZno prijimaci zarizeni vytvorit tak, Ze se v tomto pripadé vy-
hodnocuji pouze ty privadéné impulsy, které jsou prijaty soucasné
pfes oba vodice. Tak se do znaéné miry vylouéi rusivé impulsy.
PoZzadavek predem daného minimdlniho vykonu signadlu, ktery musi
byt pfijimadn, sniZuje vliv pfechodnych odporll =zaprasenim a zne-
¢isténim povrchi vodiéd a vliv jiskfeni na kluznych kontaktech.
Soucasné se tim podstatné zmensi citlivost na ru$eni vlivem indu-
kovanych napéti ze systému vodicéd pro prenos energie. U znamych
zafizeni pro prenos dat se naproti tomu obecné prenaseji pouze
napétové signdly nebo proudové signaly.

Vyhodné provedeni spo¢iva v tom, 2e pfijimaci zarizeni jsou
vytvorena pouze pro vyhodnocovani impulsi, Jjejichz délka 1lezi
v predem urceném casovém intervalu. Vyhodnocovani pouze privadé-
nych impulsu, které leZi uvnitf predem daného rozsahu <&asového
intervalu prispivd k pridavnému potlad¢eni ruseni.

Dalsi vyhodné provedeni spoc¢iva v tom, Ze pfi tfech pridav-
nych datovych vodic¢ich je jeden z nich tvofen referenénim datovym
vodicem, coZ muzZe byt napriklad zemni potencial.

Jiné vyhodné provedeni spociva v tom, Ze kazde
vysilaci/prijimaci zarizeni obsahuje prenosové ridici zarizeni,
které obsahuje logické funkéni skupiny a paméti, které jsou pres
uroviiovy ménic¢ pripojeny k pridavnym kluznym kontaktum a kazdy
urovnovy méni¢ ma dva vysilaci kandly a dva pfijimaci kanaly,
které jsou upraveny pro alternativni spojeni prostrednictvim ri-
ditelnych prepinac¢i s odpovidajicimi pfidavnymi kluznymi kontakty
a kazdy prijimaci kandl obsahuje zatézovaci odpor, prvni obvod
pro potladeni rusivych sSpicek, filtr, prvni obvod pro galvanické
oddéleni od logickych funkénich skupin a pro pfevod udrovné signa-
lu, a kazdy vysilaci kandl obsahuje druhy obvod pro galvanické
oddéleni od logickych funkénich skupin a pro prevod urovné signa-
lu a zesilovaé¢ signalu, pricemz ve druhém vysilacim kandlu je za-
pojen prvni invertor a oba pfijimaci kandly jsou spojeny s kompa-
ratorem pro uvolnéni vstupu pro prijem dat logickych funkénich
skupin ve formé soucasnych impulsd s opac¢nou polaritou. P¥i prak-
tickém provedeni vyndlezu je tedy moZno v kaZdém automatu sloudit
vSechny funkéni skupiny v jednom prenosovém ridicim dstroji pro
¥izeni a provadéni prenosu dat. Toto uUstroji miZe byt vybaveno
inteligenci poc¢itadée a odlehcuje tak obvykla, pamétmi opatrfena
a programovatelnd funkéni ridici ustroji, ktera rfidi vlastni pra-
covnl a jizdni programy automatu. Prenosova ridici uUstroji pritom
mohou byt s funkénimi fidicimi dstrojimi spojena pfes normalizo-
vana rozhrani. Dale mohou mit pFfenosova ridici uUstroji vlastni
zadavaci jednotky, pres které mohou byt pomoci klavesnice zadava-
ny povely a data a také napriklad zobrazovany na displeji.

Prenos dat prostrfednictvim datovych impulsi se miZe provadét
O sobé znamym zpusobem v bindrnim kdédu, pricemZz kazdy datovy te-
legram miZe obsahovat adresovou c¢ast a informaéni éast. Adresova
¢ast muZe nejen urcit zvlastni automat, ktery ma dostat informa-
ci, ale muZe s ni byt spojeno i urceni priority, coZ m& vyznam
zejména tehdy, kdyZ nékolika automatum k provadéni ruzné funkce
maji byt prirazeny ruzné priority.
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Kdyby mély ve zvlastnich pripadech nastat poruchy pfi preno-
su dat, 1lze je snadno odstranit jednoduchou zkouskou spravnosti
a popripadé opakovani telegramu.

Dalsi vyhodné provedeni spo¢ivda v tom, Ze mezi pridavnymi
kluznymi kontakty a vstupy-vystupy udroviovych méniél jsou zapoje-
ny omezovaci stupné. .

Vyhodné obvedy pro galvanické oddéleni a pfeménu urovné sig-
nalu obsahuji optoelektrické vazebni é&leny.

Pfednostné mohou byt prfenosova #idici zafizeni vytvorena
a pres rozhrani pripojena na funkéni fidici zafizeni automatu
pouze pro vyménu ridicich poveld pro ovladaci automaty a zpétna
hlaseni z automatu.

Dalsi vyhodné provedeni podle vynalezu spoéiva v tom, 2e
kazdé prenosové ridici zarizeni obsahuje po®itad.

Jiné vyhodné provedeni vynalezu spoé¢iva v tom, Ze kazdé pre-
nosové ridici zarizeni je pripojeno na vlastni zadavaci jednotku.

Zvlasté prednostné je kazdé prenosové ridici zarizeni SpO]e-
no se snimaci usporadanymi na automatech, pfiéemZ snimaCe jsou
usporadany na snimacim zarizeni automatu a odpovidajici vztazné
pPrvky jsou usporadany pevné ve vztazinych bodech na jizdni draze
kolejnicového systému.

Dalsi vyhodné provedeni podle vynalezu spoc1va v tom, Ze
kazdy automat obsahuje stejny, predem urceny poc¢et snimac¢i v pre-
dem daném usporadani a ve vztainych bodech je vidy usporadan men-
$1 nebo stejny pocet vztazZnych prvku.

Aby kazdy automat mohl do centraly vysilat jednoznacéna hla-
Senl o poloze, je vyhodné, kdyZ zarizeni podle vyndlezu pridavné
obsahuje systém vztazZnych bodu, které jsou usporadany podél jizd-
ni drihy a ve kterych jsou umistény vztazZné prvky, které spolupu-
sobl se snimac¢i usporadanyml na automatech. Jak bude bliZe vy-
svétleno dale, je prltom moZné usporadat vztaziné prvky ve vztaz-
nYch bodech tak 2e vznikne jednoznac¢cny kod, takzZe automat pres
snimace presné pozna, ve kterém vztazZném bodu je umistén, popri-
padé, ktery vztainy bod pfi pojizdéni minul. Dale se timto opat-
fenim zabezpe¢i, 2Ze v pripadé, kdy nemohou byt prenesena 2adna
hlaseni, napriklad prfi obsazeném vedeni pro data, maZe wvnitfni
fizenl v automatu ddle samostatné pracovat a polocha nebude preje-
ta.

Prednostné ma nosnd a vodici kolejnice pro automaty tvar
dvojitého "T", pric¢emZz o jeji horni pds jsou opfeny hnaci valedky
hnaciho ustroji spojeného s automatem, na jedné strané stojiny je
usporadan vodicovy systém spojeny s nosnou a vodici kolejnici
a na druhé strané stojiny je rozebiratelné upevnén drZak vztazZ-
nych prvka prostfednictvim pfidriné kolejnice.

Posledni vyhodné provedeni spoc¢iva v tom, Ze vodidovy systém
spojeny s nosnou a vodici kolejnici obsahuje zabezpec¢ovaci vodié&,
ktery je rozdélen na predem urceneé, navzajem izolované délkové
useky, pricemZz kazidy automat obsahuje pridavné zabezpedovaci za-
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fizeni, které je v kontaktu pfes kluzny kontakt s délkovymi useky
zabezpecovaciho vodi¢e a ma zafizeni pro vyslani napétového sig-
nalu na kluzny kontakt a/nebo zafizeni pro rozeznani napétového
signdlu na kluzném kontaktu. Takové usporadani dava mozZnost roz-
délit jizdni drahu analogicky k blokovému systému na jednotlivé
Useky a opatrfit je pridavnym bezpeénostnim zarizenim, které za-
jistuje, aby se nikdy nemohly setkat dva automaty uvnit? téhoz
useku jizdni drahy. Pritom mohou byt také zavedeny priority, pod-
le kterych automat nikdy nevjede do useku drahy, ve kterém je jiz
automat s vys$$i prioritou. Tak miZe automat napfiklad s vysSsi
prioritou vysilat napétovy signal, ktery 3je automatem s nizsi
prioritou rozeznan a vyvola odpovidajici ridici funkce.

Prehled obrazku na vykresech

Vynalez bude bliZe vysvétlen, prostrednictvim konkrétnich
pfikladu provedeni znazornénych na vykresech na pripojenych vy-
kresech, kde na obr. 1 je v perspektivnim pohledu seskupeni néko-
lika vicemistnych textilnich stroja s kolejnicovym systémem, na
kterém je pohyblivé usporadano nékolik ovladacich automatd, na
obr. 2 je v perspektivnim pohledu ve vétsSim méfitku v Fezu podle
roviny II-II z obr. 1 ¢ast ovladaciho automatu zavéseného na nos-
né a vodici kolejnici v oblasti jednoho vztazZného bodu, na obr.
3 a 4 jsou v bokorysu dva zpusoby provedeni snimaéi a vztaZnych
prvki ovladaciho automatu z obr. 2, na obr. 5 je v perspektivnim
pohledu ve vétsim méritku v fezu podle roviny V-V z obr. 1 nosna
a vodici kolejnice, na obr. 6 Jje blokové schéma zarizeni pro vy-
ménu dat pro seskupeni z obr. 1 aZ 5, na obr. 7 je blokové schéma
vysilaciho/pfijimaciho zarizeni jednoho automatu pro zarizeni
zZ obr. 6, na obr. 8 jsou pribéhy signdald napéti v zavislosti na
case v jednotlivych bodech zapojeni z obr. 7 a na obr. 9 je silné
schematizované zapojeni pridavného zabezpecovaciho zarizeni pro
zarizeni z obr. 6.

Priklady provedeni vynalezu

Na obr. 1 je zndzornéno seskupeni trfi pracovnich stroju 21,
22, 23, napriklad spradacich stroji s dvojitym zadkrutem. Timto
seskupenim probiha kolejnicovy systém X, ktery je veden ve tvaru
meandru podél stran vsSech pracovnich strojua 21, 22, 23. V daném
prikladu provedeni jsou na kolejnicovém systému X vedeny tfi ov-
ladaci automaty Al, A2, A3. Pri tom mohou napriklad prvni a druhy
automat Al, A2 provadét vyménu civek na pracovnich strojich 21,
Z2, 23, zatimco treti automat A3 miZe vykonadvat ¢istici a serizo-
vaci operace. Podrobné vytvoreni téchto automatu Al, A2, A3 je
O sobé znamé a nebude proto v dalsSim popisu bliZe vysvétlovano.

Podél kolejnicového systému X jsou rozmistény vztainé body
¥l az Y¥30. Tyto vztainé body Y1 aZ Y30 automaty Al, A2, A3 za
u¢elem urceni polchy rozeznavaji dale podrobnéji popsanym zplso-
bem. Prislusna hlaseni se vysilaji do pevné centraly Z dale pop-
sanym zarizenim pro vyménu dat mezi automaty Al, A2, A3 a centra-
lou 2. Timto zarizenim mohou byt také automatum Al, A2, A3 davany
prikazy, kdyZ vstupuji do néjakého uUseku mezi dvéma vztazZnymi bo-
dy Y1 az Y30 drahy nebo kdyZ takovy usek opoustéji nebo kdyZ se
maji premistit do urc¢itého vztazného bodu Y1 az Y30, aby tam ode-
kavaly dalsi informace.
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Na obr. 2 az 4 Jje presnéji zndzornéno provedeni vztazZnych
bodu ¥1 a2z Y30 a vnéjsich soucasti zarizeni. Pfitom se na obr.
2 predpoklada, Ze druhy automat A2 miZe byt, na rozdil od znazor-
néni na obr. 1, umistén v prvnim vztaZném bodu ¥1 kolejnicového
systému X.

Druhy automat A2 ma na svém hornim konci hlavici 3.1 ve tva-
ru haku, kterou je zavésen na nosné a vodici kolejnici 1. Nosna
a vodici kolejnice 1 je nosnik o prifezu dvojitého "T", ktery ma
horni pas 1.1, spodni pas 1.2 a stojinu 1.3. Na horni stranu hor-
niho padsu 1.1 pusobi neznazornény hnaci valedek hnaciho ustroji
4. Na boéni plochy horniho pasu 1.1 a spodniho pasu 1.2 dosedaji
vodici valeéky 5.1, 5.2, 5.3, 5.4. Na strané stojiny 1.3 privra-
cené k hlavici 3.1 druhého automatu A2 je usporadan vodidovy sys-
tém 2, ktery bude ddle podrobné vysvétlen, a ktery je neznazorné-
nym zpusobem spojen pres kluzné kontakty SK1.0 aZ SK3.2 s hnacim
a ridicim dUstrojim, jakoZ i se zarizenim pro vyménu dat druhého
automatu A2. -

Na strané stojiny 1.3 odvrdcené od hlavice 3.1 je usporadana
pridrzna kolejnice 1.4, ktera ma prufez rozriznutého "C" profilu.
Tato pridrind kolejnice 1.4 Jjednak slouzi znamym a neznazornénym
zpusobem k uloZeni drzdku, kterymi Jje nosna a vodici kolejnice.
1l upevnéna na nosné konstrukci, a jednak k neseni zarizeni, které
na jizdni drdze vytvari vztainé body Y1 aZ ¥30. Toto zarizeni ob-
sahuje plochy drZak 7, ktery je prizpusoben pro pripevnéni pfiru-
bami 7.6, 7.7 a Srouby 8.1, 8.2 na pridrzné kolejnici 1.4. Toto
upevnéni miZe byt napriklad provedeno znamymi samosvornymi Srouby
s hlavami ve tvaru kladiva. Plochy drZak 7 je umistén kolmo ke
stojiné 1.3 a jeho spodni strana je v podstaté umisténa vodorov-
né. Na této spodni strané jsou vztazné prvky 7.1 aZ 7.5 ve tvaru
tyéi nebo paskl z ferromagnetického materialu, napriklad z oceli
nebo Zeleza. Na horni strané 3.2 druhého automatu A2 protilehlé
spodni strané plochého drzaku 7 je umisténo snimaci zarizeni 6,
kterée ve zvoleném prikladu provedeni obsahuje pét snimacdu 6.1 a2
6.5, ktere jsou vytvoreny jako indukéni polohové snimaée a vysi-
laji o sobé znamym zpUsobem signal, leZi-li bezprostfedné proti
nekteremu vztaznému prvku 7.1 aZz 7.5. Snimaci zarizeni 6 je spo-
jeno s dale popsanym prenosovym ridicim zafizenim us2 druhého au-
tomatu A2.

Kédovani vztazZnych bodi Y1 az ¥30 témito snimadi 6.1 az 6.5
a vztaznymi prvky 7.1 az 7.5 se miZe provadét tak, Ze kazdému
snimaéi 6.1 a 6.5 Jje prifazeno jedno misto binarniho &isla,
a v kédu se objevi "1" tehdy, lezi-li proti snimadi 6.1 az 6.5
vztaZny prvek 7.1 az 7.5, a objevi se "0", kdyZ proti snimadéi
6.1 az 6.5 Zadny vztazZny prvek 7.1 aZ 7.5 nelezi. Riznym poétenm
a umisténim vztaZnych prvki 7.1 aZz 7.5 na plochych drzacich 7
ruznych vztainych bodi Y1 aZ Y30 mohou byt v pétimistném binarnim
kédu jednoznacné oznaceny vsSechny vztazZné body Y1 az ¥30. Ke
zjisténi polohy musi alespori jeden snimaé 6.1 aZ 6.5 davat signal
"lll.

Na obr. 3 je napriklad zndzornén drZdk 7, ve kterém jsou
pouze liché vztazZné prvky 7.1, 7.3, 7.5, které lezi proti lichym
snimac¢um 6.1, 6.3, 6.5, zatimco proti sudym snimacdim 6.2, 6.4
zadné vztazné prvky 7.1 aZ 7.5 neleZi. V binarnim kédu by této
poloze byl prifazen znak "10101". Podobné je na obr. 4 zndazornéna
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poloha, ve které jsou pouze vztazné prvky 7.2, 7.4, 7.5, které
lezi proti snimacum 6.2, 6.4, 6.5, coz odpovida znaku "01011".

Obr. 5 presnéji zndzornuje vytvofeni vodicového systému 2
usporadaného na stojiné 1.3 nosné a vodici kolejnice 1. V drzaku
z izolovaného materidlu je uloZeno osm v podélném sméru probiha-
jicich vodiéu L1, L2, L3, PE, GND, S1, S2, Bl, které mohou byt
vytvorena jako médéné pasy.

Tyto vodic¢e L1, L2, L3, PE, GND, S1, S2, Bl jsou Vv blokovém
schématu na obr. 6 pro vyménu dat mezi automaty Al, A2, A3 a cen-
tralou Z oznadeny stejnymi vztahovymi znadkami. Fazovymi vodié&i
Ll, L2, L3 spolu s nulovym vodicem PE se pfivadi o sobé znamym
zpusobem, ktery nebude podrobné popisovan, elektrickd hnaci ener-
gie ve formé trifdzového proudu o napéti napriklad 42 V. Datové
vodice GND, S1, S2 slouzi vyluéné pro prenos dat, pridemZ refe-
rencéni datovy vodié GND predstavuje referenéni potencial, obecné
zemni potencial, zatimco prenosové datové —vodice S1, S2 slouzi
k prenosu signdlu v protitaktu, coZ bude dile podrobnéji vysvét-
leno. Zabezpecovaci vodi¢ Bl sestavajici z jednotlivych navzajem
izolovanych délkovych useku nalezi k pridavnému zabezpedovacimu
zarizeni, které bude dale podrobné vysvétleno.

K datovym vodiéum GND, S1, S2 je centrala Z pripojena pevnym
zadratovanim, zatimco automaty Al, A2, A3 jsou k témto datovym
vodiéium GND, S1, S2 pripojeny pres kluzné kontakty SK1.0, SK1.1,
Skl.2, SK2.0, SK2.1, Sk2.2, SK3.0, SK3.1, Sk3.2. V centrale
2 i v kaidém ovladacim automatu Al, A2, A3 je usporadiano jedno
pfenosové ridici zarizeni Uso, usl, us2, is3. Kaidé prenosové rFi-
dici zarizeni USOQ, usl, is2, us3 obsahuje ddle podrobné vysvétle-
ny uroviiovy ménic PWO, PW1l aZ PW3. K drovhovému méniéi PWO cent-
raly 2 Jje pripojen poéitaé PC, jakoz i funkéni Fidici zarizeni
SPSO obsahujici programovatelné paméti. Urovriové ménicde PW1l az
PW3 Jjsou spojeny s jinymi logickymi funkénimi skupinami LG1.
'LG2, LG3, Kkteré jsou dale pripojeny k zadavacim jednotkam EG1.
EG2, EG3, které mohou byt opatfeny klavesnicemi a displeji
a umoznuji primy zasah do po¢itac¢ového systému obsazeného v lo-
gickych funkénich skupinach LG1l, LG2, LG3.

Prenosova ridici zarizeni isl, is2, us3 Jjsou pres normovana

rozhrani spojena s funkénimi‘ Fidicimi zarizenimi SPS1, SPS2.
SPS3 automatu Al, A2, A3.

Toto rozdéleni fidicich zarizeni isl, us2, us3, SPS1l, SPS
SPS3 ma tu velkou vyhodu, 2e funkéni fidici zarizeni SPS1, SPS2,
SPS3 automatu Al, A2, A3 pouZitelna také u jinych systémi prenosu
dat, jsou uplné odlehcena od vSech funkci tykajicich se prenosu
dat. Pfes normovana rozhrani mezi pfenosovymi ¥idicimi zarizenimi
usl, Us2, us3 a funkénimi ¥idicimi zaf¥izenimi SPS1, SPS2, SPS3
jsou pfenaseny pouze ridici povely do automatd Al, A2, A3 a zpét-
na hlaseni z automatd Al, A2, A3.

9]
(8]

’

9]
(8]

Jak je patrno z obr. 6, privadéji se do logickych funkénich
skupin LG1l, LG2, LG3 také signdly ze snimaciho zarizeni 6 uspora-
daného na kazdém z automati Al, A2, A3 pfes vstupy Pl1, P2, P3
a tam se =zpracovavaji. Funkéni fidici zarizen SPS1, SPS2, SPS3
dostavaji od logickych funkénich skupin LG1, LG2, LG3 pouze pri-
kazy, urc¢ujici, do kterého vztazného bodu Y1 aZ ¥30 maji byt au-
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tomaty Al, A2, A3 premistény. Pri dosazZeni 2adané polohy se tato
porovna s tabulkou poloh uloZenou ve funkénim ridicim za¥izeni
SPS1, SPS2, SPS3, takze automat Al, A2, A3 samoéinné rozezna ¢&in-
nosti, které maji byt v této poloze provedeny. Pouze musi do cen-
traly Z poslat hlaseni, Ze dosahl Zadané polohy.

Na zakladé schématu zapojeni na obr. 7 nyni bude podrobné
vysvetlen prenos dat, pricemZ jako priklad poslouzi ¢asti zapoje-
ni prvniho automatu Al.

Prvni prenosové ridici zarizeni usl obsahuje dva
vysilaci/pfijimaci kanadly spojené s kluznymi kontakty SK1.1,
SK1.2. S kluznym kontaktem SK1.0 jsou nezndzornénym zpusobem spo-
jeny zemnici kontakty spinacich prvki.

Prvni uUrovriovy ménic¢ PW1l obsahuje nejprve v obou kanalech
omezovaci stupern BS1, BS2 pripojeny ke kluznému kontaktu SK1.0,
SK1.1l, vytvoreny znamym zpusobem a potlacujici hrubé poruchy SLg-
nalu privadénych na prenosové datové vodide S1, S2. Za omezovacim
stupném BS1l, BS2 se kaZdy kanal rozdéluje na vysilaci kanal SE1,
SE2 a pfijimaci kanal El1, E2, které maji na svych obou koncich
pfepinace US1.1, US2.1; US1.2, US2.2, Kkteré jsou prepinatelné
spolecnym prepinacim ustrOJlm SEU z prijimaci polohy E do vysila-
ci polohy SE. V normalnim stavu jsou u vsech tfi automatu Al.
A2, A3 prepinac¢e US1.1, US2.1; US1.2, US2.2 v prijimaci poloze
E a do vysilaci polohy SE se prepinaji pouze tehdy, kdyZ ma byt
vydano hlaseni.

Kazdy prijimaci kanal El1, E2 obsahuje proti konci referené-
niho datového vodi¢e GND zatezovac1 odpor RL1, RL2 a za nim zapo-
jeny obvod SUl, SU2 pro potlac¢eni rusivych splcek filtr F1, F2
a prvni obvod 01, 02 pro galvanické oddéleni od ostatnich &asti
Fidiciho uUstroji, tedy logické funkéni skupiny LGl a paméti. Tyto
prvni obvody 01, 02 pro galvanické oddéleni a zménu drovné signa-
lu jsou vytvoreny s optoelektronickymi vazebnimi ¢leny.

Kazdy vysilaci kanal SEl1, SE2 obsahuje druhy obvod 03, 04
pro galvanické oddélen od logickych funkénich skupin LG1l, LG2,
LG3 a pro zménu uUrovné signalu, jakoZ i zesilovaé SV1, SV2 51gna-
1ld. Ve druhém vysilacim kandlu SE2 je pridavné usporadan prvni
invertor SI. Oba prijimaci kanély El, E2 Jjsou pres prepinace
US2.1, US2.2 spojeny se vstupy kompardatoru V, pric¢emZz jednomu
vstupu je predrazen invertor J. Ridici vystup GE komparatoru
V uvolnuje datovy prijimaci vstup DE vstupniho stupné ELG1l k lo-
gickym funkénim skupiném LGl, LG2, LG3 pouze tehdy kdyZz na jeho
obou vstupech je soucasné 1mpuls 51gnalu stejné polarity, coZ od-
povida impulsu signalu pfichazejicimu prfes vedeni signalu v pro-
titaktu s opacénou polaritou.

Vstupni stupen ELG1l prvni logické funkéni skupiny LGl obsa-
huje dale vstup BUS pro "BUS dotaz" pfimo spojeny se druhym pri-
jimacim kanalem E2, kterym se 2zjisti, zda prenosové vedeni obsa-
huje signaly, které maji byt prijimany. Neni-li tomu tak, muZe
byt v daném pripadé pres vystup DRR datového smérového registru
a vysilaci polohu SE prepnut na vysilani. Z vystupu SD vysilacich
dat vstupniho stupné ELG1l vyslana data se vedou pres oba vysilaci
kanaly SE1l, SE2 na prenosové datové vodice S1, S2, pric¢emZ se ve-
dou dale pres druhy vysilaci kanal SE2 s opac¢nou polaritou.
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Zpracovani odchazejicich i pf¥ichdzejicich dat, jakoz i je-
jich vybirani z paméti a ukladani do paméti uvnitf prvn1 loglcke
funkéni skupiny LGl se provadi o sobé znamym zpusobem rizenim po-
&itacéem a nebude dale podrobnéji vysvétlovdno. Jak bylo uvedeno,
je pfes pridavnou prvn1 zadavacli jednotku EG1l, kteria neni znazor-
néna na obr. 7, mozZny primy pristup k datim v pametl prvni logic-
ké funkéni skupiny LGl a je moZno zadavat prikazy primo.

Signaly prichazejici pres prenosové datové vodide S1, S2 ma-
ji tvar 1mpulsu a jsou kdédovany podle nékterého obvyklého zpusobu
kédovani, coZ2 je o sobé znamé a nebude dale vysvetlovano. Tyto
signaly mohou vyt ovlivnény poruchami. Pokud se rusivé signaly
vyskytujl pouze na jednom z pfenosovych datovych vodiéu S1, S2,
Jsou rozeznany kompardtorem V a vyloudeny. Poruchy, které pusobl
na obou stejnym zpusobem, zpusobuji zkresleni pr1chaze31c1ch da-
tovych impulsu, které je vylouceno shora popsanymi prvky zapoje-
ni, které jsou usporadany v obou pr131mac1ch kanalech El1, E2.

To bude nyni vysvétleno s pfihlédnutim k obr. 8.

Na ném znazorrnuje prubéh napéti U v zavislosti na é&asu t pro
poruchu STO v rozsahu nékolika lmpulsu SLgnalu v prvnim Fadku. Ve
druhém a tretim radku diagramu jsou zndzornény dva prubéhy eBSi1,
eBS2 signalu, které predstavuji ovlivnéni datovych impulsi pred
vstupy obou omezovacich stuprit BS1l, BS2. Ve &tvrtém a patém radku
diagramu jsou znazornény prubéhy aBSl, aBS2 signalu, které zna-
zornuji tvar signald na vystupu obou omezovacich stupna BS1,
BS2. Je patrno, Ze hrubsi c¢asti poruchy jiZ byly éasteéné odstra-
nény.

V Sestém a sedmém radku diagramu jsou zndzornény prubéhy
arFl, aF2 na vystupu z filtra F1, F2. Vlivem casové konstanty
filtra F1, F2 jsou potlaceny dalsi ¢asti rusivych signdala a boky
datovych signdld jsou plossi.

V osmém a devatém radku diagramu jsou znazornény prubéhy
a0l, a02 signdld na vystupech prvnich obvodu 01, 02 pro galvanic-
ké oddéleni a 2zménu urovné. Jak je patrno, oba prubéhy ao0l, a02
signdlld jsou nyni prijimany v podstaté bez poruchy. To je zpluso-
beno tim, Ze tyto obvody jsou navrieny tak, Ze pusobi pouze teh-
dy, kdyZ jsou dosaZeny minimdlni hodnoty vykonu signdli predem
dané zatézZovacimi odpory RL1, RL2, to znamena, Ze musi byt urcité
minimdlni napéti a musi protékat urc¢ity minimalni proud.

To plati pro kazdé jednotlivé prenosové ridici zarizeni isl,
us2, us3, ktera jsou k centriale Z pripojena pres datové vodicde
S1, S2, GND na zpusob okruhového vedeni nebo party-vedeni. Samo-
zfejmé muZe byt k centrdle Z pripojeno i vice neZ tri pohybliva
stanovisté. Obecné se pracuje s napétim signdld od 20 do 50 V
a minimalni proudy signald jsou 0, 1 azZ 0, 5 A, takZe vykony sig-
nald jsou mezi 2 a 25 W. Typické hodnoty jsou mezi 10 a 20 W.
U znamych prenosovych zarizeni jsou naproti tomu vykony pfendse-
nych signdld v rozsahu nékolika mW. Pfilisné zvysSovani vykonu
signall nema smysl, protoZe snizZuje rentabilitu a zvysuje naklady
na odvadéni tepla. Velmi zridka se vyskytujici velké poruchy mo-
hou tyt také vylouc¢eny opakovanim telegramu.
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Impulsy vyskytujici se na datovém prijimacim vstupu DE
vstupniho stupné ELG1l, mohou byt v logickych funkénich skupinach
LGl, LG2, LG3 pridavné prezkouseny, vykazuji-li predem danou dél-
ku impulslt, které odpovidaji délce impulst znazornéné na obr.
8 v prubéhu al0l, a02 signdld. Tim je umoZnéna dals$i kontrola na
pfipadné rusivé signaly.

Urovriovy ménié PWO centraly Z Jje v principu vytvofen stejné
jako uUrovriové ménice PWl, PW2, PW3 ovladacich automatd Al, A2,
A3, které byly popsany shora.

V poéitaci PC centraly 2 se provadi podobné porovnani
prichazejicich datovych impulsi 3jako napriklad v komparatoru
V logickych funkénich skupin LG1l, které byly popsany shora. Timto
zpusobem se také v centrale 2 prijimaji privadéné signaly v pro-
titaktu a bez ruseni.

Nyni bude s prihlédnutim k obr. 9 popsano pfidavné zabezpe-
¢ovaci zarizeni, kterym se zamezi, aby se dva ovladaci automaty
Al, A2, A3 dostaly do takové vzajemné blizkosti, pri které by
navzajem rusily své funkce nebo zplusobily ohrozeni provadénych
funkci, zarizeni nebo podobné.

Na obr. 9 jsou z vodicového systému 2 znazornéného na obr.
6 znazornény pouze referenéni datovy vodié& GND, pfipojeny na re-
ferenéni potencidl a shora uvedeny pridavny zabezpedovaci vodié
Bl sestavajici z nékolika navzajem elektricky izolovanych délko-
vych useku, ze kterych jsou 2znazornény dva délkové useky Bl.1,
Bl1.2. V prvnim délkovém dUseku Bl.1 se nachdzi prvni automat Al,
ktery je oznacen jako ridici, ¢imZz se udava, Ze ma vyssi priori-
tu. Ve druhém délkovém useku Bl.2 se nachdazi druhy automat A2,
ktery je oznacen jako podrizeny, coZ znamena, Ze ma nizsi priori-
tu. Neznazornénym zpusobem se z prvniho automatu Al pfes vystup
aUB a kluzny kontakt SK1.3 vysila napétovy signal, takzZe prvni
délkovy uUsek Bl.1 ma predem dané napéti vzhledem k referenénimu
datovému vodi¢i GND. Druhy automat A2 ma zarizeni k rozeznani na-
péti, Kkteré je pres vstup eUB pripojeno ke kluznému kontaktu
SK2.3. 2arizeni k vytvareni napéti a k rozeznani napéti mohou byt
umisténa v prenosovych fidicich zarizenich usl, is2, is3 nebo ve
funkénich fidicich zafizenich SPS1, SPS2, SPS3. Pohybuje-li se
nyni druhy automat A2 z druhého délkového useku B1l.2 do prvniho
délkového Useku Bl.1, prijme pfes kluzny kontakt SK2.3 tam panu-
jici napéti, coz md za nasledek, 2Ze je vydan ridici povel, ktery
pfrikaZe druhému automatu A2, aby prvni délkovy usek Bl.l opét
opustil, nebo aby se ihned zastavil. Prvni automat Al jako ridici
miZe byt naprogramovan tak, Ze nikdy neodjede, prijede-li prilis
blizko k jinému automatu A2, A3, zatimco podfizeny, zde druhy au-
tomat A2, miZe byt naprogramovan tak, Ze vidy odjede a zméni smér
jizdy, dostane-l1i napétovy signdl, ktery mu oznamuje, Ze na stej-
ném délkovém useku zabezpec¢ovaciho vodide Bl stoji jiny automat
Al, A3, ktery je ridici.
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PATENTOVE NAROKY

Zarizeni pro vyménu dat mezi nékolika kolejnici spojenymi po-
hyblivymi automaty pro obsluhu nékolika vicemistnych textil-
nich stroji a jedné centraly, pridemz privod elektrické hnaci
energie k automatim je proveden prfes s kolejnici spojeny, né-
kolik vodiéd obsahujici vodic¢ovy systém a kluzné kontakty po-
hyblivé s automaty, vy znacéuijici s e tim, :ze
vodicovy systém (2) spojeny s nosnou a vodici kolejnici (1)
obsahuje alespori dva a nejvyse tri pfidavné datové vodice
(s1, s2, GND), které tvori okruhové vedeni, na které jsou pres
prislusné pridavné kluzne kontakty pripojena jak
vysilaci/pfijimaci zarizeni centraly (z2), tak
i vysilaci/prijimaci zafizeni automatd (Al, A2, A3), pricemz
pfijimaci zarizeni jsou vytvofena pouze—pro vyhodnocovani im-
pulsd prichazejicich pfes pridavné prenosové datové vodide
(s1, s2).

Zarizeni podle naroku 1, vy znaéujici se timnm,
Ze prijimaci zarizeni jsou vytvorena pouze pro vyhodnocovani
impulsld, jejichZ délka leZi v predem urcdeném casovém interva-
lu.

Zarizeni podle naroki 1 nebo 2, vy znadujici s e
tim, 2Ze pri trfech pfidavnych datovych vodiéich (S1, S2,
GND) je jeden z nich tvoren referenénim datovym vodicem (GND).

Zarizeni podle nékterého z naroku 1 az 3, vyznadéuiji-
c i s e t i m, 2e kazdé vysilaci/pfijimaci zarizeni obsa-
huje prenosové ridici zarizeni (isl, uds2, us3), které obsahuje
logické funkéni skupiny (LGl, LG2, LG3) a paméti, které jsou
pres urovhovy méni¢ (PWl, PW2, PW3) pfipojeny k pridavnym
kluznym kontaktum (SK1.0 aZ SK3.0) a kazdy urovhovy ménié
(PW1l, PW2, PW3) ma& dva vysilaci kandly (SEl1, SE2) a dva priji-
maci kanaly (El1, E2) pro alternativni spojeni prostfednictvim
fiditelnych prepinacu (US1.1 aZ US2.2) s odpovidajicimi pri-
davnymi kluznymi kontakty a kazdy prijimaci kanal (E1, E2)
obsahuje zatéZovaci odpor (RL1, RL2), prvni obvod (SUl, SU2)
pro potlad¢eni rusivych s$picéek, filtr (F1, F2), prvni obvod
(01,02) pro galvanické oddéleni od logickych funkénich skupin
(LGl azZ LG3) a pro prevod Urovné signalu, a kazdy vysilaci
kanal (SEl, SE2) obsahuje druhy obvod (03,04) pro galvanické
oddéleni od 1logickych funkénich skupin (LGl, LG2, LG3) a pro
prevod uUrovné signalu a zesilovaé (SV1, SV2) signdlu, pricemsz
ve druhém vysilacim kandlu (SE2) je zapojen prvni invertor
(SI) a oba prijimaci kanaly (El1, E2) jsou spojeny s komparato-
rem (V) pro uvolnéni vstupu pro p¥ijem dat logickych funkénich
skupin (LGl) ve formé soucasnych impulsi s opacénou polaritou.

Zarizenl podle naroku 4, vy znac¢uijici S e tim,
2e mezi pridavnymi kluznymi kontakty a vstupy-vystupy urovino-
vych méniéld (PWl aZ PW3) Jjsou zapojeny omezovaci stupné (BS1,
BS2).
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Zarizeni podle ndroki 4 nebo 5, vyznadé¢uijici s e
t i m, Ze obvody (01 aZ 04) pro galvanické oddéleni a premé-
nu urovné signdlu obsahuji optoelektrické vazebni &leny.

Zarizeni podle nékterého z naroku 4 az 6, Vv yzna cuji-
c i s e t i m, 2Ze prenosova ridici =zarizeni (uisl, us2,

us3) jscu vytvorena a pres rozhrani pripojena na funkcnl rldl—
ci zarizeni (SPS1, SPS2, SPS3) automatd (Al, A2, A3) pouze pro
vyménu ridicich povell pro ovladaci automaty (A1, A2, A3)
a zpétnd hlaseni z automatu (Al, A2, A3).

Zarizeni podle nékterého z ndroki 4 a2 7, vy znadcuiji-
ci s e t im 2e kazZdé prenosové ridici zarizeni (is1,
Us2, uUs3) obsahuje poc&itad.

Zarizeni podle ndroku 8, vy znacé¢ujici se tim,

Ze kaZdé prenosové ridici zarizeni (usl, us2, Us3) je pripoje-
no na vlastni zadavaci jednotku (EGl, E€Z, EG3)

10.2afizeni podle nékterého z ndroku 4 a2 9, vy znadcéuiji-

ci s e t im, Ze kaZdé prenosové ridici zarizeni (usl,
Us2, Us3) je spojeno se snimac¢i (6.1 aZz 6.5) usporadanymi na
automatech (Al, A2, A3), pricemz snimace (6.1 aZ 6.5) jsou
usporadany na snimacim zarfizeni (6) automatu (Al, A2, A3)
a odpovidajici vztazné prvky (7.1 aZ 7.5) jsou usporadany pev-
né ve vztainych bodech (Y1 aZ ¥Y30) na jizdni draze kolejnico-
vého systému (X).

11.Z2arizeni podle ndroku 10, vy znaduijici s e tim,

2e kazdy automat (Al, A2, A3) obsahuje stejny, predem urceny
pocet snimac¢li (6.1 aZ 6.5) v predem daném usporadani a ve
vztaznych bodech (Y1 aZ Y30) je vZdy usporadan mensi nebo
stejny pocet vztazZnych prvka (7.1 aZ 7.5).

12.Zarizeni podle naroku 10 nebo 11, vy znaduijici s e

t im, Ze nosnd a vodici kolejnice (1) pro automaty (a1, A2,

A3) md tvar dvojitého "T", prfic¢emZ o jeji horni pas (1.1) jsou
opreny hnaci valecky hnaciho ustroji (4) spogeneho S automatem
(A1, A2, A3), na jedné strané stojiny (1.3) je usporadan vodi-
covy system (2) spojeny s nosnou a vodici kolejnici (1) a na
druhé strané stojiny (1.3) Jje rozebiratelné upevnén drzak (7)

vztaznych prvku (7.1 aZz 7.5) prostfednictvim pridriné kolejni-
ce (1.4).

13.Zarizeni podle nékterého z naroku 1 az 12, vyznaduiji-

c i s e t im, 2Ze vodicdovy systém (2) spojeny s nosnou
a vodici kolejnici (1) obsahuje zabezpecovac1 vodi¢ (Bl), kte-
ry je rozdélen na predem urcené, navzajem izolované délkové
useky, pri¢emz kazdy automat (Al, A2, A3) obsahuje pridavné
zabezpeCovacl zarizeni, které je v kontaktu pres kluzny kon-
takt (SK1.3, SK2.3) s delkovyml Useky (Bl1.1, Bl.2) zabezpeco—
vaciho vodlce (Bl1l) a md& zarizeni pro vyslanl napetoveho 51gna-
lu na kluzny kontakt (SK1.3) a/nebo zafizeni pro rozeznani
napétového signalu na kluzném kontaktu (SK2.3).

7 vykresu
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