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(54) Zafizeni k okamiitému zastaveni pracovniho vilce napfiklad brousicfiho stroje a
k jeho pifipadnému odbrzddni{ za klidu stroje

Vynélez- se tyk4 zarizenf k okamZi- : e
tému zastaveni pracovanfho vidlce napii- ' '
klad brousiciho stroje usni a k jeho
‘pfipadnému odbrzdéni za klidu stroje.
VYyndlez se tyké strojd v koZeluZském
oboru. Vynilez zajistuje bezpe&nost pré-
ce na stroji, v pfipadé zastaveni stroje
dojde k okamZitému zastaveni rota&nich
84sti, pfi vyménd brusného papiru nemiZe

" byt stroj uveden do chodu, coi zajisfuje
, rozpinaci ovlidal tim zpldsobem, Ze piferu~
81 elektricky pFfivod stroje. Stroj mize
byt uveden do chodu a% presune obsluha

ovladaci pdku do zékladn{ polohy a rozpi-
nac{ ovlidaé propoji elektricky§ obved
stroje; Vynédlezu miZe byt vyuZito v die-
vaFfském primyslu. |
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Vyndlez se tykd zmafizeni k okamiiténu zastaveni pracovnilio
vélce nap¥iklad brousiciho stiroje na usné a k jeho piipadnému
odbrzdéni za klidu stroje.

Dosud zndmd provedeni brousicich strojl o malych pracov-
nich 8i¥kdch jsou konstrukénd Pedena tak, #e zdkladni polohu
vdlelh stroje je v oteviené poloze, te.j. podloé&j‘vélec s do-
pravnikem je odddlen od pracovniho vdlce a je pPesouvdn do pra-
covai polohy pomoci noZni Slapky. Nékteré typy tdchto strojd
nejsou vybaVQny zarizenim k okamfitému zastaveni pracovnich vdl-
cl, to ﬁnamené, Ze po vypnuti stroje bezpefnostni listou nebho
vypinaCem se pracovni vdlec po urditou dobu otddi., U brousicich
strojd s nekoneénym brusnym pdsem dojde po vypunuti stroje bez-
pecnostni listou nebo vypinaden k olama;temu zastaveni pracovni-
ho vdlce delistovou brzdou, kterd je driena pPi prdci stroje
v otevIené poloze pomoci elektromagnetu. Po zastaveni sitroje ne-
ni mo¥no pootddet pracovnim vdlcem, nebot &elislovd brzde je :
stdle v ¢innosti. U brousicilhio stroje s nekonednym péscn neni.
nutno pootdcet pracovnim vélcem)nebo% nekoneCny brusny pds s
‘na vdlec nasouvd ze strany. Prvni popsany iyp sircje nevyhovu-
je po strdnce bezpednosti prdce a druhy nevyhovuje pro brousi-
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ci stroj, kde se na pracovni vdlec neviji brusnf pds ve Sroubo-

vici, coz vyZaduje pootdleni pracovniho vilce obslulion.

ViSe uvedené nedostatky jsou odstranény szaiizenim %k okaii-

Zitému zastaveni pracovniho valce na pPiklad brousiciho stroje
na usné a k jeho pPipadnému odbr Adenl)ooalc vyndlesu, jehoé

podstatou je tFiramend vidlice spiwiend s jddrenm clektromasne-
tu, pdsovou brzdou & tladnou pruiinou pro okamiité zastaverd

stroje a odpruiend nardika g ovlddaci pdkou a vypinacim rame-
nen jsou propojeny lankeu na ki edlkdch,

Po uveden do chodu elektro: onmagnet oGhrodl

.
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pésovou.brzdu. Po zastaveni stroje vypinadem, nebo bezpelnosgtni
1idtou se vybtadi z Jinnosti elektromagnet a pdsovd brzda pomoci
plredepjaté tladné pruZiny okem#it& zastavi pracovni vdlec. Je-li
stroj v klidu a provddi se vyména brusného pdsu, je nutno pra-
covni vdlec odbrzdit, coi se provdadi ovliddaci pdkou, jejimz vy-
klopenim se provede odbrzdéni pdsové brzdy a tim i pracovaiho
vdlce. Aby nemohl byt stroj uveden do chodu v pFipadé vyfazeni
pdsové brzdy z dinnosti je vybaven rozpinacim ovladacem, ktery
umo¥ni uvést stroj do chodu aZ kdy%Z je ovlddaci pdka v zdklad-
ni poloze.

Na vykrese je zndzorndn v ndrysu piiklad provedeni zaiize-
ni k okamzitému Zastgveni'praccvniho védlce a k pPipadnému od-
brzddni pracovniho vdlce za klidu stroje podle tohoto vyndlezu.

Za¥ineni k okam¥itému zastaveni stroje sestdvd z bubnu pé-
sové brzdy 11 upevnéném na neznézornéné hnaci jednotce a obepnu-
tém.pédsovou brzdou 10. Pdsovd brzda 10 je jednim koncem upevné-
na na dridku 13, druhym na rameni vidlice 8. Vidlice 8 Je otol-
né uloena na depu 9. Ddle je vidlice 8 spraZena s elektromag-
netem ] a piedepnutou tlacnou pruZinou 2. Za¥izeni k odbrzdéni
pdsové brzdy .za klidu stroje sestdvd z Jepu 22 otodnd uloZendm
v postraenici stroje, na dep 22 jsou pevnd nalisovdny odpruZend
nérafka 15 s ramenem 16. Ovlddaci pdka 4 s vypinacim ramenem 14
otodnd uloZend na depu 19 je propojena s ramenem 16 lankem 20
pies kladky 21, p¥ilemZ proti rameni 14 je upevnén rozpinaci
ovladad 6. |

Pri uvedeni stroje do chodu. se presune jadro elektromagne-
tu 1 z polohy I do polohy II, pootoéi vidlici 8 proti sméru ¥ip-
ky C a' tim odbrzdi buben pésové brzdﬁjl; nezndzornéné hnaci jed-
notky a p¥edepnutd tladnd pruZina 2 se:zméékne z polohy I do po-
lohy II. Stroj je mo¥no uvést do chodu pouze tehdy, kdy je ovld-
daci pdka 4 v poloze ;i;lkdy vypinaci ram§§o 1i seplo rozpinaci
ovladad 5. Za chodu stroje nahdni nezndzornénd hnaci jednotka

Yemenici 17 ve sméru D, Yemenicl 18 ve sméru $ipky A a podloZny
vélec s dopravnikem 7 ve sméru Sipky E;ukn-‘

" Po zmééknﬂfi(neznézornéného tladitka "STOP" se vypne ele-
ktromagnet 11jédrofe1ektromagnetu 1 se;pﬁeéune z polohy II do
polohy I, tladnd pruiina 2 z polohy II do polohy L. Sila vyvi-
nutd phedepjatou tladnou pruinou 2 pootoli vidlici 8 ve smé-
ru ¥ipky ¢ o piitdhne pdsovou brzdu 10 na buben pdsové brzdy 11

WA . ” o ,
¢imz vznikne okamzity brazdici ulinek. V pripadé potPeby navinuti



- 4 -
- 229 232

nezndzorndného brusného papiru na povrch pracovniho védlce 3 se
pPesune ovlddaci pdka 4 z polohy III do polohy IV, lanko 20 na
kladkdch 21 sklopi ramenem 16 odpruZenou naréfku 15 tak, Ze
jédro elektromagnetu 1 pfesune z polohy I do polohy II, tlad-
nou pruzinu 2 z polohy I do polohy II a odbrzdi pdsovou brzdou
10 nezndzornénou hnaci jednotku. Soudasné se vypinaci rameno 14
0ddd1i od rozpinaciho ovladade 5 a stroj neni moZno uvést do
chodu, pondvadZ kladka § se pPesunula ve sméru Sipky B a je roz-
pojen hlavni okruh elektrického proudu. Po odbrzdéni nezndzor- -
néné hnaci jednotky je mo#no pracovnim vdlcem 3 otddet ve sind-
ru fipky E a navijet ve $roubovici nezndzorndny brusny papir.
Po pPesunuti ovlgdaci pdky 4 do polohy III sepne vypinaci
rameno 14 rozpinaci ovladal 5 a stroj je moZno uvést do chodu.

.

Zafizeni k okamZitému zastaveni pracovniho vdlce zajidfuje
bezpednost prdce obsluhy nebof v piipadd potFeby okamZitd zasta-
- vi vdechny rotujici &deti stroje po stladeni bezpednostni 1lidty
nebo tladitka "STOP", MoZnost pPipadného odbrzdéni pracovniho
védlce za klidu stroje umofnuje obsluze jednoduchou vyménu prus-
ného pdsu navinutého ve spirdle na pracovni vdlec, p¥i dodrZeni
bezpednosti préce, nebol stroj nelze uvést do chodu.
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Zarizeni k okamZitému zastaveni pracovniho vdlce nap¥iklad
brougiciho stroje a k jeho p¥ipadnému odbrzddni za klidu stroje,
vyznaéujici se tim, Ze vidlice (8) s t¥emi rameny otodné uloZe-
na na Sepu (9) md remena sphaZena s jddrem elektromagnetu (1),
pdsovou brzdou (10) a tladnou pruZinou (2)) p¥idemZz odpruZend
nardzka (15) s ramenem (16) jsou pevn& uloZeny na otodném Sepu (22)
a propojeny s ovlddaci pékou (4) s vypinacim ramenem (14), otod-
né ulcZenym na Sepu (19)}pomoci lanka (20) na kladkéch (21).

1 vykres
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