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Zpiisob prizpusobovani vykonu pohonné
jednotky ménicimu se zatizeni a zapojeni k
provadéni tohoto zpisobu

Anotace:

Vykonpohonné jednotky (1) se Fdi ovladanim jejiho ptikonu
v krocich, pficemz se pfi stanovovani piikonu, potfebného pro
dal3i krok, zjistuje zatizeni v n&kterém z krokd
predchdzejicich tak. ze se zjistuje doba. kicrou potfebovala
pohyblivé ¢ast (12) pohonné jednotky (1) nebo pohybliva st
(751) zafizeni. kterd je s pohyblivou Sésti (12) pohonné
jednotky (1) v mechanické vazbe. ke zméné pozice z jedné
pfedem uréené polohy do druhé predem uréené polohy. V
pripad¢ pneumatické pohonné jednotky (1) se jeji piikon Hdi
ovladanim pritoku a/nebo volbou tlaku plynu. V piipade
hydraulické pohonné jednotky (1) se jeji pfikon fidi ovladanin
pritoku hydraulické kapaliny @/nebo tlakem na hydraulickou
kapalinu piisobicim a v pipadé, elektrické pohonné jednotky
(1) se jeji prikon fidi vy3i nebo pribehem napajeciho napéti.
Pii stanovovéni pfikonu pro dalsi krok Ize u pneumatickych a
hydraulickych pohonnych jednotek dale vzit v Gvahu tlak
alespoit v jednom misté ptivodniho potrubi. zjistény v
nékterém z predchozich kroki a v ptipadé elektrické pohonné
jednotky elektricky odpor. zjistény v nék terém z pfedchozich
krokii. Pohonna jednotka (1) obsahuje pohyblivou &st (12) a
nejméné jeden vstup/vystup (13, 14), ktery je pres regulacni
alnebo spinaci prvek (61) pfipojen k nejméng jednomu zdroji
(91) energie. Zapojeni dale zahmuje Fidici jednotku (5) jejiz
ovladaci vystup (55, 56) je spojen's ovlddacim vstupem (631,
632) regulatniho a/nebo spinaciho prvku(61) a nejméné jeden
snimac (71, 72) polohy pro indikaci ptitomnosti nejméné dvou
indikacnich bodu (19. 39) nebo nejméné dva snimace (71, 72)
pro indikaci ptitomnosti nejméné jednoho indikaénho bodu
(19). kde indikacni bod se nachézi na pohyblivé &sti (12)

{75), ktera je s pohyblivou ¢asti ( 12) pohonné jednotky (1) v
mechanické vazbg. Vystup (711, 721) nejméng jednoho
snimace (71, 72) polohy je spojen se vstupem (51, 52) Fdici
jednotky (5). Zdrojem (91) energie maze byt zdroj tlakového
plynu, zdroj hydraulické kapaliny nebo zdroj elektrického
proudu. Zapojeni miiZe dle obsaho vat nejméné jeden snimac
tlaku (94, 96) spojeny s fidici jednotkou (5). Zapojeni muze
dile obsahovat nejméné jeden prvek pro volbu zdroje energie
spojeny s fidici jednotkou (5).
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Zpusob ptizpusobovani vykonu pohonné jednotky ménicimu se zatiZeni a zapojeni

k provadéni tohoto zpiisobu

Qblast techniky

Vynilez se tyka pfizpisobovani vykonu pohonné jednotky ménicimu se zatiZeni Fizenim
prikonu pohonné jednotky, pouzivané napriklad pro pohon hrabicového dopravniku nebo
jiného zafizeni na pfepravu sypkych hmot, nebo u Jinych zafizeni, u kterych pfi stabilnim
prikonu se vzrlistem zatizeni klesa jejich vykon. Vynalez fesi optimalizaci vykonu zafizeni, a
to regulaci pfikonu pohonné jednotky v zavislosti na momentalng pozadovaném vykonu za

ucelem uspory energie a snizeni opottebent pohyblivych soudasti.

Dosavadni stav techniky

Je znamo, ze pii zvySeni zatizeni dochazi u zafizeni pouZzivajicich k pohonu pohonnou
Jednotku s konstantnim ptikonem, dochazi ke sniZeni rychlosti, coz je ve vétsing pripadd
nezadouci. Tento problém se v praxi fesi zvySovanim vykonu zatizeni, kterého se dosahuje
zvySovanim jeho piikonu.

Dile je znamo, Ze u linearnich motord Ize primérnou rychlost vysuvné Casti v daném useku
vyvodit z délky Casového intervalu, potfebného pro zménu polohy vysuvné &asti linearniho
motory v daném useku. U zafizeni obsahujicich rotujici soucasti lze primérnou rychlost
zjistovat naptiklad snimanim Ghlu pootodeni v daném Easovém useku nebo méfenim Gasu
potiebného k vykonani zvoleného poctu otagek.

Je rovnéz znamo, Ze se v oboru dopravy sypkych hmot pouivaji vibracni, Snekové, hrabicové
a pasové dopravniky, které jsou opatfeny pohonnymi jednotkami pohanénymi pneumaticky,
hydraulicky nebo elektricky. Pohonné jednotky znamych dopravnikéi maji stabilni vykon,
Nevyhodou takovych dopravnikd je, Ze dopravniky pfi provozu nijak nereflektuji aktualni
stav jejich vytiieni‘. To vede pfi zvySovani narokd na mnozstvi pirpravované hmoty ke snizeni
rychlosti dopravniku a tim ke snizeni jeho vykonu.

V provozech, ve kterych se ptepravovani mnoZstvi vyrazné meni, mize pti momentalnim
pretizeni dopravniku dojit i k jeho selhani. Aby se tomu predeslo, dimenzuji se dopravniky na
vyssi vykon tak, aby vyhovely i pro nejvyssi mozné zatizeni, coz se v bézném provozu, kdy
Jsou zatizeni niz§i projevuje zbyteénymi pohyby pohyblivych soucasti. Disledkem je pak

zvySend spotieba energie a nadmérné opotiebovavani pohyblivych dila.
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Podstata vynalezu

Uvedené nevyhody fe$i zplsob prizpisobovant vykonu pohenné jednotky ménicimu se
zatizeni a zapojeni k provadéni tohoto zptisobu, dle predlozencho vynalezu.

Podstatou zplisobu, pfi kterém se vykon pohonné Jednotky tvorené pevnou a pohyblivou &asti
ridi ovladanim jejiho prikonu v krocich a tato pohonna jednotka je pripojena ke zdroji energie
je, Ze se, za ulelem zjisténi zatizeni v daném kroku, zjituje doba, kterou potiebuje pohybliva
cast pohonné jednotky nebo pohybliva &ast zafizeni, ktera je s pohyblivou Césti pohonné
jednotky v mechanické vazbé, ke zméné pozice zjedné predem urené polohy do druhé
predem urcené polohy. Piikon pohonné Jednotky pro nasledujici krok se nasledns stanovuje
na zakladé doby, zji§téné v ptedchozim kroku, V pfipadé pneumaticky fizené pohonné
jednotky se jeji piikon Fidi ovladanim pritoku a/nebo volbou tlaku plynu, pouzitého pro
pohon. pneumaticky fizené pohonné jednotky. V pfipadé hydraulicky fizené pohonné
jednotky se jeji prikon fidi ovladanim pritoku hydraulické kapaliny a/nebo tlakem na
hydraulickou kapalinu plsobicim. V ptipadé pneumaticky nebo hydraulicky fizené pohonné
Jednotky lze, alternativng pii zjisfovant zjisténi jejiho zatizeni v daném kroku, dale zjisfovat
tlak alespoi v jednom misté ptivodniho potrubi, pfi¢emz prikon pohonné jednotky pro
nasledujici krok se stanovuje téz na zakladé tlaku, zjiSténého v pfedchozim kroku. Podle
alternativy obsahujici jako pohonnou jednotku elektromotor, lze pii zjistovani zatizeni
v daném kroku dale zjistovat elektricky odpor elektromotoru, pfiemz prikon elektromotoru
pro nasledujici krok se stanovuje té7 na zakladé elektrického odporu  elektromotoru,
zjisténého v predchozim kroku.

Podstatou zapojeni jehoZ soucasti je pohonn4 Jednotka obsahujici pevnou Gast a pohyblivou
Cast a nejméné jeden vstup/vystup, ktery je pfes regulatni a/nebo spinaci prvek pfipojen k
nejméné jednomu zdroji energie je, ze dale zahrnuje fidici jednotku jejiz ovladaci vystup je
spojen s ovladacim vstupem regulaéniho a/nebo spinaciho prvku a nejméné jeden snimaé pro
indikaci pfitomnosti nejméné dvou indikaénich bodd nachazejicich se na pohyblivé &asti
pohonné jednotky ﬁebo na pohyblivé Casti zafizeni nebo nejméné dva snimace pro indikaci
pritomnosti nejméné jednoho indikaéniho bodu nachazejictho se na pohyblivé asti pohonné
jednotky nebo na pohyblivé Gasti zatizeni, ktera Je s pohyblivou asti pohonné jednotky
v mechanické vazbg. Vystup nejméné jednoho snimace indikatniho bodu je ptitom spojen se
vstupem fidici jednotky. Zdrojem energie miize byt zdroj tlakového plynu, zdroj hydraulické

kapaliny a nebo zdroj elektrického proudu. Alternativné mdZe zapojeni dale obsahovat
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nejméné jeden snimad tlaku vté Sasti potrubi, ktera se nachazi mezi zdrojem energie a
vstupem/vystupem pohonné jednotky, ktery je spojen s ridici jednotkou.

Dle dalsi alternativy mize zapojeni dale obsahovat nejméné jeden prvek pro volbu zdroje
energie, ktery je zapojen mezi regulatni a/nebo prepinaci prvek a nejméné dva zdroje energie.
Vtomto pfipadé je vystup prvku pro volbu zdroje energie spojen se vstupem regula&niho
nebo spinaciho prvku a nejméné jeden vstup prvku pro volbu zdroje energie je spojen
s vystupem jednoho z nejméné dvou zdroji energie, pricemz prvek pro volbu zdroje energie
je dale opatfen ovladacim vstupem, spojenym s prislu§nym ovladacim vystupem fidici
jednotky.

Vyhodou vynélezu je, Ze pi jeho vyuziti dochazi uspofe energie. V ptipadé hrabicového
dopravniku dosahuje Gspora az 50% . Dal§i vyhodou je, Ze se snizi Cetnost pohybu
pohyblivych soucasti, ¢im2 se snizuje jejich opotebeni. To se projevi zvySenim Zivotnosti

pohyblivych dilt zafizeni.

Prehled obrazki na vykresech

Obrazek 1 znazorfuje prikladné provedent podle prikladu 1ve stavu, kdy hrabice prvniho
hrabicového dopravniku hrnou dopravovany sxpky material prer debou a hrabice druhého
hrabicového dopravniku se vraceji do vychozi pozice. Obrazek 2 znazorfiuje prikladné
provedeni podle prikladu 2 a obrazek 3 znazorfje piikladné provedeni podle piikladu 3.
Obrazky 4 a 5. predstavuji prikladné provedeni podle piikladu 4, pfidem obrazek 4
znazorfiuje stav, kdy je snima¢em indikovana pritomnost prvniho indikaéniho bodu a obrazek

5 znazorfje stav, kdy je snimacem indikovana pfitomnost druhého indikaéniho bodu.

Priklady provedeni

Priklad 1

U piikladneho provedeni podle prikladu 1 Je zapojeni pro pfizplisobovani vykonu pohonné
jednotky 1,2.3.4 ménicimu se zatizeni uplatnéno na pracovisti pro ¢isténi povrchu pfedméti
otryskavanim abrazivem. Pracovisté Je vybaveno dvéma hrabicovymi dopravniky 75,76 pro
odstrafiovani pouzitého abraziva a uvolnénych netistot, které se nachdzeji pod roitem,
tvoficim podlahu pracovisté a pfedstavuji zafizeni pohanéné pohonnymi jednotkami 1,2,3.4.

Hrabicové dopravniky 75,76 obsahuji pohyblivé &asti 751, 761, na kterych jsou zavéseny
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hrabice 752, 762. Pohyblivé &sti 751,761 hrabicovych dopravnikd 75,76 jsou v mechanické

vazb¢ s pohyblivymi ¢astmi 11,22,32,42 pohonnych jednotek 1.23.4. Prvni hrabicovy

dopravnik 75 je pohanén prvni pohonnou jednotkou 1 a druhou pohonnou jednotkou 2, které
jsou orientovany vzajemné proti sobg. Druhy  hrabicovy dopravnik 76 je pohanén tieti
pohonnou jednotkou 3 a &tvrtou pohonnou jednotkou 4, které jsou rovnéz orientovany
vzajemné proti sob&. Kazda pohonna jednotka 1.2.3.4 Je tvofena dvoj¢innym pneumatickym

linedrnim motorem a obsahuje pevnou &ast 11, 21, 31. 4] a pohyblivou ¢ast 12, 22, 32 42

Ty Sy T4

Pohybliva ¢ast 12, 22, 32, 42 kazdé pohonné jednotky 1,2,3.4 je tvotena pistem 122, 222. 322

Ty ey ey

422 a pistnici 121, 221, 321, 421. Pevna Gast 11, 21, 31. 41 kazdé pohonné jednotky 1,2.3.4

obsahuje pneumaticky vilec, opatieny dvéma vstupy/vystupy 13, 14, 23, 24, 33, 34, 43, 44,

pficemz dva vstupy/vystupy 13, 14, 23, 24. 33. 34. 43. 44, které prislusi ke stejné pohonné

jednotce 1, 2, 3, 4 se nachazeji na opaénych stranach pistu 122, 222, 322, 422 dané pohonné

jednotky 1, 2, 3, 4. Prvni a druhi pohonni Jednotka 1.2 jsou vzajemné spojeny svymi
pistnicemi 121, 221. Pistnice 121, 221 prvni a druhé pohonné jednotky 1. 2 jsou dale spojeny
s pohyblivou ¢asti 751 prvniho hrabicového dopravniku 75 se kterou jsou timto v mechanické
vazbé. Rovnéz treti a ¢tvrta pohonnd jednotka 3.4 Jsou spojeny svymi pistnicemi 321, 421

Pistnice 321, 421 tfeti a Ctvrté pohonné jednotky 3.4 jsou dale spojeny s pohyblivou &asti 761

druhého hrabicového dopravniku 76, se kterou jsou timto v mechanické vazbé. Pisty 122 a
322 prvni a tfeti pohonné jednotky 1.3 jsou magneticke. Magneticka Cast pistu 122 prvni
pohonné jednotky 1 pfedstavuje prvni indikaéni bod 19 urceny pro indikaci polohy pohyblivé
Casti 12 prvni pohonné jednotky a pohyblivé &asti 22 druhé pohonné jednotky 2. Magneticka
Cast pistu 322 tfeti pohonné jednotky 3 predstavuje druhy indika¢ni bod 39 uréeny pro
indikaci polohy pohyblivé asti 32 tieti pohonné jednotky 3 a pohyblivé asti 42 étvrté
pohonné jednotky 4. Pevné &asti 11, 31 prvni a tfeti linedrni pohonné jednotky 1, 3 jsou
opatfeny snimai 71, 72, 73, 74 polohy. Prvni a druhy snima¢ 71, 72 polohy slouzi pro
indikaci pfitomnosti prvniho indika&niho bodu 19. Treti a Ctvrty snima¢ 73, 74 polohy slouzi
pro indikaci pfitomnosti druhého indikagniho bodu 39. Kazdy ze snimadd 71, 72. 73, 74

—_—a T My T

nékterého z indikatnich bodd 19,39 je opatten vystupem 711, 721, 731, 741 a je prikladné

tvofen magneticky ovladatelnym elektrickym spinadem pro detekci pritomnosti magnetického

pistu v blizkosti snimace 71, 72, 73_ 74. Prvni snimag 71 je umistén v blizkosti podstavy
valce, ktera je protilehla viigi podstavé valce, kterou prochézi pistnice 121 pohyblivé &asti 12
prvniho linedrniho pohonu 1. Druhy snimag 72 Je umistén na protilehlé strané valce, to je
v blizkosti podstavy valce, kterou prochazi pistnice 121 pohyblivé ¢asti 12 téhoZ linearniho

pohonu 1. Tfeti snima& 73 je umistén v blizkosti podstavy vélce, ktera je protilehla viigi
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poastavé vélce, kterou prochazi pistnice 321pohyblivé &asti 32 tretiho linearniho pohonu 3 a
Ctvrty snima¢ 74 je umistén na protilehlé strané tého valce, to je v blizkosti podstavy valce,
kterou prochazi pistnice 321 pohyblivé Casti 32 tfetiho linearniho pohonu 3. Zafizeni dale
obsahuje dva zdroje 91,92 energie. Podle tohoto prikladu je pouzitou energii energie
stlaCeného vzduchu. Prvni zdroj 91 energie ma vystupni tlak stladeného vzduchu 0,2 MPa,
druhy zdroj 92 energie mé vystupni tlak stlateného vzduchu 0,5 MPa. Soucasti zapojeni pro
ovladani pohonnych jednotek 1,2.3.4 jsou dale dva prvky 81.82 pro volbu zdroje 91,92
energie, dva regulaéni a/nebo spinaci prvky 61,62, fidici jednotka 5 a &tyfi snimace

94,96,97.98 tlaku. V zapojeni jsou vstupy/vystupy 13,14,23.24,33,34.43 44 pevnych ¢asti

pohonnych jednotek 1,2,3.4 pres reguladni a/nebo spinaci prvky 61,62 a pes prvky 81, 82 pro

volbu zdroje 91, 92 energie pripojeny ke zdrojiim 91, 92 energie. Prvni regulaéni a/nebo

spinaci prvek 61 obsahuje vstup 65, dva vystupy 651, 652, dva vstupy/vystupy 612,613 a
ovladaci vstup 63. Vstup 65 prvniho regulacniho a/nebo spinaciho prvku 61 je pfipojen pres
prvni prvek 81 pro volbu zdroje 91, 92 energie ke zdroji 91,92 energie. K obéma vystupiim
051,652 jsou pfipojeny tlumiée hluku 653,654, vznikajiciho pfi vypousténi pouzitého vzduchu
do okolni atmosféry. Prvni vstup/vystup 612 prvniho regulacniho a/nebo spinaciho prvku 61
je spojen s prvnim vstupem/vystupem 13 prvni pohonné jednotky 1 a s prvnim
vstupem/vystupem 23 druhé pohonné jednotky 2. Druhy vystup 613 prvniho regulacniho
a/nebo spinaciho prvku 61 je spojen se druhym vstupem/vystupem 14 prvni pohonné jednotky
I'a se druhym  vstupem/vystupem 24 druhé pohonné jednotky 2. Druhy regulaéni a/nebo
spinaci prvek 62 obsahuje vstup 66, dva vystupy 661, 662, dva vstupy/vystupy 622.623 a

ovladaci vstup 64. Vstup 66 prvniho regulatniho a/nebo spinaciho prvku 62 je pripojen pres
druhy prvek 82 pro volbu zdroje 91, 92 energie ke zdroji 91,92 energie. K obéma vystupliim

661,662 jsou pripojeny tlumi¢e hluku 663 664, vznikajiciho pfi vypousténi pouzitého vzduchu

do okolni atmosféry. Prvni vstup/vystup 622 druhého regulaéniho a/nebo spinaciho prvku 62
je spojen s prvnim vstupem/vystupem 33 tfeti pohonné jednotky 3 a s prvnim
vstupem/vystupem 43 &tvrté pohonné jednotky 4. Druhy vstup/vystup 623 druhého
regulacniho a/neboi spinaciho prvku 62 je spojen se druhym vstupem/vystupem 34 _tieti
pohonné jednotky 3 a se druhym vstupem/vystupem 44 Ctvrté pohonné jednotky 4. Prvni
prvek 81 pro volbu zdroje 91, 92 energie je zapojen mezi prvni regula&ni a/nebo piepinaci
prvek 61 a oba zdroje 91,92 energie a druhy prvek 81 pro volbu zdroje 91, 92 energie je
zapojen mezi druhy regulaéni a/nebo prepinaci prvek 61 a oba zdroje 91,92 energie. Vystup
80 prvniho prvku 81 pro volbu zdroje 91, 92 energie je spojen se vstupem 65 prvniho

regulaéniho nebo spinaciho prvku 61 a vystup 89 druhého prvku 82 pro volby zdroje 91, 92



energie je spojen se vstupem 66 druhého regula¢niho nebo spinaciho prvku 62. Prvni vstup
83 prvniho prvku 81 pro volbu zdroje 91, 92 energie a prvni vstup 84 druhého prvku 82 pro
volbu zdroje 91, 92 energie jsou spojeny s vystupem 93 prvniko zdroje 91 energie a druhy
vstup 85 prvniho prvku 81 pro volbu zdroje 91, 92 energie a druhy vstup 86 druhého prvku
82 pro volbu zdroje 91, 92 energie jsou spojeny s vystupem 95 druhého zdroje 92 energie.
Prvni prvek 81 pro volbu zdroje 91,92 energie je opatfen ovladacim vstupem 87 a druhy
prvek 82 pro volbu zdroje 91,92 energie je opatten ovladacim vstupem 88. Prvni snimad 94
tlaku se nachazi v té Easti potrubi, ktera spojuje vystup 93 prvniho zdroje 91 energie s prvnim
vstupem 84 druhého prvku 82 pro volbu zdroje 91, 92 energie a s prvnim vstupem 83 prvniho
prvku 81 pro volbu zdroje 91, 92 energje. Druhy snima€ 96 tlaku se nachazi v té Gasti potrubi,
kterd spojuje vystup 95 druhého zdroje 92 energie s druhym vstupem 86 druhého prvku 82
pro volbu zdroje 91, 92 energie a s druhym vstupem 85 prvniho prvku 81 pro volbu zdroje
91, 92 energie. Tieti snimac 97 tlaku se nachazi v t¢ &asti potrubi, ktera spojuje prvni vstup 13
prvni pohonné jednotky 1 s prvnim reguladnim a/nebo spinacim prvkem 61 a ¢tvrty snimac 98
tlaku se nachézi v té &asti potrubi, ktera spojuje prvni vstup 33 tieti pohonné jednotky 3 se
druhym regula¢nim a/nebo spinacim prvkem 62. Vsechny snimace 94,96,97,98 tlaku jsou dale
spojeny s fidici jednotkou 5. Vystup 711 prvniho snimage 71 prvniho indikacniho bodu 19 je
spojen s prvnim vstupem 51 fidici jednotky S, vystup 721 druhého snimade 72 prvniho
indikaéniho bodu 19 je spojen se druhym vstupem 52 fidici jednotky 5. Vystup 731 tfetiho
snimaCe 73 druhého indikaéniho bodu 39 je spojen se tfetim vstupem 53 Fidici jednotky 5 a
vystup 741 étvrtého snimace 74 druhého indikaéniho bodu 39 je spojen se Gtvrtym  vstupem
54 fidici jednotky S. Prvni snimag 94 tlaku je spojen s patym vstupem 594 fidici jednotky 5,
druhy snimac¢ 96 tlaku je spojen se Sestym vstupem 596 Fidici jednotky S, tieti snimag 97 tlaku
je spojen se sedmym vstupem 597 Fidici jednotky 5 a Ctvrty snima¢ 98 tlaku je spojen
sosmym vstupem 598 fidici jednotky 5. Ridici Jednotka 5 dale obsahuje prvni ovladaci
vystup 55, spojeny s ovladacim vstupem 63 prvniho regulacniho a/nebo spinaciho prvku 61,
druhy ovladaci vystup 56 spojeny s ovladacim vstupem 64 druhého regulaéniho a/nebo
spinaciho prvku Qﬂ treti ovladaci vystup 57 spojeny s ovladacim vstupem 87 prvniho prvku
81 pro volbu zdroje 91,92 energie a Ctvrty ovladaci vystup 58 spojeny s ovladacim vstupem
88 druh¢ho prvku 82 pro volbu zdroje 91,92 energie.

Zplisob podle tohoto pikladu se provadi na vyse popsaném zafizeni. PH Cisténi povrchu
predméti se jejich povrch otryskava abrazivem, pficemz pouzité abrazivo, véetné netistot
odstranénych z &isténého predmétu, pada dold a shromazd'uje se na hrabicovych dopravnicich

75,76, které se nachazeji pod rostem, tvoficim podlahu pracovisté. Vratnym pohybem hrabic
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752,762 se pouzité abrazivo, v&etné nedistot odstranénych z povrchu &isténého pfedmétu,
postupné presouva na koreckovy dopravnik, kterym se dopravuje k &isténi a k recyklaci.
Hrabice 752,762 kazdého z hrabicovych dopravnikdl 75,76 jsou zavéSeny na pohyblivé &asti
731,761, ktera vykonava vlivem vysouvéni a zasouvéni pohyblivych &asti 12,22.32.42

pohonnych jednotek 1,2,3,4 ptimogary vratny pohyb smérem ke koretkovému dopravniku a

smérem od ngj. Pohyblivé ¢asti 751,761 hrabicovych dopravaiki 75,76 se pohybuji spoleéné s

pohyblivymi &astmi 12,22.32.42 pohonnych jednotek 1,234 zjedné Gvraté do druhé
Snimale 71,72,73,74 se pfi pFitomnosti magnetickych pistd 122 a 322 vijejich blizkosti
sepnou. Tato informace se prenasi do Fdici jednotky 5, ktera méfi a zaznamenava délky
Casovych intervali mezi jednotlivymi pruchody pistﬁ 122 a 322 krajnimi polohami
pohyblivych ¢asti 12,22,32.42 pohonnych jednotek 1,2.3.4. Okamzita rychlost pohybu hrabic
zavist na momentalnim zatizeni hrabicového dopravmku 75,76 a na momentalnim piikonu
pohonné jednotky 1,2.3.4. Pi konstantnim prikonu pohonnych jednotek 1,2.3.4 vede nartist
mnoZzstvi pfepravovaného abraziva ke zvySovani zatizeni hrabicového dopravniku 75,76,
které se projevi prodluZovénim doby mezi jednotlivymi prachody pistu, tak?e vykon

hrabicového dopravniku 75,76 klesa. Ridici jednotka 5 fidi pikon pohonnych jednotek

1,2,3,4 v krocich. Jako veli¢ina, slouZici ke stanoveni potiebného prikonu v dalsim kroku se
sleduje doba, kterou pottebuje pohybliva ¢ast 12, 22, 32, 42 pohonné jednotky 1,2, 3. 4 nebo
pohybliva Cast 75, 76 zafizeni, ktera je s pohyblivou ¢&asti pohonné Jednotky 1234
v mechanické vazbé, ke zméné pozice z jedné predem uréené polohy do druhé predem uréené
polohy. V tomto piikladném provedeni se jedna o pohyblivé &asti 751,761 hrabicovych
dopravniki 75,76. Tato doba je mirou zatizeni hrabicového dopravniku 75,76 v kroku pravé
probihajicim nebo v nékterém z krokd predchazejicich. Jeden krok pfitom méize zahrnovat jak
prechod pistu 122,322 zjedné uvrats do druhe, tak Casovy interval k provedeni nékolika
vratnych pohybl hrabic. Nejsou-li snimade umistény v uvratich, miZe byt sledovana doba
potrebna k diléimu posunu pist a v pripads, ze je na jedné pohonné jednotce instalovano vice
snimacl, mize presun pistu z jedné tivraté do druhé predstavovat i vice krokd fidici jednotky.
Prikon pohonnych Jednotek 1,2,3,4 se tak mize dynamicky ménit i v ramci jednoho cyklu.
Ridici jednotka 5 Fidi prikon pohonnych jednotek 1, 2. 3, 4 ovladanim sméru a doby pritoku
plynu o konstantnim tlaku na vstupu i postupnym nebo stfidavym pipojovanim pohonnych
Jednotek ke zdrojim plynu s riznymi tlaky na vystupech. Ptikon lze Fidit i prerusovanim
dodavky plynu do pohonnych jednotek 1,2.3.4. Pfi zastaveni pfivodu plynu do pohonné
jednotky 1,234 v pribéhu pfesunu pistu miZe plyn expandovat a posouvat pisty

122,222.322,422 a2 do vyrovnani jeho tlaku s odporem, ktery pistu klade hrabicovy
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dopravnik. Pro lepsi fizeni se do Fidici Jednotky 5 pfendsi rovnéz udaje o momentalnim tlaku
v jednotlivych ¢astech potrubi, které se méii snimaéi tiaku 94.96.97.98. Pro stanoveni ptikonu
pohonné jednotky 1. 2, 3. 4 pro nasledujici krok se tak mohou pouZit i informace o

momentalnich tlacich v ptedchozim kroku nebo i v pribéhu pravé probihajiciho kroku.
Priklad 2

Zapojeni podle tohoto prikladného provedeni se 1idi od zapojeni popsaného v prikladu 1 tim,
Ze se tyka zafizeni, které obsahuje pouze jednu pohonnou jednotku 1, kterou je hydraulicky
linearni pohon, tim, ze obsahuje pouze Jeden zdroj 91 energie, kterym je zdroj hydraulické
kapaliny, tim, Ze reguladni a/nebo spinaci prvek 61 sestdva ze samostatného regulaéniho
prvku 614, ktery reguluje pouze priitok hydraulické kapaliny potrubim a ze samostatného
spinaciho prvku 611, ktery uréuje smér toku hydraulické kapaliny. Dale se prikladné
provedeni podle piikladu 2 lii od prikladného provedeni, popsaného v prikladu 1 tim, Ze se
mira zatizeni hrabicového dopravniku 75 odvozuje od rychlosti pohybu pohyblivé &sti 751
hrabicového dopravniku 75. Pohonna jednotka 1 je tvofena dvojéinnym hydraulickym
linearnim motorem a obsahuje pevnou &ast 11 a pohyblivou ¢ast 12, ktera je tvofena pistem
122 a pistnici 121. Pevna &ast 11 pohonné Jednotky 1 obsahuje hydraulicky valec, opatreny
dvéma vstupy/vystupy 13, 14, které se nachazeji na opacnych stranach pistu 122 pohonné
jednotky 1. Pistnice 121 je spojena s pohyblivou ¢asti 751 hrabicového dopravniku 75. jeden
z okrajii pohyblivé €asti 751 hrabicového dopravniku 75 pfedstavuje prvni indikaéni bod 19
ureny pro indikaci polohy pohyblivé &asti 751 hrabicového dopravniku 75, zatimco k nému
protilehly okraj pohyblivé &asti 751 hrabicového dopravniku 75 predstavuje druhy indikaéni
bod 39 uréeny pro indikaci polohy pohyblivé &asti 751 hrabicového dopravniku 75.
V blizkosti protilehlych okrajd pohyblivé ¢asti 751 hrabicového dopravniku 75 se nachazeji
snimace 71,72, jejichz vzajemna vzdalenost je vétsi, nez vzdalenost protilehlych okrajii
pohyblivé Casti 751 hrabicového dopravniku 75. Prvni snima¢ 71 polohy slouzi pro indikaci
pritomnosti prvnihé indika¢niho bodu 19 v prvni Gvrati, Druhy snima¢ 72 polohy slouzi pro

indikaci pritomnosti druhého indika¢niho bodu 39 ve druhé dvrati. Kazdy ze snimadti 71,72 je

opatfen vystupem 711.721. Oba snimade T1,72 jsou schopny zaznamenat pritomnost
feromagnetického kovu ve své blizkosti. Zafizeni dale obsahuje jeden zdroj 91 energie,
kterym je zdroj hydraulické kapaliny. V zapojeni jsou vstupy/vystupy 13,14 pevné &asti
pohonné jednotky 1 pripojeny ke zdroji 91 energie, a to pres regulatni a/nebo spinaci prvek

61. Regulacni a/nebo spinaci prvek 61 sestava z regulatniho prvku 614 a ze spinaciho prvku



611. Spinaci prvek 611 obsahuje vstup 652 a vystup 651, dva vstupy/vystupy 612,613 a
ovladaci vstup 63. Vstup 65 prvniho regulaéniho a/nebo spinaciho prvku 61 je pfipojen ptes
regulaéni prvek 614 k vystupu 93 zdroje 91 energie, v tomto pripadé k vystupu hydraulické
kapaliny. Vystup 651 spinactho prvku 611 je pripojen ke vstupu 931 zdroje 91 energie,
v tomto pripadé se jedna o vstup hydraulické kapaliny vytlagované z pohonné jednotky 1.
Prvni vstup/vystup 612 spinactho prvku 611 je spojen s prvnim vstupem/vystupem 13
pohonné jednotky 1. Druhy vystup 613 spinaciho prvku 611 je spojen se druhym
vstupem/vystupem 14 pohonné jednotky 1. Prvni snimad 94 tlaku se nachdzi vié &Asti
potrubi, ktera spojuje vystup 93 zdroje 91 energie se vstupem regulacniho prvku 614. Druhy
snima¢ 96 tlaku se nachazi v té asti potrubi, ktera spojuje vystup 615 regula&niho prvku 614
se vstupem 652 spinaciho prvku 611. Oba snimade 94.96 tlaku jsou dale spojeny s Fidici
Jednotkou 5. Prvni snimag 94 tlaku je spojen se tietim vstupem 53 fidici jednotky 5 a druhy
snima¢ 96 tlaku je spojen se &tvrtym vstupem 54 fidici jednotky 5. Vystup 711 prvniho
snimace 71 prvniho indikagniho bodu 19 je spojen s prvnim vstupem 51 fidici jednotky 5 a
vystup 721 druhého snimate 72 druhé indika¢niho bodu 39 je spojen se druhym vstupem 52
fidici jednotky 5. Ridici jednotka 5 dale obsahuje prvni ovladaci vystup S5, spojeny
sovladacim vstupem 631 spinaciho prvku 611, druhy  ovladaci vystup 56, spojeny
s ovladacim vstupem 632 regulaéniho prvku 614 a teti ovladaci vystup 57 je spojeny s
ovladacim vstupem 932 zdroje 91 energie. Zplsob podle tohoto ptikladu se li§i od zpusobu
popsan¢ho v pfikladu 1 tim, e misto moznosti regulace pfikonu pohonné jednotky
prepinanim mezi zdroji 91,92 energie s riznym vystupnim tlakem, je zde moznost regulovat
prikon pohonné jednotky pritokem hydraulické kapaliny a tlakem v hydraulické kapaliné.
Pohybliva ¢ast 751 hrabicového dopravniku 75 se pit vratném pohybu stiidavé dostava do
dosahu prvniho snimage 71 nebo druhého snimade 72. Informace o pritomnosti pohyblivé
Casti 751 hrabicového dopravniku 75 v dosahu snimade 71,72 se prenasi do fidici jednotky 5,
ktera méfi a zaznamenava délky Gasovych intervald mezi Jednotlivymi pruchody pohyblivé
Casti 751 hrabicového dopravniku 75 krajnimi polohami. Do fidici jednotky S se dale pienasi
informace o aktueilnim tlaku v hydraulickém potrubi pied vstupem hydraulické kapaliny do
regulatniho prvku 614 a pied vstupem do spinaciho prvku 611. Tyto informace se fidici
jednotkou 5 zpracovavaji stejné, jak bylo popsano v pikladu 1. Ridici jednotka 5 Hdi prikon
pohoné jednotky v krocich, jak bylo popsano v pfikladu 1, pfidemz ovlada jak tlak

v hydraulické kapaliné, tak jeji pritok.
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Priklad 3

Zapojeni podle piikladného provedeni podle pikladu 3 se lisi od ptikladného provedeni
popsan¢ho v piikladu 2 tim, ze pohonnou jednotkou 1 je linearni elektricky motor, tim, Ze
regulacni a/nebo spinaci prvek 61 je tvofen pouze regulacnim prvkem 614, ktery na zaklade
napéti a tim, ze snimate 71 a 72 jsou optické a Jsou umistény v krajnich polohach pohyblivé
Casti 12 pohonné jednotky 1, ve kterych konstatuji pfitomnost nebo nepfitomnost téhoy
indikagntho bodu 19. Mezi vystupem regulacniho prvku 614 a vstupem 101 pohonné jednotky
Je zapojeno &idlo 961 velkosti efektivni hodnoty prochézejiciho proudu a &idlo 962 efektivni
hodnoty momentalné pfitomného napéti. Tato Cidla 961,962 jsou napojena na Fidici jednotku
5, ktera pfi Fizeni piikonu pohonné jednotky 1 na zakladé délky intervald mezi prichodem
indika¢niho bodu 19 mezi prvnim snimagem 71 polohy a mezi druhym snimagem 72 polohy
zohledfiuje momentalni velikost elektrického odporu linearniho elektromotoru. Ridici
jednotka § fidi piikon elektromotoru tim, e urCuje velikost nebo kmitoget elektrického
sinusového napéti na vystupu zdroje 91 energie a tim, Ze prostfednictvim regulaéniho prvku

614 modifikuje tvar prab&hu napéti v jednotlivych periodach.

Priklad 4

—_——

Zapojenti podle prikladu 4 se li3i od zapojeni popsancho v pikladu 3 v tom, e obsahuje pouze
Jeden snima& 71 polohy, ktery je mechanickym snimadem indikujicim kontakt s jednim nebo
se druhym vystupkem na pohyblivé &asti hrabicového dopravniku, kde jeden z vystupkd
pfedstavuje prvni indikaéni bod 19 a druhy vystupek predstavuje druhy indikagni bod 39.
Vyhodnocovani zatizeni hrabicového dopravniku 75 na zakladé délky asovych intervalg
mezi jednotlivj/mi. prichody pohyblivé asti hrabicového dopravniku 75 je analogické tomu,
jak bylo popsano v predchozich pfipadech stim rozdilem, e pti stanovovani potiebného
prikonu pro dalsi krok se bere v avahu i momentalni elektricky odpor elektrického linearniho

motoru.
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Pramyslova vyuZitelnost

Vynalez Ize uplatnit v zafizenich u kterych je potfeba zajistit plynuly provoz i piesto, Ze jsou
vystavovana nerovnomérnému zatizeni, a to nejen v pripadech, kdy jsou tato zafizeni
vybavena linedrnimi pohonnymi jednotkami, ale i v pripadech, kdy jsou pro pohon pouzity
pohony rota¢ni. Pouzité snimade pozice pohyblivé &asti. Jejiz pohyb je sniman mohou byt

naptiklad dotykové, magnetické nebo optické.
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PATENTOVE NAROKY

Zplsob prizptisobovani vykonu pohonné jednotky ménicimu se zatizeni, kde pohonna
jednotka je tvofena pevnou a pohyblivou &asti a je pripojena ke zdroji energie, pricemz
vykon pohonné jednotky se fidi ovladanim Jejiho prikonu v krocich, vyznacujici se tim,
ze se za udelem zjisténi zati¥eni v daném kroku zji§tuje doba, kterou potrebuje
pohybliva &ast (12, 22, 32, 42) pohonné jednotky (1, 2, 3, 4) nebo pohybliva ¢ast (751,
761) zafizeni (75,76), ktera je s pohyblivou casti (1,1,22,32,42) pohonné jednotky
(1,2,3,4) v mechanické vazbé ke zmengs pozice z jedné predem urené polohy do druhé
pfedem urcené polohy, nades se prikon pohonné jednotky (1, 2, 3, 4) pro nasledujici

krok stanovuje na zaklads doby, zjisténé v predchozim kroku.

Zptisob podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze v pripads pneumaticky fizené pohonné
Jednotky (1, 2, 3, 4) se jeji prikon fidi ovladanim pritoku a/nebo volbou taky plynu,

pouZitého pro pohon. pneumaticky fizené pohonné jednotky (1, 2, 3, 4)

Zplisob podle naroku 1, vyznadujici se tim, e v piipade hydraulicky fizené pohonné
jednotky (1, 2, 3, 4) se jeji prikon fidi ovladanim priitoku hydraulické kapaliny a/nebo

tlakem na hydraulickou kapalinu pasobicim.

Zplisob podle naroku 1 a 2 nebo 1 a 3, vyznacujici se tim, 7e se pii zjiStovani zatizeni
v daném kroku déle zjistuje tlak plynu nebo tlak v hydraulické kapaling, alespon v
Jednom misté mezi zdrojem (91,92) plynu nebo hydraulické kapaliny a pistem (122,322)
pohonné jednotky (1,2,3,4), s vyhodou v pfivodnim potrubi pred vstupem/vystupem
(13,33) pohonné jednotky (1,2,3,4), picemz piikon pohonné jednotky (1, 2, 3, 4) pro

nasledujici krok se stanovuje té na zakladé tlaku, zjisténého v piedchozim kroku.

Zplsob podle naroku 1, vyznalujici se tim, Ze v piipadg, kdy je pohonnou jednotkou
(1) elektromotor se pii zjistovani zatizeni v daném kroku déle zjistuje elektricky odpor
elektromotoru, pricem? piikon elektromotory pro nasledujici krok se stanovuje té na

zakladé elektrického odporu motoru, zjisténého v predchozim kroku.

Zapojeni pro prizpisobovani vykonu pohonné jednotky (1,2,3,4) m¢nicimu se zatizeni,
kde pohonni jednotka ( 1,2,3,4) obsahuje pevnou &ast (11, 21, 31, 41) a pohyblivou &ast
(12, 22, 32, 42) a nejméné jeden vstup/vystup (13,14,23,24,33 34,43,44,101), ktery je

—
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pres regulaéni a/nebo spinaci prvek (61,62) ptipojen k nejméné jednomu zdroji (91, 92)
energie, vyznalujici se tim, ze dale zahrnuje fidici jednotku (5) jejiz ovladaci vystup
(35, 56) je spojen s ovladacim vstupem (63, 64, 631, 632) regulatniho asnebo spinaciho
prvku (61, 62) a nejméné jeden snimaé (71, 72, 73, 74) pro indikaci pfitomnosti nejméné
dvou indikagnich bodd (19,39) nebo nejméné dva snimage (71, 72, 73, 74) pro indikaci
pfitomnosti nejméné jednoho indikaéniho bodu (19), kde nejméné jeden indikaéni bod
(19) se nachazi na pohyblivé &asti (12, 22, 32, 42) pohonné jednotky (1, 2, 3, 4) nebo na
pohyblivé Casti (75, 76) zatizeni, ktera je s pohyblivou &asti (12, 22, 32, 42) pohonné
jednotky (1, 2, 3, 4) v mechanické vazbg, pricems vystup (711, 721, 731, 741) nejméné
jednoho snimace (71, 72, 73, 74) indikacniho bodu (19,39) je spojen se vstupem (51,
52, 53, 54) ridici jednotky (5).

Zapojeni podle naroku 6, vyznadujici se tim, 7e zdrojem (91, 92) energie je zdroj

tlakového plynu.

Zapojeni podle naroku 6, vyznacujici se tim, Ze zdrojem (91) energie je zdroj

hydraulické kapaliny.

Zapojeni podle naroku 6, vyznatujici se tim, Ze zdrojem (91) energie je zdroj

elektrického proudu.

Zapojeni podle naroku 6 a 7 nebo 6 a 8, vyznacujici se tim, Ze dale obsahuje nejméné
Jeden snima¢ (94,96,97,98) tlaku v té Sasti potrubi, ktera se nachazi mezi zdrojem
(91,92) energie a vstupem/vystupem (13,14,23,24,33 34,43 44) pohonné jednotky
(1,2,3,4), ptiemz snima¢ (94,96,97,98) tlaku je spojen s Tidici jednotkou (5).

Zapojeni podle naroku 5, vyznatujici se tim, 7e dale obsahuje nejméné jeden prvek (81,
82) pro volbu zdroje (91, 92) energie, ktery je zapojen mezi regulacni a/nebo prepinaci
prvek (61,62) a nejméné dva zdroje (91,92) energie, priéemz vystup (80,89) prvku (81,
82) pro volbu zdroje (91, 92) energie je spojen se vstupem (65,66) regulaéniho nebo
spinaciho prvku (61,62) a jeho nejméné jeden vstup (83,84, 85,86) je spojen
s vystupem (93,95) jednoho z nejméné dvou zdrojii (91,92) energie, priemz prvek (81,
82) pro volbu zdroje (91, 92) energie Je opaten ovladacim vstupem (87, 88), spojenym
s prislusnym ovladacim vystupem (57, 58) fidici jednotky (3).
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