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OZET
BIR HAREKETLiI BAGLANTI APARATI

Bu bulus, agir ticari araglarda kullanilan ve arag sasisi ile ara¢ kabini (C) arasinda
enerji, veri, akigkan vb. iletimi saglayan iletici elemanlarin (A) tutunmasini
saglayan, arag sasisi ile ara¢ kabini (C) arasinda olusan izafi hareketi veya arag i1
hareket aksamlarinin bakimi gibi sebepler ile kabinin (C) devrilmesi durumunda
harekete =zorlanan s6z konusu iletici elemanlarin (A) esnememesi ve
deformasyona ugramamasi i¢in bir kismu iletici elemanlarla (A) beraber hareket

edebilir yapida olan bir hareketli baglant1 aparat1 (1) ile ilgilidir.
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1.

2.

ISTEMLER

Afir ticari araglarda kullamlan ve arag sasisi ile ara¢ kabini (C) arasinda
enerji, verl, akiskan vb. iletimi saglayan iletici elemanlarin (A) tutunmasim
saglayan, ara¢ sasisi ile arag kabini (C) arasinda olusan izafi hareketi veya arag
ici hareket aksamlarinin bakimi gibi sebepler ile kabinin (C) devrilmesi
durumunda harekete zorlanan stz konusu iletici elemanlarin (A) esnememesi
ve deformasyona ugramamasi icin bir kismu iletici elemanlarla (A) beraber
hareket edebilir yapida olan, en temel halinde,
arac kabinine (C) monte edilen ve s6z konusu ara¢ kabininin (C) ara¢ sasisine
gore izafl olarak hareket etmesi durumunda kabin (C) ile beraber rijit bir
formda hareket en ez bir sabit gbvde (2),
bir tarafindan sabit gévdeye (2) bagh olan, diger bir tarafindan ise iletici
elemanlara (A) baglanan,
sabit gbvdeye (2) gore bir eksen etrafinda izafi olarak saat ibresi veya tersi
yonde dénebilen,
iletici elemana (A) baglanan kisminda kelepcelerin (B) yerlestirilmesi icin
olusturulan bir veya birden fazla baglanti formu (3.1.1) bulunan,
stz konusu donme siirecinde iletici elemanin (A) uyguladigr kuvvetin
hareket dogrultusuna gore serbest yonde hareket eden,
iletici elemanlarin (A) da sasiye gore kismi olarak izafi hareket etmesini
saglayarak iletici elemanlarin (A) esnemesini ve zarar gbrmesini engelleyen
en az bir hareketli govde (3) ile karakterize edilen harcketli baglant1 aparati

(1).
Uzerinde bir veya birden fazla baglant1 deligi (2.1.1) bulunan oturma parcast
(2.1) aracilipnyla kabine (C) monte edilen sabit gdovde (2) ile karakterize

edilen istem 1’deki gibi hareketli baglanti aparati (1).

Bir kenarindan uzanan ve sdz konusu kenarina gore acisal olarak konumlanan

ve hareketli gévdenin (3) monte edilmesi amaciyla olusturulan agili pargaya
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(2.2) sahip sabit govde (2) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi hareketli

baglant1 aparati (1).

. Oturma parcasi (2.1) ile acili parcasi (2.2) arasindaki ag¢1 hareketli gbvdenin

(3) kolay hareket edebilmesi i¢in otuz bes derece olan sabit gdvde (2) ile

karakterize edilen istem 1°deki gibi hareketli baglanti aparati (1).

. Ac¢th parcasmnin (2.2) oturma parcasina (2.1) bitisik kenarina paralel olmayan

iki kenarinda hareketli gévdenin (3) bir eksen etrafinda dénmesi amaciyla
olusturulan hareketlendirme uzantilart (2.3) bulunan sabit govde (2) ile

karakterize edilen istem 1’deki gibi hareketli baglant1 aparati (1).

. Oturma pargast (2.1) ile acili parcamin (2.2) bitisik kenarina dik eksene

hareketli gdvdenin (3) hareketini kolaylastirmak i¢in gdre yiiz on bes derece
acili  olacak sekilde agih parcada (2.2) olusturulan hareketlendirme
uzantilarina (2.3) sahip sabit gévde (2) ile karakterize edilen istem 1’deki

gibi hareketli baglant aparati (1).

. Hareketlendirme uzantilarinda (2.3) hareketli gdvdenin (3) saat ibresi veya

tersi yoniinde déndiiriilmesi i¢in dondiirme deligi (2.3.1) acilan sabit gévde (2}

ile karakterize edilen istem 1’deki gibi hareketli baglanti aparati (1).

. lletici elemanlarin (A) sabitlenmesi icin olusturulan ve sabit govdede (2) ver

alan dondiirme deligi (2.3.1) merkez cksenleri etrafinda acisal olarak harcket
edebilen hareketli gbvde (3) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi hareketli

baglanti aparat (1).

. Bir plaka formunda olup iletici elemanlarin (A) tutturulmasi i¢in olusturulan

ve kablo, boru, hortum gibi s6z konusu iletici elemanlar (A) ile yiizey ylizeye
temas eden baglanti parcasma (3.1) sahip hareketli gbévde (3) ile karakterize

edilen istem 1°deki gibi hareketli baglant1 aparati (1).
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

fletici elemanlarin  (A) baglanti parcasina (3.1) monte edilmesi ve
sabitlenmesini saglayan ve baglanti parcasimin (3.1) agili parcaya (2.2) yakin
olmayan diger kenarmda olusturulan baglanti formu (3.1.1) iceren baglann
parcasina (3.1) sahip hareketli gévde (3) ile karakterize edilen istem 1’deki

gibi hareketli baglant aparati (1).

Dikdortgen geometrik formunda olup kelepgenin (B) oturabilecegi bir boyutta
acilan birer baglanti boslugu (3.1.1.1) ve kelepcenin (B) ilk sabitleme
sirasinda  gecirilmesi icin kelepcenin (B) gecebilecegi genislikte acilan
kanaldan (3.1.1.2) olusan baglanti formu (3.1.1) iceren baglant pargasina
(3.1) sahip hareketli govde (3) ile karakterize edilen istem ['deki gibi
hareketli baglanti aparati (1).

Baglant1 parcas1 (3.1) bir eksen etrafinda dondiiriilebilmesi i¢in baglanti
parcasinin (3.1) baglant1 formunun (3.1.1) oldugu kenara dik olan iki kenardan
uzanan ve baglanti parcasimin (3.1) iletici elemanla (A) temas eden ylizeyine
dik bir dogrultuda olusturulan dénme uzantisina (3.2) sahip hareketli govde

(3) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi hareketli baglant1 aparati (1).

Boyutlari dondiirme deliginin (2.3.1) boyutlari ile aym olan ve merkez ekseni
etrafinda saat ibresi yoniinde veya saat ibresi tersi yoniinde baglanti parcasinin
(3.1) donebilmesi i¢in olusturulan dénme deligi (3.2.1) iceren donme
uzantisina (3.2) sahip hareketli gévde (3) ile karakterize edilen istem 1’deki

gibi hareketli baglanti aparat (1).

Dondiiriilme yvayi ve donme ¢api baglanti parcasi (3.1) ile dénme vzantisinda
(3.2) yer alan donme deliginin (3.2.1) merkezinin birbirine uzakligina bagh
olarak degistirilebilen hareketli gtvde (3) ile karakterize edilen istem 1’deki

gibi hareketli baglanti aparati (1).

Dondiirme deligi (2.3.1) ve donme deliginden (3.2.1) gegirilen ve sabit gévde

(2) ile hareketli gévdenin (3) birbirine monte edilmesini saglayan baglanti

15
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elemani (4) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi hareketli baglanti aparati

(1).

16. Baglanti elemam (4), dondirme deligi (2.3.1) ve dénme deligine (3.2.1)
yerlestirildikten sonra baglanti elemanina (4) oturtularak baglanti elemaninin
(4) dondiirme deligi (2.3.1) ve donme deliginden (3.2.1) cikmasini engelleyen
kilitleme elemant (5) ile karakterize edilen istem 1°'deki gibi hareketli

baglant aparat (1).
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TARIFNAME

BiR HAREKETLI BAGLANTI APARATI

Teknik Alan

Bu bulus, agir ticari araclarda kullanilan ve arag¢ sasisi ile ara¢ kabini arasinda
enerji, veri, akiskan vb. iletimi saglayan iletici elemanlarn tutunmasim saglayan,
ara¢ sasisi ile ara¢ kabini arasinda olusan izafi hareketi veya arac ici harcket
aksamlarimin bakimu gibi sebepler ile kabin devrilmesi durumunda harekete
zorlanan s6z konusu iletici elemanlarin esnememesi ve deformasyona ugramamast
icin bir kismu iletici elemanlarla beraber hareket edebilir yapida olan bir hareketli

baglanti aparat: ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Motorlu araglarin icerisinde hidrolik, pnématik ve elektrik dagitim hatlari,
borulart yer almaktadir. Hidrolik ve pnomatik tesisatlar da akiskanin, yagin,
havanin depodan baglayarak alicilara ve calisma hatlarina kadar iletilmesi borular
ve hortumlar aracilifiyla saglanmaktadir. Motorlu aracglarda yer alan bu boru ve
hortumlar, araclar aktif c¢ahisirken titresimlere maruz kalarak bazi durumlarda
cevresindeki farkh parcalara temas edebilmektedir. Gerceklesen titresimin cok
yogun oldugu durumlarda borularda, hortumlarda carpismalar da sdz konusu
olmaktadir. Borularin ve hortumlarin ¢evrelerindeki diger parcalara temas etmesi
ya da carpmasi parcalara fiziksel zarar vermektedir. Borular ve hortumlar da bu
temas sonucu sirtinmenin de etkisi ile zarar gdormekte ve asinmaktadir. Bu
asimnmanin  sonucunda ise kullamilan boru wve hortumlarin kullanim &mrii
azalmaktadir. Ayn1 zamanda bu temaslar sonucu siirliciiyii rahatsiz edebilecek

belli bir giiriiltii olugsmaktadir.
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Aym sekilde pnomatik ve elektrik tesisatlarinda kuvvetler ile elektrik akiminin
iletiminde kablolar kullamlmaktadir. Arac icine pnomatik sistemlerin ve elektrik
tesisatlarmin ¢ekilmesi sirasinda kablolarm kopma, yanma, ezilme, 1slanma veya
kirilma riski bulunmaktadir. S6z konusu risklerin ortadan kaldinlmasi igin
hidrolik sistemlerin ve elektrik hatlarinin kontrol altinda rotalanarak istem disi
hareketi engellenip arag¢ ig¢indeki sabit konumlara sabitlenmesi gerekmektedir.
Arag icindeki tesisatlar sasi ici ve sasi dist olarak farkli paketlerden olustugu icin
farkli sabitleme elemanlart kullanilmaktadir. Bu nedenle farkli ¢ap ve oOzellikte
bircok baglant1 ve sabitleme elemani kullanilmasi gerekmektedir. Bu durumda
ara¢ iginde bir revizyon yapilmasi durumunda s6z kenusu tesisatlardaki kablo
veya borularin ¢apinin degismesi ile birlikte kullamilan sabitleme elemaninin da

degistirilmesi gerekmektedir.

Kamyonlardaki elektrik tesisat yapisi binek araglardan oldukga farklhidir. Kamyon
iletici elemanlar1 iki ana grupta incelenmektedir. S6z konusu gruplar ise sasi ve
kabin iletim elemanlandir. Sasi ve kabin iletim elemanlann sasi veya kabin
fizerinde birlestirilmektedir. Sasi ve kabin arasindaki birlesme noktasinda plastik
ve/veya sac baglanti elemanlarn kullamilmaktadir. Kamyon, kabin ve sasi olmak
izere iki ana parcadan olusur. Kabin ve sasi 6zel baglanti elemanlarn ile
birlestirilmektedir. Motor, sanziman, radyator gibi aracin hareket aksamlari
kabinin altinda, sasi iizerine bagh bir sekilde bulunmaktadir. Anza ve bakim
durumlarinda bu 6nemli parcalara ulagilabilmesi icin kabin hareketli bir yapida
imal edilmektedir. Ayrica kamyonun yapis1 ve cahsudr yol sartlan geregi, sasi ve
kabin birbirinden bagimsiz hareket etmektedir. Kamyonun bu yapis: sasi kabin
gecis bolgesindeki iletici elemanlar agisindan bazi sorunlara teskil etmektedir.
Ornegin kabinin devrilmesi siirecinde gecis bolgesindeki iletici elemanlarda
biikiilme, ezilme, sikisma gibi fiziksel hasarlanma olusmaktadir. Bunun yani sira
siirlis sirasinda kabin ve sasinin goreceli hareketi kabin ve sasi gecis bolgesindeki
iletici elemanlarda yaslanma ve yorulmaya sebep olmaktadir. Kabin devrilmesi
sirasinda kolay hareket edebilmesi ve yipranmamasi icin kabin ve sasi gecis

bolgesindeki iletici elemanlara fazladan uzunluk verilmektedir. Fazladan birakilan
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uzunluk payi, bolgedeki alan yetersizligi ve bu uzunluk payimmin hareketinin
kontrol edilememesi sebebiyle s0z konusu uzunluk tercih edilmeyen bir

durumdur.

Teknigin bilinen durumunda yer alan CN206180501 (U) sayili Cin faydali model
dokiimaninda, L tip1 bir otomotiv kablo demeti braketinden bahsedilmektedir.
Braket, birincil govde plakasi, cati, taban ve ikincil plaka icermektedir. Birincil
plaka, gévdenin dis kismu ile baglantilidir. Faydali model, elektrikli koltuklarin
takilmas1 icin uygun bir destek saglamakta oldugundan bahsedilmektedir. So6z
konusu teknigin bilinen dokiimaninda iletici elemanlarinin hareketi durumunda
s0z konusu iletici elemanlarinin kolaylikla hareket ettirilmesini saglayacak bir
mekanizma bulunmamaktadir. Ancak bagvuru konusu hareketli baglanti
aparatinda ise kabine monte edilen bir sabit gbvde ve sz konusu sabit gbvdenin
dondiirme deligi merkez ekseni etrafinda donen bir hareketli giivde
bulunmaktadir. Bahsedilen bu hareketli gbvde ise iletici elemanlarinin kismi bir

serbestlik derecesinde dondiiriilmesini saglamaktadir.

Braket, arac¢ lizerinde yer alan elektrik kablolarinin takilmasi i¢in bir platform
olusturmaktadir. Kablolarin birbirlerine miidahale etmesini onlemek amaciyla
destek lizerine birden fazla kanal yerlestirilmistir. Sabitleme cihaz1 kablo
demetinin dirsege kaymasim Onlemektedir. Sz konusu teknigin bilinen
dokiimaninda da yukarida yer alan dokiimanlarda oldugu gibi bir hareket
bulunmamaktadir. Ancak basvuru konusu bulusta ise sabit gdovde ve hareketli
govde bulunmakta olup hareketli govde ise sabit gdvdeye gore izafi olarak
dénebilmekte ve bu sayede iletici elemanlara kismi olarak bir serbest hareket

saglayabilmektedir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan CN106364422 (A) sayili Cin patent
dokiimaninda, otomobilin kablo demetlerini ve ek yeri ekleme parcalarim tespit
etmek icin bir dirsek ile ilgilidir. Dirsek gévdesi bir otomobil govdesine

sabitlenmektedir. Derzin ek yeri yerlestirme pargalari sabitleme yapilar ve kablo
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demeti sabitleme yaplari, baglanti ekleme yerlestirme parcalarnn ve kablo
demetlerini dikine ekleme yerlestirme parcalar iizerine sabitleyecek sekilde
dirsek gdvdesi tizerine yerlestirilmistir. Dirsek gdvdesinin ana gdvde kisom ¢ok
tabakali bir yapidadir ve her katmana c¢ok sayida dikine ekleme yerlestirme
parcasi tespit vapisi ile donatilmistir, Braket gévdesinin ana gévde parcasinin iki
yani, buna uygun olarak basliklar vapilari ile donatilmistir. Ana gévde pargasinin
bir tarafinda, ¢cok sayida kablo demeti sabitleme yapisi iizerinde diizenlenmistir ve
ana gdvde parcasinin diger tarafindaki yapi lizerine kablo demeti tespit delikleri
ve braket yerlestirme delikleri iglenmistir. Anlatilmakta olan parca kullanimi ile
anormal ses olusmast durumu ve ek yeri ekleme parcalar1 derzin ekleme
parcalarinin sabit olmamasi nedeniyle diger parcalara miidahale edilmesi
onlenmektedir. Derzin ekleme pargalann dogrudan miisterileri / kullanicilarin
goriis alaninda yer almamaktadir. Bagvuru konusu hareketli baglanti aparatinda
ise iletici elemanlan birer kelepge ile hareketli gdvdeye sabitlenmekte ve iletici
elemanlarinin bir cekme veya itme kuvvetine maruz kalmas: durumunda hareketi
ise hareketli govde aracilifiyla saglanmaktadir. S6z konusu harcketli gévde ise

sabit gévdeye bagli durumda olup sabit gévde ise kabine baglidir.

Teknigin bilinen durumunda halihazirda kullamlan yekpare bir braket olup kabin
hareketlerine uyum saglayabilen ve adapte olma kabiliyeti olamamaktadir. Kabin
devirme hareketi uygulandiinda, stz konusu teknigin bilinen durumundaki
braket tek parca oldugundan tzerine baglanan iletici elemanlarin boyunun uzun
tutulmas: gerekmektedir aksi taktirde iletici eleman gerilemeleri, kopmalar,
terminallerde zorlanmalar meydana gelmektedir. Bunlarin sonucu olarak akim ya
da akis ileuminde aksakliklar kesiklikler ya da tamamen iletememe problemi
meydana gelmektedir. Tesisat harekete uygun sekilde uzun birakildiginda ise
kabin siirtis pozisyonuna geldiginde hareketli bolgede sarkan ve cevre parcalarina
girisim yapacak sekilde duran bir tesisat ortaya c¢ikmaktadir. Yol sartlarida
tesisatin siirekli olarak cevre parcalara temas etmesi istenmeyen bir durumdur.
Basvuru konusu bulusun teknigin bilinen dokiimanindan farki hareket

kabiliyetinin olmasit ve kabinin yatma agisina gore iizerine bagh oldugu iletici
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elemam zorlamadan dogal hareketini yapmasim saglamaktadir. Bu durum ise

tesisatin katlanmasimi onlemektedir.

Bulusun Amaclan

Bu bulusun amaci, kabinin devrilmesi siirecinde iletici elemanlarin zarar

gormesini engelleyen bir hareketli baglant1 aparati gerceklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, kabinin sasiye gore izafi hareketi slirecinde iletici
elemanlarin zarar gormesini engelleyen bir hareketli baglant1 aparati

gerceklestirmektir.

Bu bulugun bir diger amaci, bir sabit govdesi ve bir hareketli govdesi olmasi
sebebiyle iletici elemanlann kismi olarak serbest hareket etmesini saglayan bir

hareketli baglanti aparati gerceklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, kabinin hareketi durumunda iletici eleman
zorlamadan dogal hareketini yapmasini saglayan bir hareketli baglant1 aparati

gerceklestirmektir.

Bulusun Kisa Ac¢iklamasi

Bu bulusun amacimna ulagmak icin gerceklestirilen, ilk istem ve bu isteme bagh
diger istemlerde tanimlanan hareketli baglanti aparati genel olarak bir sabit gévde
ve bir de hareketli gbvdeden olugmaktadir. Bahsedilen bu sabit gévde ise kabine
monte edilmekte, hareketli gdévdeye ise iletici elemanlar monte edilmektedir. S6z
konusu iletici elemanlar ise hareketli govdeve birer kelepce araciligiyla monte
edilmektedir. Kabinin hareketi siirecinde ise stz konusu iletici elemanlar bir
kuvvete maruz kalmaktadir. Bu kuvvet sebebiyle de harekete zorlanmaktadirlar.

Bu hareket sonucunda ise hareketli gévde sayesinde kismi olarak serbest hareket
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edebilmektedirler. Hareketli gévdenin bu sekilde hareketli olmas: sayesinde ise

iletici elemanlarin zarar gbrmesi engellenmekte ve 6miirleri uzamaktadir.

Bulusun Ayrintili A¢iklamasi

Bu bulusun amacina wlagmak i¢in gerceklestirilen hareketli baglanti aparati, ekli

sekillerde gosterilmis olup bu sekiller;

Sekil 1. Harcketli baglanti aparatimn kabine monte edilmis halinin perspektif
goriintistidiir.

Sekil 2. Hareketli baglanti aparatinin kabine monte edilmis halinin yaklagtirilmis
perspektif goriinlistidir.

Sekil 3. Hareketli baglant: aparatinin perspektif goriiniisudiir.

Sekil 4. Hareketli baglanti aparatinin bir bagka agidan perspektif goriiniisiidiir.

Sekil 5. Hareketli baglanu aparatinin patlatlmis perspektif goriintigiidiir.

Sekil 6. Harcketli baglanti aparatimin  bir kisminin  patlatilmis  perspektif

gorinlsidir.

Sekillerdeki pargalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin karsilig

asagida verilmistir.

1. Hareketli baglanti aparati
2, Sabit gbvde
2.1. Oturma pargast
2.1.1. Baglant deligi
2.2, Acili parga
2.3. Hareketlendirme uzantisi
2.3.1. Dondiirme deligi
3. Hareketli gévde
3.1. Baglant1 parcasi
3.1.1. Baglant: formu
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o p o os

3.1.1.1. Baglant1 boslugu
3.1.1.2. Kanal

3.2. Donme uzantisi

3.2.1. Donme deligi

Baglanti elemani
Kilitleme elemant
[letici eleman
Kelepge

Kabin

Agur ticari araclarda kullanilan ve arag sasisi ile arag kabini (C) arasinda enerji,

veri, akigkan vb. iletimi saglayan iletici elemanlarin (A) tutunmasim saglayan,

ara¢ sasisi ile ara¢ kabini (C) arasinda olusan izafl hareketi veya arac i¢i hareket

aksamlarinin bakim gibi sebepler ile kabinin (C) devrilmesi durumunda harekete

zorlanan s6z konusu iletici elemanlarm (A) esnememesi ve deformasyona

ugramamast i¢in bir kismu iletici elemanlarla (A) beraber hareket edebilir yapida

olan hareketli baglant1 aparatt (1) en temel halinde,

ara¢ kabinine (C) monte edilen ve sdz konusu ara¢ kabininin (C) ara¢ sasisine
gore izafi olarak hareket etmesi durumunda kabin (C) ile beraber rijit bir
formda hareket en ez bir sabit gbvde (2),
bir tarafindan sabit govdeye (2) bagh olan, diger bir tarafindan ise iletici
elemanlara (A) baglanan,
sabit gbvdeye (2) gbre bir eksen etrafinda izafi olarak saat ibresi veya tersi
yonde dénebilen,
iletici elemana (A) baglanan kisminda kelepcelerin (B) yerlestirilmesi igin
olusturulan bir veya birden fazla baglanti formu (3.1.1) bulunan,
s0z konusu donme siirecinde iletici elemanin (A) uyguladigys kuvvetin
hareket dogrultusuna gire serbest yonde hareket eden,
iletici elemanlarin (A) da sasiye gore kismi olarak izafi hareket etmesini
saflayarak iletici elemanlarin (A) esnemesini ve zarar gérmesini engelleyen

en az bir hareketli gévde (3) icermektedir.
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Bulusun bir uygulamasinda yer alan hareketli baglanti aparati (1) tercihen kabine
(C) monte edilmekte ve sasiden gelen ve aracin elektrik, hidrolik vs. gibi enerji ve
akigskan aktarimim saglayan her tiirli boru, kablo vb. gibi iletici elemanlarin (A)
tamami i¢in kullanilabilmektedir. Bulusun bu uygulamasinda yer alan hareketli
baglant aparatinda (1) en az bir sabit gévde (2) bulunmaktadir. Bahsedilen bu
sabit gévde (2) ise tercihen kabine (C) monte edilmektedir. Sabit g6évdenin (2)
kabine (C) monte edilmesi ise oturma parcasi (2.1) aracihgiyla
gerceklestirilmektedir. Oturma parcasinda (2.1) bir veya birden fazla baglant:
deligi (2.1.1) bulunmaktadir. Bulusu bu uygulamasinda ise oturma pargasinda
(2.1) iki adet baglanti deligi (2.1.1) bulunmaktadir. S6z konusu baglanti
deliklerinden (2.1.1) birer baglanti unsuru gegirilmekte ve bu sekilde sabit gdvde
(2) ile kabin (C) birbirine monte edilmis olmaktadir. S6z konusu montaj bir
baglanti unsuru ile olabilecegl gibi oturma parcasimin (2.1) ve dolayisiyla sabit
givdenin (2) kabine (C) nijit hale gelebilecegi her tiirlii baglant tiirii de
kullanilabilmektedir. Hareketli baglanti aparatinda (1) yer alan sabit govdenin (2)
bir kenarindan uzanan ve sdz konusu kenarina gore acisal olarak konumlanan bir
acithh parca (2.2) bulunmaktadir. Bahsedilen bu acgili parca (2.2) ise hareketli
gévdenin (3) monte edilmesi amaciyla sabit gdvdede (2) olusturulmustur. Bulusun
bu uygulamasinda oturma parcast (2.1) ile agili parcanin (2.2) arasindaki aci
tercihen otuz bes derecedir. Ancak bulusun farkli uygulamalannda ise oturma
parcast (2.1) ile acili parcamin (2.2) arasindaki agi hareketli govdenin (3)
kolaylikla hareket edebilecegi her tiirlii ag1 degen olabilmektedir. Sabit govdede
(2) yer alan bu acili pargcanin (2.2) oturma pargasina (2.1) bitisik kenarina paralel
olmayan iki kenarinda ise hareketlendirme uzantilari (2.3) bulunmaktadir.
Bahsedilen bu hareketlendirme uzantilar (2.3) ise hareketli gbvdenin (3) bir eksen
etrafinda donmesi amaciyla tercih edilen bir boyutta olusturulmustur. S6z konusu
hareketlendirme uzantilarn (2.3} ise oturma parcast (2.1) ile acili parcanin (2.2)
bitisik kenarina dik eksene gore acili olacak sekilde acili parcada (2.2)
olusturulmustur. Bir baska ifade ile acili parca (2.2) ile hareketlendirme uzantist

(2.3) arasinda da bir ac1 bulunmaktadir. S6z konusu ag1 ise hemen hemen yiiz on
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bes derecedir. Bu sayede hareketli govdenin (3) hareketi ise daha kolay bir sekilde
gerceklestirilmektedir. Sabit gévdede (2) yer alan her iki hareketlendirme
uzantisinda (2.3) ayr1 birer dondiirme deligi (2.3.1) acilmaktadir. Bahsedilen bu
déndiirme delikleri (2.3.1) merkez ekseni ise hareketli giivdenin (3) saat ibresi
veya tersi yoniinde dondiiriildiigii merkez eksenidir. Buradan da anlasilacag tizere
hareketlendirme uzantisinda (2.3) acgilan bu dondiirme delikleri (2.3.1) hareketli

gévdenin (3) s6z konusu eksende dondiiriilmesi i¢in agilmistir.

Bulusun bir uygulamasinda yer alan hareketli baglanti aparatinda (1) sabit
gvdeden (2) baska ayrica bir de hareketli gbovde (3) bulunmaktadir. Bahsedilen
bu hareketli govde (3) ise iletici elemanlarin (A) sabitlenmesi i¢in olusturulmakta
ve yukarida bahsedildigi gibi sabit gdvdede (2) yer alan dondiirme deligi (2.3.1)
merkez cksenleri etrafinda agisal olarak hareket edebilmektedir. Bulusun bu
uygulamasinda yer alan hareketli govdede (3) ise bir baglanti parcasi (3.1) yer
almaktadir. S6z konusu baglanti parcas: (3.1) ise bir plaka formunda olup iletici
elemanlarin (A) tutturulmast icin olusturulmustur. Kablo, boru, hortum gibi séz
konusu iletici elemanlar (A) baglanti parcasi (3.1) yiizeyi ile viizey yiizeye temas
etmekte ve bu sekilde baglanti parcasina (3.1) sabitlenmektedirler. iletici
elemanlarin (A) bahsedilen bu baglanti parcasina (3.1) monte edilmesi ve
sabitlenmesi ise baglanti formu (3.1.1) aracilifiyla gerceklestirilmektedir. Bulusun
bu uygulamasinda yer alan s6z konusu baglanti formu (3.1.1} ise baglanti
parcasinin  {(3.1) acih  pargaya (2.2) yakin olmayan diger kenarinda
olugturulmustur. Bu sayede iletici elemanlar (A) ile baglant pargast (3.1) birbirine
kolayca sabitlenebilmektedir. Bulusun bu uygulamasinda yer alan baglanti
parcasinda (3.1) birden fazla baglanti formu (3.1.1) bulunmakta olup sdz konusu
uygulamada dort adet baglanti formu (3.1.1) bulunmaktadir. Bahsedilen bu
baglanti formlart (3.1.1) ise birer baglant1 boslugu (3.1.1.1) ve bir de kanaldan
(3.1.1.2) olusmaktadir. Bulusun bu uygulamasinda yer alan baglanti boslugu
(3.1.1.1) dikdortgen geometrik formunda olup kelepgenin (B) oturabilecegi bir
boyutta ag¢ilmaktadir. Bulusun bu uygulamasinda yer alan baglanti boslugu

(3.1.1.1) bahsedildigi gibi dikdortgen formda agilabilecegi gibi bulusun farkli
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uygulamalarinda iletici elemanin (A) tutturulmasi i¢in ihtiyag duyulan kelepcenin
(B) yerlestirilebilecegi her tirli geometrik formda da olusturulabilmektedir.
Bulusun bu uygulamasinda yer alan baglanti formunda (3.1.1) kelepgenin (B) ilk
sabitleme sirasinda gegirilmesi i¢in ise bir kanal (3.1.1.2) olusturulmustur. S6z
konusu kanal (3.1.1.2) ise tercihen kelepcenin (B) gecebilecegi genislikte
acilmaktadir. Bu sayede kanal (3.1.1.2) icerisinde kelepge (B) gecirilmekte ve bu
sekilde baglanti formu (3.1.1) ile iletici elemaninin (A) sabitlenmesi
gerceklestirilmektedir. Bulusun bir uygulamasinda yer alan hareketli baglant
aparatinda (1) bulunan hareketli gévdede (3) bir de ayrica donme uzantist (3.2)
olusturulmustur. Bahsedilen bu dénme uzantis1 (3.2) ise baglanti parcasinin (3.1)
baglanti formunun (3.1.1) oldugu kenara dik olan iki kenardan vzanmaktadir.
Ayrica s6z konusu donme uzantisi (3.2), baglanti pargasinin (3.1) iletici elemanla
(A) temas eden yiizeyine dik bir dogrultuda olusturulmustur. Bu sayede baglant
parcasi (3.1} bir eksen etrafinda dondiiriilebilmektedir. Bulusun bu uygulamasinda
yer alan donme uzantisinda (3.2) ise bir donme deligi (3.2.1) bulunmaktadir.
Bahsedilen bu dénme deliginin (3.2.1) boyutlann dondiirme deliginin (2.3.1)
boyutlari ile hemen hemen aymidir. Baglant1 parcast (3.1) ise dénme uzantisinda
(3.2) yer alan bu donme deligi (3.2.1) merkez ekseni etrafinda saat ibresi yéniinde
veya saat ibresi tersi yoniinde donebilmektedir. Hareketli baglanti aparatinda (1)
sabit govde (2) ile hareketli gévde (3) birbirine monte edildigi durumda déndiirme
deligi (2.3.1) ile donme deligi (3.2.1) merkez eksenleri birbirine cakigik durumda
olmaktadir. Hareketli govdenin (3) déndiiriilme yay1 ve donme capi ise baglanti
parcast (3.1) ile ddonme uzannsinda (3.2) yer alan donme deliginin (3.2.1)
merkezinin  birbirine uzaklhigina baglhh olarak tercih edilen boyutlarda
degistirilebilmektedir. Bir baska ifade ile donme deligi (3.2.1) merkez ile baglanti
parcgast (3.1) arasindaki mesafenin artirlmasi durumunda hareketli gévdenin (3)
doénme yay vari capi artirtlmakta, s6z konusu mesafenin azaltilmasi durumunda

ise bahsedilen bu yay yari capi azalulmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda yer alan hareketli baglanti aparatinda (1) sabit gdvde

(2) ile hareketli gbvdenin (3) birbirine monte edilmesi ise bir baglanti elemam (4)
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aracilignyla saglanmaktadir. Bulugun bu uygulamasinda yer alan baglanti elemani
(4) tercihen dondiirme deligi (2.3.1) ve donme deliginden (3.2.1) gecirilmektedir.
Baglanti elemamimin (4) doéndiirme deligi (2.3.1) ve dénme deliginden (3.2.1)
gecirilmesi sayesinde sabit gdvde (2) ile hareketh gdvde (3) birbirine monteli
halde olmaktadir. Ayrica hareketli gbvde (3), bahsedilen bu baglanti eleman: (4)
aracihigiyla sabit gbvdeye (2) gore izafi hareket yapabilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda yer alan hareketli baglanti aparatinda (1) baglanti
elemanminin  (4) doéndiirme deligi (2.3.1) ve dénme deliginden (3.2.1)
gecirilmesinin devaminda bulundugu konumunu korumasi i¢in ise bir kilitleme
elemant (5) bulunmaktadir. S6z konusu kilitleme elemani (5} ise baglant1 elemanti
(4), dondiirme deligi (2.3.1) ve doénme deligine (3.2.1) verlestirildikten sonra
baglanti elemanina (4) oturtulmakta ve bu sayede baglanti elemaninmin (4)
déndiirme deligi (2.3.1) ve dénme deliginden (3.2.1) ¢ikmasimi engellemektedir.
Bu durumda hareketli gévdenin (3) sabit gévdeye (2) gore hareketi garanti altina

alinmis olmaktadir,

Bulusun bu uygulamasinda yer alan hareketli baglanti aparatinin (1) kullanimu ise
su sekilde gerceklestirilmektedir. S6z konusu hareketli baglanti aparatinda (1)
tercihen bir sabit govde (2) ve bir de hareketli gévde (3) bulunmakta olup
bahsedilen bu sabit govde (2) ise kabine (C) monte edilmektedir. Kabin (C) ise
aracin ¢aligmasi igin ihtiya¢ duyulan kablo, boru, hortum gibi iletici elemanlarn
(A) ile donatilmig durumdadir. Ayrnica kabin (C), harcket siirecinde sasiye gore
siirekli olarak izafi hareket yapmaktadir. Bu durumda kabine (C} giden iletici
elemanlar (A) da benzer sekilde harekete maruz kalmaktadir. Iletici elemanlarinin
(A) s6z konusu hareketlerini siibvanse edebilmek i¢in ise hareketli baglanti aparati
(1) kullanilmaktadir. Bahsedilen bu hareketli baglanti aparatinda (1) yer alan sabit
givde (2) kabine (C) monte edildikten sonra hareketli govdeye (3) ise iletici
elemanlar1 (A) kelepge (B) aracilifiyla baglanmakta ve bu sekilde hareketli gévde
(3) ile iletici elemanlar1 (A) birbirine sabitlenmektedir. Bu durumda hareketli

baglanti aparati (1) kullamima hazir hale gelmektedir. S6z konusu baglantilarin
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tamamlanmasimn sonrasinda ara¢ hareket halinde iken yol kaynakli veya arac
kaynakl olarak ara¢ siirekli bir titresime maruz kalmaktadir. Bu titresimlerin
kabinde (C) siibvanse edilmesi igin ise kabin (C), sasiye gore izafi hareket
etmektedir. Bu hareket siiresinde ise hareketli gévde (3), dénme deligi (3.2.1)
merkez ekseni etrafinda sabit govdeye (2) gore iletici elemanlarinin (A)
yonlendirdigi yone dogru agisal olarak kismi hareketler yapmaktadir. Ornegin
kabinin (C) bir yonde hareket etmesi durumunda iletici elemanlari (A) hareketli
gbvdeyi (3) saat ibresi yoniinde dénmeye zorlamakta, kabinin (C) diger yonde
harcket etmesi durumunda ise bu sefer hareketli gdvde (3) saat ibresi tersi
yoniinde harekete zorlanmaktadir. S6z konusu bu hareketlerde iletici elemanlar
(A) kismi bir serbestlik derecesinde hareket etmektedir. Iletici elemanlarinin (A)
bu sekilde kismi bir serbestlik derecesinde hareket etmesi sayesinde ise iletici
elemanlarinda (A) herhangi bir deformasyon olugsmamaktadir. Hareketli baglanti
aparatimin (1) bu sekilde kabine (C) montelenmesi sayesinde kabine (C) giden
iletici elemanlan (A) daha wzun Omiirli olarak kullamlmakta ve herhangi bir

bakim gercktirmemektedir.
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