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Ovléddaci zatizen{ nejméné jedné niténky proslupniho
mechanismu tkacfho stavu, uzpiisobené pro vyvola-
vani tff poloh osnovnich nitf, obsahuje proglupotvor-
na ustrojf (A,B,C,D), kde kazdé obsahuje dvé platiny
(17,18) pohyblivé ve svislém sméru G¢inkem vratné
pohyblivych noZil, pfitemz platiny (17,18) jsou spoje-
ny $tidirou (19) prochazejici okolo jedné z kladek (20a)
kladkostroje (20). S kladkostroji (20) jedné dvojice
pro$lupotvornych ustrojf (A,B;C,D) je spojena sa-
mostatn4 kladka (21), uloZena volné otadéivé na ramu
(16) zatizenf, spojend s kladkostroji (20) pomoci
$nfiry (22). Prvnf konec (22a) $hdry (22) je ukotven k
rdmu (16) zaffzeni, pfitem 3fidira (22) je vedena
nejprve okolo druhé kladky (20b) kladkostroje (20)
prvniho pro$lupotvorného ustroff (A), a dale okolo
samostatné kladky (21) a po té okolo druhé kladky
(20b) kladkostroje (9) druhého proslupotvorného
ustrojf (B), a druhy konec (22b) této shadry (22) je
ptipojen k pfichytce (23), k niZ je pfipojena nejméné
jedna niténka (24).
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Ovladaci zafizeni nejméné jedné niténky proSlupniho mechanismu tkaciho stavu

Oblast techniky

Vynalez se tyka ovladaciho zafizeni nejméné jedné niténky proSlupniho mechanismu tkaciho
stavu, umoziujiciho pfivadét osnovni nité do tfi rozdilnych poloh pomoci nékolika noZovych
ramu, pohyblivych ve svisiém sméru.

Dosavadni stav techniky

Je znamo, Ze existuji zafizeni vySe uvedeného druhu, obsahujici obvykle jediny noZovy ram.
Takové zafizeni je popsano ve francouzském patentovém spisu € 1 513 410. Zafizeni je
zaméfeno na to, aby se umoznilo spoluptsobeni dvou platin, ovladanych selektivné dvéma
jehlami, se stejnym noZovym ramem. Na kazdém z koncli obou platin jsou upevnény konce
Sitiry, kterd prochazi okolo kladky, pfipojené pomoci ojni¢ky ke druhé kladce a vytvarejici tak
kladkostroj. Okolo této druhé kladky prochazi jina Sira, jejiz jeden konec je upevnén k ramu
stroje a druhy obsahuje zdviznou pfichytku pfifazenou k niténce. V tomto zafizeni jsou obé
platiny selektivné ovladany dvéma jehlami a dva noze, s nimiz spolupisobi, tvofi soucast téhoz
nozového ramu, takze dovoluji zdvizné ptichytce napojené na osnovni nit’ dosahnout bud’ horni
plochu, nebo mezilehlou plochu nebo dolni plochu. Horni a dolni plocha jsou dosahovany, kdyz
jsou obé¢ platiny drZzeny nozovym ramem a jejich svisly pohyb odpovida svislému pohybu tohoto
ramu. Mezilehla poloha vznika, kdyZ je jedna z platin v zabéru s noZzovym ramem, coz dovoluje
posouvat zdviznou ptichytku o polovinu svislého posunu odpovidajiciho vySe uvedenému
ptipadu.

Ve 3vycarském patentovém spisu 367 452 je popisovano dvojzdvizné ovladaci zafizeni nitének
proSlupniho mechanismu, realizovanym ve formé dvou platin spojenych $iiGrou, ktera prochazi
jako v uvedeném francouzském patentovém spise okolo jedné kladky kladkostroje, jehoZ druha
kladka spolupiisobi se $iilirou obsahujici pevny konec.

Pro realizovani trojpolohového ovladaciho zafizeni nitének pro$lupniho mechanismu je tieba
pouzit dvou systémi se dvéma platinami, jejichZz druhé kladky kladkostroji jsou obklopeny
$iidrou s pevnymi konci, obklopujici prvni kladku tfetiho kladkostroje, jehoz druhd kladka je
obklopena zdviznou $iiirou s pevnym koncem.

Trojpolohova ovladaci zafizeni nitének proslupnich mechanismi, popsana v uvedenych znamych
patentovych spisech, vykazuji urcit¢é nevyhody pokud jde osvislé vedeni jednotlivych
kladkostroji. Tyto kladkostroje maji tendenci se posouvat vodorovné pfi riznych vykonavanych
zdviznych pohybech, takze je tfeba pocitat s odpovidajicimi vedenimi, jejichz potfizovaci naklady
jsou vysoké a které znaéné komplikuji konstrukci zafizeni.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky odstrafiuje vynalez ovladaciho zafizeni nejméné jedné niténky proslupniho
mechanismu tkaciho stavu, uzptisobeného pro vyvolavani tii poloh osnovnich niti a obsahujiciho
nejméné jednu dvojici proslupotvornych ustroji, ktera kazdé obsahuji dvé platiny pohyblivé ve
svislém sméru GCinkem vratné pohyblivych nozi, pfi¢emZ platiny jsou spojeny Siilirou
prochazejici okolo jedné zkladek kladkostroje, jehoz podstatou je, Ze s kladkostroji jedné
dvojice proslupotvornych ustroji, majicich kazdé dvé platiny, je spojena samostatna kladka,
uloZena volné otagivé na ramu zatizeni, spojena s kladkostroj i pomoci $iiliry, jejiz prvni konec
je ukotven k ramu zafizeni, pfiemZ Siitra je vedena nejprve okolo druhé kladky kladkostroje
prvniho proslupotvorného ustroji, a dale okolo samostatné kladky a po té okolo druhé kladky
kladkostroje druhého pro§lupotvorného tstroji, a druhy konec této $iiry je pfipojen k prichytce,
k niz je ptipojena nejméné jedna niténka.
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Podle dal3iho znaku vynalezu maji platiny kazdého proslupotvorného ustroji dvé ramena, z nichz
prvni rameno nese na svém konci haéek uréeny pro spolupisobeni s noZzem v odpovidajicim
nozovém ramu, zatimco druhé rameno nese dosedaci konec platiny pro dosednuti na podlozku
platin, pfitemz k prvnimu rameni kazdé platiny je pfifazena tlana jehla pro jeho selektivni
vychylovani mimo uchopovaci zabér s nozem.

Kladky kladkostroji obou proslupotvornych ustroji prislusejicich k uvedené nejméné jedné
niténce se spoleénym ovladanim jsou s vyhodou uspofadany v jedné roving, tj. jako sousedni
proslupotvorna ustroji.

Podle dalsiho provedeni vynalezu jsou kladky kladkostroji dvou proSlupotvornych astroji,
pfifazenych k uvedené nejméné jedné niténce se spoleénym ovladanim, uspotfadany v riznych
rovinach rovnobézné za sebou napti¢ k nosnému dilu rdmu zafizeni, k némuz je upevnén prvni
konec $iiliry a samostatna kladka. Pro$lupotvorna ustroji, pfislusejici k uvedené nejméné jedné
niténce se spoleénym ovladanim, jsou s vyhodou prostfidina ve sméru nosného dilu ramu
s proslupotvornymi ustrojimi, pfislusejicimi druhé uvedené nejméné jedné niténce se spolecnym
ovladanim. Osa uloZeni samostatné kladky na ramu mechanismu je s vyhodou kolma k osam
kladek kladkostroju.

Zatizeni umoZiiuje vyloucit tendence kladkostroji posouvat se vodorovné pifi riznych
vykonavanych zdviznych pohybech. Neni tak tfeba pocitat s odpovidajicimi vedenimi
a odpovidajicimi pofizovaci naklady a naroky na konstrukei.

Prehled obrazka na vykresech

Vynalez je blize vysvétlen v nasledujicim popisu na prikladech provedeni sodvolanim na
pfipojené vykresy, ve kterych znazortiuje obr. 1 sestavu ovladaciho zatfizeni podle vynélezu se
zdviznou 3iturou v doini poloze, obr.2 tutéz sestavu, avsak se zdviZznou S$idrou v mezilehlé
poloze, obr.3 tutéZz sestavu, avSak se zdviznou S$iiirou v dolni poloze aobr.4 schematicky
pohled na podobnou sestavu jako na obr. 1, avSak pro vyhodné provedeni vynalezu.

Priklady provedeni vynilezu

Na obr. 1 jsou znazorména dvé proslupotvorna ustroji A a B obsahujict kazdé dvé pohyblivé
platiny 1 a 2 uréené ke spoluptisobeni se dvéma nozovymi ramy 3 a 4 obsahujicimi noze 3a a 4a.
Platiny 1 a2 jsou tvofeny hilavnim pfimym ramenem la a2a, jehoz horni konec je opatfen
hackem 1b a2b, zatimco dolni konec je ohnut pro tvofeni svislého druhého ramene lc, 2c,
opatfeného hatkem tvoficim dosedaci konec 1d, 2d spolupusobici s odpovidajici ty¢i 5a a 5b
platinového rostu, tvoficiho podlozku platin 5.

Kazdé z ramen la, 2a platin 1 a2 prochazi ockem tlatné jehly 6a, 6b a 7a, 7b, ktera znamym
zplUsobem zajist'uje, aby hacky 1b, 2b unikaly noziim 3a, 4a, kdyZz neni Zadouci, aby platiny byly
uchopovany témito nozi. Spoje le, 2e ramen la, lc a 2a, 2c platin 1 a 2 jsou spojeny Stilirou §,
prochazejici okolo prvni kladky 9a kladkostroje 9.

Mezi obéma pro§lupotvornymi Gstrojimi A a B je umisténa kladka 10, otacejici se volné okolo
osy 11 pevné spojené sramem 12 zafizeni. Druhé kladky 9b obou kladkostroji 9 obou
proslupotvornych ustroji A a B akladka 10 jsou obklopovany druhou S§iitirou, ato zdviznou
$iidrou 13, jejiz prvni konec 13a je pfipojen k pevnému bodu 12a rdmu 12, zatimco druhy konec
13b nese karabinku, tvofici pfichytku 14, k niZ je upevnéna aspoii jedna niténka 15.

Je tak vytvofeno dvoji pro§lupotvorné ustroji dovolujici ziskat tfi poZzadované polohy pfichytky
zdvizné Siidry, ato bud’ dolni polohu, odpovidajici dolni poloze osnovnich niti (obr. 1),
vodorovnou, nebo mezilehlou polohu téchto niti (obr. 2) a horni polohu téchto niti (obr. 3).

Kdyz musi byt osnovni nité v dolni poloze (obr. 1), jsou prvni ramena 1a platin proslupotvornych
Gstroji A a B tladena tak, aby se nliZ 4a nezavésil za odpovidajici hacky 1b, kdyz se nozovy ram
4 zveda. Stejné tak jsou platiny 2 tladeny tak, aby jejich hacek 2b nebyl uniSen noZzem 3a
odpovidajicim nozovému ramu 3, kdyz se tento ram zdviha po té, co byl spustén. Prichytka 14

-2-
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zdvizné 3idry 13 tak zdstava v doini poloze a viechny platiny 1 a 2 spocivaji svymi dosedacimi
koncti 1d a 2d na tycich 5a, 5b platinového rostu tvoticiho podlozku 5 platin.

Stfedni poloha, znazornéna na obr. 2, je zajisténa tim, Ze se tlaci stfidavé na ramena la, 2a platin
1 a 2 proslupotvorného ustroji A, aby se dosedaci konce 1d, 2d opiraly o tyCe 5a, 5b platinového
roStu podlozky 5 platin. Naopak hacky 1b, 2b platin proslupotvomného ustroji B zlstavaji
v zabéru s nozi 3a, 4a béhem vratného pohybu nozovych rami 3 a 4.

Kdyz se naproti tomu prichytka 14 zdvizné $iiiry 13 mé dostat do horni polohy (obr. 3), nechaji
se hacky 1b, 2b Ctyf platin 1 a2 pro§lupotvornych ustroji A a B v zabéru s noZi 3a, 4a obou
nozovych rami 3 a 4.

Je samoziejmé, ze vySe uvedené uspofadani muze byt téz aplikovano na ovladaci zafizeni
proSlupniho mechanismu typu popsaného ve francouzském patentovém spise &. 2 587 045
stejného prihlasovatele.

Na obr. 4 je znazornén ram 16 obsahujici fadu svislych pri¢ek 16a, 16b atd., mezi nimiZ jsou
uloZena proslupotvornd astroji A, B, C, D, ... tvofena kazdé dvéma platinami 17, 18 spojenymi
Sitirou 19 obklopujici prvni kladku 20a kladkostroje 20 vedeného mezi pfislusnymi pfickami.
Platiny 17, 18 se posouvaji svisle pomoci nozi uloZzenych na neznazornénych noZovych ramech
a pohanénych vratnym pohybem. Pfidrzné prvky, pfidruzené k elektromagnetim, jsou schopné
pfidrzovat pohyblivé platiny 17, 18 v horni poloze. Tato konstrukce podle francouzského
patentového spisu 2 587 045 nebude dile podrobnéji popisovana.

Zatizeni obsahuje podle vynédlezu volnou samostatnou kladku 21, jejiz osa otadeni 2la je
upevnéna na vodorovném nosném dilu 16¢c ramu 16. Druhé kladky 20b kladkostroji 20 obou
stroji A a B modulu a volna samostatna kladka 21 jsou obklopeny zdviznou $iiGirou 22, jejiz
jeden konec je ukotven k pevnému bodu 16d ramu, zatimco druhy konec 22b nese karabinku 23
tvorici prichytku, k niz je upevnéna nejméné jedna niténka 24.

Ziska se tak dvoji podvojné kladkostrojové ustroji umoziiujici zajistovat dosahovani téi vyse
uvedenych poloh, avsak aplikovana na ram (modul) popsany ve francouzském patentovém spise
2 587 045 stejn¢ho prihladovatele, ktery nepotfebuje zadny ptidavny vodici prvek vzhledem
k prvkim standardniho modulu, takZe takto vytvotené ovladaci zafizeni pro$lupniho mechanismu
je ekonomické a vyznaduje se velkou jednoduchosti vyroby a adrzby.

Je tieba poznamenat, Ze vySe uvedeny popis slouzil pouze jako ptiklady, nijak neomezujici
vynélez. Rozsah vynalezu se neopusti, nahradi-li se popsané podrobnosti provedeni jakymikoli
jinymi ekvivalenty. Popsané zafizeni je vhodné zejména pro Zakarové stroje, ale miZe byt
aplikovano i na listové stroje.

PATENTOVE NAROKY

1.  Ovladaci zafizeni nejméné jedné niténky pro$lupniho mechanismu tkaciho stavu,
uzpusobené pro vyvolavani tfi poloh osnovnich niti aobsahujici nejméné jednu dvojici
proslupotvornych ustroji (A, B), kterd kazdé obsahuji dvé platiny (1, 2, 17, 18) pohyblivé ve
svislém sméru u¢inkem vratné pohyblivych nozi (3a, 4a), pti¢emz platiny (1, 2, 17, 18) jsou
spojeny SitGrou (8, 19) prochézejici okolo jedné zkladek (9a, 20a) kladkostroje (9, 20),
vyznacené tim, Zeskladkostroji (9, 20) jedné dvojice proslupotvornych ustroji (A,
B), majicich kazdé dvé platiny (1, 2, 17, 18), je spojena samostatna kladka (10, 21), uloZena
volné otacivé na ramu (12, 16) zafizeni, spojena s kladkostroji (9, 20) pomoci 3idry (13, 22),
jejiz prvni konec (13a , 22a) je ukotven k ramu (12, 16) zafizeni, pfi€emZ §iiGra (13, 22) je
vedena nejprve okolo druhé kladky (9b, 20b) kiadkostroje (9, 20) prvniho proslupotvorného
ustroji (A), adale okolo samostatné kladky (10, 21) a po té okolo druhé kladky (9b, 20b)
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kladkostroje (9) druhého proslupotvorného ustroji (B), a druhy konec (13b, 22b) této Stiiry (13,
22) je ptipojen k pfichytce (14, 23), k niZ je pfipojena nejméne jedna nité€nka (15, 24) .

2. Ovladaci zafizeni podle naroku 1, vyzmnacdené tim, Ze platiny (1,2) kazdého
proslupotvorného ustroji (A, B) maji dvé ramena, z nichz prvni rameno (la, 2a) nese na svém
konci hacek (1b, 2b) uréeny pro spoluptisobeni s nozem (3a, 4a) v odpovidajicim nozovém ramu
(3, 4), zatimco druhé rameno (lc, 2c) nese dosedaci konec (1d, 2d) platiny (1, 2) pro dosednuti
na podlozku (5) platin, pfi¢emz k prvnimu rameni (1, 2) kazdé platiny je pfifazena tlacné jehla
(6a, 6b, 7a, 7b) pro jeho selektivni vychylovani mimo uchopovaci zabér s nozem (3a, 4a).

3.  Ovladaci zafizeni podle narokd 1 nebo2, vyznadené tim, Ze kladky (9a, 9b)
kladkostrojii (9) obou pro$lupotvornych tstroji (A, B) pfislusejicich k uvedené nejméné jedné
niténce (15) se spole¢nym ovladanim jsou usporadany v jedné roviné.

4. Ovladaci zafizeni podle naroku 1, vyznacéené tim, ze kladky (20a, 20b)
kladkostroji (20) dvou proslupotvornych Wstroji (A, B), pfifazenych k uvedené nejméné jedné
niténce (24) se spole¢nym ovladanim, jsou uspofadany v riznych rovinach rovnobézné za sebou
napfi¢ k nosnému dilu (16c) ramu (16) zafizeni, k némuZ je upevnén prvni konec (22a) silry
(22) a samostatna kladka (21).

5. Ovladaci zatizeni podle naroku 4, vyzmnacené tim, Ze proS$lupotvorna Gstroji
(A, B), prisluejici k uvedené nejméné jedné niténce (24) se spole¢nym ovladanim, jsou
prostfiddna ve sméru nosného dilu (16¢c) ramu (16) s proslupotvornymi ustrojimi (C, D),
pfisludejicimi ke druhé uvedené nejméné jedné niténce (24) se spolecnym ovladanim.

6. Ovladaci zafizeni podle naroku 5, vyznacéené tim, Ze osa (21a) uloZeni

samostatné kladky (21) na ramu (16) mechanismu je kolma k osam kladek (20a, 20b)
kladkostroji (20).

4 vykresy
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