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(54) Schnellverbindungsanordnung fiir einen Druckbehélter.

(57) Die Erfindung betrifft eine Schnellverbindungsanordnung
(1) far einen Druckbehalter (20). Die Anordnung (1) enthalt einen
Verschlussdeckel (10) mit einem Umfassungsabschnitt (11), an
welchem innenseitig eine radial umlaufende Nut angeordnet ist.
Ferner enthalt die Anordnung (1) einen Druckbehalter (20) mit
einem Eingriffabschnitt (21), welcher einen umlaufenden Vor-
sprung (22) aufweist. Der Verschlussdeckel (10) ist mit seinem
Umfassungsabschnitt (11) tber den Eingriffabschnitt (21) des
Druckbehalters (20) geschoben, wobei die Nut (12) und der Vor-
sprung (22) einander zugewandt sind. Die Anordnung (1) enthalt
ferner ein elastisches Ringelement (30) mit zwei einander ge-
geniiberliegenden Auflageflachen. Das Ringelement (30) steht
mit der ersten Auflageflache an einer Anschlagflache (24) am
Vorsprung (22) und mit einer zweiten Auflageflache an einer An-
schlagflache (14) der Nut (12) an. Die beiden Auflageflachen
sind geneigt und konvergieren in Richtung der umlaufenden Nut
(12) aufeinander zu. Ferner betrifft die Erfindung auch eine Beta-
tigungsvorrichtung zum Betéatigen einer Schnellverbindungsan-
ordnung.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf eine Schnellverbindungsanordnung fir einen unter Druck stehenden Hohlkérper
gemass dem Oberbegriff des Anspruchs 1. Ferner betrifft die Erfindung auch eine Betatigungsvorrichtung zum Erstellen
und Lésen einer Schnellverbindungsanordnung.

[0002] An eine Schnellverbindungsanordnung fiir Druckbehalter, welche in der Regel als Verschlusssystem ausgebildet
ist, werden hohe Anforderungen gestellt. Zum einen stellen die im Druckbehélter vorherrschenden Druckkrafte eine gros-
se Belastung fir ein solches Verschlusssystem dar. Die Bauteile missen daher entsprechend ausgelegt werden. Zum
anderen muss ein Versagen des Verschlusssystems unter allen Umstanden ausgeschlossen werden, da dies ansonsten
schwerwiegende Konsequenzen haben kann. Daher muss das Verschlusssystem konstruktiv auch so ausgelegt sein, dass
ein Versagen desselbigen praktisch ausgeschlossen werden kann.

[0003] Bekannte Verschlusssysteme, welche die obigen Anforderungen erfllllen, sind daher haufig umstandlich ausgefihrt
und schwerfallig in der Bedienung. Diese Verschlusssysteme sind daher in der Regel nicht nur teuer in der Herstellung,
sondern auch zeitintensiv in der Bedienung. Schnelle Offnungs- und Schliessvorgénge sind mit diesen Systemen nicht
moglich.

[0004] So ist zum Beispiel ein Verschlusssystem zum Verschliessen eines Druckbehélters mittels eines Deckels bekannt,
bei welchem an Deckel und Druckbehélter angebrachte, ringférmige Flansche mittels herkdmmlichen Schrauben oder Bi-
gelschrauben kraftschllissig miteinander verbunden werden. Dieses Verschlusssystem ist geeignet, einen Druckbehélter
sicher zu verschliessen. Das Schliessen und Offnen des Druckbehélters bendtigt jedoch einen erheblichen Zeitaufwand,
mUissen doch eine Mehrzahl von Schrauben manuell festgezogen bzw. geldst werden. Ferner ist eine Automatisierung des
Schliess- und Offnungsvorganges kaum umsetzbar. Es ist tiberdies auch nicht visuell erkennbar, ob samtliche Schrauben
richtig angezogen sind.

[0005] Es ist im Weiteren auch ein Verschlusssystem mit Bajonettverschluss bekannt. Deckel und Druckbehélter weisen
auch hier ringférmige Flansche auf. Der eine Flansch enthalt Aussparungen am Umfang. Der andere Flansch ist als Ge-
genflansch ausgebildet und enthalt Vorsprlnge, die in die Aussparungen eingeflihrt werden und darin gefthrt sind. Durch
gegenlaufiges Verdrehen von Deckel und Druckbehalter werden die Vorspriinge in den Aussparungen in eine Arretierpo-
sition geflihrt. Dieses Verschlusssystem zeichnet sich durch seine vergleichsweise einfache und schnelle Bedienbarkeit
sowie hohe Sicherheit aus. Als nachteilig haben sich jedoch die hohen Herstellungskosten erwiesen. So miissen beispiels-
weise die Aussparungen in aufwéndigen Arbeitsschritten in den dazugehdérigen Flansch eingearbeitet werden.

[0006] Ein weiterer Nachteil dieses Verschlusssystems liegt darin, dass der Deckel nicht nur auf den Druckbehélter auf-
gesetzt sondern auch gegen diesen um eine Rotationsachse verdreht werden muss. Dies erschwert insbesondere bei
grésseren Deckeln die Handhabung des Verschlusses. Eine Automatisierung des Schliess- und Offnungsvorganges er-
fordert zudem aufwendige Mittel.

[0007] Im Weiteren weist dieses Verschlusssystem auch den Nachteil auf, dass von aussen kaum ersichtlich ist, ob das
System korrekt verriegelt ist. Das korrekte Verschliessen des Druckbehélters muss jedoch von aussen Uberprifbar sein, da
von einem nicht korrekt verschlossenen Druckbehalter eine hohe Unfallgefahr ausgeht. Daher missen zusatzliche Mittel
vorgesehen sein, welche zuverlassig die korrekte Verriegelung des Bajonettverschlusses anzeigen.

[0008] Ferner istauch ein Verschlusssystem fir das schnelle Offnen und Schliessen von Druckbehéltern bekannt, welches
ein Kraftibertragungselement in Form eines radial elastischen, offenen Ringelements umfasst, das in eine Nut am Flansch
eines Verschlussdeckels eingelegt ist. Der Flansch des Druckbehélters weist einen zur Nut hin gerichteten Vorsprung auf.
Im geschlossenen Zustand Ubergreift der Flansch des Deckels den Flansch des Druckbehalters. Zum Offnen des nicht
mehr unter Uberdruck stehenden Druckbehalters ist das elastische Ringelement vollstandig in der Nut angeordnet, so
dass sich der Deckel vom Druckbehélter abheben lasst. Im verriegelten Zustand, wenn der Druckbehalter unter Uberdruck
steht, ist das Ringelement teilweise aus der Nut heraus geschoben und mit einer ersten Auflageflache am Vorsprung und
mit einer zweiten gegenlberliegenden Auflageflache an einer Schulter in der Nut abgestuitzt.

[0009] Die durch den Innendruck erzeugten Krafte werden vom Flansch des Druckbehélters Gber den Vorsprung auf den
elastischen Ring und von diesem weiter auf die Schulter der ringférmigen Nut im Flansch des Behalterdeckels Ubertragen.

[0010] Die auf das elastische Ringelement wirkenden Krafte sind nicht kollinear, sondern wirken versetzt. Das dadurch
entstehende Moment fuhrt dazu, dass der elastische Ring axial kippt. Durch das Kippen werden jedoch die kraftiber-
tragenden Flachen ungleichmassig belastet und entsprechend deformiert. Um einer solchen Deformation vorzugbeugen
muss der Ring entsprechend gross dimensioniert werden. Dies hat zur Folge, dass die Abmessungen des Verschlusses
Ubermassig gross werden und sich die radiale Elastizitdt des Ringelementes verringert. Behélter mit kleinerem Durchmes-
ser kénnen daher nicht mit diesem Verschlusssystem ausgerlstet werden. So offenbart beispielsweise die DE-A-3 932 225
ein solches Verschlusssystem.

[0011] Die EP-B-1 032 782 macht sich das oben erlauterte Kippen des Ringelements fur das Absichern gegen ein unge-
wolltes Offnen des Verschlusses unter Druck zu Nutze. Hierzu ist vorgesehen, dass sich das Ringelement beim Kippen
an einem Absatz in der Nut verhakt, so dass sich das Ringelement zum Offnen des Verschlusses nicht vollstandig in die
Nut zurlickschieben lasst. Das Ringelement bleibt nun verhakt so lange der Behélter unter Druck steht.
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[0012] Das Ringelement muss jedoch auch hier einen Mindestdurchmesser aufweisen, damit sich dieses ohne bleibende
Deformation unter Druck kippen lasst. Ferner weist das Ringelement zwar eine vergleichsweise geringe Héhe auf, dafur
ist seine radiale Breite vergleichsweise gross. Somit findet auch diese Ausfiihrungsform eines Verschlusssystems nur flr
gréssere Druckbehéalter Anwendung.

[0013] Esist deshalb Aufgabe der Erfindung, eine Schnellverbindungsanordnung zu schaffen, welche den Kréftefluss tber
das Kraftlbertragungselement vereinfacht, ein Kippen des Kraftubertragungselement auch unter Druckbelastung verhin-
dert, sowie das Verbindungssystem bereits bei relativ kleinem Uberdruck im Druckbehalter gegen ein unbeabsichtigtes
Offnen sichert. Ferner soll die Schnellverbindungsanordnung auch in vergleichsweise kleinen Abmessungen ausfiihrbar
und z.B. auch flir Druckbehalter mit vergleichsweise kleinen Dimensionen Anwendung finden. Die Schnellverbindungsan-
ordnung soll ferner einfach in der Handhabung sowie mit einfachen Mitteln und méglichst geringem Material- und Kosten-
einsatz herstellbar sein.

[0014] Diese Aufgabe wird durch die Merkmale der Anspriche 1 und 12 gelést. Weitere bevorzugte Ausfiihrungsformen
und Weiterbildungen der Erfindung gehen aus den abh&ngigen Patentansprlichen hervor.

[0015] Die erfindungsgemasse Schnellverbindungsanordnung enthélt also einen ersten Verbindungskdrper mit einem
Umfassungsabschnitt sowie einen zweiten Verbindungskdrper mit einem Eingriffabschnitt. Der erste Verbindungskérper
wird mit seinem Umfassungsabschnitt bei der Herstellung der Verbindung entlang einer Verbindungsachse wenigstens
teilweise Uber den Eingriffabschnitt des zweiten Verbindungskérpers geschoben. Aus einer anderen Betrachtungsweise
greift der Eingriffabschnitt in den Umfassungsabschnitt ein.

[0016] Wenigstens einer der Verbindungskérper ist nun vorzugsweise als Hohlkdrper ausgebildet. Der Hohlkérper ent-
spricht insbesondere einem Druckbehélter. Ferner ist ein Verbindungskérper vorzugsweise als Verschlussdeckel ausgebil-
det, welcher den anderen als Hohlkdrper, insbesondere als Druckbehélter, ausgebildeten Verbindungskdrper verschliesst.
Der als Verschlussdeckel ausgebildete Verbindungskérper kann jedoch ebenfalls als Hohlkérper ausgebildet sein.

[0017] Gemass einer ersten Ausflhrungsform der Erfindung ist nun der erste Verbindungskérper ein Verschlussdeckel
und der zweite Verbindungskérper ein Hohlkdrper, insbesondere ein Druckbehalter.

[0018] Gemass einer zweiten Ausfiihrungsform ist der erste Verbindungskérper ein Hohlkérper, insbesondere ein Druck-
behalter, und der zweite Verbindungskérper ein Verschlussdeckel.

[0019] Die Verbindungsachse definiert die geometrische Achse entlang welcher der erste und zweite Verbindungskdrper
zwecks Herstellung bzw. Lésen der Verbindung zusammengeflihrt bzw. voneinander separiert werden.

[0020] Der Umfassungsabschnitt und/oder der Eingriffabschnitt ist beispielsweise eine in Richtung der Verbindungsach-
se, insbesondere parallel zur Verbindungsachse, orientierte ringférmige Anformung. Die ringférmige Anformung kann voll-
umfénglich, z.B. als Umfassungsring, oder aus mehreren, teilumfanglich nebeneinander angeordneten Umfassungsseg-
menten ausgebildet sein. Die Ringform kann die Form eines Kreises oder einer Ellipse annehmen. Das heisst, die zu
verschliessende Offnung kann kreis- oder ellipsenférmig sein.

[0021] Der Umfassungsabschnitt und/oder der Eingriffabschnitt ist bevorzugt ein hohl-zylinderférmiger Endabschnitt. Der
Hohlzylinderabschnitt definiert bevorzugt eine Kreisform.

[0022] Der Eingriffabschnitt kann jedoch auch durch eine umfanglich runde, zentrale Erhebung im Verbindungskérper
ausgebildet sein, welche zu einem radial umlaufenden Kérperabschnitt einen Absatz ausbildet. In diesem Fall stellt der
Verbindungskérper einen Verschlussdeckel dar.

[0023] Der durch den Innenumfang des Umfassungsabschnittes umrissene Hohlraum ist bevorzugt gegengleich zum
Aussenumfang des Eingriffabschnittes ausgebildet.

[0024] Die Schnellverbindungsanordnung enthalt ferner ein Kraftibertragungselement. Das Kraftibertragungselement
besteht zweckmassig aus einem, bevorzugt einstlickig gefertigten, offenen Ring. Dieser ist ferner bevorzugt elastisch
ausgebildet. Der offene Ring zeichnet sich durch zwei Ringendabschnitte aus, welche im entspannten Zustand des Rin-
ges einen Ringspalt ausbilden. Das Kraftlibertragungselement Iasst sich nun durch das aufeinander zu oder voneinander
Wegflhren der Ringendabschnitte elastisch verformen. Durch die elastische Verformung wird der Ringspalt entweder ver-
kleinert bzw. geschlossen bzw. vergrdssert. Der Durchmesser des Kraftlibertragungselements &ndert sich dabei, wodurch
das Kraftlibertragungselement im Verbindungszustand je nach Anordnung in die Nut zurlickverschoben oder aus dieser
herausgeschoben wird.

[0025] Gemass einer ersten Ausfiihrungsvariante der Erfindung ist nun innenseitig am Umfassungsabschnitt eine radial
umlaufende Nut und aussenseitig am Eingriffabschnitt ein radial umlaufender Vorsprung angeordnet.

[0026] Gemass einer zweiten Ausflihrungsvariante der Erfindung ist innenseitig am Umfassungsabschnitt ein radial um-
laufender Vorsprung und aussenseitig am Eingriffabschnitt eine radial umlaufenden Nut angeordnet.

[0027] Nut und Vorsprung sind im Zustand der Verbindung jeweils gegeneinander gerichtet.

[0028] Der Vorsprung bildet eine Anschlagschulter mit einer schrdgen Anschlagflache aus. An den Vorsprung schliesst
eine entsprechend zurlickversetzte, in Richtung der Verbindungsachse ausgerichtete Fuhrungsflache flir das Kraftiber-
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tragungselement an. Die Flhrungsflache ist bevorzugt parallel zur Verbindungsachse ausgebildet. Die Fuhrungsflache ist
bevorzugt zylinderférmig.

[0029] In der Offenstellung der Verbindungsanordnung ist nun das Kraftlbertragungselement radial wenigstens teilweise,
vorzugsweise vollstandig in die umlaufende Nut eingeschoben. So kann das Kraftibertragungselement in der Offenstellung
radial teilweise aus der Nut hervorstehen.

[0030] Das Kraftlbertragungselement liegt in der Offenstellung bevorzugt in gespanntem Zustand in der Nut. Hierzu wer-
den die Ringendabschnitte des Kraftiibertragungselement, je nach Anordnung der Nut am Umfassungsabschnitt oder am
Eingriffabschnitt, unter Aufbau einer Spannung bevorzugt auseinander gefiihrt oder zueinander hin gefiihrt. Dadurch wird
gewahrleistet, dass zum Offnen und zum Offenhalten der Verbindungsanordnung eine permanente Kraft auf das Kraft-
tibertragungselement ausgetibt werden muss. Diese Offnungs- bzw. Offenhaltekraft dient als zusatzliche Sicherung gegen
ein ungewolites Offnen der Verbindungsanordnung.

[0031] Es kann jedoch gemaéss einer alternativen Ausfihrungsform auch vorgesehen sein, dass das Kraftlibertragungs-
element in der Offenstellung in teilweise oder vollstandig entspanntem Zustand vorliegt.

[0032] Zur Erstellung der Verbindung zwischen den beiden Verbindungskoérpern ist das Kraftubertragungselement teil-
weise aus der Nut herausfihrbar. Liegt das Kraftibertragungselement in seinem gespannten Zustand der Offenstellung
nicht vollstandig in der Nut, so wird dieses, je nach Anordnung der Nut am Umfassungsabschnitt oder am Eingriffabschnitt,
beim Zusammenfiihren der Verbindungskdrper durch Spreizen oder Zusammenziehen der Ringendabschnitte zuerst voll-
standig in die Nut geschoben bevor dieses dann zur Herstellung der Verbindung wieder teilweise radial aus der Nut her-
ausgeflhrt wird.

[0033] Das Kraftibertragungselement legt sich beim Schliessen mit einer Grundseite, welche entlang der Verbindungs-
achse ausgerichtet ist, bevorzugt an die genannte Fihrungsflache an. Die Fuhrungsflache zentriert hierbei das Kraftiiber-
tragungselement.

[0034] Gemass der bevorzugten Ausfihrungsform liegt nun das Kraftlibertragungselement in Schliessstellung in einem
wenigstens teilweisen, bevorzugt in einem vollstandig entspannten Zustand vor. Hierzu werden die Ringendabschnitte
des Kraftlibertragungselements beim Schliessvorgang, je nach Anordnung der Nut am Umfassungsabschnitt oder am
Eingriffabschnitt, durch Entspannen zueinander hin geflihrt oder auseinander gefuhrt.

[0035] Gemass dieser Ausflihrungsform und mit einer am Umfassungsabschnitt angeordneten Nut, entspricht der Innen-
durchmesser des (entspannten) Kraftlibertragungselements bevorzugt dem Durchmesser der ring- bzw. zylinderférmigen
Flhrungsflache am Eingriffabschnitt. Das Kraftlibertragungselement wird auf diese Weise an der Fuhrungsflache zentriert.
Die beiden genannten Durchmesser bilden folglich den Nenndurchmesser der Verbindungsanordnung aus.

[0036] Gemass der alternativen Ausflihrungsform liegt das Kraftlbertragungselement in der Schliessstellung in gespann-
tem Zustand vor. Hierzu werden die Ringendabschnitte, je nach Anordnung der Nut am Umfassungsabschnitt oder am
Eingriffabschnitt, des Kraftlibertragungselements beim Schliessvorgang zusammengezogen oder gespreizt.

[0037] Das Kraftibertragungselement enthalt nun eine erste schrage Auflageflache sowie eine der ersten Auflageflache
gegenlber liegende zweite schrage Auflageflache. Die erste Auflageflache ist in Anschlag mit der Anschlagflache des
Vorsprungs bringbar. Die zweite Auflageflache ist in Anschlag mit der Anschlagflache einer Anschlagschulter an der Nut
bringbar. Diese Anschlagschulter liegt im Zustand der Verbindung dem Vorsprung am Eingriffabschnitt radial versetzt
gegenuber.

[0038] Wird der als Hohlkdrper ausgebildete Verbindungskdrper nun einem Uberdruck ausgesetzt, so verschieben sich
die beiden Verbindungskérper parallel zur Verbindungsachse relativ zueinander. Das Kraftlibertragungselement, welches
mit seiner zweiten Auflageflache der Anschlagflache an der Nut anliegt, wird bei diesem Vorgang mit seiner ersten Auf-
lageflache an die Anschlagflache der Anschlagschulter in Anschlag gefiihrt. Das Kraftlibertragungselement wird bei die-
sem Vorgang entlang der Flihrungsflache gefihrt und auf diese Weise mit dem radial umlaufenden Vorsprung in Eingriff
gebracht. Letztendlich ist das Kraftibertragungselement mit seinen beiden Auflageflachen zwischen der Anschlagflache
der Nut und der Anschlagflache des Vorsprungs axial fixiert. Eine weitere axiale Verschiebung der Verbindungskdrper ist
nicht mehr méglich. Das Kraftlbertragungselement ist in dieser Position, wie weiter unten noch naher erlautert, auch radial
fixiert, so dass dieses dem Druck auch nicht radial ausweichen kann. Ferner kann das Kraftlibertragungselement durch
die Keilwirkung unter Druckbelastung auch nicht unbeabsichtigt mittels der Betatigungsvorrichtung in die Nut verschoben
und dadurch der Verschluss gedffnet werden. Die hierzu notwendigen radialen Verschiebekrafte lassen sich Uber die Be-
tatigungsvorrichtung nicht aufbringen.

[0039] Das Kraftibertragungselement wird bereits bei einem geringen Uberdruck, z.B. im Bereich von einigen Millibar, an
die schrage Anschlagflache des Vorsprungs angeschlagen.

[0040] Die beiden schragen Auflageflachen des Kraftlibertragungselements schliessen einen Winkel ein und konvergieren
in Richtung der radial umlaufenden Nut, d.h. sie laufen aufeinander zu. Dies bedingt, dass die erste und/oder die zweite
Auflageflache gegenlber einer Ebene die senkrecht zur Verbindungsachse steht geneigt verlauft.
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[0041] Der kleinste Winkel sollte nicht kleiner als der selbsthemmende Winkel bei Reibung sein. Dieser kleinste Winkel
betragt bei Stahl auf Stahl rund 7° (Winkelgrade). Der grésste Winkel ist durch das Entstehen einer normalen Kraftkom-
ponente beeinflusst. Diese sollte nicht mit Biegemomenten die Spitze des Vorsprungs unnétig belasten.

[0042] Die Anschlagflache der Anschlagschulter des umlaufenden Vorsprungs schliesst mit einer Ebene senkrecht zur
Verbindungsachse daher bevorzugt einen spitzen Winkel ein. Dieser Winkel kann z.B. 7° (Winkelgrade) oder grésser sein.
Ferner ist der Winkel bevorzugt 20° oder kleiner, insbesondere 15° oder kleiner.

[0043] Die Anschlagflache der umlaufenden Nut schliesst mit einer Ebene senkrecht zur Verbindungsachse bevorzugt
einen spitzen Winkel ein. Dieser Winkel kann z.B. 7° (Winkelgrade) oder grdsser sein. Ferner ist der Winkel bevorzugt 20°
oder kleiner, insbesondere 15° oder kleiner. Die beiden vorgenannten Winkel sind besonders bevorzugt identisch.

[0044] Die erste geneigte Auflageflache des Kraftibertragungselements schliesst mit einer Ebene senkrecht zur Verbin-
dungsachse ebenfalls bevorzugt einen spitzen Winkel ein. Dieser Winkel kann z.B. 7° (Winkelgrade) oder grésser sein.
Ferner ist der Winkel bevorzugt 20° oder kleiner, insbesondere 15° oder kleiner. Die genannten Winkel der miteinander
kooperierenden Anschlagflache des Vorsprungs und der ersten Auflageflache des Kraftlbertragungselements sind be-
sonders bevorzugt identisch.

[0045] Die zweite Auflageflache des Kraftlibertragungselements schliesst zu einer Ebene senkrecht zur Verbindungsach-
se ebenfalls bevorzugt einen spitzen Winkel ein. Dieser Winkel kann z.B. 7° (Winkelgrade) oder grésser sein. Ferner ist
der Winkel bevorzugt 20° oder kleiner, insbesondere 15° oder kleiner. Die genannten Winkel der miteinander kooperie-
renden Anschlagflache der Nut und der zweiten Auflageflache des Kraftlibertragungselements sind besonders bevorzugt
identisch.

[0046] Die Erfindung betrifft ferner auch ein bereits erwahntes Kraftlibertragungselement fir die Verwendung in einer
erfindungsgemassen Schnellverbindungsanordnung.

[0047] Die Querschnittsgeometrie des Kraftiibertragungselementes sowie die umlaufende Nut und der umlaufende Vor-
sprung sind so ausgebildet und relativ zueinander angeordnet, dass das Kraftlibertragungselement unter der Wirkung ver-
setzt wirkender Krafte im Verbindungszustand nicht kippen kann. Durch die erfindungsgemasse Ausbildung der genann-
ten Bauteile wirken die Kréafte auf vergleichsweise grosse, definierte Flachen und belasten den Federring ausschliesslich
mit Scherspannungen unter Ausschluss jeglicher Biegemomente. Dadurch kann der Querschnitt des Kraftlbertragungs-
elementes und somit auch des Deckels bzw. des Umfassungs- bzw. Eingriffabschnittes vergleichsweise klein gehalten
werden. Trotzdem nimmt die erfindungsgemasse Verbindungsanordnung hohe Druckbelastungen auf.

[0048] Das Kraftiibertragungselement zeichnet sich nun insbesondere durch eine Trapezform im Querschnitt aus, mit:

— einer ersten, klirzeren Grundseite, welche eine erste Hochseite definiert;

— einer zweiten, langeren Grundseite, welche eine zweite Hochseite definiert und vorzugsweise zur ersten Grundseite
parallel verlauft;

— einen ersten Trapezschenkel, welcher die erste Auflageflache definiert;

— einen zweiten Trapezschenkel, welcher die zweite Auflageflache definiert.

[0049] Die beiden einander gegeniber liegenden Auflageflachen entsprechen also den beiden Trapezschenkeln. Die der
Nut zugewandte Hochseite entspricht dabei in der Verbindungsanordnung der kiirzeren Grundseite. Die der kirzeren
Grundseite gegenlber liegende Hochseite entspricht der langeren Grundseite, welche der Fihrungsflache gegeniber
liegt. Die beiden Grundseiten verlaufen bevorzugt parallel zueinander. Die Grundseiten werden Hochseiten genannt, weil
diese bevorzugt in Richtung der Verbindungsachse ausgerichtet sind bzw. bevorzugt parallel zur Verbindungsachse ver-
laufen.

[0050] Die beiden Trapezschenkel verbinden die beiden Grundseiten miteinander. Die beiden Trapezschenkel schliessen
mit der zweiten Hochseite jeweils einen Winkel von kleiner 90°, insbesondere zwischen 45° und 85° ein. Die besagte
Querschnittsform entspricht bevorzugt einem gleichschenkligen Trapez.

[0051] Das Kraftlbertragungselement weist eine senkrecht zur Verbindungsachse bzw. in radialer Richtung gemessene,
grésste Breitenausdehnung auf, welche kleiner ist als die kleinste, parallel zur Verbindungsachse bzw. senkrecht zur Brei-
tenausdehnung gemessene Héhenausdehnung. Das Kraftibertragungselement ist also bezlglich der radialen Ausrich-
tung hochkant ausgebildet.

[0052] Das als offener Ring ausgebildete Kraftlibertragungselement kann Ubrigens auch mehrstiickig ausgebildet sein
und aus einer Mehrzahl, wie zwei oder drei, Ringabschnitten gebildet sein. Die Ringabschnitte sind bevorzugt elastisch
ausgebildet. Die Ringabschnitte, auch Ringsegmente genannt, kdnnen starr, z.B. mittels Schweissen, Schrauben, Nieten,
oder gelenkig bzw. elastisch miteinander verbunden sein. Zur Herstellung der Verbindung liegt das mehrteilige Kraftiber-
tragungselement bevorzugt bereits zusammengesetzt, d.h. in einem Teil, vor. Der mehrteilige Aufbau des Kraftlibertra-
gungselements ist insbesondere bei grossen Dimensionen der Verbindungsanordnung von Vorteil, da es sehr aufwendig
ware, das Kraftlibertragungselement in grosser Dimension, d.h. mit grossem Umfang einstlickig herzustellen.

[0053] Gemass einer weiteren Ausfiihrungsvariante ist das Kraftlbertragungselement mehrteilig, insbesondere aus zwei,
drei oder mehr als drei, zu einem Ring zusammensetzbaren Ringabschnitten aufgebaut. Im Gegensatz zur oben ge-
nannten mehrteiligen Ausfihrung des Kraftibertragungselements wird geméss dieser Ausfiihrungsform das Kraftlibertra-



CH 706 240 A2

gungselement erst bei der Herstellung der Verbindung aus den Ringabschnitten zusammengesetzt. Zwei benachbarte
Ringabschnitte bilden jeweils einen Ringspalt aus und werden durch eine Betétigungsrichtung zusammengehalten, wie
sie nachfolgend noch beschrieben wird.

[0054] Die Erfindung betrifft im Weiteren auch eine Betétigungsvorrichtung zum Betétigen einer Schnellverbindungsan-
ordnung geméss dem Oberbegriff des Anspruchs 1, und insbesondere zum Betéatigen einer erfindungsgeméassen Schnell-
verbindungsanordnung gemass den Ansprichen 1 bis 9.

[0055] Die Betatigungsvorrichtung zeichnet sich durch ein erstes und zweites Flihrungsglied sowie durch ein Schliess-
element aus, welches an einem der Verbindungskérper beweglich angebracht ist. Das Schliesselement weist jeweils eine
Kulissenflhrung fur das erste und zweite Flihrungsglied auf. Die Kulissenflihrung kann eine Fihrungsbahn fur das jewei-
lige Fuhrungsglied definieren. Die Kulissenfihrungen sind in einer gemeinsamen Fihrungsebene angeordnet.

[0056] Das erste Flihrungsglied ist mit einem ersten Ringendabschnitt des Kraftibertragungselements und das zweite
Flhrungsglied mit einem zweiten Ringendabschnitt des Kraftibertragungselements verbunden. Die beiden Ringendab-
schnitte schliessen dabei je nach Stellung einen Ringspalt ein.

[0057] Das Schliesselement ist nun parallel zur Filhrungsebene linear verschiebbar am Verbindungskérper gelagert, und
zwar derart, dass die beiden Fihrungsglieder in der Kulissenflhrung von einer Offenstellung, in welcher das Kraftlbertra-
gungselement in die Nut zurlickgeschoben ist, in eine Schliessstellung, in welcher das Kraftlibertragungselement radial
aus der Nut hervortritt, und umgekehrt filhrbar sind. Das Schliesselement kann daher auch als Schieberelement bezeich-
net werden.

[0058] Die beiden Fuhrungsglieder kdnnen zum Beispiel als Fihrungszapfen ausgebildet sein.

[0059] Die Kulissenflihrung hat zum Zweck die beiden Fllhrungsglieder zusammen oder auseinander zu fiihren. Der erste
Vorgang bewirkt das Zusammenfuhren bzw. Zusammenziehen der besagten Ringendabschnitte des Kraftibertragungs-
elementes und somit das Verkleinern bzw. Schliessen des Ringspaltes. Der zweite Vorgang bewirkt das Auseinanderfiih-
ren bzw. Spreizen der besagten Ringendabschnitte und somit das Vergréssern des Ringspaltes.

[0060] Ist die umlaufende Nut innenseitig am Umfassungsabschnitt angeordnet, so bewirkt der erste Vorgang das Her-
ausschieben des Kraftlbertragungselementes aus der Nut und somit das Schliessenpler Verbindung und der zweite Vor-
gang das Hineinschieben des Kraftlibertragungselementes in die Nut und somit das Offnen der Verbindung.

[0061] Ist die umlaufende Nut jedoch aussenseitig am Eingriffabschnitt angeordnet, so bewirkt der erste Vorgang das
Hineinschieben des Kraftlibertragungselementes in die Nut und somit das Offnen der Verbindung und der zweite Vorgang
das Hinausschieben des Kraftlibertragungselementes aus der Nut und somit das Schliessen der Verbindung.

[0062] Die Betatigungsvorrichtung enthalt bevorzugt wenigstens ein Langsflihrungselement, welches am selben Verbin-
dungskérper wie das Schliesselement angebracht ist. Das heisst, das Schliesselement ist wenigstens (ber das Langsfih-
rungselement am Verbindungskdrper angebracht. Das Schliesselement ist entlang dem Léngsflihrungselement parallel
zur Fihrungsebene linear verschiebbar. Damit sich das Schliesselement nicht verkanten kann, weist die Betatigungsvor-
richtung bevorzugt zwei nebeneinander angeordnete, parallel zueinander ausgerichtete Langsfihrungselemente auf. Das
Langsflihrungselement kann z.B. ein Fihrungsstab bzw. Fllhrungsstift sein.

[0063] Die Betatigungsvorrichtung weist ferner eine Arretiereinrichtung zum Arretieren des Schliesselementes in der Of-
fen- und/oder Schliessposition auf.

[0064] Gemass einer bevorzugten Ausflihrungsform der Erfindung ist hierzu am Langsflihrungselement wenigstens eine
seitliche Vertiefung bzw. Einbuchtung vorgesehen, welche als Einrastposition flr ein Sicherungsmittel dient. Die Vertiefung
kann z.B. eine o&rtlich begrenzte Querschnittsverengung am Léngsfihrungselement sein. Das Sicherungsmittel umfasst
beispielsweise ein Einrastelement bzw. Riegelelement, welches in der Lage ist, in die Vertiefung bzw. Einbuchtung am
Langsfihrungselement einzurasten und das Schliesselement auf diese Weise gegen eine weitere Verschiebung zu ver-
riegeln. Das Sicherungsmittel ist mit dem Schliesselement verbunden und wird entsprechend mit diesem verschoben.

[0065] Das Einrastelement ist bevorzugt mit einem als Bestandteil des Sicherungsmittels ausgebildeten Rickstellelement
in Wirkverbindung, welches dieses in Richtung Vertiefung bzw. Einbuchtung drlickt. Das Rickstellelement ist z.B. eine
Schraubenfeder. Die Arretiereinrichtung enthalt ferner ein Betatigungsmittel, z.B. einen Druckknopf, mittels welchem das
Einrastelement unter Druckbeaufschlagung entgegen der Rickstellkraft des Rickstellelementes aus der Vertiefung bzw.
Einbuchtung angehoben werden kann. Das Schliesselement ist erst entlang des Langsflihrungselementes verschiebbar,
wenn das Einrastelement vollstédndig aus der Vertiefung bzw. Einbuchtung angehoben ist. Sobald die Druckbeaufschla-
gung des Betéatigungsmittels beendet wird, schiebt bzw. driickt das Ruckstellmittel das Einrastmittel an das Langselement.
Fluchtet das Ruckstellmittel mit der Vertiefung bzw. Einbuchtung, so wird das Einrastmittel in diese hineingestossen.

[0066] Das Langselement enthalt Uber seine Langserstreckung bevorzugt zwei voneinander beabstandete Vertiefungen
bzw. Einbuchtungen. Eine erste Vertiefung bzw. Einbuchtung definiert die Einrastposition fir die Offenstellung und eine
zweite Vertiefung bzw. Einbuchtung definiert die Einrastposition fir die Schliessstellung. Die beiden Einrastpositionen
definieren bevorzugt Endlagen der Flihrungsglieder entlang ihrer Kulissenflihrung.

[0067] Enthalt die Betatigungsvorrichtung zwei Langsflihrungselemente, so ist beiden Langsflihrungselemente eine Arre-
tiereinrichtung wie oben beschrieben zugeordnet. Die beiden Langsfiihrungselemente sind wie oben beschrieben jeweils
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mit wenigstens einer, vorzugsweise mit zwei Vertiefungen bzw. Einbuchtungen ausgebildet. Diese fluchten bevorzugt mit-
einander. Die beiden Betatigungsmittel flr die beiden Langsflihrungselemente liegen einander bevorzugt gegeniber.

[0068] Das Betatigungsmittel kann manuell oder durch eine Bewegungseinrichtung mit Steuerung automatisiert betatigbar
sein. So lasst sich die erfindungsgemasse Betatigungsvorrichtung bevorzugt mit einer Hand, insbesondere mit lediglich
zwei Fingern bedienen, indem die Betatigungsmittel gegeneinander gedriickt werden.

[0069] Die genannte Bewegungseinrichtung kann z.B. einen pneumatischen Antrieb mit einem Pneumatikzylinder, einen
hydraulischen Antrieb mit Hydraulikzylinder oder einen elektrischen Linearantrieb umfassen. Hierzu kénnen Elektroma-
gnete, Spindelmotoren oder ahnliche Bauteile Einsatz finden.

[0070] Das Schliesselement kann am ersten oder zweiten Verbindungskérper angebracht sein. Das Schliesselement ist
bevorzugt an jenem Verbindungskdrper angeordnet, welcher die umlaufende Nut ausbildet.

[0071] Ist die Nut am Umfassungsabschnitt angeordnet, so ist das Schliesselement bevorzugt derart am dazugehdrigen
Verbindungskdrper, insbesondere aussen an dessen Umfassungsabschnitt, angeordnet, dass dessen Fllhrungsebene in
Richtung Verbindungsachse gerichtet ist und insbesondere parallel zur Verbindungsachse verlauft.

[0072] Ist die Nut am Eingriffabschnitt angeordnet, so ist das Schliesselement bevorzugt derart am dazugehdrigen Ver-
bindungskérper angeordnet, dass dessen Fuhrungsebene quer, und insbesondere senkrecht zur Verbindungsachse ver-
lauft. Der Verbindungskdérper, bei welchem die Nut an seinem Eingriffabschnitt angeordnet ist, entspricht bevorzugt einem
Verschlussdeckel. Das Schliesselement ist in diesem Fall bevorzugt auf einem Deckelelement des Verschlussdeckels an-
geordnet.

[0073] Die Schnellverbindungsanordnung kann Uber eine oder mehrere Dichtungen, insbesondere Ringdichtungen, wel-
che zwischen dem Umfassungs- und Eingriffabschnitt der beiden Verbindungskérper angeordnet sind, abgedichtet sein.
Die Ringdichtungen kénnen entlang der Verbindungsachse betrachtet auf einer oder beiden Seiten des Kraftibertragungs-
elementes angeordnet sein.

[0074] Die Bauteile der Verbindungsanordnung, wie erster und zweiter Verbindungskérper oder das Kraftlibertragungs-
element, kdnnen aus Metall, insbesondere Stahl gefertigt sein. Die Werkstoffe fir jene Bauteile, welche mit einem Medium
im Druckbehalter in Berihrung kommen, sind durch den jeweiligen Anwendungsfall bestimmt. Der Werkstoff kann einfa-
cher Flussstahl oder eine rost- und/oder saurebestandige Stahllegierung umfassen. Das Medium kann z.B. gasférmig
oder flissig sein.

[0075] Auch jene Bauteile, welche nicht mit dem Medium im Druckbehélter in Berlihrung gelangen, wie z.B. das Schliess-
element, kdnnen aus Metall, wie z.B. Stahl, gefertigt sein. Fir Teile der Betatigungsvorrichtung ist auch ein Werkstoff aus
Aluminium denkbar. Die Bauteile kénnen mit einem entsprechenden Korrosionsschutz versehen sein.

[0076] Fir das Kraftlbertragungselement eignet sich insbesondere ein Stahl Ck45. Dieser kann einen Gleit- und/oder
Korrosionsschutzbehandlung aufweisen. Eine solche Behandlung kann z.B. eine QPQ- (Quenchen-Polieren-Quenchen)
oder NiRo-Finishing-Behandlung sein. Mit NiRo-Finish ist ein Gas-Nitrocarburieren gemeint, wie es beispielsweise bei der
Firma Logotherm entwickelt wurde.

[0077] Die Dichtungen sollten vorzugsweise aus Werkstoffen gefertigt sein, welche die Eigenschaften des Mediums, sowie
des Mediumdruckes und einer Prozesstemperatur widerstehen. Die Dichtungen kénnen aus einem Elastomer sein.

[0078] Die erfindungsgemasse Anordnung findet insbesondere Anwendung auf dem Gebiet der Druckbehalter. Der Druck-
behélter stellt hier den ersten Verbindungskdrper dar, wahrend der zweite Verbindungskérper bevorzugt ein Verschlussde-
ckel zum Verschliessen des Druckbehalters ist. Unter dem Begriff Druckbehalter sind Behalter zu verstehen, welche dazu
ausgelegt sind, Driicke aufzunehmen, welche hsher (Uberdruck) oder niedriger (Unterdruck) sind als der Umgebungs-
druck. Die Drucke kdnnen beispielsweise im Bereich von —1 bis 100 bar liegen. Unter dem Begriff Druckbehélter sind
ferner auch Behalter zu verstehen, welche z.B. nur einen kurzeitigen Unterdruck oder Uberdruck, z.B. einen Druckimpuls
aufnehmen. Solche Druckimpulse werden z.B. durch Rickstosskrafte erzeugt.

[0079] Die erfindungsgemasse Schnellverbindungsanordnung findet besonders bevorzugt bei Autoklaven Anwendung.

[0080] Die Verbindungsanordnung eignet sich insbesondere fiir kleine Behalter mit entsprechend kleinen Verschlliissen,
bei welchen das Kraftibertragungselement z.B. einen Durchmesser von 100 mm oder grdsser, insbesondere von 150 mm
oder grésser aufweist.

[0081] Die Verbindungsanordnung eignet sich jedoch ebenso fur grosse Behélter mit entsprechend grossen Verschlissen,
bei welchen das Kraftlibertragungselement einen Durchmesser von 50 cm oder grésser, insbesondere von 100 cm oder
grosser aufweist. Die Realisierung von Verschllissen mit grossen Durchmessern wird héchstens durch die Fertigungs-
moglichkeiten der Teile eingeschrénkt.

[0082] Die Schnellverbindungsanordnung garantiert eine formschlissige, spielfreie, sichere und stérungsfreie Verbin-
dung. Sie ist ferner einfach in der Handhabung. So l&sst sich die Verbindung mit wenigen Handgriffen und mit geringem
Kraftaufwandbewerkstelligen. Die fiir den Schliess- und Offnungsvorgang erforderlichen Krafte bewegen sich im Bereich
von wenigen Newton. Ferner sind die Wege zum Offnen und Schliessen der Verbindungsanordnung mit wenigen Millime-
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tern ebenfalls gering. Die genannten Krafte und Wege sind daher im Vergleich zu den Kréften und Wegen, welche flr die
Deckelbewegung eingesetzt werden, vernachlassigbar.

[0083] Die Betatigung des Schliesselements kann mit einfachen Massnahmen unter Einsatz einer Bewegungseinrichtung
mit Steuerung auch automatisiert ausgefihrt werden. Je nachdem, ob das Offnen und Schliessen manuell oder automa-
tisiert geschieht, kann dieser Vorgang einige Millisekunden bis ein paar wenige Sekunden dauern.

[0084] Die erfindungsgemasse Schnellverbindungsanordnung ist zudem kostenglnstig, schnell und einfach in der Her-
stellung. Die Schnellverbindungsanordnung besteht insbesondere aus einfachen, kostenglinstigen Bauteilen.

[0085] Trotz den genannten Vorteilen erflllt die erfindungsgemasse Schnellverbindungsanordnung die Anforderungen an
die Sicherheit einer solchen Verbindung oder Ubertrifft diese sogar. Ferner ist die Schnellverbindungsanordnung bzw. sind
deren Komponenten einfach zu reinigen.

[0086] So lasst sich im gedffneten Zustand das Kraftlibertragungselement leicht herausnehmen und wie die Nut separat
reinigen. Da zwischen der Nut und dem Kraftlibertragungselement Spiel besteht, kénnen Nut und Kraftibertragungsele-
ment auch ohne Demontage, z.B. mittels Pressluft, Wasserdampf oder Wasserstrahl, gereinigt und ggf. sterilisiert werden.

[0087] Im Folgenden wird der Erfindungsgegenstand anhand von bevorzugten Ausflihrungsbeispielen, welche in den
beiliegenden Zeichnungen dargestellt sind, naher erlautert. Es zeigen jeweils schematisch:

Fig. 1a—1c: eine Querschnittsansicht einer bevorzugten Ausflihrungsform einer Schnellverbindungsanordnung in
drei verschiedenen Verbindungszustanden;

Fig. 2: eine Querschnittsansicht eines Kraftiibertragungselements fiir eine Schnellverbindungsanordnung ge-
mass Fig. 1a—1¢;

Fig. 3: eine Querschnittsansicht eines vergrésserten Ausschnitts der Schnellverbindungsanordnung gemass
Fig. 1a;

Fig. 4a-4c: Draufsichten von drei verschiedenen Ausflihrungsformen eines erfindungsgeméssen Kraftubertra-

gungselements;

Fig. 5a-5b: Querschnittsansichten einer ersten Ausflihrungsform einer erfindungsgemassen Betéatigungsvorrich-

tung;

Fig. 6a—6b: Querschnittsansichten einer zweiten Ausfiihrungsform einer erfindungsgemaéssen Betéatigungsvorrich-
tung;

Fig. 7: Draufsicht einer Betatigungsvorrichtung mit Bewegungseinrichtung zur automatisierten Betatigung.

[0088] Grundsatzlich sind in den Figuren gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen versehen.

[0089] Die Fig. 1a—1c zeigen eine erfindungsgemasse Ausflhrungsform einer Schnellverbindungsanordnung 1 in ver-
schiedenen Position und Zustanden zwischen einer Offen- und einer Schliessstellung.

[0090] Die Schnellverbindungsanordnung 1 umfasst einen ersten und zweiten Verbindungskérper 10, 20. Der erste Ver-
bindungskérper 10 ist als Verschlussdeckel und der zweite Verbindungskdrper 20 als Druckbehélter ausgebildet.

[0091] Der Druckbehélter 20 weist einen Eingriffabschnitt 21 zum Eingriff in einen Umfassungsabschnitt 11 am Verschluss-
deckel 10 auf. Der Eingriffabschnitt 21 ist als hohlzylinderformiger Endabschnitt mit einer endseitigen Stirnflache 26 ausge-
bildet. Der Eingriffabschnitt 21 weist einen nach aussen gerichteten, radial umlaufenden Vorsprung 22 auf. Der Vorsprung
bildet eine Anschlagschulter 23 mit einer Anschlagflache 24 flir ein Kraftibertragungselement 30 aus. Der Eingriffabschnitt
21 bildet im Anschluss an den Vorsprung 22, welcher hier einem Absatz gleichkommt, eine zurlickversetzte zylinderfér-
mige Fuhrungsflache 25 fur das Kraftlibertragungselement 30 aus.

[0092] Der Verschlussdeckel 10 weist wie erwahnt einen Umfassungsabschnitt 11 zum Umfassen des Eingriffabschnittes
21 am Verschlussdeckel 20 auf. Der Umfassungsabschnitt 11 ist als hohlzylinderformiger Abschnitt ausgebildet, welcher
an einem Deckelelement 15 angeformt ist.

[0093] Der Umfassungsabschnitt 11 weist innenseitig eine radial umlaufende Nut 12 auf, welche das Kraftibertragungs-
element 30 aufnimmt. Die Nut 12 und der Vorsprung 22 sind in zusammengeflhrtem Zustand von Verschlussdeckel 10
und Druckbehalter 20 gegeneinander gerichtet. Die Nut 12 weist eine Anschlagschulter 13 mit einer Anschlagflache 14
auf. Die Anschlagflache 24 des Vorsprungs 22 und die Anschlagfladche 14 der Nut sind gegeneinander geneigt ausgebildet,
wobei die beiden Flachen in Richtung der Nut 12 konvergieren.

[0094] Der Verschlussdeckel 10 und der Druckbehélter 20 sind in einer Richtung parallel zu einer Verbindungsachse A
zusammenflhrbar und voneinander separierbar.
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[0095] Der Schnellverbindungsanordnung 1 ist Uber eine zwischen dem Verschlussdeckel 10 und der Druckbehélter 20
angeordneten Dichtungsring 2 abgedichtet. Der Dichtungsring 2 ist in einer auf der Innenseite des Umfassungsabschnit-
tes 11 angeordneten Ringnut platziert. Der Dichtungsring 2 kann jedoch auch in einer an der Aussenseite des Eingrif-
fabschnittes 21 angeordneten Ringnut gelagert sein (nicht gezeigt). Der Dichtungsring 2 und die dazugehdrige Ringnut
kdénnen oberhalb des Kraftlibertragungselementes 30 (Fig. 1a—1c¢) oder unterhalb des Kraftlibertragungselementes 30
(nicht gezeigt) angeordnet sein.

[0096] Ferner enthalt die Schnellverbindungsanordnung 1 ein ringférmiges Kraftlibertragungselement 30. Dieses ist quer-
schnittlich trapezférmig ausgebildet. An seinen Trapezschenkeln weist dieses eine erste und zweite Auflageflache 31a,
31b auf, welche einander entsprechend gegeniber liegen. Die beiden Auflageflachen 31a, 31b erstrecken sich jeweils von
einer, zur Nut 12 hin angeordneten, als kirzere Grundseite ausgebildeten Aussenseite 32b zu einer, zum Vorsprung 22
hin angeordneten, als langere Grundseite ausgebildeten Innenseite 32a. Aussen- und Innenseite 32a, 32b verlaufen im
montierten Zustand vorzugsweise parallel zueinander und parallel zur Verbindungsachse A.

[0097] Die Fig. 1a zeigt nun die Schnellverbindungsanordnung 1 nach dem Zusammenflihren der beiden Verbindungskér-
per 10, 20 jedoch noch in Offenstellung O. Offenstellung bedeutet, dass das Kraftlibertragungselement 30 mittels Sprei-
zen in gespanntem Zustand vollsténdig in der Nut 12 liegt, wie dies flr die Zusammenflihrung von Verschlussdeckel 10
und Druckbehalter 20 erforderlich ist. Eine Abdichtung durch den Dichtring findet dennoch bereits statt. In dieser Stellung
schlagt der Druckbehalter 20 mit der Stirnflache 26 innenseitig am Verschlussdeckel 10 an.

[0098] Die Fig. 1b zeigt die Schnellverbindungsanordnung 1 in der Schliessstellung S jedoch vor der Erzeugung eines
Uberdruckes im Druckbehalter 20. Schliessstellung bedeutet, dass das Kraftiibertragungselement 30 in einem entspann-
ten Zustand vorliegt und teilweise aus der Nut 12 herausgeschoben ist. Hierzu wird die in der Offenstellung O auf das
Kraftlibertragungselement 30 ausgelbte Spreizkraft aufgehoben bzw. reduziert. In diesem Zustand liegt das Kraftiiber-
tragungselement 30 mit seiner Innenseite 32a der Fuhrungsflache 25 am Eingriffabschnitt 21 an. Der Eingriffabschnitt
21 zentriert dabei das Kraftlbertragungselement 30. Ferner liegt das Kraftlibertragungselement 30 mit seiner zweiten
Anschlagflache 31b der Auflageflache 14 an der Nut 12 an.

[0099] Beim Aufbau eines Uberdruckes im Druckbehalter 20 beginnen Druckkrafte auf den Verschlussdeckel 10 zu wir-
ken. Der axial noch nicht gesicherte Verschlussdeckel verschiebt sich daher entlang der Verbindungsachse A relativ zum
Druckbehalter in Richtung der wirkenden Druckkraft bis das Kraftibertragungselement 30 mit seiner ersten Anschlagfla-
che 31 a an der Anschlagflache 24 des Vorsprungs 22 in Anschlag kommt. Die Anschlagflache 24 des Vorsprungs 22
wirkt dabei als Endanschlag.

[0100] Das Kraftlibertragungselement 30 ist nun zwischen der Anschlagflache 14 an der Nut 12 und der Anschlagflache
24 am Vorsprung 22 eingeklemmt. Ein Auseinanderflihren oder Zusammenfihren der Ringendabschnitte des ringférmigen
Kraftibertragungselementes 30 ist nicht mehr méglich. Das Kraftlibertragungselement 30 ist ndmlich zum Einen durch
die Fihrungsflache 25 des Eingriffabschnittes 21 und zum anderen durch die Verkeilung zwischen Nut 12 und Vorsprung
22 gegen eine radiale Verschiebung gesichert (siehe Fig. 1c und 3).

[0101] Dank der Verkeilung des Kraftlibertragungselementes 30 zwischen Umfassungsabschnitt 11 bzw. dessen Nut 12
und dem Eingriffabschnitt 21 bzw. dessen Vorsprung 22 wirken lediglich Scherspannungen jedoch keine Biegemomente
auf das Kraftlibertragungselemente 30. Dadurch ist auch ein Kippen des Kraftlibertragungselementes 30 ausgeschlossen.

[0102] Das in Fig. 2 in einer vergrésserten Querschnittsansicht gezeigte Kraftlibertragungselement 30 weist an seiner
langeren Grundseite 32a, welches der Innenseite entspricht, eine zentrale, umlaufende Vertiefung 33 auf. Auf diese Weise
werden beidseits der umlaufenden Vertiefung 33 Gleitstreifen 53a, 53b definiert, mit welchen das Kraftlibertragungsele-
ment 30 an der Fuhrungsflache 25 des Eingriffabschnittes 21 zu liegen kommt. Das Kraftibertragungselement 30 gleitet
nun bei einer Relativverschiebung zwischen Verschlussdeckel 10 und Druckbehalter 20 mit seinen Gleitstreifen entlang
der FUhrungsflache 25. Allfalliger Schmutz wird dabei in den zwischen der Vertiefung 33 und der Flhrungsflache 25 ge-
bildeten Spalt geflhrt und behindert die Gleitfiihrung nicht weiter.

[0103] Das Kraftlibertragungselement 30 weist ferner an seiner kiirzeren Grundseite 32b, welches der Aussenseite ent-
spricht, eine zentrale, umlaufende Erhebung 34 auf. Diese dient dazu, das ringférmige Kraftibertragungselement 30 in
gedffnetem Zustand zu zentrieren.

[0104] Die erste Auflageflache 31a schliesst mit der Iangeren Grundseite 32a einen Winkel A, von kleiner 90°, insbeson-
dere zwischen 70° und 80°, ein. Die zweite Auflageflache 31b schliesst mit der l&ngeren Grundseite 32a ebenfalls einen
Winkel 2, von kleiner 90°, insbesondere zwischen 70° und 80°, ein. Die beiden Winkel A4, A> sind vorzugsweise identisch.

[0105] Das Kraftibertragungselement weist eine minimale Héhe a auf, welche grdsser ist als die maximale Breite b. Die
Hohe a bezieht sich auf eine Bauteilausdehnung parallel zur Verbindungsachse A. Die Breite b bezieht sich auf eine
Bauteilausdehnung senkrecht zur Verbindungsachse A.

[0106] Die Fig. 3 zeigt einen vergrdsserten Ausschnitt des Schliesszustandes nach Fig. 1¢. Aus Fig. 3 ist ersichtlich, dass
die beiden Auflageflachen 31a, 31b des Kraftlibertragungselementes 30 geneigt ausgebildet sind und in Richtung R der
Nut 12 konvergieren. Die beiden geneigten Auflageflachen 31a, 31b schliessen einen spitzen Winkel o ein.
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[0107] Eine senkrecht zur Verbindungsachse A verlaufende Ebene Ei schliesst mit folgenden Flachen die folgenden spit-
zen Winkel ein:

— einen Winkel B; mit der Anschlagflache 24 des Vorsprungs 22;

— einen Winkel B4 mit der ersten Auflageflache 31 a des Kraftlibertragungselementes 30;

— einen Winkel B, mit der Anschlagflache 14 der Nut 12;

— einen Winkel B, mit der zweiten Auflageflache 31 b des Kraftlibertragungselementes 30.

[0108] Gemass dem vorliegenden Ausflihrungsbeispiel sind die Winkel B4, B4, B2, B2 vorzugsweise identisch. Dieser betragt
rund 10°.

[0109] Die Fig. 4a—4c zeigen verschiedene Ausflihrungsformen von ringférmigen Kraftilbertragungselementen.

[0110] Das Kraftlibertragungselement gemass Fig. 4a liegt als offener, elastischer Ring 37 vor. Dieser weist einen ersten
und zweiten Ringendabschnitt 60a, 60b auf, welche einen Ringspalt 61 einschliessen. An beiden Ringendabschnitten 60z,
60b ist je ein Flhrungsglied 43a, 43b in Form eines Fihrungszapfens befestigt. Die Fllhrungsglieder 43a, 43b weisen
radial nach aussen. Der Ring 37 lasst sich mittels einer nachfolgend beschriebenen Betétigungsvorrichtung 40 lber die
beiden Flhrungsglieder 43a, 43b spreizen und zusammenziehen. Dadurch kann der Durchmesser des Ringes 37 und
somit seine Lage in der Nut 12 verandert werden.

[0111] Die Fig. 4b zeigt einen zweiteiligen Ring 35 aus zwei gleich grossen, elastischen Ringabschnitten 35a, 35b. Die
beiden Ringabschnitte 35a, 35b bilden jeweils zwei Ringendabschnitte 60a, 60b aus. Der Ring umfasst entsprechend
zwei Paarungen von Ringendabschnitten 60a, 60b, welche einander gegenlber liegende Ringspalte einschliessen. An
den Ringendabschnitten 60a, 60b ist jeweils ein Flhrungsglied 43a, 43b in der Form eines Filhrungszapfens angebracht.
Es liegen somit zwei Paare von Flhrungsgliedern 43a, 43b vor, welche jeweils radial nach aussen gerichtet sind. Der
zweiteilige Ring 35 lasst sich nun mittels je einer nachfolgend beschriebenen Betétigungsvorrichtung 40 Uber jeweils
ein Paar von Fihrungsgliedern 43a, 43b an insgesamt zwei Stellen spreizen und zusammenziehen. Dadurch kann der
Durchmesser des Ringes 35 und somit seine Lage in der Nut 12 verandert werden.

[0112] Die Fig. 4c zeigt einen dreiteiligen Ring 36 aus drei gleich grossen elastischen Ringabschnitten 36a, 36b, 36c,
welche jeweils einen Winkel von 120° einschliessen. Die drei Ringabschnitte 36a, 36b, 36¢ bilden jeweils zwei Ringendab-
schnitte 60a, 60b aus. Insgesamt liegen also drei Paarungen von Ringendabschnitten 60a, 60b vor, welche jeweils einen
Ringspalt einschliessen. An den Ringendabschnitten 60a, 60b ist jeweils ein Fuhrungsglied 43a, 43b in der Form eines
FUhrungszapfens angebracht. Es liegen somit drei Paare von Flihrungsgliedern 43a, 43b vor, welche jeweils radial nach
aussen gerichtet sind. Ringspalte sind entsprechend in einem Winkel von 120° um den Umfang des Ringes angeordnet.
Der dreiteilige Ring 36 lasst sich nun mittels jeweils einer nachfolgend beschriebenen Betatigungsvorrichtung 40 lber
jeweils ein Paar von Flihrungsgliedern 43a, 43b an insgesamt drei Stellen spreizen und zusammenziehen. Dadurch kann
der Durchmesser des Ringes 36 und somit seine Lage in der Nut 12 verandert werden.

[0113] Bei grossen Durchmessern ist sogar eine Aufteilung in mehr als drei Ringabschnitte méglich.

[0114] Die in Fig. 5a und 5b gezeigte erste Ausfiihrungsform einer Betatigungsvorrichtung 40 enthalt ein Schliesselement
41 in Ausflihrung einer Schieberplatte mit jeweils einer Kulissenflihrung 42a, 42b fir die Flihrungsglieder 43a, 43b. Die
Kulissenflihrungen 42a, 42b sind als Flihrungsbahnen ausgebildet. Das Schliesselement 41 ist aussen am Umfassungs-
abschnitt 11 des Verschlussdeckels 10 angebracht. Die Kulissenflihrungen 42a, 42b liegen in einer Fuhrungsebene E2,
die parallel zur Verbindungsachse A verlauft.

[0115] Der Verschlussdeckel 10 weist einen Umfassungsabschnitt 11 und ein Deckelement 15 auf. Die radial umlaufen-
de Nut zur Aufnahme des ringférmig ausgebildeten Kraftiibertragungselements 30 ist am Innenumfang des Umfassungs-
abschnitts 11 angeordnet. Der radiale Vorsprung mit der Anschlagflache ist am Aussenumfang des Eingriffabschnittes
21 des Druckbehélters 200 angeordnet. Der Schliessvorgang erfolgt durch Zusammenfiihren der Ringendabschnitte des
Kraftlibertragungselements 30 unter Verkleinerung des Durchmessers.

[0116] Die Fuhrungsglieder 43a, 43b sind an einem Ende mit jeweils einem Endabschnitt des ringférmigen Kraftibertra-
gungselementes 30 radial verbunden und durch einen Durchbruch im Umfassungsabschnitt 11 nach aussen zum Schliess-
element 41 gefuhrt. Die Flhrungsglieder 43a, 43b sind mit ihrem anderen Ende jeweils in der Flihrungsbahn der Kulis-
senflihrung 42a, 42b geflhrt.

[0117] Das Schliesselement 41 ist Uber zwei voneinander beabstandete und parallel verlaufende Flhrungsstifte 44a,
44b in der Fihrungsebene E; linear verschiebbar geflihrt. Durch den Einsatz zweier Fllhrungsstifte 44a, 44b kann ein
Verkanten des Schliesselements 41 wahrend des Verschiebens verhindert werden.

[0118] Die Fuhrungsstifte 44a, 44b weisen auf der Hohe der Endpositionen der Fllhrungsglieder 43a, 43b in der Kulissen-
fihrung 42a, 42b jeweils eine lokale Querschnittsverengung 45 auf. Die Querschnittsverengungen 45 stellen Einraststellen
fUr ein Arretierelement 48 einer Arretiervorrichtung dar. Das Arretierelement 48 wird Uber ein Riickstellelement 47 in Form
einer Schraubenfeder in die Querschnittsverengung bzw. Vertiefung 45 gedruckt und sichert so das Schliesselement 41
gegen eine ungewollte Verschiebung.

[0119] Die Fuhrungsbahn der Kulissenflihrung 42a, 42b weist nun eine erste Endposition 50, welche die Offenstellung
definiert, sowie eine zweite Endposition 51, welche die Schliessstellung definiert, auf. Die Endpositionen 50, 51 sind be-
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vorzugt so ausgestaltet, dass die Flihrungsglieder 43a, 43b in der Endposition 50, 51 eine Selbsthemmung einnehmen
oder in diese formschllissig einrasten. Die beiden Endpositionen 50, 51 sind (iber einen Bahnabschnitt 52 miteinander
verbunden, welcher gegenlber der Verbindungsachse A schrag verlauft. Die beiden Kulissenflhrungen 42a, 42b verlaufen
nun in gleicher Orientierung nebeneinander, wobei ihre ersten Endpositionen 50 die grossere Distanz zueinander aufwei-
sen als ihre zweiten Endpositionen 51. Durch das Verschieben der Flihrungsglieder 43a, 43b entlang der Fihrungsbahn
52 von einer ersten in eine zweite Endposition 50, 51 oder umgekehrt, werden die Flhrungsglieder 43a, 43b entsprechend
auseinander oder zueinander hin gefiihrt, wodurch je nach Auslegung der Anordnung eine Spreizung oder ein Zusam-
menziehen des ringférmigen Kraftibertragungselements 30 bewirkt wird.

[0120] Das Arretierelement 48 wirkt mit einem aussenseitig am Schliesselement 41 angeordneten Betatigungselement 49
in Form eines Druckknopfes zusammen. Durch Driicken des Druckknopfes entgegen der Rickstellrichtung der Schrau-
benfeder 47 wird das Arretierelement 48 aus der Vertiefung 45 gehoben, so dass das Schliesselement 41 verschoben
werden kann. Sobald der Druckknopf losgelassen wird, rastet das Arretierelement 48 bei forigesetzter Verschiebung spa-
testens bei Erreichen einer Endposition 50, 51 selbsttatig in die Vertiefung 45 am Langsfuhrungselement 44a, 44b wie-
der ein und blockiert das Schliesselement 41. Jedem Langsfihrungselement 44a, 44b ist eine solche Arretiervorrichtung
mit Betatigungselement 48 zugeordnet. Die beiden Betétigungselemente 49 liegen in Distanz zueinander und einander
gegenlber, so dass diese gleichzeitig mit zwei gespreizten Fingern einer Hand bedient werden kénnen.

[0121] Die in Fig. 6a und 6b gezeigte zweite Ausflihrungsform einer Betatigungsvorrichtung 140 enthélt ein Schliessele-
ment 141 in Ausflihrung einer Schieberplatte mit jeweils einer Kulissenfiihrung 142a, 142b flr die Fihrungsglieder 143a,
143b. Die Kulissenfiihrungen 142a, 142b sind als Flihrungsbahnen ausgebildet. Das Schliesselement 141 ist aussen am
Deckelelement 115 des Verschlussdeckels 110 angebracht. Die Kulissenfihrungen 142a, 142b liegen in einer Flhrungs-
ebene E3, die senkrecht zur Verbindungsachse A verlauft.

[0122] Der Verschlussdeckel 110 weist einen Eingriffabschnitt 111 auf. Die radial umlaufende Nut zur Aufnahme des ring-
férmig ausgebildeten Kraftibertragungselements 30 ist am Aussenumfang des Eingriffabschnittes 111 angeordnet. Der
radiale Vorsprung mit der Anschlagflache ist am Innenumfang des Umfassungsabschnittes 221 des Druckbehélters 200
angeordnet. Im Gegensatz zum Ausflihrungsbeispiel geméss Fig. 5a und 5b erfolgt der Schliessvorganges nicht durch
das Zusammenfuhren sondern durch das Auseinanderfiihren der Ringendabschnitte 60a, 60b des Kraftlibertragungsele-
ments 30.

[0123] Die Flhrungsglieder 143a, 143b sind an einem Ende mit jeweils einem Endabschnitt des ringférmigen Kraftiiber-
tragungselementes 30 radial verbunden und durch einen randseitigen Durchbruch im Deckelelement 115 nach oben zum
Schliesselement 141 geflihrt. Die Flihrungsglieder 143a, 143b sind mit ihrem anderen Ende jeweils in der Filhrungsbahn
der Kulissenflihrung 142a, 142b gefihrt.

[0124] Das Schliesselement 141 ist ebenfalls Uber zwei voneinander beabstandete und parallel verlaufende Fuhrungsstifte
144a, 144b in der Flhrungsebene E3 linear verschiebbar gefihrt.

[0125] Die Fuhrungsstifte 144a, 144b weisen auf der Héhe der Endpositionen der Flhrungsglieder 143a, 143b in der
Kulissenflihrung 142a, 142b jeweils eine lokale Querschnittsverengung 145 auf. Die Querschnittsverengungen 145 stellen
Einraststellen fur ein Arretierelement 148 einer Arretiervorrichtung dar. Das Arretierelement 148 wird Uber ein Riickstell-
element 147 in Form einer Schraubenfeder in die Querschnittsverengung bzw. Vertiefung 145 gedriickt und sichert so das
Schliesselement 141 gegen eine ungewollte Verschiebung.

[0126] Die Fihrungsbahn der Kulissenflihrung 142a, 142b weist nun eine erste Endposition 150, welche Offenstellung
definiert, sowie eine zweite Endposition 151, welche die Schliessstellung definiert, auf. Die Endpositionen 150, 151 sind
bevorzugt so ausgestaltet, dass die Flhrungsglieder 143a, 143b in der Endposition 150, 151 eine Selbsthemmung ein-
nehmen oder in diese formschlissig einrasten. Die beiden Endpositionen 150, 151 sind Uber einen Bahnabschnitt 152
miteinander verbunden, welcher gegenliber der Verbindungsachse A schrag verlauft. Die beiden Kulissenflihrungen 1423,
142b verlaufen nun in gleicher Orientierung nebeneinander, wobei ihre ersten Endpositionen 150 die gréssere Distanz zu-
einander aufweisen als ihre zweiten Endpositionen 151. Durch das Verschieben der Fihrungsglieder 143a, 143b entlang
der Fuhrungsbahn 152 von einer ersten in eine zweite Endposition 150, 151 oder umgekehrt, werden die Fihrungsglieder
143a, 143b entsprechend auseinander oder zueinander hin geflihrt, wodurch je nach Auslegung der Verbindungsanord-
nung eine Spreizung oder ein Zusammenziehen des ringférmigen Kraftlibertragungselements 30 ausgeibt wird.

[0127] Die obere Halbseite der Fig. 6b zeigt das Schliesselement 141 in der Schliessstellung. Die untere Halbseite zeigt
das Schliesselement 141 in der Offenstellung.

[0128] Das Arretierelement 148 wirkt mit einem aussenseitig am Schliesselement 141 angeordneten Betatigungselement
149 in Form eines Druckknopfes zusammen. Durch Driicken des Druckknopfes 149 entgegen der Riickstellrichtung der
Schraubenfeder 147 wird das Arretierelement 148 aus der Vertiefung 145 gehoben, so dass das Schliesselement 141
verschoben werden kann. Sobald der Druckknopf 149 losgelassen wird, rastet das Arretierelement 148 bei fortgesetzter
Verschiebung spétestens bei Erreichen einer Endposition 150, 151 selbsttatig in die Vertiefung 145 am Langsflihrungs-
element 144a, 144b wieder ein und blockiert das Schliesselement 141. Jedem Langsfihrungselement 144a, 144b ist eine
solche Arretiervorrichtung mit Betatigungselement 148 zugeordnet. Die beiden Betatigungselemente 149 liegen nun in
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Distanz zueinander und einander gegenuber, so dass diese gleichzeitig mit zwei gespreizten Fingern einer Hand bedient
werden kénnen.

[0129] Wie bereits erwéhnt, kann das Schliesselement 41, 141 geméss den Fig. 5a, 5b und 6a, 6b auch automatisch tber
eine entsprechende Bewegungseinrichtung mit einer Steuerung betatigt werden.

[0130] Je nach Anzahl der Ringspalte, welche das ringférmige Kraftibertragungselement ausbildet (siehe hierzu Fig.
4a-4c), kann die Schnellverbindungsanordnung gemass Fig. 5a, 5b und 6a, 6b eine oder zwei, drei oder sogar mehr als
drei, entlang des Umfangs des Umfassungsabschnittes 11, 221 angeordnete Betatigungsvorrichtungen 40, 140 aufweisen.

[0131] Das Schliesselement 41, 141 der Betatigungsvorrichtung 40, 140, wie in Fig. 5a, 5b und 6a, 6b gezeigt, kann
auch gemass der Darstellung in Fig. 7 (iber eine Bewegungseinrichtung 70 mit einer Steuerung automatisiert betétigt
werden. Die Bewegungseinrichtung 70 umfasst hier einen pneumatischen Antrieb mit einem Pneumatikzylinder. Ebenso
ist jedoch ein hydraulischer Antrieb mit Hydraulikzylinder oder ein elektrischer Linearantrieb moglich. Grundsatzlich ist
jedes Bauelement méglich, welches translatorische Bewegungen erzeugen kann.

[0132] Generell sind die Ecken, welche Biegespannungen unterworfen sind, z.B. in der Nut 12 und insbesondere in der
Kehlung des Vorsprungs 22 bevorzugt gerundet.

Patentanspriiche

1. Schnellverbindungsanordnung (1) flr einen wenigstens zeitweise unter Druck stehenden Hohlkdrper, enthaltend:
— einen ersten Verbindungskérper (10) mit einem Umfassungsabschnitt (11);
— einen zweiten Verbindungskdrper (20) mit einem Eingriffabschnitt (21), wobei der erste Verbindungskérper (10) mit
seinem Umfassungsabschnitt (11) entlang einer Verbindungsachse (A) wenigstens teilweise Uber den Eingriffabschnitt
(21) des zweiten Verbindungskérpers (20) verschiebbar ist, wobei wenigstens einer der Verbindungskérper (10,20)
ein Hohlkdrper ist;
— ein Kraftlibertragungselement (30) mit einer Anschlagflache (31 a); wobei
a) innenseitig am Umfassungsabschnitt (11) eine radial umlaufenden Nut (12) und aussenseitig am Eingriffabschnitt
(21) ein radial umlaufender Vorsprung (22); oder
b) innenseitig am Umfassungsabschnitt ein radial umlaufender Vorsprung und aussenseitig am Eingriffabschnitt eine
radial umlaufenden Nut angeordnet ist, wobei der Vorsprung (22) eine Anschlagschulter (23) mit einer Anschlagfla-
che (14) ausbildet und das Kraftlibertragungselement (30) in die radial umlaufende Nut (12) einschiebbar und zur
Erstellung der Verbindung zwischen den beiden Verbindungskérpern (10, 20) mit seiner Auflageflache (31a) an die
Anschlagflache (24) der Anschlagschulter (23) in Anschlag fuhrbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass das Kraftiuber-
tragungselement (30) eine der Auflageflache (31a) gegenilberliegende weitere Auflageflache (31b) enthélt, welche
in Anschlag mit der Anschlagflache (14) einer Anschlagschulter (13) der Nut (12) bringbar ist, wobei die erste und
zweite Auflageflachen (31a, 31b) des Kraftlibertragungselements (30) einen Winkel (o) einschliessen und in Richtung
(R) der radial umlaufenden Nut (12) aufeinander zu konvergieren.

2. Schnellverbindungsanordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass:
a) der erste Verbindungskérper (10) ein Verschlussdeckel und der zweite Verbindungskérper (21) ein Hohlkérper,
insbesondere ein Druckbehalter ist; oder
b) der erste Verbindungskérper ein Hohlkdrper, insbesondere ein Druckbehélter, und der zweite Verbindungskérper
ein Verschlussdeckel ist.

3. Schnellverbindungsanordnung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass der Umfassungsabschnitt (11)
ein hohlzylinderformiger Endabschnitt und/oder der Eingriffabschnitt (21) ein hohlzylinderformiger Endabschnitt ist.

4. Schnellverbindungsanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Anschlagflache
(24) der Anschlagschulter (23) des radial umlaufenden Vorsprungs (22) zu einer Ebene (Ei) senkrecht zur Verbin-
dungsachse (A) einen spitzen Winkel (34) einschliessen.

5. Schnellverbindungsanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass die Anschlagflache
(14) der radial umlaufenden Nut (12) zu einer Ebene (E+) senkrecht zur Verbindungsachse (A) einen spitzen Winkel
(B2) einschliessen.

6. Schnellverbindungsanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass die erste Auflage-
flache (31 a) des Kraftlibertragungselements (30) zu einer Ebene (E,;) senkrecht zur Verbindungsachse (A) einen
spitzen Winkel (1) einschliesst.

7. Schnellverbindungsanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass die zweite Aufla-
geflache (31b) des Kraftlibertragungselements (30) zu einer Ebene (E,) senkrecht zur Verbindungsachse (A) einen
Winkel (8,) einschliesst.

8. Schnellverbindungsanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass einer, mehrere oder
samtliche Winkel:
— Winkel (B4) der Anschlagflache (24) der Anschlagschulter (23);
— Winkel (B) der Anschlagflache (14) der Nut (12);
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— Winkel (61) der ersten Auflageflache (31a) des Kraftibertragungselements (30);
— Winkel (8,) der zweiten Auflageflache (31b) des Kraftlibertragungselements (30);
7 bis 20° (Winkelgrade) misst.

Schnellverbindungsanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass das Kraftlibertra-
gungselement (30) aus zwei, drei oder mehr als drei, zu einem Ring (35; 36) zusammensetzbaren Ringabschnitten
(35a, 35b; 36a, 36b, 36¢) oder als offener Ring (37) ausgebildet ist.

Schnellverbindungsanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass das Kraftlibertra-
gungselement querschnittlich trapezférmig ausgebildet ist, wobei die beiden einander gegeniber liegenden Auflage-
flachen (31a, 31b) die beiden Trapezschenkel und die der Nut (12) zugewandte Hochseite (32b) die kurze Grundseite
und der kurzen Grundseite gegenliber liegende Hochseite (32a) die lange Grundseite ausbildet.

Kraftbertragungselement, insbesondere fir die Verwendung in einer Schnellverbindungsanordnung (1) gemass ei-
nem der Anspriche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass das Kraftibertragungselement (30) querschnittlich tra-
pezférmig ausgebildet ist, mit:

— einer ersten, klrzeren Grundseite, welche die erste Hochseite (32b) definiert;

—einer zweiten, langeren Grundseite, welche die zweite Hochseite (32a) definiert und vorzugsweise zur ersten Grund-
seite parallel verlauft;

— einen ersten Trapezschenkel, welcher die erste Auflageflache (31 a) definiert;

— einen zweiten Trapezschenkel, welcher eine zweite Auflageflache (32) definiert, wobei die beiden Trapezschenkel
die beiden Grundseiten miteinander verbinden, und die Trapezschenkel mit der zweiten Hochseite jeweils einen Winkel
von kleiner 90° einschliessen.

Betatigungsvorrichtung, zum Betatigen einer Schnellverbindungsanordnung (1) geméss dem Oberbegriff nach An-
spruch 1, insbesondere einer Schnellverbindungsanordnung (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 9, gekennzeichnet
durch:

— ein erstes und zweites Flihrungsglied (43a, 43b);

— ein Schliesselement (41), welches an einem der Verbindungskérper (10, 20) beweglich angebracht ist, mit jeweils
einer Kulissenfihrung (42a, 42b) fur das erste und zweite Fuhrungsglied (43a, 43b), wobei die Kulissenflihrungen
(42a, 42b) in einer gemeinsamen Fuhrungsebene (E;) angeordnet sind,

und das erste Flihrungsglied (43 a) mit einem ersten Endabschnitt (60a) des Kraftibertragungselements (30) und das
zweite Flhrungsglied (43b) mit einem zweiten Endabschnitt (60b) des Kraftlibertragungselement (30) verbunden sind,
und das Schliesselement (41) parallel zur Fiihrungsebene (E;) linear verschiebbar am Verbindungskérper gelagert ist,
derart dass die Flhrungsglieder (43a, 43b) in der Kulissenfhrung (42a, 42b) von einer Offenstellung (O), in welcher
das Kraftlbertragungselement (30) in die Nut (12) zurlickgeschoben ist, in eine Schliessstellung (S), in welcher das
Kraftibertragungselement (30) radial aus der Nut hervortritt, und umgekehrt fihrbar sind.

Betatigungsvorrichtung nach Anspruch 12, gekennzeichnet durch ein gemeinsam mit dem Schliesselement (41) an ei-
nem der Verbindungskdrper (10, 20) angebrachten Langsfihrungselement (44a, 44b), entlang welchem das Schliess-
element (41) parallel zu Flhrungsebene E2 linear verschiebbar ist.

Betatigungsvorrichtung nach Anspruch 12 oder 13, gekennzeichnet durch Endpositionen (50, 51, 150, 151) der Ku-
lissenflhrung (42a, 42b; 142a, 142b), welche die Offen- und Schliessstellung definieren, mit einer ersten Endposition
(51; 150), in welcher die beiden Flhrungsglieder (43a, 43b; 143a, 143b) eine minimale Distanz zueinander aufweisen,
und einer zweite Endposition (50; 151), in welcher die beiden Fuhrungsglieder (43a, 43b; 143a, 143b) eine maximale
Distanz zueinander aufweisen.

Betatigungsvorrichtung nach einem der Anspriiche 12 bis 14, dadurch gekennzeichnet, dass:

a) das Schliesselement (141) auf einem Deckelelement (115) des Verschlussdeckels (110) angeordnet ist, und die
Kulissenflhrungen (142a, 142b) in einer Flhrungsebene (Es) liegen, die quer, insbesondere senkrecht, zur Verbin-
dungsachse A verlauft; oder

b) das Schliesselement (41) am Aussenumfang eines Umfassungsabschnittes (11) des Verschlussdeckels (10) an-
geordnet ist, und die Kulissenflihrungen (42a, 42b) in einer Flihrungsebene (E,) liegen, die gleichgerichtet, insbeson-
dere parallel, zur Verbindungsachse A verlauft.
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