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Vynalez se tykd holorentgenového scan-
neru pro holorentgenové sniméni objektii
v lékarské diagnostické rentgenologii, pri-
myslové rentgenové diagnostice, ve védec-
kych oborech a podobné.

Dosud zndmé Fe3eni rentgenovych scan-
nerfl provadi snimédni pouze v jedné mebo
dvou rovindch soucasné&. Vysledny obraz je
matematickou rekonstrukci realizovanou po-
¢itatem pouze této jedné roviny, nebo dvou
rovin, ktera je zpravidla kolma4, popiipadé
malo odchylena od kolmého sméru na po-
délnou osu zkoumaného objektu.

Je-li trfeba realizovat né&ékolik rovnobg&Z-
nych zobrazeni, jsou provddéna po urditém
posunu objektu nésledovné. V 1ékafské rent-
genové diagnostice nemusi byt vZdy zvole-
na rovina objektu optimédlné, dokonce miiZe
dojit k minuti, vynechdni zobrazeni anato-
micko-patologicky dtleZité &&asti pFi scan-
novani. Ziskand zobrazovédni, protoZe vy-
chdzi pouze z jednotlivych rovinnych pro-
jekei, jsou rekonstruovdna pouze jako jed-
notliva ploSna zobrazeni Fezu objektu. P#i
matematické rekonstrukci rovin zobrazeni
pod jinym dhlem neZ bylo provdad&no po-
stupné scannovani v né&kolika rovindch, je
vysledné zobrazeni rozmazané, 3patné ¢i-
telné a postrdda informace mezi jednotli-
vymi rovinami scannovani.

V§Se uvedené nedostatky odstraiiuje ho-
I0rEN{genovy scanner podle vynalezu, jehod
podstata spoCiva v tom, Ze z jedné strany
prostoru pro vySetfovany objekt je umistén
primdrni kolimaéni systém, sestdvajici ze
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stinicich lamel a omezujicich lamel, za kte-
rym se nachézi rentgenka s valcovou rotag-
ni anodou a piimkovou Kkatodou, kdeZto
z druhé strany je za sekunddrnim kolimaé-
nim detektorovym systémem umist&n plo3ny
multidetektorovy systém.

Holorentgenovy scanner podle vynélezu
umoZiiuje ziskdni dplnych absorpénich in-
formaci v urlitém prostoru vy3etfovaného
objektu o prdméru daném rozevienim pro-
jekéniho véjife a vzdalenosti od ohniska a
délce dané délkou primkového ohniska. Po
provedeni sejmuti absorp&nich hodnot, po-
pripadg jiZz pfi sniméni a zdznamu do pa-
meéti pocitace, lze provddst vypodet podle
zvoleného algoritmu, matice absorpénich
hodnot v libovolném ¥ezu sejmutého prosto-
ru vySetfovaného objektu, a to v libovolném
sméru a misté, v pFicném, podélném nebo
obecném naklonéni roviny zobrazeni.

Kromé uvedenych libovolnjch zobrazeni
lze realizovat dynamickou projekci postup-
nych ezt v libovolném sméru a rychlosti.
Dale lze realizovat rentgenholografickou
tfirozmérovou obrazovou rekonstrukci zvo-
leného vybraného objektu postupnym ot4-
¢enim v libovolném sméru a rychlosti a je-
ho zvyraznéni elektronickou maskou, potla-
¢enim nebo vymazanim okoli vybraného ob-
jektu podle absorp&nich hodnot.

PFiklad provedeni holorentgenového scan-
neru podle vynalezu je schematicky znéazor-
nén na pfiloZeném vykrese.

Holorentgenovy scanner se sklada z rent-
genky s vdlcovou rotacni anodou 1 a pfim-
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kovou katodou 2, kterd ma délku odpovida-
jici délce zobrazeni, ddle z priméarniho ko-
lima¢niho systému, sestdvajictho z rovno-
bé&Znych stinicich lamel 4 a omezujicich la-
mel 9. Prostorem pro umisténi vy$etfované-
ho objektu 5 prochéazi osa otddeni 8. Ve
sméru priichodu rentgenového zéfeni, na
protilehlé stran& rentgenky, je uspofddéan
sekundarni kolimaéni detektorovy systém 7
a plodny multidetektorovy systém 8.

Pfimkovy elektronovy svazek promitany
piimkovou katodou 2 na p¥imkové ohnisko
3 rotaéni anody 1, proch4dzi stinicimi lame-
lami 4, kde se rozdéli na jednotlivé pFicné
projekéni roviny. Valcovd rotatni anoda 1
se otall okolo osy rovnob&Zné s osou ota-
teni celého ' projek&ntho multivéjifového
systému, popfipad® miaZe byt rentgenka
opatfena pevnou anodou, chlazenou priito-
kem chladiciho média. Stinici lamely 4 pri-
mérniho kolimaéniho systému rozdéluji sou-
vislé zdfeni na soustavu rovinnych tenkych
rovnobéZnych vé&jifd, kolmych na osu ota-
Ceni 6. Tento kolimacdni systém miZe byt
u jednodusSich holorentgenovych scannerd
vynechdn, napfriklad v nékterych primyslo-
vych aplikacich.

Uhlové rozevieni v&jife rentgenového za-
fenl je omezovdno stindnim rovnobé&Znym
§ osou otaceni 6. Toto stin&ni zajigtuji ome-
zujici lamely 9. Za vySetfovanym objektem
5 je umist&n sekunddrni kolimadni detek-
torovy systém 7, ktery se sklada z kFiZové-
ho lamelového systému, jehoz lamely rov-
nobéZné s osou otaceni 6 se véjitovits roze-
viraji ve smé&rech z pFimkového ohniska 3
rentgenky a rovinné plochy lamel kolmé na
osu otaceni 6 jsou rovnobéZné a v z&Kkrytu
s lamelami primérniho kolima&niho systé-
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mu. Za sekundédrnim kolimaénim detektoro-

vym systémem 7 je umistdn ploiny multi-

detektorovy systém 8, ktery se skldda v ro-
vindch kolmych na osu otddeni 6 z jednot-
livych detektorovych bun#k, v poétu podle
poZadované rozliSovaci schopnosti systému,
umist&nych na vyseti kruhového mezikruzi,
dané rezevienim projek&niho véjife a ve
sméru osy otdteni 6 jsou jednotlivé Fady de-
tektorovych bun&k v zakrytu rentgentran-
sparentnich mezer priméarnich a sekundar-
nich priénych lamel na délku celého ohnis-
ka.

Pulsy rentgenového zafeni mohou byt vy-
tvafeny bud pulsnim provozem rentgenové-
ho generatoru, nebo mechanicky pohyblivou
clonou umisténou mezi rentgenkou a vyset-
Fovanym objektem. Cely holorentgenovy
projekcni systém, obsahujici rentgenku, ko-
limacni systém a plo3ny multidetektorovy
systém, se pifi scannovani otd¢i okolo osy,
zpravidla prochdzejici vy3etfovanym objek-
ten,

Rentgenové zdfeni prochdzi zkoumanym
objektem v pulsech, jejich? délka je nepii-
mo Gmérna dhlové rychlosti otddeni a po-
Zadované rozliSovaci schopnosti, frekvence
pulst pfitom odpovidd nep¥imu umérné roz-
teCi detektori v rovindch kolmgych na osu
otdfeni a je pFimo um&rnad rychlosti ota-
¢eni projekéniho systému okolo osy otadent.

Holorentgenovym scannerem podle vyna-
lezu lze ziskat dostatednou mnoZinu iplnych
tseCkovych sumdrnich absorpénich informa-
¢l o zkoumané ¢4sti objektu a poditatem
lze podle zvoleného algoritmu provést re-
konstrukci obrazu ve vysetfované &asti v li-
bovolné projekci rovinné i prostorové, sta-
tické i dynamické

PREDMET VYNALEZU

Holorentgenovy scanner pro holorentge-
nové snimdni objektd, vyzna&ny tim, Ze
z jedné strany prostoru pro vy$etfovany ob-
iekt (5) je umist&n primérni kolimaéni sys-

tém, sestdvajici se stinicich lamel (4) a ome-.

zujicich lamel (9), za kterym se nachéazi

rentgenka s vélcovou rotacni anodou (1) a
pfimkovou katodou (2), pfiemZ z druhé
strany je za sekundarnim kolimaénim detek-
torovym systémem (7) umistén plo3ny mul-
tidetektorovy systém (81.

1 vykres
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