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Regulator pr¢dkosci roboczej ciggnika

Przedmiotem wynalazku jest regulator predkosci roboczej c1agmka stosowany w ukladzie
automatycznej regulacji oporowego momentu obrotowego.

W maszynach roboczych typu glebogryzarka, oporowy moment obrotowy jest zalezny od
predkosci roboczej ciggnika i od niejednorodnosci gleby.

W ciagnikach bez automatycznego regulatora podczas przecigzen spowodowanych niejedno-
rodnoscia gleby zatrzymuje si¢ silnik. W celu niedopuszczenia do zatrzymania si¢ silnika lub tez
uszkodzenia elementéw napedowych maszyny, operator zmuszony jest do operowania sprzeglem
ciagnika. Prowadzi to do przedwczesnego zuzycia sprzggla i jest bardzo uciazliwe w pracy
operatora.

Regulator predkosci wedtug wynalazku pozwal zmienia¢ automatycznie pr¢dkoé¢ pojazdu
tak, aby roboczy moment obrotowy byt staly.

Istota wynalazku polega na wbudowaniu sitownikéw hydraulicznych realizujacych sitg
osiowa rownowazne potozenie nakretki i korpusu tozyska taczacych ustalone osiowo waty odbioru
mocy ciagnika i walek maszyny roboczej wzajemnie ze soba polaczone. Zmiana ci$nienia w
cylindrach sitowniké6w hydraulicznych ustala optymalny moment obrotowy przenoszony przez
waly ze soba zespolone. Polaczenie gwintowe walu z nakrgtka i watka wielowypustowego z
korpusem tozyska realizowane jest za po§rednictwem znanego potaczenia kulkowego zwigkszaja-
cego czutoéé regulatora.

Przedmiotem wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku ukazujacym
regulator w przekroju podtuznym.

Maszyna robocza, podwieszona lub przyczepiona do ciagnika, napgdzana jest przez wat 1
odbioru mocy ciagnika. Wat ten zakonczony jest konicéwka z gwintem potaczonym z nakretka 3
zawierajaca kulki, tworzace kulkowe polaczenie gwintowe. Kulki przed wypadnigciem zabezpie-
czone s3 obustronnie pierScieniami 2 i 4. Nakregtka 3 poprzez tulejg § i pierécien 8 jest polaczona z
korpusem lozyska 7, Srubami 12. Korpus fozyska 7 stanowi piast¢ wielowypustowego potaczenia
kulkowego i na nim roOwniez jest obsadzone tozysko kulkowe 9 zdzielonym pier§cieniem zewnetrz-
nym. Dzielony pier§cien zewnetrzny utatwia montaz. Korpus tozyska 7 tworzy potaczenia wielo-
wypustowe z watkiem 11 maszyny roboczej. Kulki, wchodzace w sktad potaczenia wielowypusto-
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voepa, s zaberpicezone przed wypadanicn pierécienia 10, Lozysko kulkowe 9 jest dwustronnie
podparic w pladeic 8, k1a obwodowo jest polgczona z ttoczyskami sitownikéw hydraulicznych 13
zamontowanych do korpusu urzadzenia. W sitownikach hydraulicznych 13 jest podtrzymywane
stale ciénienie, co porwala z zadang silg utrzymywa¢ nakretke 3 regulatora w stalym potozeniu
osiowym. Podczas wzrostu sil skrawania na aktywnym narz¢dziu roboczym maszyny wigkszy
moment obrotowy z watka 11 poprzez kulkowe potaczenie wielowypustowe jest przekazywany na
kulkowe polgczenic gwintowe. Powstajaca przy tym sita osiowa jest wigksza od sity poosiowej
rozwijanej przez sitowniki hydrauliczne 13. Powoduje to osiowe przemieszczanie sig piasty 8. Piasta
8 poprzéz uktad dZwigniowy jest sprz¢zona z regulatorem pre¢dkosci obrotowe;j silnika ciggnika.
‘Przesuw osiowy piasty 8 zmniejsza obroty silnika ciagnika. Powoduje to zmniejszenie predkosci
‘roboczej silnika oraz niewielkie zmniejszenie predkosci roboczej silnika oraz niewielkie zmniejsze-
_nic predkodci obrotowej narzedzia skrawajacego maszyny roboczej. Prowadzi to w efekcie do
' zniniejszenia momentu oporowego na narz¢dziu roboczym. Po zmniejszeniu si¢ momentu obroto-
wego spadna sity dzialajace na tloki silnikéw hydraulicznych, ktérych tloczyska zaczng przemie-
szczaé si¢ zwigkszajac w efekcie predkos¢ robocza ciagnika oraz pr¢gdkos¢ obrotowg watka.
Powoduje to wzrost momentu obrotowego.

Warto$¢ stalego momentu obrotowego, przenoszonego przez faricuch kinematyczny nap¢du
narzedzia, ktéry podtrzymuje uktad automatycznej regulacji, zadaje si¢ ci$nieniem w uktadzie
hydraulicznym zasilajagcym sitownik 13. Zastosowanie kulkowego polaczenia gwintowego i wielo-
wypustowego w bardzo znacznym stopniu zwi¢ksza czuto$¢ regulatora wskutek zmniejszenia sit
tarcia.

Zastrzezenia patentowe

1. Regulator predkosci roboczej ciagnika podtrzymujacy staly moment oporowy organu
roboczego maszyny roboczej, znamienny tym, ze zbudowany jest w postaci elementu taczacego wat
(1) odbioru mocy ciagnika z watkiem (11) maszyny roboczej poprzez nakregtke (3) i korpus tozyska
(7) potaczonych wzajemnie tuleja (5), przy czym piasta (8) korpusu tozyska (7) potaczona jest z
tloczyskami sitownikéw hydraulicznych (13).

2. Regulator wedlug zastrz. 2, znamienny tym, ze potaczenie gwintowe watu (1) z nakretka (3)
oraz polgzenie wielowypustowe watka (11) z korpusem lozyska (7) sa realizowane za po$redni-
* ctwem znanego polaczenia kulkowego zwigkszajacego czuloéé regulatora.
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