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Urzadzenie do obrobki jablek i gruszek

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do ob-
robki jabtek i gruszek przygotowujace poélsuro-
wiec W procesie wytwarzania suszu i kompotéw
w postaci plasterkéw obranych i pozbawionych
gniazda nasiennego lub w postaci obranych i po-
cietych wzdluznie na kawalki owocow.
* Znane dotychczas urzadzenia do obrébki owo-
c6w sg dostosowane do jednego tylko rodzaju
owocéw to jest wylgcznie jablek lub gruszek.
Opieranie owocéw jest dokonywane w takich
urzgdzeniach za pomocg noza plaskiego skrawajg-
cego warstwe znacznej gruboSci i powodujacego
duzag ilo§é odpadéw. Drazenie gniazda nasiennegn
odbywa sie w tych urzadzeniach podczas ruchu
obrotowego owocu, co powoduje czeste spadanie
z maszyny i uszkodzenia obrabianych owocéw.

Zadna ze znanych mechanicznych obrabiarek
dla przetworstwa gruszek nie wykonuje operacji
przecinania owocu na cze§ci wzdluzne. Operacje
te wykonuje sie oddzielnie sposobem recznym za
pomocg nozy. Wada tych maszyn jest ich maia
wydajno$§¢ oraz skomplikowana konstukcja.

Wad tych pozbawione jest urzadzenie do obréb-
ki jablek i gruszek wedlug wynalazku. Urzgdze-
nie to sklada sie z korpusu i osadzonej w nim
glowicy obrotowej. Glowica ta jest wyposazona
w trzy promieniowo rozmieszczone wrzeciona,
ktére sg zakonczone wymiennymi grotami do na-
sadzania owocéw. W korpusie znajduje sie silnik
elektryczny, ktorego wal jest polaczony poprzez
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przekladnie z gléwnym walem napedowym usy-
tuowanym poziomo w osi symetrii glowicy. Na
wale tym znajduje sie beben sterujacy zaopatrzo-
ny w krzywki. Glowica obrotowa jest polgczona
zZ bebnem za pomocg krzyza maltanskiego.

Na korpusie, w poblizu gérnego wrzeciona, znaj-
duje sie narzedzie zespolu obierajgcego. Zesp6t
obierajacy ma pionowo ulozyskowany walek za-
opatrzony w kolo zebate, ktore zazebia sie z ze-
batka. Obrét tego walka jest wywolywany przez
krzywke bebna sterujgcego i przenosi sie na wa-
tek za pomocg krazka polaczonego z popychaczem,
ktory jest zakonczony zebatks.

Na gérnej cze$ci waltka jest osadzone ramie za-
opatrzone w wahliwg dzwignie katowsa, na ktérej
zamocowane jest réwniez wahliwie narzedzie do
obierania w postaci zaostrzonego pierscienia. Wa-
hliwa dZwignia katowa styka sie z krzywka
umieszczong pod walkiem ramienia. Krzywka ta
jest zaopatrzona w spiralng sprezyne powrotna‘.'
Stala stycznosé¢ katowa dzwigni z krzywka osigga
sie dzieki dociskowi sprezyny osadzonej w gniez-
dzie ramienia i opartej na ramieniu katowym
dzwigni.

Rozwigzanie to dzieki uksztaltowaniu samej
krzywki, powoduje ruch roboczy narzedzia do
obierania przy zetknieciu sie ostrza z obrabianym
owocem i jalowy ruch powrotny w pozycji odsu-
nietej. Obok tego zespolu na korpusie usytuowany
jest réwniez zespdél krajania poprzecznego wypo-
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sazony w wymienne wahliwe narzedzie przecina-
jace o ruchu prostopaditym do osi wrzeciona.

Narzedzie to jest polaczone z drgzkiem bebna
sterujacego oraz tuleja z rowkiem Srubowym, przy
czym drazek jest zakonczony krazkiem osadzonym
na oddzielnej krzywce bebna sterujacego. W po-
blizu wrzeciona dolnego umieszczone jest trzecie
narzedzie wymienne do'przec,i'nania o ruchu posu-
wisto zwrotnym (réwnoleglym do osi wrzeciona).
To narzedzie przecinajace jest polaczone popycha=
czem zakoficzonym réwniez krazkiem z krzywka
kolejng u'm.ieszczona na bebnie sterujacym i two-
rzy zespél przecinania wzdluznego.

‘W osi wrzeciona dolnego osadzony jest na kor-
pusie podajnik z posuwisto-zwrotng iglica umiesz-
czona w osi jednego z wrzecion gléwnych.

W korpusie urzadzenia umieszczony jest piers-
cieh oporowy, na ktérym osadzone s segmenty.
Rozmieszczenie tych segmentéw jest takie, ze na
skutek nacisku segmentéw na kulki sprzegiet po-
woduja one wylaczenie odpowiednich sprzegiet
umozljwiajac obroty tylko jednego naraz Wwrzecio-
na w. kazdym polozeniu glowicy. Glowica jest za-
opatrzona w trzy wrzeciona, ktére cyklicznie
zmieniaja swoje polozenie (podczas obrotu glo-
wicy).

Naped na glowice jest przekazywany poprzez
beben sterujacy i zabierak umieszczony na czole
tego bebna ma krzyz maltanski a mastepnie za
pomocy - przekladni zebatej na sama glowice.
W glowicy wyposazonej w trzy wrzeciona jedne-
mu obrotowi bebna odpowiada !/; obrotu glowicy.

Wrzeciona s3 zaopatrzone w wymienne groty
o tréjramiennym nacieciu i talerzyki. Wszystkie
wrzeciona oraz glowica maja poziome i zarazem
réwnolegle do siebie osi obrotu, przy czym kazde
z tych wrzecion jest zakoficzone ostrym grotem.
Wahliwe narzedzie do przecinania poprzecznego
jest wykonane w postaci ramki, w ktérej umiesz-
czone s3 uzebione nozyki. Do regulacji napigcia
nozykéw przeznaczone s3 ciggna z otworem gwin-
towanym i éruby regulacyjne mocujace jednoczes-
nie te nozyki do ramki. :

Narzedzie do podluznego przecinania owocow
najkorzystniej jest wykonaé w ksztalcie cienko-
$ciennej rurki zaostrzonej ma koficu. W $rodku
tej ryrki znajduje sig przewezenie §rednicy, dzie-
ki temqpu gniazdo nasienne zostaje Sciagniete z gro-
tu. Promieniowo i réwnolegle do osi tej rurki
rozstawione s3 skrzydetkowe ostrza do wzdhuzne-
go qiecia owocu. Beben sterujacy wraz z krzyw-
kami jest napedzany przez silnik za pomoca prze-
klgdni planetarnej.

W dolnej czeSci korpusu urzadzenia do obrdbki
owocéw umieszczone jest cztero kolowe podwozie
z wychylnymi dZwigniami na obrotowych mimo-
srodowych oprawach. Do chowania i wysuwania
podwozia przewidziana jest $ruba zakoficzona kol-
kiem nastawczym. Sruba ta ma na czeSci swojej
roboczej dlugoéci gwint lewy a na drugiej czesci
prawy i jest ulozyskowana w krazku prowadni-
czym zamocowanym w korpusie.

Na rysunku fig. 1 — przedstawia schemat urza-
dzenia do obrébki jablek i gruszek wedlug wy-
nalazku, fig. 2 — schemat zespolu obierajacego

10

15

30

40

45

50

55

4

z podajnikiem, fig. 3 — beben sterujacy w wido-
ku z boku, fig. 4 — kompletny zespél obierajacy
(razem z napedem) w przekroju podluznym, fig.
5 — zesp6l obierajacy w przekroju poprzecznym,
fig. 6 — schemat dzialania narzedzia do przecina-
nia peoprzecznego, fig. 7T — narzedzie do przeci-
nania poprzecznego w widoku ogélnym, fig. 8 —
oprawka rurki i noza skrzydeltkowego w prze-
kroju, fig. 9 — podajnik owocéw w przekroju,
fig. 10 — schemat kinematyczny napedu podajni-
ka, fig. 11 — narzedzie do drazenia owocéw w
przekroju, fig. 12 — néz do ciecia wzdluznego
i drazenia jablek w widoku z boku, fig. 13 —
néz skrzydetkowy w widoku z przodu, fig. 14 —
schemat nasadzania jablka na grot wrzeciona,
fig. 15 — schemat nasadzania: gruszki na grot
wrzeciona, fig. 16 — podwozie w widoku z géry,
a fig. 17 — podwozie w widoku z boku.

Urzadzenie do obrébki jablek i gruszek wedlug
wynalazku jest wyposazone w korpus 1, w kté-
rym umieszczone sg mechanizmy podstawowe ma-
szyny: zespél obierajacy, zesp6t krajania poprzecz-
nego, zespol przecinania wzdluznego oraz podaj-
nik. Wewnatrz korpusu 1 znajduje sie silnik elek-
tryczny 2, ktéry jest uruchamiany wylgcznikiem
3 usytuowanym na bocznej $cianie korpusu 1.

Naped jest przekazywany z walu silnika 2 na
wal gléwny 4 za pomoca pasa klinowego 5 a od
walu gléwnego 4 przez przekladnie planetarna 6
na beben sterujacy 7 z krzywkami 8, 9 i 10.
Krzywki 8, 9 i 10 sg sprzezone poprzez krazki 11,
popychacze 12 i 13 oraz drazek 14 z zespolami
roboczymi, sterujac ruchami: narzedzia 15 — do
obierania owocéw, noza 16 do krajania poprzecz- .
nego i noza skrzydelkowego 17 z rurka 18 do
wzdluznego przecinania owocu i drazenia gniazda
nasiennego. .

Wrzeciona 19, 20 i 21 (w glowicy 22) sa napedza-
ne od walu gléwnego 4 za pomaocy centralnego
kola izebatego 23 oraz ko1 zebatych 24 i sprzegiet
tarczowo klowych 25 dociskanych sprezynami 26.
Kazde z wrzecion 19, 20 i 21 jest wyposazone w
groty wymienne 27 i talerzyki 28. Krzyz mal-
taniski 29 jest polaczony z tuleja 30 glowicy 22
i jest napedzany obrotem bebna sterujgcego 7 za
pomocy zaczepu 31 zamocowanego w Scianie cz0-
towej bebna sterujacego 7. Obrét krzyza maltan-

" skiego 29 powoduje poprzez przekladnie 32 obré-

cenie glowicy 22 o !/, obrotu i ustawienie wszyst-
kich trzech wrzecion 19, 20 i 21 przed poszczegél-
nymi urzadzeniami dokonujgcymi operacji obréb-
czych.

W polozeniu I (fig. 1) dokonywane jest nakla-
danie owocu na grot 27 nieruchomego w tym
czasie wrzeciona 19. W polozeniu II odbywa sig
obieranie owocu z naskdérka za pomoca narze-
dzia 15 i przecinanie go na plasterki nozem 16
zamocowanym w uchwycie 33. Podczas tej ope-
racji wrzeciono 20 zostaje wprawione w ruch ob-
rotowy, ktéry przenosi sie¢ na zamocowany na nim
owoc. W potozeniu III wrzeciono 21 jest nieru-
chome i odbywa sie operacja wydrazania gniazda
nasiennego za pomoca rurki 18 oraz ewentualne
przecinanie owocu na czeSci wzdluzne nozem
skrzydetkowym 17, :
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Wrzeciono 19 w polozeniu I znajduje sie na
przeciw iglicy posuwisto zwrotnej 34 za pomoca
ktorej dokonuje sie nasadzania centrycznego owo-
cu na grot 27 wrzeciona 19. Po zalozeniu owocu
wrzeciono 19 zajmuje polozenie II, w ktérym po-
przéd‘mio znajdowalo sie wrzeciono 20. W poloze-
niu tym owoc osadzony na grocie 27 obracajacego
sie wrzeciona 19, ktore stalo sie kolejno wrzecio-
nem 20, zostaje obrany ze skorki przez narze-
dzie 15 a w przypadku jabtka pociety na plaster-
ki nozem 16 zamocowanym napinajgcymi $ruba-
mi 35 do uchwytu 33. Gleboko§é poprzecznego
naciecia owocu jest tak dobrana, ze siega do gte-
boko$ci gniazda nasiennego owocu. W przypadku
gruszki odcieta zostaje pietka przez méz 16 za-
mocowany £$rubg napinajaca 35 do uchwytu 33
zespotu krajania poprzecznego, przy czym glebo-
ko§¢ naciecia dochodzi do glebokoSci rdzenia
grotu 27.

Po dokonaniu operacji obierania i przecinanta
wrzeciono 20 na skutek nastepnego z kolei prze-
mieszczenia sie glowicy 22 o 1/, 'obrptu przechodzi
z polozenia II — w polozenie III zajmujgc poto-
zenie wrzeciona 21 i stajac si¢ tym samym wrze-
cionem 21. Koncéwki 36 sprzegiet 37 wrzecion 19
i 21 znajdujacych sie w polozeniu I i II (fig. 2)
sg wyciskane przez zetkniecie si¢ kulki 38 z wy-
stepem pier§cienia oporowego 39. Nacisk kulki 33
na sprzeglo 37 powoduje unieruchomienie wrze-
cion 19 i 21.

Tylko jedno wrzeciono 20 znajdujace si¢ w po-
tozeniu II obraca sie na skutek wlgczonego sprze-
gla 37. Na wrzecionie 20 odbywa sie w tym cza-
" sie obieranie naskérka owocu. W polozeniu III
dokonywane jest wydrazenie gniazda nasiennego
z jablka, przez przebicie owocu (na wylot) rurka
cienko$cienng 18 zamocowang w tulei zaciskowej
oprawki 40 do drgzenia i przecinania owocu na
cze$ci wzdluzne.

W przypadku drazenia gniazda nasiennego jabl-
ka wraz z przecinaniem go na czeSci wzdluzne w
oprawce 40 mocuje sie¢ néz skrzydetkowy 17, ktéry
sklada sie z rurki cienko$ciennej 18 zaopatrzonej
w promieniowe réwnolegle do niej zamocowane
ostrza w postaci skrzydelek. W przypadku przeci-
nania gruszek na czeSci wzdluine w oprawce 40
mocuje sie néz skrzydeltkowy 17 wykonany jako
dwuskrzydeltkowy (plaski) lub czteroskrzydetkowy
(krzyzowy). .

Przez nastepne kolejne obracanie glowicy 22
o 1/, obrotu wrzeciono 21 z polozenia III prze-
chodzi w polozenie I, gdzie nastepuje malozenie
owocu na grot 27 za pomoca podajnika 41 z iglicy
posuwista zwrotng 34. W ten sposéb cykl pracy
powtarza sie od nowa, przy czym w polozeniu I
odbywa sie nakladanie owocu, w polozeniu II —
obieranie, przecinanie na plasterki i odcinanie

pietki, a w polozeniu III — wydrazanie gniazda
nasiennego i przecinanie owocu na czgéci
wazdluzne.

Synchronizacja ruchéw wszystkich mechaniz-
moéw urzadzenia odbywa sie za pomocg Bebna ste-
rujacego 7, na ktérym umieszczone s krzywki 8,
9 i 10. Ruchy  te sg przenoszone przez popycha-
chacze 12 i 13 .oraz drazek 14 za pomocg kraz-

10

15

20

25

30

35

50

55

60

6
kéw 11, ktére sa umieszczone w rowkach tych
krzywek 8, 9 i 10. Podajnik 41 owocéw jest za-
mocowany na przedniej czeSci korpusu 1 i jest
przeznaczony do centrycznego wbicia owocu na
grot 27 wrzeciona 19. '

Iglica posuwisto zwrotna 34 jest zaopatrzona w
zebatke 42, ktéra jest napedzana przez zebatg
przekladnie 43, segment 44 ramie nastawne 45 z
krazkiem 46 od krzywki 10 bebna sterujacego 7.
Mozliwe jest réwniez uruchomienie iglicy posu-
wisto zwrotnej 34 za pomocag diwigni recznej 47.
Iglica posuwisto zwrotna 34 wprowadzona w ruch
nabija owoc na grot 27 wrzeciona 19 az do opar-
cia sie owocu o talerzyk 28, ktéry jest osadzony
na grocie 27. '

Narzedzie 15 do obierania owocéw sklada sie
z noza wykonanego w ksztalcie zaostrzonego
pierscienia, ktéry jest zamocowany wahliwie na
dzwigni katowej 48 zamocowanej réwniez wahli-
wie na ramieniu 49. Krétsze ramie dzwigni kato-
wej 48 jest oparte o sprezyne 50 osadzong w
gniezdzie ramienia 49 dla umozliwienia docisku
narzedzia 15 do obrabianego owocu. Wielko§é sity
docisku ustala sie¢ przez pokrecanie wkreta regu-
lacyjnego 51. _ ]

W czeSci dolnej zespolu obierajacego pod wat-
kiem pionowym 52 znajduje sie krzywka 53. Ruch
postegpowo zwrotny narzedzia 15 w zakresie mniej-
szym od pétkola jest wywolany przez kolo zeba-
te 54 napedzane od bebna sterujgcego 7 z krzyw-
ka 8 poprzez papychacz 12 i zebatke 55. Ruch ro-
boczy narzedzia 15 sklada sie z dosuwu ostrza do
powierzchni owocu oraz ruchu po torze kolowym
w styczno$ci z owocem az do zakoficzenia obiera-
nia skérki, po- czym rozpoczyna sie jalowy ruch
powrotny. ,

Ruch ten sklada sie z odskoku i wycofania sie
narzeqzia 15 az do polozenia wyjSciowego, przy
czym tuch powrotny jest szybszy od ruchu robo-
czego. Do sterowania tymi ruchami wykorzystana
jest krzywka 53 usytuowana pod krgzkiem 56.
Krzywka 33 ma spiralng sprezyne powrotng 57
i zderzak 58. Na narozu tej krzywki ruchomej 53
zaopatrzonym w krazek 59 §lizga si¢ jezyczek 60
diwigni katowej 48. Przecinanie jablek na pla-
sterki odbywa sie za pomoca noza 16, ktéry jest
wykonany w ksztalcie uchwytu prostokgtnego 33
do ktérego zamocowane s3 w odpowiednich od-
legloSciach ostrza uzebione 61 osadzone z jednej
sttony w rowkach preta 62 i zamocowane do
uchwytu 33 za pomocg $rub napinajgcych 35.
Rozstaw ostrzy uzebionych 61 moze byé przesta-
wiany w zalezno$ci od wymaganej gruboSci pia-
sterkow. ’

Do odcinania pietki gruszki przeznaczony jest
néz 16 z uchwytem 33 wykonanym tylko dla jed-

 nego ostrza uzebionego 6l. Ostrze 61 Iacznie z

uchwytem 33 w zespole krajania poprzecznego
wykonuje ruch wahadlowy na drodze odpowiada-
jacej w przyblizeniu katowi 120°. Ruch ten jest
nadawany od krzywki 9 bebna sterujacego 7 po-
przez tuleje 77 z rowkiem S$Srubowym, drazek 14
i sprzeglo 63. .

W przypadku stosowania technologii przetWér-
czej wymagajacej przecinania jablek na czesci
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wzdluzne do krajania poprzecznego stosuje sie
uchwyt 38 zaopatrzony tylko w jedno ostrze uze-
bione 61 do odcinania pigtki. Po obraniu i prze-
cieciu owocu nastepuje obrét glowicy' 22 o Y,
obrotu i wrzeciono 20 z polozenia II z obranym
i nacietym jablkiem zaJmUJe polozenie III stajac
sie wrzecionem 21.

Jednocze$nie koncéwka 36 z kulka 38 sprzegla
37 wchodzi na wystep pier§cienia oporowego 39
i wrzeciono 21 przestaje sie obracaé. Nastepuje
operacja drazenia gniazda nasiennego. Wydraza-
nie gniazda nasiennego oraz ciecie wzdluzne od-
bywa sie za pomocg noza skrzydelkowego 17, na-
tomiast samo drazenie owocu przeprowadza sie
przy uzyciu rurki 18. Narzedzia te w zalezmosci
od potrzeby mocuje sie w oprawce 40, ktora jest
napedzana przez popychacz 13 z ramieniem 64
i krazek 11 krzywka 10 bebna sterujacego 7.

Rurka 18 oraz rdzen noza skrzydelkowego 17 w
postaci rurki majg Scianki cienkie i przewezenie
wewnetrzne 65. Przy przebiciu omocu przeweze-
nie 65 powoduje oddzielenie gniazda nasiennego
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od pozostalej czeSci owocu. Przy ruchu powrotnym’

narzedzia z przewezeniem 65, rurki 18 lub noza
skrzydetkowego 17 gniazdo nasienne pozostaje w
rurce narzedzia i zostaje $ciggniete z grotu 27
wrzeciona 21 dzieki réinicy sily tarcia, jaka po-
wstaje ma powierzchni wewnetrznej przewezenia
65 i na powierzchni grotu 27, a przy nastepnym
dragzeniu owocOw przez rdzeri drazonego gniazda
nasiennego wypchniete zostaje poprzednie gniazdo
nasienne ma zewnatrz rurki 18.

Na cofajgcym sie marzedziu tkwi jablko wy-
drazone, pociete na plasterki, ktére mapotykajac
na opér ustawionego zderzaka 66 spada z rurki 18
do rymienki (nie oznaczonej na rysunku) rozpa-
dajac sie przy tym mna pociete uprzednio plasterki.
Do wzdluznego przecinania jablek z jednoczesnym
wydrazaniem gniazda w miejsce pojedynczej rur-
ki 18 zaklada sie do oprawki 40 néz skrzydelko-
wy 17 o promieniowych ostrzach réwmolegtych do
osi narzedzia, ktérego rdzef stanowi réwniez rur-
ka 18 z ostrzem i przewezeniem 65.

W zaleznoSci od iloSci ostrzy mozna zastosowaé
noze plaskie (o 2-ch ostrzach), krzyzowe (o 4-ch
ostrzach) i tym podobne uzyskujac podziat réz-
ny obrabianych owocéw. Urzgdzenie wedlug wy-
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nalazku jest zaopatrzone w instalacje elektrycz-

ng 67 oraz instalacje centralnego smarowania 68.
W celu ulatwienia transportu urzadzenia we-
wnatrz zakladu jest ono wyposaione w podwo-
zie 69 z kotami 70 osadzonymi w ramionach obro-
towych 71 z wychylnymi dzwigniami 72.

Podwozie 69 dzieki mimos$rodowemu polozeniu
osi k61 70 umozliwia przesuwanie urzadzenia we
wszystkich kierunkach. Przez obrét kota nastaw-
czego 73 polaczonego zé Srubg 74 o gwincie pra-
wym i lewym kola 70 moga byé wysuwane i cho-
wane do korpusu 1. Sruba 74 podwozia 69 jest
ulozyskowana ma krazku 75 prowadnicy 76 zamo-
cowanej w korpusie 1. ,

Urzadzenie bedace przedmiotem wynalazku od-
znacza sie wysokg wydamoécm i moze byé obstu-
giwane przez jedna osobe.

Zastosowanie maszyny pozwala zmechanizowaé
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takie pracochlonne czynno$ci jak: obieranie owo-
céw z naskdrka, przecinanie na plasterki wzgled-
nie krojenie owocu na cze$ci wzdluzne, drazenie
gniazda nasienmego, a w przypadku obrébki gru-
szek obcinanie pietki. Przestawienie maszyny na
obrébke jablek lub gruszek trwa kilkanascie mi-
nut i polega na prostej wymianie niektérych na-
rzedzi. Zaopatrzenie urzadzenia w podwozie 69

umozliwia latwe przemieszczenie maszyny stosow-.

nie do wymagan procesu technologicznego w za-
kladzie produkcyjnym.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do obrdbki jablek i gruszek, z glo-
wica obrotowg znamienne tym, ze glowica
obrotowa (22) jest zaopatrzona we wrzeciona
(19, 20 i 21) promieniowo rozmieszczone, ktére
sa mnapedzane poprzez wwal gléwny (4) usy-
tuowany poziomo w osi obrotu glowicy (22),
przy czym glowica (22) jest polgczona z beb-
nem sterujacym (7). za pomocg przekladni
zebatej (32) i krzyza maltanskiego (29) podczas
gdy na korpusie (1), w poblizu wrzeciona goér-
nego (20) znajduje sie narzedzie wahliwe (15)
polaczone z kolem zebatym (54), z zebatkay (55)
poprzez popychacz (12) z krzywka (8) bebna
sterujgcego (T) a jednocze$nie w poblizu tego
samego wrzeciona (20) usytuowany jesf uchwyt
wychylny (33) z nozem (16), ktéry jest pola-
czony za pomocg drazka (14) zaopatrzonego w
krazek (11) z krzywka oddzielna (9) bebna ste-
rujacego (7), natomiast w poblizu wrzeciona
dolnego (21) usytuowane jest narzedzie przeci-
najgce podluznie o ruchu posuwisto zwrotnym
réownoleglym do osi wrzeciona (21), przy czym
narzedzie' to réwniez jest polgczone z begbnem
sterujagcym (7) i umieszezona na nim krzyw-
ka (10), za pomoca popychacza (13) z kraz-
kiem (11), a ponadto w. osi tego wrzeciona
znajduje si¢ iglica. posuwisto zwrotna (34) po-
dajnika (41), natomiast w dolnej- czeSci korpu-
su (1) zamocowane jest podwozie (89).

2. Urzadzenie do obrébki jablek i gruszek wedlug
zastrz. 1, znamienne tym, Ze glowica (22) oraz
wrzeciona (19, 20 i 21) majg poziome i wza-
jemnie do siebie réwmolegle osie obrotu, przy
-czym kazde wrzetiono -jest zakonczone wy-
miennym talerzykiem (28) i jest zaopatrzone
réwniez w wymienny grot (27) majacy w §rod-
ku naciecie.

3. Urzadzenie do .obrébki- jablek i gruszek we-

dilug zastrz. 1, znamienne tym, Ze uchwyt wy-
chylny (33) jest wyposazony w ostrza uzebio-
ne (61), ktére sa zamocowane w uchwycie (33)
za pomocg Srub napinajjcych (35), natomiast
narzedzie przecinajgce o
zwrotnym ma ostrza- umieszczone promieniowo
i zarazem réwnolegle do swej osi podluzne;j.

4. Urzadzenie do obrébki jablek i gruszek wedlug
zastrz. 1, znamienne tym, ze wewnatrz korpu-
su (1) umieszczony jest pier§ciern oporowy (39)
z wystepem, przy czym w kazdym polozeniu
glowicy (22) wystep pierScienia oporowego (39)
styka sie z kulkami (38) wylaczajgc tym sa-
mym odpowiednie sprzegla (37), na skutek cze-

ruchu posuwisto -
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go w kazdym polozeniu glowicy (22) tylko jed-
no wrzeciono znajduje si¢ w ruchu obroto-
wym.
. Urzadzenie do obrébki jabiek i gruszek, we-
dlug zastrz. 1, znamienne tym, ze miedzy wa-
lem glownym (4) a bebnem sterujgcym (7)
znajduje sie przekladnia planetarna (6).

. Urzadzenie do obrobki jablek i gruszek, we-
diug zastrz. 1, znamienne tym, ze jest wypo-
sazone w rurke cienkos$cienng (18) z przeweze-
niem wewnetrznym (65), ktéra stanowi narze-
dzie do drgzenia owocow.

. Urzadzenie do obrébki jablek i gruszek, we-
dilug zastrz. 1, znamienne tym, ze narzedzie
(15) styka sie z krzywkg ruchomg (53) znajdu-
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. Urzadzenie do

10
jaca sie pod walkiem pionowym (52) a na tej
krzywce (53) u‘sybuowavny_jest kraieli (59), przy
czym krzywka (53) jest wyposazona w spiralng
sprezyne powrotng (57).

. Urzadzenie do obrdbki jablek i gruszek, we-

dlug zastrz. 1, znamienne tym, ze iglica posu-
wisto zwrotna (34) jest polaczona z ramieniem
nastawnym (45) i poprzez krazek (46) jest po-
tgczona z dzwignig (47), za pomoca przekiadni
zebatej (43) i segmentu zebatego (44).
obrobki jablek i  gruszek,
wedlug zastrz. 1, znamienne tym, zZe jest za-
opatrzone w przegubowo wychylne, cztero-
kolowe podwozie (69), przy czym do wysuwa-
nia podwozia (69) wykorzystano Srube (74)
wraz z kotem nastaweczym (73).
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