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Zarizeni na t¥{dé&ni a pPipravu potddd
je opetfeno ustrojim pro vyhleddvédni, odta-
hovédni e zkracovéni konce p¥ize u potdd.
SlouZi napPiklad pro zdsobovdni soukaciho
stroje predlohovymi civkami, JejichZ konec
p¥ize je ji¥ p¥ipraven k pPesoukdni. Podle
vyndlezu obsahuje toto zarizeni vratné
ﬁstrogi (48) pro zp&tné vedeni vyt¥{dénych
potddd (5b) do pred¥azendho ustrojf (6)
pro ojednocovéni potdZd. Pro zemezeni ne-
uZitedného oblhdni vit3iho podtu znovu vy-
tPidovanych potd¥d je upravena pPepojove-
telnd vyhybka (55), od které vede odbodka
(56) ke sbdrné nddrice (57) pro potdde
a kterd md &inné spojeni (59) k samodinné-~
mu pFepinacimu dstroji (58), se kterym je
spojen po¥ita¥ (63) pro poditdni vytFid&-
n¥ch potddd (5b, 5c). Vghybka (55) je sp¥a-
%ena se stavdcim Ustrojim nastavovatelnych
¥%§1edkﬁ nebo poditacich pom&rd poditale
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Vyndlez se tykd zerizeni pro ti#{ddn{ a pfipravu potééﬁ 8 Ustrojim pro vyhleddvdni, od-
tahovédni a zkracovédni konce p¥ize u potdle.

Takové zafizeni pro t¥{d3ni e pFipravu potd23d slouZi napfikled pro zésobovéni souke-
ciho stroje pfedlohovimi civkami, jejichf konec pPize ji% je pFipraven k phesoukdnt, °

Vyt$idEné potdle, u ktergch bud nebylo lze nalézt konec ptize, nebo jejich% konec pi{-
ze nemd pPedem urlenou délku, se obvykle odklddejf do nddriky. Potom se vytfidéné potdl&e
pfipravi pro odvijeni rudn{ praci, coZ je velmi ndro¥né ne &as.

Vyndlez vychdz{ z dlohy zvy3it u¥innost zefizenf pro pEipravu potd¥d, zejméne snilit
miru potfebné ru¥ni préce dohlifecfho persondlu.

Tato dloha je podle vyndlezu vyFeSene tim, %e zadfzen! obsshuje vratné ustroji pro
2p&iné vedeni vyt¥{dsnfch potd¥d do pledfezeného Ustroji pro ojednocovéni potddd.

VytP#{d&né potdle, které nebyly ¥édn& pPipraveny, pFichdzejf{ nynf nezpdt do ustroji pro
ojednocovéni potddd, ze kterého je ze¥izeni pro t¥{d&ni a p¥ipravu potd¥d trvale zdsobovd-
ne potd¥i. Zde se potdle pPivedené nazpdt nejprve zamichajl mezi ostatn{ potdZe, které ma-
J1i byt jest& ojednoceny, pPFitom jsou trvale uvédd¥ny do pohybu, otd&eny, obraceny nebo pie-
kldp&ny o pFichdzejf pPfitom neustdle do styku se sousedniml potd¥i, takfe je dostatednd
moZnost, aby konec pf{ze se samo¥inn¥ uvolnil od povrchu civky. P¥#i druhém prichodu ze¥i-
zenim pro t¥{id&ni a pPipravu potddd se pek zpravidle zJjist{ konec p¥ize a uvede na predem
urdenou délku.

MiZe se v3ek stdt, Ze v nep¥fznivfch p¥ipedech nelze pFesto konec pFize najit. V ta-
kovém pFi{padd by byl potdZ znovu vyt¥idén a veden nazpét.

Nevad{ sice p#{li3, JestliZe Jeden & tentyZ potd¥ trvele obihd a nenf pPipraven, ru-
3iv¥é v3ek pisobi teprve, kdyZ se po¥et obihajicich potd¥d zvyduje. To se projevuje ve zvy-
Senf pom&ru vytFidénych potd¥ld, to znemend ve zvySeni jejich podtu na Zasovou jednotku.

A% do ur&itého stupn miZe byt pFijato také Je3td toto zvy3eni pomérd vyt¥id&ngch potd&l,
aniZ by bylo t¥eba zésehl. Jednotlivé partie potdé¥) nejsou &asto tek velké, aby tim mohla
znatelnd utrpdt efektivite soustavy pro pfipravu potd¥d p¥i prdbZhu celé vsdzky.

JestliZe se v¥ak celé hodiny nebo dokonce celé dny zpracovdvaji v soustavd pro pii-
pravu potd¥d stejné partie, psk se stane nutnym, aby neuZitelny¥ ob&h ndkolike nebo v&t3iho
podtu stdle znovu vytPidovangch pot4Zd byl pkerulen.

Podle U¥elného provedeni vyndlezu je proto na vratném zafizeni upravena pFipojovatel-
nd vyhybke, od které vede odbo¥ka ke sbdrné nddrice pro potdle.

Nynf{ lze nap¥iklad po urfitou dobu vést vyt¥{d2né potd¥e nikoliv ji% do pied¥azeného
Ustroji pro ojednocovéni potddd, nybrZz do sb&rné néddriky pro potéde. D&je-1i se to po tak
dlouhou dobu, jekou potdd pot¥ebuje, aby se z ustroj{ pro ojednocovédni potd&d dostel skrze
zat{zeni pro pf{pravu potd¥d, pek byly bezpeénd vyiridény vSechny dosud trvale obiheji-
ci potd&e, pro p¥ipravu neschopné. Potom miZe bjt vyhybke zese p¥estavena, Potdlde leii
nyni ve sb¥rné nédrice pro potdde, jsou bud skute¥n® neupot¥ebitelnd, jelikof konec pPize
nemiZe prosté byt nalezen, nebo vyZedujfl p¥esnou prohlidku a zvlditni rudni prdci, sby ko-
nec p¥ize mohl byt pfece je3td nalezen.

Podle daldiho provedeni vyndlezu zdleZ{ schidnd cesta pro pestaveni vfhybky v tom,
%Ze od p¥epojovatelné vyhybky probihd &inné spojeni k semo¥innému piepinacimu za¥fzeni.

PPepinaci dstrojf obsshuje uZelnd #asové spinaci dstrojl stavitelné na p¥epinaci in~
tervaly.
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Podle dalsfho provedeni vyndlezu Je s prepinacim dstrojim spojen po¥fta¥ pro po¥fténi

vytF{déngch potd¥d e vfhybke je spPaiene se stavdcim udstrojim nastavovatelngch v§sledkd ne-
bo po¥itacfch pom¥rd podftale. )

JestliZe se bere zfetel pouze na v¥sledek po&f{tdni, pak je t¥eba se vrdtit k hodnotém
2jistsnfm zkuSenosti a stanovit, Ze po tolike a tolika nazpdt vedenych poté¥ich v tek ne-
bo onek dlouhé dob¥ se vyhybka mé pFestavit., JestliZfe se v3ak berou v tvehu pom&ry poditéni,
pak odpadne zdvislost na hodnotdch zji3t&nfch zkuSenost{. Strmost vzestupu politacich po-
mért ddvé pfimo informeci o po¥tu on¥ch potd¥l, které znovu nebo op&tovnd obihajf, anii by
byly pfipraveny. JestliZe poditaci pomdr rychle stoupd, nastane proto dfive plestaveni vy-.
hybky. Stoupé-1li pok‘.itaci pom¥r Jen pomelu, nastévd prefazeni vyhybky ve v&t3fch Easovych
odstupech.

Vyndlez bude bliZe vysvdtlen na pfikladu provedeni v souvislosti s vfkresem.
"Na vykresu Je zndzorn&n nédrys zetfizen{ pro t¥{dén{ a p¥ipravu potd¥d podle vyndlezu.

) Na vfkresu je petrna zadn{ stdne ) zefizeni 2 pro pfipravu potd&ld, které shrauje do
Jedné stevebni Jjednotky v¥t3{ po¥et spolu slad&nfch jednotlivych pFistrojd. P#i pohledu ve
sméru dopravovéni je nejd¥ive zndzorndn doprevni pés 3, kterf je osezen piifkemi 4. Doprev-

‘nf pés }, pFejind Jednotlivé potéée 5 z dstrojf & na ojednocovdn{ potd&ld, které semo JiZ
nendlefi k gzafizeni 2 pro pi":(pravu poté¥i. Ne dopravni pdés 3 navezuje zdvihadlo I, které
sestdvd z dopravnfho pdsu 8 a dvou vdlcd 9 a 10. Centrdlnfm hnacfm motorem 11 je pohdndn’
vdlec 9. Dopravni pds 8 je osazen pff¥kemi 12, tekfe se vytvo¥{ pFihrddky, do kterfch Jsou
odkl4ddny potd¥e 5 dopravnim pdsem 3.

Dopravnf pds 3 je pohén¥n synchronn® s dopravnim pdsem 8, & to vélcem 13. Druhy védlec
14 dopravniho pdsu J nemé %ddny vlestni pohon.

Kdy% dopravn{ pds 8 zdvihadla ] -se pohybuje ve sm&ru Zipky 13, pedaj{ potd¥e po sob¥
do vybizovaciho ze¥fizenf 16, které je pohdn&no motorem 1J. Z vyFizovactho zafizeni 16 pa-
daji potd¥e, vyrovnané ¥pi&kou nehoru, do kapes 18 vodorovného dopravniku 23, ktery civky
postupnd vede kolem foukale 1_9_' pro p¥i{zi. FoukaZ 19 ;}ro pfizi méd t¥i foukaci hubice 20,
21, 22. Uvolnuje konec p¥ize a odfoukne jej od povrchu civky.

Ne konei vodorovného dopravniku 23 padaji civky jednotlivd za sebou prstencovou saci
hubici 24 do padec{ Bachty 25. V hornf ¥4sti padaci Sachty 23 Jsou Fiditelné niZky 16 pro
pPizi, e ve stPednf{ &4sti ¥idlo pro pPizi v podob& elektrooptického spina¥e 27, ktery spo-
lupracuje s reflektorem 28, V dolni ¥dsti padact Zachty 25 je sacf ndlevka 29, jejimi ‘
fidelem je nesdét konec 30 p¥ize do duté civkové dutinky 31.

Z padaci ¥achty 25 Jjsou potdle jednotl_iiré po sob¥d odkldddny do strany v kepsdch 32,
dopravniho pésu-33, ktery je pohénin védlcem 34, kdeito druhy vdlec 35 dopravnfiho pésu nemd
vliastn{ pohon. Odkldddnfi potd¥d se provddi do skiini 36, 31 tim, Ze péka 39 zédriné kladky
38 narazi ne nerd¥ku 40, &im¥ se potd¥ uvolnf.

Vfkres krom& toho je3t& znézorﬁuje, fe vodorovny dopravnik 23 md vlastni hnac{ motor
41, %e niZky 26 pro pfizi meji elektromegneticky pohon 42, kde prstencovd saci hubice 24
Je pripojena na saci trubku 43, a saci ndlevke 29 Jje pPFipojena na saci trubku 44, o Ze
ob& sac{ trubky ust{ do saciho potrubi 45, které je p¥ipojeno na neznézorn¥ny zdroj pod-
tlaku.

Po streand vedle vdlce 35 dopravnihc pédsu te vikyvnd nédragnd péka 46, kterd je Fiditel-
né elektromegnetickym pohonem 47. Ndraznd pdka 46 miZe byt vykfvnuta do pohybové drdhy pé-
ky }_2, &{m% se vyvold otevieni zddrZné kladky 38.
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Pod ndraznou pékou 46 zafind vratné zedlizenf, oznafené jako celek vztahovou znalkou
48 e slouZici pro zp¥tné vedeni on&ch potdZ), na kterfch konec 32 pfize nemd predem urde-
nou délku nebo vibec neexistuje. Vrainé zaFfzeni 48 sestdvd v podstatd ze dvou &dstf, toti}
z dopravniho pdsu 43, opat¥eného p¥i¥kemi 48°a b&Zfctho ples vélce 50, 51. Vdlec 51 pﬁsu Je
pohén&n hnecim motorem 11.

Ve v§¥i védlce 21 pésu leif preddvaeci misto 532 na skluz 33. Dno 34 skluzu 53 nese vj-
hybku 55y kierd je F{izena elekiromegnetickym pohonem 56 . Je-1li vfhybka 55 vyklopens vzhd-
ra, Jjak je to zndzorn¥&no na vykresu, pak je ve dnu 34 vytvorena odbo¥ka 36 v podob¥ otvoru
ve dnu, ktery vede ke sb&rné nddrice 37 pro potdfe. Je-1i vfhybke 55 neproti tomu uzaviene
uzavird Upln§ otvor ve dnu a poté¥e vedend nezp&t mohou ples skluz 53 se dostat do zaPize-
nf 6 pro ojednocovédni potd¥d, ned kterym skluz 53 kond&i,

Ne zedni stén& 1 je ddle patrno ssmo¥inné p¥epinac{ zaFfzen{ 38, od kterého v podobd
elektrickych vedeni vede po Jednom &inném spojeni 59 k elektromesgnetickému pohonu 56 vy-
hybky 55, ddle Zinné spojeni 60 k elektrooptickému spina¥i 27, &inné spojeni 61 k elektro-
magnetickému pohonu 42, niZek 26 pro p¥{izi, ¥inné spojeni 62 k magnetickému pohonu 47 né-
razné pédky 46 a k po¥fitadi 63. .

Z vykresu je déle patrno, %e pPepineci zaFizenf 58 md ¥esové spinsci dstrojf £6 na-
stavitelné stav&cimi knofliky 64, 65 ne p¥epinaci intervely,

Po¥ftad 63 po¥ftd vyt¥{d&né potdde a je pifdavnym &innym spojenfm 67 spojen s pPepi-
nacim zafizenim 58. Prepfnaci zePizeni %58 semotné mé je3t& stavdci uUstroji 68 v podobs na-
stavovactho knofliku pro nastaeveni vyhybky 35 'podle nastaevitelnych vyslkedkd po¥fténi e del-
51 stavdci dstrojfi 69 pro nastavovéni vyhybky 25 podle nastevitelnych poéftacich pomdrd
po¥itale 63.

Jakmile potdd, nepfiklad potd& 58, spadne do padeci Bachty 25, zjisti elektroop=~
ticky spined 27, Je-1i nebo neni-1i pP{tomen konec 30 pPize., JestliZe konec 30 p¥ize jJe
p¥itomen, zkrdtf{ se niiZkemi 26 pro p¥#fzi ne predem urdenou délku a potom se nasaje do
vnit¥ku civkové dutinky 3!. Nenf-1i naproti tomu konec p¥ize p¥{tomen, vznikne pies &inné
spojeni 60 hldieni k pPepinacimu zakizeni 58. Zde se toto hldSeni nejd¥ive uloZi do pemé&-
ti. Potd¥, ktery neni ¥dédn& piipreven, se pievede na dopravni pds 3J3. Nedostene se v3ak
do jedné ze sk¥ini 36, 37, jelikoZ v¥as s nastevenfm & na rychlost pésu se¥fzenym zpoZdsd-
nim se vybudl elektromegneticky pohon 47 ndraszné pdky 46. Ndraeznd pdka 46 vykyvne do pohy-
bové dréhy pdky 39 a otevie zddrinou klapku 38 ned dopravnim pdsem 49. Sou¥asn® se spina-
cim impulsem elektromagnetického pohonu 47 obdr#{ po¥ita¥ 63 po¥itac{ impuls.

Vykres zndzornuje, %e prévd byl vyt#idsn potd¥ 5b, F4dn¥ nepPipraveny, a spadl na do-
pravni pés 49. Dal3df jiZ vyt$id&ny potd¥ 5S¢ je na skluzu 53 a v disledku oteviené vihybky
55 spadne do sbérné nddriky pro potdde.

Pfevedeni vytF{d¥nfch potd¥d do sbérné nédriky 57 pro potd¥e nastévd z toho ddvodu,
%e poditact pomdr po¥ftafe 63 leZel nad p¥edem urdenou hodnotou.

Zavddéni vyt¥{é¥nych potdd) do sb&rné ndédriky 57 pro potd¥e nastdvd jen v prib&hu ur-
%itého Zasového rozp&ti, které je nestaveno na stevdcim knoflfku §4. Je to &asové rozp¥ti
mezi okem%ikem prevzeti potd¥e dopravnim pdsmem a okemZikem odevzddnf téhoZ potd¥e do jed-
né ze sk¥fnf 36, 37. KdyZ nastavené Zasové rozp¥t{ ubdhne, postavi se vyhybke 55 nazpst
a poté¥e vyt${1dsné v ndsledujicim obdobf mohou nyni klouzet do zes¥izeni § pro ojednocovédnt
potd&y,

Vyhybke 55 se v uvaZovaném p¥ipadu otevie p¥i piekroleni piedem ur&enfch po¥itecich
pomdrd poditade 63. Pro stanoveni po¥ftacich pom&rd se na stavdcim zaPizeni §9 nastavi
poset poditanych potd¥) a na stav&cim knofliku 85 &esové rozpdtl, ndleZejfci k tomuto pol-
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tu. Vyhybke 55 se vzklopf vzhiru jen tehdy, kdyZ se v urditém nastaveném Zasovém rozpétil -
pFekro¥i pPedem nastavenf pofet vyt¥fd3nfch potd¥d. Otevienim vyhybky 23 se po¥ita¥ 63 po-
stav{ na nulu. Podne podftat znovu teprve tehdy, kdy% vfhybka 53 op&t uzeviela odboku 36.

M4-1i byt vyhybka 55 stavine pouze podle nastevitelného vysledku poditaZe, pak se to
provede nestevenim stav&ciho zefizeni 68 na Zddany podet vyt¥{d&nych poté&l, Dosdhine-1i se
tohoto piedem zvoleného po¥tu, otevie se vyhybke 35 v prib&hu &asového rozpéti nastaveného
na stevécim knoflfku 64. Otevienim vyhybky 35 se podita¥ 63 nastavi ne nulu. Potom se vy-
hybka 55 op&t uzavie, na¥ef mi¥%e zapo¥it novy po&itact d&j.

Mé-11 se s vretnym zaPfzenim 48 precovat zcela bez po¥ita¥l, pak postadi vyPedit ob&
stavéci zefizent 68, 69 & na stavdcim knoflfku 65 nastevit dobu uzavieni vyhybky 35 a na
stevécim knofliku 64 nastevit dobu otevieni této vyhybky 35.

Vyndlez neni omezen na zndzorndny a popseny p¥iklad orovedeni. Mohlo by se upustit
od toho, popisovat bli%¥¥{ podrobnosti op¥epinacfho za¥{zeni 38, JjelikoZ tyto podrobnosti
vyusivajl znémych elektrickych spinacich ¥lend, spojeni a sptateni. Popsané plisobeni p¥e~
pinectho zabizeni postadf, aby odbornik sestavil podobnd spinaci uspo¥dddni.

PREDMET VINALEZU

1, Zerfzent pro t¥fdéni e o¥ipravu potddd s dstrojim pro vyhleddvéni, odtahovéni
a zkracovéni konce pPfze u potdle, vyznadujicl se iim, %e obsshuje vratné ustroji (48)
oro zp&tné vedeni vyt¥fd¥nych potddt (5b) do predfazenédho ustroji (6) pro ojednocovéni
potddld.

2. Zetizeni pro t¥idéni a pFipravu potédd podle bodu 1, vyzna¥ujici se tim, Ze na
vratném zebizeni (48) je umistdne pPepojovetelnd vyhybka (55), od které vede odbo¥ka (56)
ke sbérné nddrice (57) pro potéle.

3. Ze¥izen{ oro t¥idini a p¥ipravu potddd podle bodu 2, vyzna¥ujic{ se tim, Ze od
oFepojovetelnd vyhybky (55) probihd ¥inné spojeni (59) k samo¥innému p¥eoinacimu dstroji
- (58).

4. Zarizent pro t#fdsni e piipravu potd&d podle bodu 3, vyzna¥ujici se tim, Ze pFepi-
naci dstrojf (58) obsanuje ¥asové spinac{ ustrojf (66) stavitelné ne pfepinaci intervaly.

5. ZsP{zeni pro t¥idini a pPipravu potddld podle bodu 3 nebo 4, vyznadujifctf se tim,
3e ¢ pPepinactm dstrojim (58) je spojen po¥fted (63) pro po¥iténi vyt¥idenfch potd&d (5b,
5¢) a vyhybka (55) je spPeZena se stovdcim dstrojim nastevovatelnych vysledkd nebo po&i-
tacich pomdrd po¥itade (63).

1 vykres
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