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(57) Anotace:

Elektricky rotadn{ motor zahrnujici rotaéni h¥idel (4); a rotor
(6), ktery je upevnén na rotaénim hfideli (4) a na kterém jsou
umistény permanentni magnety (22A -22H), pfitemZ tyto
permanentni magnety (22A-22H) jsou ploché magnety a jsou
umistény tak, 2e magnetické poly jednoho typu polarity jsou
uspofadany podél vnéjiiho obvodovéhe povrchu a magnetické
pély druhého typu polarity jsou uspofadany podél vnitfniho
obvodového povrchu; elektromagnet (12}, ktery je uloZen
kolmo vzhledem k podélné ose rotoru (6), pro vytvafeni
magnetického pole sméfujiciho k rotoru (6), které odpuzuje
magnetické pole tohoto rotoru (6); detekéni prostfedek (30)
pro detekei polohy otddeni rotoru (6) pro umoZnéni buzeni
elektromagnetu (12) synchronné s otaGenim motoru.
Permanentni magnety (22A - 22H) jsou umistény pouze na
asti vnéjsiho obvodového povrehu rotoru (6), ptitemZ na
zbyvajici asti tohoto povrchu jsou upraveny prostfedky (20A
- 20H), vyrobené z nemagnetického materidlu pro vyvaZeni
permanentnich magnetd pfi otaeni, a osa kaZdé dvojice
odpovidajicich magnetickych péli jedné a druhé polarity
permanentnich magneti (22A - 22h) svird kosy uhel s radiatni
osou.
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Elektricky rotaéni motor

Oblast techniky

Pfedkladany vynalez se tykd elektrického rotacniho
motoru zahrnujiciho rotadni hfidel; a rotor, ktery je upevnén
na rotadnim hfideli a na kterém jsou umistény permanentni
magnety, pfiemZ tyto permanentni magnety jsou ploché magnety
a jsou umisté&ny tak, Ze magnetické pdély jednoho typu polarity
jsou usporadany podél vné&j3iho obvodového povrchu a
magnetické pély druhého typu polarity jsou usporfddadny podél
vnitfniho obvodového povrchu; elektromagnet, ktery je uloZen
kolmo vzhledem k podélné ose rotoru, pro vytvareni
magnetického pole sméfujiciho k rotoru, které odpuzuje
magnetické pole tohoto rotoru: detekinl prostfedek pro
detekci polohy otéleni rotoru pro umozZnéni buzeni

elektromagnetu synchronné s otadenim motoru.

Dosavadni stav techniky

U b&Znych elektrickych motorl sestava kotva jako
rotor ze zA&vith z dratu, a elektrické pole jako stator je
tvofenc permanentnim magnetem. U téchto bé&Znych elektrickych
motort, musi byt oviem do vinuti kotvy, kterd se otacli,
dodévan proud. Pokud je dodavan proud, vytvaii se teplo,
které neumoZiuie uginné produkovat velké mnoZstvi hnaci sily.
Tim ovdem vznikd dalsi problém s tim, Ze magnetické sily

nemohou byt G&innym zplsobem ziskdny z permanentniho magnetu.

ProtoZe kotva je konstruovadna tak, Ze obsahuje
vinuti, nem@Ze byt navic u b&Znych elektrickych motorud
vytvadfen velky moment setrvalnosti, takZe nelze ziskat

dostatelny tofivy moment.
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Pro prekondni vyse uvedenychlproblémﬁ téchto béinych
elektrickych motorli navrhl vyndlezce v japonském patentovém
spise ¢.61868/1993 (US patent &.4751486) magneticky rotaéni
pfistroj, u kterého je podél dvou rotoru v pfedem stanovenych
dhlech rozmisté&no mnoZstvi permanentnich magnet, a u kterého

je na jednom z téchto rotort umistén elektromagnet.

U obvyklym zplscbem konstruovanych b&Znych
elektrickych motorl je velikost moZného zvy3eni G&innosti
pfemény energie omezena. Navic nemiZe byt vytvafen dostatelné
veliky todivy moment. Z té&chto divodd byla provedena ruzna
zlep8eni stavajicich elektrickych motorl, ale bez jakékoliv
Gspésnosti pro vytvoreni elektrického motoru konstruovaného
tak, aby byly zajistény uspokojivé vlastnosti.

U magnetického rotaéniho pfistroje popsaného v
japonském patentovém spisu &.61868/1993 (US patent ¢€.4751486)
se toti dvojice rotorld. Proto je nezbytnd vysokéd pfesnost u
kaZdého z téchto rotord, z navic musi byt provadéna méreni
pro snaz3i fizenil otéceni.

Vzhledem k vy3e uvedenym problémim je cilem vynadlezu
vytvofit magneticky rotaéni pfistroj, u kterého miiZe byt
rotaéni energie 4&innym zopisobem ziskdna od permanentniho
magnetu s minimdlnim mnoZstvim elektrické energie, a u

kterého miZe byt relativné snadno provadéno rizeni otéaleni.

Podstata vynalezu

Podie vynadlezu je vytvofen elektricky rotaéni motor,
jehoZ podstata spociva v tom, Ze: permanentni magnety jsou
umistény pouze na &asti vnéjsiho obvodového povrchu retoru,
pficemZ na zbyvajici ¢asti tohoto povrchu jsou upraveny

prostfedky vyrobené z nemagnetického materidlu pro vyvaZeni
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permanentnich magnetd pfi otacdeni, a osa kaiZdé dvojice
odpovidajicich magnetickych péli jedné a druhé polarity

permanentnich magnetd svird kosy thel s radidlni osou.

Vyhodné jsou rotor a elektromagnet upraveny Vv

polohdch sefazenych do pater.

Elektricky rota&ni motor vyhodn& déle zahrnuje druhy
rotor shodny s rotorem podle popisu vySe, druhy elektromagnet
shodny s elektromagnetem podle popisu vySe, prilemi
uspofadani tohoto druhého rotoru a druhého elektromagnetu je
shodné s uspofidanim podle popisu vySe, a prifemZ na druhém
rotoru je usporadan detek&ni prost¥fedek pro buzeni druhého
elektromagnetu synchronn& s otélenim motoru, pfilemZ
magnetické pély na vnéj3im obvedovém povrchu prvniho rotoru
jsou opa&ného typu polarity neZ magneticke pdély na vnéjsim

obvodovém povrchu druhého rotoru.

Elekxtricky rota&ni motcr vyhodné navic obsahuje
rotadni téleso, které je pfipevnéno na rotacni hridel a na

kterém jsou namontovany tyZové magnety.

Permanentni magnety jsocu v jednom provedeni vynalezu
nahrazeny elektromagnety a elektromagnety jsou pfitom

nahrazeny permanentnimi magnety.

Prostfednictvim spoluprice detek&niho prostredku s
budicimi prostfedky je elektromagnet vyhodné& buzen vidy pri
prichodu pfedbihajiciho permanentniho magnetu kolem

elektromagnetu.

Budici prostfedky zahrnuji vyhodné relé, tvorfene

solencidem a kontaktem, a stejnosmérny zdroj proudu.
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Stejnosmérny zdroj proudu je vyhodn& elektricky

spojen s nabijeckou.

Povaha, princip a vyuZitelnost vynalezu se stane
zfejm&§51 z nasledujiciho podrobného popisu uvedeného s

odkazy na pfiloZiené vykresy.
pPfehled obréizkd na vykresech

Obr. je perspektivni pohled zobrazujici elektricky
rotadni motor podle jednoho provedeni

vynalezu;

Obr.2 je bokorys elektrického rotadniho motoru

zobrazeného na obr.1l;

Obr.3 je pldorys rotoru elektrického rotacniho

motoru zobrazeného na obr.l a obr.Z2:;

Obr.4 je schéma zapojeni zobrazujici obvod
elektrického rotaéniho motoru zobrazeného na

obr.1;

Obr.5 pidorys zobrazujici rozloZeni magnetického
pole vytvofeného mezi rotorem a
elektromagnetem elektrického rotadniho motoru

zobrazeného na obr.l a obr.2; a

Obr.6 vysvétlujici diagram, na kterém je zndzornén
todivy moment, ktery zpusobuje otéfeni rotoru
elektrického rotadniho motoru zobrazeného na

obr.l a obr.2.

Pfiklady provedeni wvynalezu

Magnetickd pole vytvofena elektromagnetickymi prvky a

prvky permanentniho magnetu na rotoru se vzajemn& odpuzuiji.



10

15

20

. 25,

30

Navic je magnetické pole prvkl permanentniho magnetu
zplodt3no magnetickymi poli ostatnich sousednich
permanentnich magnetd a elektromagnetickych prvkd. Tak je
mezi nimi vytvafen to&ivy moment pro uc¢inné otafeni rotorem.
ProtoZe rotor m& velkou setrvadnou silu, kdyZ se zacne
otddet, zvy3uje se jeho rychlost touto setrvanou silou a

todivou silou.

Elektricky rota&ni motor podle jednoho provedeni

vynalezu bude nyni popsan s odkazy na pfipojené vykresy.

Obr.l a obr.2 jsou schematickd zobrazeni elektrického
rotadriho motoru podle jednoho provedeni vyndlezu. Elektricky
rotadni motor je vlastnd "magneticky rotacéni pfistroj", jehoz
obecnou vlastnosti je ziskavat to&ivou silu z magnetickych
sil permanentnich magnetll, z &ehoZ pochdzi oznaceni rotaéni
pfistroj vyuZivajici magnetickych sil. Jak je zobrazeno na
obr.1l, je u elektrického rotaZniho motoru podle tohoto
provedeni vyndlezu rotaéni hfidel 4 otolné upevnén k rému 2
prostfadnictvim loZisek 5. K rotaénimu hfideli je upevnén
roter 6 a druhy rotor 8, z nichZ oba produkuji tolivé sily; a
rotadni té&leso 10, na kterém je pripevnéno mnoZstvi tyCovych
magret 9 pro ziskdvani to&ivych sil jako energie. Tyto
tyZové magnety 9 jsou upevnény takovym zplsobem, aby se
otafely zaroved s rotainim hfidelem 4. Jak bude podrobneji
popsano pozd&ji v souvislosti obr.l a obr.2, jsou na rotoru 6
a druhém rotoru 8 vytvofeny elektromagnet 12 a druhy
elektromagnet 14, které jsou buzeny synchronné s otacenim
rotoru 6 a druhého rotoru 8, které jsou uloZeny vzajemné Cely
proti sob& a jsou umistény v magnetické mezefe. Elektromagnet
12 a druhy elektromagnet 14 jsou pfipevnény na jho 16, které

tvoil magnetickou cestu.
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Jak je zobrazeno na obr.3, maji rotor & i druhy rotor
8 na svém povrchu ve tvaru kotoule umisténo mnozstvi plochych
permanentnich magnetl 227 aZ 22H pro vytvadfeni magnetického

pole pro vytvafeni toéivych sil a prbstfedky 20A aZ 20H,

vyrobené z nemagnetickych materiald, pro vyvazovéani
permanentnich magnetl p#i otdceni. V provedenich podle
vyndlezu majl rotor 6 i druhy rotor 8 na svém povrchu 24 ve
tvaru kotoude umisténo ve stejnych intervalech osm plochych
permanentnich magnet 22A az 22H podél poloviny vnéjsi
obvodové oblasti a osm prostfedk( 20A aZ 2QH pro vyvéZeni

podél druhé poloviny vnéj3i obvodové oblasti.

Jak je na obr.3 zndzornéno, kazdy z plochych
permanentnich magnetd 22A aZ 22H je umisté&n tak, Ze jeho

podélnad osa 1 svird thel D s radialni osou 11 povrchu 24 ve

tvaru kotoude. V provedeni podle vyndlezu, bylo pro uhel D
pfijato 30° a 56°. Vhodny Ghel miZe byt, nastaven podle
poloméru povrchu 24 ve tvaru kotouce & poétu plochych
permanentnich magnetld 22A aZ 22H umist&nych na tomto povrchu
24 ve tvaru kotoude. Jak je znazornéno na obr.2, je z
hlediska G&inného vyuZiti magnetického pole vyhodné, Ze
ploché permanentni magnety 22A aZ 22H na rotoru & jsou
umistény tak, Ze jejich pdély N sm&fuji smérem ven, zatimco
ploché permanentni magnety 223 aZ 22H na druhém rotoru 8 jsou

umist&ny tak, Ze smérem sm&fuji ven jejich pdly J.

vnd rotoru 6 a druhého rotoru 8 jsou umisteny
elektromagnet mpgmét 12 a druhy elektromagnet 14 tak, zZe

6 a druhému rotoru § v magneticke mezerfe.

smérujli k rotoru
KdyZ jsou elektromagnet 12 a druhy elektromagnet 14 napéjeny,
vytvafeji magnetické pole se shodnou polaritou k jejich

odpovidajicim plochym permanentnim magnethm 22A az 22H takiZe
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se vzajemnd odpuzuji. Jinymi slovy, jak je zndzornéno na
obr.2, protoZe pdély N plochych permanentnich magnetlt 223 aZ
22H na rotoru 6 sméfuji smérem ven, je elektromagnet 12 buzen
tak, Ze strana smé&fujici k rotoru 6 vytvari polaritu N.
Podobn&, protoie pély J plochych permanentnich magnetl 22A aZ
22H na druhém rotoru 8 sm&fuji smérem ven, je druhy
elektromagnet 14 buzen tak, Ze strana smé&fujici k plochym
permanentnim magnetim 22A az 22H vytvari polaritu J.
Elektromagnet 12 a druhy elektromagnet 14, které jsou
magneticky spojené jhem 16, jsou magnetizovany tak, Ze strany
sm&fujici k jejich odpovidajicimu rotoru § respektive druhému
rotoru 8 maji vzajemné opa&nou polaritu. To znamena, Ze

magnetickd pole elektromagnetu 12 a druhého elektromagnetu 14

mohou byt ulinneé vyuZita.

Na rotoru 6 nebo na druhém rotoru § je upraven
detek&ni prostfedek 303, jako je napfiklad mikrospinaé, pro
detekci polohy ota&eni rotoru § a druhého rotoru 8. Jak je

zobrazeno na obr.3, jsou rotor § respektive druhy rotor 8

buzeny po prichodu odpovidajiciho prvniho plochého
permanentniho magnetu 223 ve sméru otaleni plochych
permanentnich magnetd 22A aZ 22H, ktery je na obr.3 znazornén
3ipkou. Jinymi slovy jsou elektromagnet 12 nebo druhy
elektromagnet 14 buzeny, kdyZ ve sméru otdCeni plochych
permanentnich magnetd 22A aZ 22H je pofdtelni bod 3,
umistény mezi prvnim plochym permanentnim magnetem 22A a
ndsledujicim plochym permanentnim magnetem 22B, v zakrytu se
stfedem R, elektromagnetu 12 respektive druhého
elektromagnetu 14. Dile, jak je zobrazeno na obr.3, nejsou

rotor & a druhy rotor 8§ buzeny, kdyZ ve sméru otaceni

plochych permanentnich magnetld 22A aZ 22H prosel posledni
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plochy permanentni magnet 22H. V provedeni podle vynadlezu, je
na povrchu 24 ve tvaru kotoule symetricky k polatelnimu bodu
S, umistén koncovy bod E;. KdyZ je koncovy bod E; v zdkrytu se

stfedem R, elektromagnetu 12 respektive druhého
elektromagnetu 14, neni elektromagnet 12 respektive druhy
elektromagnet 14 buzen. Jak bude popsénc pozdé&ji, kdyZ je
stfed R, elektromagnetu 12 respektive druhého elektromagnetu
14 v libovolné poloze mezi poldtednim bodem S, a koncovym

bodem E,, zalnou se rotor § a druhy rotor § toCit, kdyZ jsou

elektromagnet 12 respektive druhy elektromagnet 14 a jejich
odpovidajici ploché permanentni magnety 223 aZ 22H umistény
proti sobé&. KdyZ je pro detekci polohy otaleni pouZito jako
detekéniho prostfedku 30 mikrospinace, klouZe kontakt
mikrospina&e podél obvodu povrchu 24 ve tvaru kotouce.
Detekce je provedena pro po&dtedni bod $§, a koncovy bod Eg
tak, Ze kontakt mikrospinale sepne mezi pocatelnim bodem §; a
koncovym bodem E,. Oblast obvodu mezi nimi vyéniva nad
zbyvajici obvodové oblasti povrchu 24 ve tvaru kotoule. Je
zfejmé, Ze namisto mikrospinale miZe byt pouZit fotosenzor
nebo podobny prvek ve funkci detekénih37§§ﬁ;?%£ggtekci polohy
oté&ceni.

Jak je zobrazeno na obr.4, jsou vinutl elektromagnetu
12 a druhého elektromagnetu 14 spojena se stejnosmé&rnym
zdrojem 42 proudu prostfednictvim pohyblivého kontaktu relé
40, které je spojeno do série s vinutimi. Sériovy obvod,
zahrnujici relé 40 (solenoid) a detek&ni prostredek 30 nebo
mikrospina&, je spojen se stejnosmérnym zdrojem 42 proudu.
Navic, kvili uchovani energie, je se stejnosmérnym zdrojem 42

proudu spojena nabijecka 44, kterou miZe byt napfiklad
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solarni &lanek. Je vyhodné, aby stejnosmérny zdroj 42 proudu

byl nepfetrZité& nap&jen pouZitim soldrrni energie nebo jinak.

U elektrického rotaéniho motoru, zobrazeného na obr.l
a obr.2, je vytvofeno rozloZeni magnetického pole, které je
znédzornéno na obr.5, mezi plochymi permanentnimi magnety 223

a? 22H, umisténymi na kaZdém z rotord € a 8, a odpovidajicimi

elektromagnety 12 a 14, které jsou umistény proti nim. KdyZ
je elektromagnet 12 nebo druhy elektromagnet 14 buzen, je
magnetického pole toho plochého permanentniho magnetu z
plochych permanentnich magnetl 222 aZ 22H, ktery sousedi s
elektromagnetem 12 nebo druhym elektromagnetem 14,
deformovéne v podélném sméru odpovidajicimu sméru otaceni. To
je zplisobenc odpudivymi silami vytvafernymi mezi niml. Jak Jje
patrné z deformace maghetického pole, mé& odpudivé sila vétsi
sloZku v podélném sm&ru neZ v pfiéném sméru a vytvaZi tolivy
moment, jak je znAzornéno 3ipkou 32. Podobné je deformovano
magnetické pole dal3iho plochého permarentniho magnetu z
plochych permanentnich magnetd 222 aZ 22H, ktery vstupuje do
magnetického pole elektromagnetu 12 nebo druhého
elektromagnetu 14. ProtoZe se pohybuje k opac¢nému péliu
pfedchézejiciho plochého permanentniho magnetu z plochych
permanentnich magnet 223 a% 22H, jeho magnetické pole je
deformovano ve vdt3i mife a tim zplodténo. To znamend, ZIe
odpudiva sila vytvofend mezi plochymi permanentnimi magnety z
plochych permanentnich magnet® 227 aZ 22H, které jiZ
vstoupily do magnetického pole elektromagnetu 12 nebo druhého
elektromagnetu 14, je v&t3i neZ odpudivé sila vytvoZena mezi
nédsledné vstupujicimi plochymi permanentnimi magnety z
plochych permanentnich magnetd 22A aZ 22H a elektromagnetem

12 nebo druhym elektromagnetem 14. Podle toho plsobl na
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povrch 24 ve tvaru kotouce todiva sila, znazornéna Sipkou 32.
Povrch 24, takto podrobeny tolivé sile, pokra&uje v otécCenl
diky setrvaénym silam, dokonce poté co jiZ neni buzen ve
chvili, kdy koncovy bod E, pfe3el kolem stfedu Ry
elektromagnetu 12 nebo druhého elektromagnetu 14. Cim vétsi
je setrvalna sila, tim pravideln&jsi je otaceni.

V polatedni fazi otaleni je povrchu 24 ve tvaru
kotoude vnucen uhlovy moment, jak je znadzornéno na obr.6. To
znamend, jak je zobrazeno na obr.6, Ze pfi podatku otaceni,
kdy? je pdl M plochého permanentniho magnetu mirné posunut ve
sméru otadeni od pélu M’ elektromagnetu, pusobi odpudiva sila
mezi poélem M plochého permanentniho magnetu na strand otédenl
a pélem M° elektromagnetu na stojici strané. Ze vztahu
sobrazeného na obr.6 je tedy vytvéfen uhlovy tolivy moment T
na zadklad& rovnice: T = F.a.cos(a - b), kde a je konstanta.
Uhlovy to&ivy moment zplsobi zalitek otaleni povrchu 24 ve
tvaru kotoule. Poté co se povrch 24 ve tvaru kotouce zaclal
otaZet, zvysuje se postupné rychlost jeho otaceni
prostfednictvim setrva&ného momentu, ktery umoZfuje vytvorfeni
velké ota&ivé hnaci sily. Poté co je dosaZeno stabilniho
otadeni povrchu 24 ve tvaru kotoude, miZe byt vytvarena
potfebna elektromotorické sila v elektromagnetické civce
(nezobrazena) jejim pfibliZenim k rotadnimu télesu 10
rotujicimu souasn& s povrchem 24 ve tvaru kotouCe. Tato
elektricka energie mbZe byt pouZita pro dal3i aplikace. Tento
rotadni princip je zaloZen na rotadnim principu magnetického
rotadniho pfistroje vynalezcem jiZ popsaného v japonskem
patentovém spisu &.61868/1993 (US patent &.4751486). To jest
i kdyZ elektromagnet, vytvofeny pro jeden z rotorl

elektrického rotadniho motoru popisovaného v této patentove
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prihlasce, je pevny, probihd otafeni podle rotalniho principu
zde uvedeného. Pro podrobnéj3i udaje odkazujeme na vyde
uvedeny japonsky patentovy spis ¢.61868/1993 (US patent
¢.4751486) .

Podet plochych permanentnich magnetl 22A aZ 22H neni
omezen na "8", jak je zobrazeno na obr.l a obr.3. MiZe byt
pouZito jakékoliv mnoZstvi magnetl. PfestoZe ve vy3e
popisovaném provedeni jsou ploché permanentni magnety Z22A az
22H rozmistény podél jedné poloviny obvodové cdlasti povrchu
24 ve tvaru kotoude, a prostfedky 20A aZ 20H pro vyvazZeni
jsou rozmistény podél druhé poloviny obvodové oblasti, mohou
byt ploché permanentni magnety déle rozmistény podél jinych
oblasti povrchu 24 ve tvaru kotoufe. Je vyhodng, aby kromé
magnetd byly na obvedové oblasti povrchu ve tvaru kotouce
rozmistény prostfedky pro vyvéZeni nebc kompenzatory.
Protizavazi, kterda nemusi byt v samostatnych blocich, mohou
byt upravena do jedné desky, kterd je rozloZerz na vné&jsi
obvodové oblasti povrchu ve tvaru kotoule. Ve vy3e popsanych
provedenich navic, zatimco konstrukce je takova, Ze umozZiuije
buzeni elektromagnetd pro pfedem urdeny Casovy Usek pro
kazdou otadku povrchu ve tvaru kotouce, obvod miZe byt
konstruovéan tak, Ze v zavislosti na zvy3ujicim se poltu
otaéek umoZfiuje buzeni elektromagnetd pro kaZdou otaclku
povrchu ve tvaru kotoule polinaje jeho druhou otaékou. U vyse
popsaného provedeni byl jako permanentni magnet pouZit plochy
magnet, ale mohou byt pouZity také jiné druhy permanentnich
magnetd. Ve skute&nosti miZe byt pouzit 3jakykcliv typ magnetu
jako permanentni magnet, pokud je podél vné&jSiho pevrchu
vnitfniho obvodu rozmist&no mnoZstvi magnetickych pélu jedné

polarity a podél vnitfni obvodové oblasti povzchu ve tvaru
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kotouCe je rozmisténo mnoZstvi magnetickych péli druhé
polarity, takZe dvojice odpovidajicich péld magnetickych pold
jedné a druhé polarity jsou rozmistény Sikmo vzhledem k

radiadlni ose 11, jak je zobrazeno na obr.3.

PfestoZe ve vy3e popsaném provedeni jsou na rotor & a
druhy rotor 8 montovany ploché permanentni magnety 22A aZ
22H, mohou to byt také elektromagnety. V tomto pripadé,
elektromagnet 12 a druhy elextromagnet 14 mohou alternativne

byt elektromagnety nebo permznentni magnety.

Elektrickym rotalnim motorem podle vyndlezu miZe byt
z permanentnich magnetd U&inné ziskdna rotalni energie. To je
umoznéno co nejvetiim omezenim proudu dodavaného
elektromagnetlm, takZe do slsktromagnetld je dodédvanc pouze

poZadované mnoZstvi elekirické energle.

Je zFejmé, Ze pro oscoy znalé v oboru je snadné
vytvofit mnoZstvi modifikaci a adaptaci vyndlezu, a je nutno
tyto modifikace a zmény zahrnout do rozsahu pripojenych

naroku.

Zastupuije :
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PATENTOVE NAROKY

1. Elektricky rotaéni motor zahrnujici rotacni hfidel

(4); a rotor (6), ktery je upevnén na rotacnim hfideli (4} a
na kterém jsou umistény permanentni magnety (222 - 22H),
pfic¢emZ tyto permanentni magnety (22A - 22H) jsou ploché
magnety a jsou umistény tak, Ze magnetické pdly jednoho typu
polarity jsou uspofidény podél vné&jsiho obvodového povrchu a
magnetické pdély druhého typu polarity jsou usporfddany podél
vnitfniho obvodového povrchu; elektromagnet (12), ktery Je
uloZen kolmo vzhledem k podélné ose rotoru (6), pro vytvareni
magnetického pole sméfujiciho k rotoru (6), které odpuzuje
magnetické pole tohoto rotoru (6); detek&ni prostfedek (30)
pro detekci polohy otaZeni rotoru (6) pro umoZnéni buzeni
elektromagnetu (12) synchronné s otacenim motoru;
vyznadcujici se tim, ée* permanentni magnety
(22A - 22H) jsou umistény pouze na Casti vnéj3iho obvodového
povrchu rotoru (6), ptifemZ na zbyvajici &&sti tohoto povrchu
jsou upraveny prostfedky (20A - 20H) vyrobené z
nemagnetického materidlu pro vyvédZeni permanentnich magnetu
pfi ot&deni, a osa kaZdé dvojice odpovidajicich magnetickych
péll jedné a druhé polarity permanentnich magnetu (22A - 22ZH)

svird kosy Uthel s radidlni osou.

2. Elektricky rotaCni motor podle néroku
l, vyznaduijici 5 e t im, Ze rotor (6) &
elektromagnet (12) jsou upraveny v polohdch sefazenych do

pater.
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3. Elektricky rotaéni motor podle naroku

1, vyznadcujici se tim, Ze ddle zahrnuje
druhy rotor (8) shodny s rotorem (6) podle ndroku 1, druhy
elektromagnet (14) shodny s elektromagnetem (12) podle naroku
1, pfidemZ uspofédéni tohoto druhého rotoru (8) a druhého
elektromagnetu (14} je shodné s uspofddanim podle naroku 1, a
prfi&emZ na druhém rotoru (8) je uspofddan deteklni prostfedek
(30) pro buzeni druhého elektromagnetu (14) synchronné s
ot4c¢enim motoru, pfidemZ macnetické pdly na vnéjsSim obvodovém
povrchu prvniho rotoru (6) jsou opa&ného typu polarity nez
magnetické pdély na vnéjdim cbvodovém povrchu druhého

rotoru (8).

4. Elektricky rctadni motor podle ndroku 1, 2, nebo
3, vyznac¢cujilci s e t i m, Ze navic obsahuje
rotadni téleso (10;, které -“e pfipevnéno na rotalni hilidel

(4) a na kterém jscu namontcvany tycové magnety (9).

5. Elektricky rctaéni motor podle kteréhokeliv z
pfedchdzejicich nérokl, vyznadcdujici se tim,
e permanentni magrety (22A -~ 22H) jsou nahrazeny
elektromagnety (12, 14) a elektromagnety (12, 14) jsou

nahrazeny permanentnimi magnety (22A - 22H).

6. Elektricky rctadni motor podle kteréhokoliv z
pfedchézejicich nérokl, vyznac¢ujici se tim,
e prostfednictvim spolupréce detekéniho prestfedku (30) s
budicimi prostfedky je elekzromagnet (12, 14) buzen vidy pri
prichodu pfedbihajiciho permanentniho magnetu (222 - 22H)

kolem elektromagnezu (12, 14).
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7. Elektricky rotacni motor podle néroku
6, vyznadcujici se tim, Ze budici prostrfedky
zahrnuji relé (40), tvorené solenoidem a kontaktem, a

stejnosmérny zdroj (42) proudu.

8. Elektricky rota&ni motor podle néroku
7, vyznacujici se tim, Ze stejnosmdrny

zdroj (42) proudu je elektricky spojen s nabijelkou (44).

Zastupuje :
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