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Mini-trattore-motozappa bidirezionale

Descrizione

L'invenzione concerne un minitrattore motozappa bi-

direzionale.

B' noto che, in agricoltura, 1l'uso di motozappe di
gualsiasi potenza comporta, con notevole frequen =
za, infortuni molto gravi agli operatori. ILe moto=
zappe, infatti, vengono guidate ed orientate, du -
rante il lavoro, da un operatore che segue a piedi A
la macchina e che, gquando la fresa si ingrippa in

un terreno duro, deve cercare di disimpégnarla con
spostamenti laterali operati a braccia. E' proprio

durante questi tentativi che 1llinfortunio si deter

mina provocando gravi lesioni agli arti inferiori.

Va osservato che, nelle motozappe di bassa poten:za,
le ruote che servono allco spostamento della macchi
na verso il luogo d4i lavoro, possono essere tolte
durante la zappatura del terreno. Nelle motozappe
di potenza piu' elevata, le ruote non possono esser
asportate durante la lavorazione. Cio' comporta la
impossibilita' per la fresa di affondare in profon
dita' nel terreno, in quanto le ruote poste ai suoi

lati impediscono una lavorazione in profondita’'.
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Va ancora osservato che 1l'operatore che segue la mo
tozappa entro due filari 4i piante si trova spesso
in difficolta' dovendo procedere ad una conversione

ad U al termine d4i ogni filare.

E' da notare che, nelle attuali motozappe, la fresa
puo' lavorare solo a meno del 50% perche' spesso gira
a vuoto non essendo coadiuvata da nessun intervento

di spinta o di traino.

31 osserva infine che, la motozappa dovendo essere
pilotata dall'operatore, sottopone questi ad un con
siderevole sforzo fisico che 1lo vincola ad una resa

giornaliera di lavoro assai limitata.

L'invenzione si pone dungue per compito quello di
proporre un dispositivo che ponga l'operatore in con
dizione di essere sempre e comunque protetto da ogni
infortunio, di poter operare con la fresa a notevole
profondita', di evitare conversioni ad U e di ottene-
re una resa totale della fresa in rotazione, nonche'
una resa giornaliera notevolmente superiore, ridu -
cendo peraltro considerevolmente 1o sforzo fisico

dell'operatore.

L'invenzione risolve questo compito realizzando un

‘

dispositivo per accoppiare due macchine agricole, u-

na con una fresa ed una con ruote direzionali, cia-



scuna provvista di un motore e di impugnature a marny
bric per la guida direzionale, caratterizzato dal
fatto che il detto dispositivo e' cosgtituito da due
tubi di acciaio inseriti a cannocchiale 1'uno nel-
1l'altro, ciascuno potendo venire solidamente allac
ciato con una delle due macchine, in modc da poter
esger articolate o bloccate 1'una rispetto all'al -
tra, una estremita' libera di ciascun tubo essendo
provvista di mezzi di accoppiamento per la rispet-
tiva macchina agricola, un sedile girevole essendo
montato tra le estremita' del dispositivo, il dispo-
sitivo essendo inoltre provvisto, in prossimita' di
ciascuna estremita' di esso, di mezzi di controllo

per il comando di ciascun motore.

T detti tubi di acciaio inseriti a cannocchiale 1'u
no nell'altro, ciascuno solidalmente allacciato con
una delle due macchine, sono previsti dall'invenzioF®
ne nel detto posizionamento allo scopo di consenti-
re a clascuna delle due macchine di affrontare le a
sperita' del terreno in modo indipendente ed assicu~
rare quindi maggiore stabilita' al minitrattore-moto

Zappa.

Ciascuna delle estremita' dei detti due tubi e' prove
vista di mezzi 4i accoppiamento del dispositivo al-

la rispettiva macchina, tali da consentirle un'ar -



ticolazione direzionale agendo sulle dette rispét-
tive impugnature a manubrio. Essi consentono inol-
tre di scomporre ian parti il mini-trattore-mo =
tozappa per trasportarne separatamente le parti, e
eventualmente anche a dorso di asino, in zone non

accessibili a trattori ed a veicoli in genere.

I1 detto sedile, regolabile in altezza, consente
all'operatore di invertire la propria posizione di
guida nell'una o nell'altra direzione senza con-

versione ad U del mini-trattore-motozappa.

Allo scopo di provvedere 1l'operatore di mezzi di
comando al motori di ciascuna macchina in ambedue
le direzioni, in prossimita' di ciascuna estremita!
esterna dei detti tubi sono previsti mezzi di co-
mando e di controllo rappresentati da due pedali
di accelerazione, ciascuno per uno dei due motori,
e da un pedale di freno, agente sulle sole ruote
motrici, Le frizioni automatiche si disinnestano

e si innestano in modo per se' noto.

La duplice applicazione delle due macchine (fresa
e ruote) al dispositivo secondo l'invenzione con-
sente lo sfruttamento completo dell'energia mecca
nica da esse prodotta, che viene trasformata in IR0 DO T T Y YAC

lavoro agricolo. Infatti, il motore con ruote for



nisce la controllata e necessaria forza di spinta & @& Eag

o0 di traino al motore con fresa, allo scopo di sol

lecitarne 1'avanzamento e superare i punti morti

che sovente si presentano alle motozappe tradizio-

nali guando ¥a fresa, affondando nel terrenc, re-

sta bloccata in avanzamento.

L'oggetto dell'invenzione verra in appresso piu'

dettagliatamente descritto con riferimento ad una

forma preferita di attuazione rappresentata a tito

lo esemplificativo e non limitativo negli allegati

disegni nei quali le figure mostrano:

la firura 1,

la figura 2,

la

la

figura 3,

figura 4,

una vista schematica frontale del mi
nitrattore-motozappa bidirezionale
seondo l'invenzione;

una vista schematica dall'alto dei
due tubi del dispositivo di accoppia
mento delle due macchine con i tubi
di sostegno inseriti a cannocchiale;
una vista schematica della distribuzio
ne dei comandi a pedale;

una vista prospettica ingrandita del
dispositivo di figura 1 ove, per mi-
gliore comprensione, le due macchine

sono state asportate;



le figure 5, 6, 7/, viste particolari dello schema

ma di figura 3.

In figura 1 e' stata indicata con 1 la fresa della HteEd
motozappa e con 2 sono state indicate le ruote mo-
trici che, a seconda della direzione di marcia, a-
gisconc in spinta, oppure in trazione. Con ¢ el
stata indicata l'intelaiatura del dispositivo, co-
stituita da due tubi innestati a cannocchiale, uno
dei quali visibile in tratteggio (fig. 2). Con f e!
stato indicato 1lo spinotto di fermo dei due tubi.
Al centro del dispositivo e!' montato il tubo porta
sellino g con il sellino r, regolabile in altezza,
bioccato dalla vite Q. Con e sono stati indicati

i poggiapiedi per l'operatore,

Il tubo portasellino g e' montato su di una staffa el o
alla quale sono applicati supporti e leve di tra-

smissione dei detti mezzi di contrello per il co-

mando di ciascun motore 1, 2 e di cui si parlera in

appresso. Questl supporti e leve sono stati indica-

ti genericamente con n. La detta staffa e' scorrevo2s & ®

le a2 cannocchiale lungo un tratto del tubo estermno
dell'intelaiatura ¢ in modo da consentire all'ope=-

ratore di accostare o scostare il sellino r dai

pedali in ambedue le direzioni. La staffa puof esse

re bloccata in posizione mediante la vite d.



In corrispondenza dell'estremita' libera di ciascu-
no dei due detti tubi costituenti l'intelaiatura c
e'! previsto un canotto a' per 1l'aggancio della ri-
spettiva macchina 1, 2 mediante un perno I passan-—
te che realizza l'articolazione direzionale di cia

scuna di esse governabile mediante le dette impu -

gnature a manubrio 1', 21,

In prossimita' di ciascuno dei canotti a' e' montata
una staffa i di sostegno per i detti mezzi di con-
trollo del comando di ciascun motore 1, 2, Questi
mezzi di controllo sono costituiti dai pedali %y Qs o
di accelerazione e dal pedale p del freno, posti

sia dal lato della fresa, sia dal lato delle ruote

motrici.

Come meglio visibile in figura 4, il pedale g alla
sinistra dell'operatore dal lato della macchina %

governa l'accelerazione della maéchihasel tramite

il cavetto flessibile dollegato, mediante giunto a

asola, allestremita' inferiore della levetta 1 ful-

crata nel centro. Nel governare la macchina 1, la

levetta 1 scorre, con un piolo, entro l'asolsa del

giunto facente capo al cavetto flessibile collega-

to al pedale di accelerazione 4 a sinistra della uwrxechikr

macchina 2. In tal mpdo, ambedue i pedali g di ac-

celerazione a sinistra dell'operatore agiscono in-



dipendentemente sulla stessa macchina 1, uno dei
giunti ad asola funzionando in trazione e l'altro
a vuoto. Lofstesso dicasi per i pedali o di accele
razione alla destra dell'operatore i quali, trami-
te analogo leveraggio supportato dalla levetta m,

governano indipendentemente la macchina 2.

Le figure 5, 6% 7 rendono meglio comprensibile il
funzionamento del pedale g di sinistra e, per ana-

logia, quello del pedale o di destra.

In figura 5, 1 pedali g ed o sono in posizione di
riposo. In figura 6, il pedale q d4i accelerazione
della macchina 1 e' in fase di accelerazione; si no
ta come il piolo superiore della levetta 1l abbia @
compiuto una corsa a vuoto lungo l'asola del giun-
to collegato con il pedale g della macchina 2, ri-
masto inattivo. In figura 7, in analogia a quanto
descritto per la figura 6, e' il pedale g della mac
china 2 ad esser in funzione, mentre resta inatti-

vo 1l pedale g della macchina 1.
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Rivendiecazionli

Dispositivo per accoppiare due macchine agricole,
una con una fresa ed una con ruote direzionali, cia
scuna provvista 4i un motore (1, 2) e di impugnatu-
re a manubrio (1', 2') per la guida direzionale, ca
ratterizzato dal fatto che il detto dispositivo e
costituito da due tubi di acciaio (¢) inseriti a
cannocchiale l'uno nell'altro, ciascuno potendo ve-
nire solidalmente allacciato con una delle macchi~-
ne in modo da poter essere articolate o bloccate
1'una rispetto all'altra, una estremita' libera di
ciascun tubo egsendo provvista di mezzi di accop -
piamento (a') per la rispettiva macchina agricola,
un sedile girevole (r) essendo montato tra le e-
stremita' del dispositivo; il dispositivo essendo‘i
noltre provvisto, in prossimita’ di ciascuna estre-
mita' di esso, di mezzi di controllo (g, o, p) per

il comando di ciascun motore.

Dispositivo secondo la rivendicazioned1, caratte =
rizzato dal fatto che ciascuna delle due macchine
(1, 2) e' accoppiata ad un canotto (a), solidale
con l'estremita' libera di ciascuno dei detti tubi
(¢), con articolazione ad innesto (I) che consente
il fissaggio o l'articolazione del dispositivo al-

le macchine ed un facile distacco per 1l'uso separa
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to delle due macchine (1, 2) e/oppure per il tra -

sporto separato delle stesse e del dispositivo (g).

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratte-
rizzato dal fatto che i detti mezzi di controllo
per il comando di ciascun motore (1, 2) sono co-

stituiti da due primi pedali di accelerazione (g)

per il primo motore e da due secondi pedali di accelerazio

ne (o) per il secondo motore, posti rispettivamen-
te alla sinistra ed alla destra dell'operatore, sia
che questi sia volto verso il primo motore (1), sia
che sia volto verso il secondo motore (2), ciascun
primo pedale (q) agendo indipendentemente dall'al-
tro primo pedale (g) e ciascun secondo pedale (o)
agendo indipendentemente dall'altro secondo pedale
(9), ogni coppia operando comungue sempre su di u-

na sola dei due motori (1, 2).

Dispositivo secondo la rivendicazione 3, caratte =
rizzato dal fatto che i primi pedali di accelera -
zione (g) agenti sul primo motore (1) ed i secondi
pedali di accelerazione (g) agenti sul secondo mo-
tore (2) operanc indipendentemente sul rispettivo
motore tramite cavetti flessibili collegati con
giunti ad asola all'estremita' superiore e rispetti

vamente inferiore di una rispettiva levetta (1, m),
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fulcrata nel centro, ciascuno del giunti ad asola
operando in tal modo alternativamente in trazione,

oppure a vuoto,

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratte-

rizzato dal fatto che sia tra i primi e secondi pe

dali di accelerazione (g, o) dal lato della fresa (1)

della macchina, sia tra i pedali di accelerazione
delle e trici (2) d -
(g, 9) dal lato delle ruote motrici ( ) della mac
china e' previsto un pedale (E) agente da freno sul
le sole ruote motrici (2), ciascuno dei due pedali

(p) agendo indipendentemente 1l'uno dall'altro.

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratte -
rizzato dal fatto che il sellino (r) e' montato su
di un tubo (g) che viene fatto spostare con mezzi
che fanno muovere il sellino di un tratto lungo il

tubo esterno dell'intelaiatura (c) e bloccata in

posizione mediante una vite (d).
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- On. Ministero Industria, C&&Fercio
e dell*Artigianato
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" Descrizione dell'invenzione industriale per titolo:

L
l‘!;ﬂ‘V—ri

"Dispositive di‘sicurezzafpar'l‘accoppiamento di due macchine
agricole operanti con fresa e ruote, commemente dette motow
colti#atoré‘e motozappa, di qualsiasi specie tipo e potenza,
costituito da una barra di unione per guida bidirezionale con
gellinc girevole © regolabile allo scopo di eliminare o ridur-
re gli infortuni sul lavoro agricolo e le fatiche dell’opera-
tore" del Signor Giovanni Calabrd.

. : Riassunto

presente domanda consiste sinteticemente in un dispositivo di
accoppiamento di due macchine ggricole operatrici (frese e ruo
te) che ne consente l'uso delle due macchine separatemente o
contemporénsamente dallo stesso operaio.

y‘-"«!!*

%g
},w- " Con riferimento alla Fig. 1 allegato, il trovato oggetto della “i
23‘

Vantaggi e Scopi

1) Fbnora 1'impiego dei motori con frese e moto=Tappe = col-
tivatori & stato limitato a causa della loro pericolositd e
della enorme fatica alle quali va soggetto 1l'operatore.
Infatti & sufficiente anche una leggera distrazione dell'ope-
7 raio per procurare gravi infortuni sul lavoro, in particolare
Wy alle articolazioni specie quelle inferiori dell'operatore me-
desimo. Accoppiamdo invece due motori rispettivamente con fre
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sa e ruote'can il diépositivo di siéurézéaiéos{ituito da una

particolare barra con sedile girevole e regolabile di cul si

rivendicano la.privativa, il pericolo di infortuni viene o

eliminato o decisamente ridotto.
La,predetta ‘barra di accoppiamento con’ sedile consente inol-
tre all'oyeraiore di coltivare i terreni. sia in andata e sia

in ritorno senza manovre rotatorie spesso imposszbili in,pian‘
tegioni a spazio limitato, od in terreni particolarmente disan

gevoli;

2) I1 dispositivo & costituito da due tubi d'acciaio snodati
o fissi uno dentro 1'altro con sellino girevole e regolabile'
ad una delle due estremitd di ogni tubo viene appllcato un
motore rispettivemente con fresa e ruote regolabile al dispo-
sitivo secondo il senso di marcia, muni to- di ‘'manubrio, frizio
ne sutomatica e gincronizzata, di varia potenza e tipo.\indi-
pendenti tra loro, che costituiscono il mini-trattore-motozap -
papbldlrezionale di dimensioni ridottissime; |

3) L'arresto immediato o momentaneo delle due macchine ai ot
tiene mollando i pedali accelleratori che portano ai minimi i
motori, le frizioni si disinnestano automaticemente;

4) La duplice applicazibne al dispdsitivb_dei due motori, con

fresa e ruote consente lo sfruttamento completo della energia
meccanica da esse prodotia e trasformata in lavoro agricolo..
Infatti, il motore con ruote (gommate, gabbiate o dentate)
fornisce la controllata e necessaria forza dl;splnta o traino

:
é
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all'altro con fresa.per sollecﬁtare l'ayanzamento e superarse
i punti morti a cui va sovente 1ncontro il comune motozappa~
coltivatore e cio® quando 1s ﬂresa (organo lavorante rotati-
vo) non provoce 1'avanzamento della macchina e affonda nel
terreno;

5) Col minitrattore»motoza@yapbidireziomalé il lavoro di zap
patura sumenta notevolmente rispetto ai 3600 mq. giornalieri
della normale motozappa; ' ”

6) Per coltivare orti, giardini, frutteti e i piﬁ piccoli faz-

zoletti di derra con densita arborea;

7) Zappare'vigneti in filari stretti a sistema alberello,pefa
chd i1 mini--trattors motozeppa~bidirezionale va aventi e inw
dietro come le automotrici ferroviarle ¢-non ha bisogno di
'spaziorper 1*inversione; s

8) Dissoﬁare vigneti 1ni¢errazze ormai aooandonati in zone
lontana dalle vie rotabili e 1nacceasib111 ai normali tratto=-

ri, poiché il mini-trattore-notozappa~bidirezionale & scompo-.

_nibile [ le sue- part1 sono trasportabllt a spalla o sul basto
dell'asino, ' '

- 9) 1a larghezza e 18 profondité seno’ suhcrdanate al tipo di
‘_macchina con fresa che ai applica; -

: 19) Riduce le fatiche dell' operaio alla semplice guida perché

egli sta seduto comodamante sul sellino,

11) Le macchine di cui sopra.riducono 11 1qro‘ﬁesb esclusive~
mente al motore-fresa percid il peso zavorra & sostituito dal

i
g
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peso dell'operaio che & seduto al cantro del mini-trattore-
motozappa~bidirezionale, L S |
Nell'unita tavola di disegm. la :Eigura 1 rappresenta una vis
sta laterale schematizzats della macchina composta in cul le
lines pil marcate indicano 11 dispositivo di acco;:piamento,
 La figura 2 indica i1 da.spositavo di accoppiamento visto dal~
1'alto; |
La figurs 3 indica lo schena rappresentativo della distribu-,
zione dei comendi ai pedali.

Sempre in riferimento alla fig. 1 con lettere.:
a) Menettino di fissaggio o snodo d.ella macchina al dispositivo;

b) Molle peraspinte ai manettini regolatori delle macchine agri
cole al' dispositivo di sicurezza;.

¢) Intelalatura esternas - ‘ |
a) bloécaggio per regolatore sellino; | _

o) péggiapiedi'* - .'

f_)‘ gpinotto che fissa o ‘snoda il dispositivo:

g) 'tubo porta sellino'

h) vie di fisﬁaggio del sellino girevole; |

i) sfaff.e di sostegno gruppo porta pedali aqcéleratori & frenc;;

1) levetta oscillante per 1'accelleratore motrice N.ij

n) levetta oscillante per l'accéleratore motrice N.2;

n} disﬁdsiti’vo per il collegament.o segli acceleratori;
o) pedale anceleratore motrice N. 2,
p) pedale frenos
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Q). peda.le '_ a_c'celeratp"r‘ey_ notrice N. 13
 r) sellino; " | |

_ "E con la figura 2 con lettere.
a) intelaiatura interna; = .

b) :foro di aggancio ma.cchine agrzccle. |
¢c) poggiapiedi;

.;.nterna ed esterna;

e) perno d'arresto che trapaasa 11 dado e il bullone che mon=

d) dado e bullone che monta, shodata o f:.ssa. 1'1ntelaia.’cura ¢
ta le due intelaiature interna ed esterna, §

£) Mollone del parastrappi;

E cin 1la f1gura 33
Si indica lo schema rapprefaentativo della distribuzione dei
comandi a:i pedali o, Dy g riportati alla fig. 1.

Si metiono in evidenza i particolari del dispositivo di
accoppiamento. '

Rivendicazioni:

1) Dispositivo di sicurezza ?er 1'accoppiamento di due mace

chine agricole operatrici, ceratterizzato del fatto di
essere costituito da un inteleiatura in tubi d*acciaio -
~snodati o fissi uno dentro 1l'altro;

2) Dispositivo di sicurezze per 1'accoppiamento di due MAC
chine agricole operatrici, di cui alla rivendicazione pre
cedents, caratterizzato pure dal fatto che possiede la
facoltd di utilizzare le due macchine agricole operatrici



3) 1

';'6'..

sebaraxamente 0 cOntemporaneamente.

Dispositmvo di sicurezza come da rivandicazioni precedenti

e come illustraio nelle figure 1, 2 ¢ 3 melle quali i sin-

goli particolari g0no rappresentat1 dalle lettere:

‘3’13’0: d.e.f g,h,i,l,m, n.o.p.q,r.eta.b.

4)

6)

Diopositivo di sicurezza per l'accoppiamento di due mace
chine agricole operatrici, di cud alla rivendicazioni pre
cedenti, sostanzialmente come descr1tto ed 111ustrato,

Dloyositivo di sicurezza carattarizzaxo ancora dal fatto
che possiede la facoltd di comandare 1 motoriy

Dispositivo di sicurezza caratierizzato pure dal fatto

- che possiede la facoltd di frenare e fermare la macchina

agricola.

@ 16-4-198)
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" On. Ministero Industria, Coimercio

¢4y Héo - e dell'Artigienato
R O M A

Descrizione dell'invenzione industriale per titolo:

"Dispositivo di sicurezza per 1'accoppiamento di due macchine
agricole operanti con fresa e ruote, commnemente dette moto-
coltivatore e motozappa, di qualsiesi specie tipo e potenza,
costituito da una barra di unione per guida bidirezionale con
sellino girevole e regolabile allo scopo di eliminare o ridur-
re gli infortuni sul lavoro agricolo e le fatiche dell'opera-
tore" del Signor Giovanni Calabrd.

" Riassunto

Con riferimento alla Fig. 1 allegato, il trovato oggetto della
presente domanda consiste sinteticamente in un dispositivo di
accoppiamento di due macchine agricole operatrici (fress e Tuo
te) che ne consente 1'uso delle due macchine separatamente o
contemporaneamente dallo stesso operaio.

Vantaggi e Scopi

1) Fhnora 1'impiego dei motori con frese e moto-appe — col-
tivatori & stato limitato a causa della loro'pericolosita e
della enorme fatica alle quali va soggetto 1l'operatore.,
Infatti & sufficiente anche una leggera distrazione dell’ope-
raio per procurare gravi infortuni sul lavoro, in particolare
alle articolazioni specie quelle inferiori dell'operatore me-

 desimo. Accoppiamdo invece due motori rispettivamente con fre

CJ&JLQ/éﬁﬂo

.
§
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sa e ruote con il dispositivo di sicurezza costituito da una
particolare barra con sedile girevole e regolabile di cui si
rivendicano la privativa, il pericolo di infortuni viene o
eliminato o decisamente ridotio.

La predetta barra di accoppiamento con sedile consente inol-
tre all'operatore di coltivare i terreni, sia in andata e sia
in ritorno. senza manovre rotatorié spesso impossibili in pian
tagioni.a spazio limitato, od in terreni particolarmente disa~

gevoli;

2) T1 dispositivo & costituito da due tubi d'acciaio snodati |
o fissi uno dentro l'altro con sellino girevole e regolabile;

ad una delle due estremitd di ogni tubo viene applicato un

motore rispettivamente. con fresa e ruote regolabile al dispo-
sitivo secondo il'éenso di mércia, munito di manubrio, frizio
ne automatlca e 31ncron1zzata, di varla potenza & tlpo, indi-
pendenti tra loro che costztulscono il mini-trattore-motozag
pa~bidirezionale di dlmensioni ridottissime;

RV YIYY

3) L'arresto immediato o momentaneo delle due macchine si ot
tiene mollando i pedali accelleratori che portano al minimi 1
motori, le frizioni si disinnestano automaticamente;

4) La duplice applicazione al dispositivo dei due motori, con
fresa o ruote consente lo sfruttamento compléto della energia
meccanica da esse prodotta e trasformata in lavoro sgricolo.
Infatti, il motore con ruote (gommate, gabbiate’o dentate)
fornisce la controllata e necessaria forza di spinta o traino
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all'altro con fresa per sollechtare 1'avanzemento e superare
i punti morti a cui va sovente incontro il comune motozappa~
‘coltivatore e ciod quando la fresa (orgéno lavorante rotati-
vo) non provoca l'avanzamento della macchina e affonda nel
terreno; |

5) Col minitrattore-motozappa~bidirezionale il lavoro di zap
patura aumenta notevolmente rispetto ai 3600 mq. giornalieri
della normale motozappa;

6) Per coltlvare orti, gierdini, frutteti e i piu plccoll fag-

zoletti di derra con densitd arborea;

7) Zappare vigneti in filari stretti a sistema alberello,per-
ché il mini-trattore motozappa~bidirezionale va avanti efin-'
dietro come le automotrici ferroviarie e non ha bisogno di
spazio per'l’inYErsionej i | | |
8) Dissoflare v1gnet1 in: terrazze ormai abbandonatl in zone
1ontane dalle vie rotebili e inaccessibili ai normali tratto-
ri, p01ché il mlni-trattoreamotozappapbldire21onale & scompo-
nibile e le sue part1 sono trasportabil& a spalla 0 sul basto
dell'a51no,

9) La larghezza e la profondité sono subordinate al tlpo ai
macchina con fresa che si applica;

10) Biduce le fatiche dell’ operaio alla sempllce guida perché
egll sta seduto comodamente sul sellino;

11) Le macchine di cui sopra riducono il loro peso esclusiva~
mente al motore-~fresa percid il peso zavorra & sostituito dal

]
i
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LA

peso dell'operaio che & seduto al centro del mini-trattore-

motozappa~bidirezionale,

Nell'unita tavola di. disegni la figura 1 rappresenta una vi-

sta laterale schematizzata della macchina composta in cui le

linee pill marcate indicano il dispositivo di accoppiamento;
La figura 2 indica il dispositivo di accoppiamento visto dal-
1'alto;

La figura 3 indica lo schema rappresentailvo della diStIlbUw
zione d31 comandi ai pedall.

a)

b)

c)
d)
e)
£)
g)
h)

i)

1)

m)

n)

0).

P)

Sempre in rlferlmento alla fig. 1 con lettere:

Molle paraspinta ai manettini regolatori delle macchine agri
cole al dispositivo di sicurezza;

Intelaiatura esterna; -

bloccaggio per regolatore sellino;

Manettino di flssagglo o snodo della macchina al dlSpOSithO, %g
Ei‘

pbggiapiedi; '

spinotto che fissa o snoda il dispositivo;.

fgbo_pbrta sellino; o

vie di fissaggio del sellino girevole;

staffe di>sostegno grﬁppo"porta ﬁedali'abceleratori e freno;
levetta oscillante per_l'accelieratore motrice N.1;
lévetta\osciliante per 1l'acceleratore motrice N.2;

dispositivo per il collegamento segli acceleratorij
pedale acceleratore motrice N.<;

pedale freno;
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q)

r)

a)
b)
c)

a)
e)

f)

-5 -

pedale épcelératore motriée N. 1;
sellino;

K con la figura 2 con lettere:
intelaiatura interna;

foro di aggancio macchine agi‘icole;
poggiapiedi;

dado e bullone che monta, snodata o fissa, 1'intelaiatura
interna ed esterna;

perno d'arresto che trapassa il dado e il bullone che mon-
ta le due intelaiature interna ed esterna;

Mollone del parastrappi; -
E con la figura 3:

Si indica lo schema rappresentativo della distribuzione dei
comendi.ai- pedali o, p, ¢ riportati alla fig. 1.

~ 81 mettono in evidenza i particolari del dispositivo di

1)

accoppiamento.
Rivendicazioni:

Diépoéitivo di sicurezza per 1l'accoppiamento di due mac-
chine agricole operatrici, caratterizzato dal fatto di

. essere costituito da un intelaiatura in ftubi d'acciaio

snodati o fissi uno dentro 1l'altro;

2) Dispositivo di sicurezza per l'accoppiamento d1 due maC-
- chine agricole operatrici, di cui alla rivendicazione pre

cedente, ceratterizzato pure dal fatto che possiede la
facoltd di utilizzere le due macchine agricole operatrici

;
%



3)

....6_

separatamente o contemporaneamente.

Dispositivo di sicurezza come da rivendicazioni precedenti

" e come illustrato nelle figure 1, 2 e 3 nelle quali i sin-

goli particolari sono rappresentati dalle lettere:

. a, b, c, dy &, £, Es h, i, 1, m, n, o, Pr Qs T et a, b,
¢, 4, e, f,

4)

Dispositivo di sicurezza per l'accoppiamento di due mac-
chine agricole operatrici, di cui alla rivendicazioni pre

- cedenti, sostanzialmente come descritto ed illustrafo;

5)

6)

Dispositivo di sicurezza caratterizzato ancora dal fatto
che possiede la facoltd di comandare i motori;

Dispositivo di sicurezza caratterizzato pure dal fatto
" che possiede la facoltd di frenare e fermare la macchina
agricola,

1

|
|
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‘On.lgﬁMinistero Industria
Commercio e Artigianato
R O M A

Descrizione dell'invenzione industriale per titolo:

"Dispositivo di sicurezza per 1'accoppiamento di due macchi- Postilla (1)
ne agricole operatrici con fresa e ruote, comunemente dette
motocoltivatore e motozappa, di qualsiasi specie, tipo e

potenza, costituito da una barra di unione per guida bifron

te con sellino girevole e regolabile allo scopo di elimina~

re o ridurre gli infortuni sul lavoro agricolo e le fatiche
dell'operatore" del signor Giovamni Calabrod.

Riassunto
- con riferimento alla figura 1 allegato, il trovato oggetto
della presente domanda consiste sinteticamente in un dispo-
- 8itivo di accoppiamento di due macchine agricole operatrici
(frese e ruote) che ne consente 1'uso delle due macchine
separatamente o contemporansamente dallo stesso operaio.

VANTAGGI E SCOPI:

1) Finora 1'impiego dei motori con frese e moto-rappe-coltiva~ -
tori & stato limitato a causa della loro pericolositi e del
1l'enorme fatica alle quali va soggetto l'operatore.

Infatti & sufficiente anche una leggera distrazione dell'o-
peraio per procurate gravi infortuni sul lavoro, in partico
lare alle articolazioni specie quelle inferiori dell'opera~
tore medesimo. _

Accoppiando invece due motori rispettivamente con fresa e
ruote con il dispositivo di sicurezza costituito da una par
ticolare barra con dedile girevole e regolabile di cui si
rivendigano la privativa, il pericolo di infortuni viene o
eliminato o decisamente ridotto.

La predetta barras di accoppiamento con sedile consente inol
tre all'operatore di coltivare i terreni, sia in andata e
sia in ritorno senza manovre rotatorie spesso impossibili
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2)

3)

" 4)

5)
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‘in piantagioni a spazio limitato, od in terreni partzcolar-
mente disagevoli;

I1 dispositivo & costituito da due tubi d'acciaio snodati - .

o fissi uno dentro 1*altro con il sellineo girevole e rego- Postilla
labile; ad una delle due estremitd di ogni tubo viene appli

cato un motore rispettivamente con fress e ruote snodato.

o fisso al dispositivo secondo il senso di marcia, munito

di manubrioc e leva o manopola accelleratore e frizione au~-

tomatici e sincronizzati, di waria potenza e tipo, indipen

denti tra loro, che costituiscono il mini-trattore-bifron—

te di dimensioni ridottissime.

/ .
L'arresto immediato e momentaneo delle macchine si ottiene pg5tilla
mollando le leve o manopole che portano ai minimi i motori, '
le frizioni si disinnestano automaticamente.

la duplice applicazione al dispositivo dei due motori, con

fresa e ruote consente lo sfruttamento completo della ener-

gia meccanica da esse prodotta e trasformata in lavoro agri Postilla
colo, Infatti, il motore con ruote gabbiate e semidifferen~

ziali fornisce la controllata e necessaria forza di spinta

all'altro con fresa per sollecitare 1'avanzamento e supera-

re 1 punti morti a cui va sovente incontro il comune moto- B
zappa~coltivatore e ciod quando la fresa (organo lavorante

totativo) non provoca 1l'avenzamento della macchina e affonda

‘nel terreno, con le ruote gommate spinge o trains il rullo

tagliaerba per 1'operazione sarchiatura;

I1 lavoro di gappatura aumenta da 3600 mq. glornallerl con
il normale motore~fresa a circa 3000 in un‘ora di mini- trat
tore-bifronte, notevole & anche il risparmio di carburante,

Postilla

6) Per coltivare orti, giardini, frutteti e i pil piccoli faz-

7)

zoletti di terra con densitia arborea;

Zappare vigneti in filari stretti a sistema alberello, per
ché il mini-trattore~bifronte va avanti e indietro come le
automotrici ferroviarie e non ha bisogno di spazio per 1'in

Postilla

- versione;

8)

Dissodare vigneti in terrazze ormai abbandonati in zone lon Postilla
tane dalle vie rotabili e inaccessibili ai normali trattori,

poiche il mini-trattore~bifronte & scomponibile e le sue

parti sono trasportabili a spalla o sul basto dell'asino;

(2)

(3

(4)

()

(6)

7
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10)

11)

a)

b)
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d)
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£)

h)

a)
b)

c)

-3

La larghezza e la profondlta s0No subardlnate al tipo dl nac
china con fresa che si applica; -

Riduce le fatiche dell® operaic alla semplice guida perche
egli sta seduto comodamente sul sellino;

Le macchine di cul sopra riducono il loro peso esclusivemen Postilla (8)
te al motore-fresa percid il peso zavorra ¢ sostituito dal

peso dell'operaio che & seduto al centro del mlnl—trattore—

bifronte.

Nell'unita tavola di disegni la fig. 1 rappresenta una vi-
sta laterale schematizzata della macchina composta in cui
le linee pil marcate indicano il dispositivo di accoppiamen
to; :

La fig. 2 indica il d18pos1t1vo di accoppiamento visto dal-

1talto.

Sempre in riferimento alla fig. 1 con le lettere:
menettino di fissaggio o snodo della macchina al disposi-
tivo; |
attacco per lo sperone di profonditd; Postilla (9)
intelaiatura esterna;
bloccaggio per regolatore sellino;
poggiapiedi;
spinotto che fissa o snoda il dispositivo;
tubo porta sellino;
vite di fissaggio del sellino girevolo; X(

e con figura 2 con lettere:
intelaiatura interna
foro di aggancio macchine agricole
poggiapiedi



d)

-4 -

dado e bullone che monta, snodata o fissa, 1'intelaiatura
interna ed esterna;

.81 mettono in evidenza i particolari del disp031tivo di

1°)

2°)

~ 39

4°)

accoppiamento.

. RIVENDICAZIONI:

D13p031t1vo di sicurezza per 1l'accoppiamento di due macchi-
ne agricole operatrici, caratterizzato dal flatto di essere
costituito da un'intelaiatura in tubi d'acc1a10 snodati o
fissi uno dentro l'altro;

Dispositivo di sicurezza per l‘'accoppiemento in due macchi-
ne agricole operatkici, di cui alla rivendicazione preceden
te, caratterizzato pure dal fatto che possiede la facoltd
di utilizzare le due macchine agricole operatfrici separate~-
mente o contemporaneamente,

Dispositivo di sicurezza come da rivendicazioni precedenti
e come illustrato nelle figure 1 e 2 nelle quali i singoli
particolari sono rappresentati dalle 1ettere a,b,c,d,e,f,
g,h et a,b,c,d;- — : -

Dispositivo di sicurezza per l'accoppiamento di due macchi-

ne agricole operatrici, di cui alle rivendicazioni preceden
ti, sostanzialmente come descritto ed illustrato.

Roma lleeeosecee




| ALLEGATO A - Rettifiche alla descrizione della domenda di

"

. Brevetto Industriale N.48944A/80 contenute in
9 postille richieste con istanza depositata
- i1 presso? -
T e -
'l'POSTILLA 1 S

.. La descrizionb dell" invenzione 1nﬁustriale per titolo viene
: sostituita dal segusnte°

E"Di3posit1vo di - aicurezza per l'accoppiamento di due macchl- |

ne. agricole operatrici con fresa e ructs, comunsemente dette

' motocol tivatore e motozappa, di quelsiasi specie, tipo € pPo=

. tenza,. costituito da una barra di unione per guida bidirezip

~ nale ¢on sellino girevole e regolabile allo scopo di elimina

Te.0 ridurre gli infortuni sul lavero agricolo e le fatiche
- dell'operatore”. Del Signor Calabrd Giovanni.

POSTILLA 2

I1 punto 2 viene sotituito dal seguente:

Il dispositivo & costituito da due tubl d'acciaio snodati o

‘fissi uno dentro 1'altro con sellino girevole e regolabile;
ad una delle due estremita di ogni tubo viene applicato un
motore rispettivamente con fresa e ruote snodato o fisso al
dispositivo secondo il senso di marcia, munito di manubrio,
frizione automatica e sincronizzata, di varia potenza e tipo,
indipendenti tra loro. che costituiscono il mini-trattore-
motozappe~bidirezionale di dimensioni ridottissime;

€y

|

A_K A ‘
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o POSTILLA 3

| "‘I'-"t,I.a dﬂplice applicazmne dsi due motori, con :fresa e ruote con -
" sente. 1o sfruttamento’ completo della energia.meccanica da es- .
| !-fse prodotta e traaformata A4n lavoro sgricolo. Infatti, il mo=

- 3 Il punto 3 viene sostituito dal seguente-: L

.._;;'__.;'_':;I.'arrasto immediato o momentanao delle macchine 8l ottiene
SRR mollando 1 padali acceleratori. che portano ai minimi i moto
fri. le frizmni di disinnestano automaticamente;

::';.POSTILLA . '_ o |
L I Punto 4 Viene Bostituito dal geguente: ‘.:

 tore con ruote (gommate, gebbiate. o dentate). fornisce. la con~
trollata e neceasaria forza di spinta o. traino ‘all'altro con

':' fresa per sollecitare. l'avanzamento e superare i punti morti
o 2’ cul va sovente 41 com:me motozappanceltivatore e cio& quen
. do la fresa (organo lavorante rotativo) non provoca 1'avanza~

rmgnto della macch:lna e affonda nel terreno;

"POSTII.LA 5 o
"‘11 punto 5 viene sostituito dal seguente., |

Col mini-trattore-motozappa-bidirezionale il la?oro di Zappam

'tura aumenta notevolmente rispetto ai 8600 mq. gicrnalien
.della normale motoza.ppa, e

. .fnsmm 6

- 11 punto 7 viene sostimito dal segtwnte'

%hppar_.,ef ﬁ:lgnetis .:_ln filari stretti a sistema arberellé._ perchs

11 mini-trattore-motozappa~bidirezionale va avanti e indietro

t




-3-

come la automotrici ferroviarie e non.ha bisogno di spazio
per l'inversione,

POSTILLA 7 -
- I1 Punto 8 viens sostitulto dal seguente:

Dissodare vignetilin'terrazze ormai abbandonati in zona lon--
tene dalle vie rotabili e inaccessibili ai normali trattori,
poiché il mini—trattorenmotozappa-bidirezionale 3 scomponibi
le e le sue parti sano trasportahili a spalla o sul basto del
l'asino'

Lo labtd

'POSTILLA 8
I ‘punto 11 viene sostituito dal seguente: hE%

Le macchine di cui sopra riducono il loro peso esclusivamente
el motors ~ fresa percid il peso zavorra & sostituito dal pe-
so dell'operatore che & seduto al centro del mini-trattore-mo |
tozappa—bidirezionale'

| -POSTILLA 9
Il punto lettera b della fig. 1 viene sostituito dal seguente:

" 14olle paraspinta ai manettini regolatori delle macchin agri-
cole al dispositivo di sicurezza,

A~ 419l
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o POSTILLA 1 . o
. La descrizione dell’ invenzione 1ndustriale per titolo viene
: sostituita dal seguente.

© ALLEGATO A - Rettifiche alla desorizione della domenda di
| *ffffff'“f ~ Brevetto Industriele N.48944A/80 contemute in

9 postille richieste con istanza depositata

il esso?
46 ep 1081 T

|“Dn3posit1vo di azcurezza,per l'accoppiamento di due macchi- |
‘ne, .agricole operatrici con fresa e ruote. comunsmente dette

- motocoltivatore e motozappa, di quelsiasi specie, tipo € PO~

" tenza,. costituito, da una barra. di unione. per guida bidirezip

nale con sellino g1rev01e e regolabile allo scopo di elimina-

. re.o ridurre gli infortuni sul lavore sgricolo e le fatiche
* dell'operatore. Del Signor Calahrb Giovanni

POSTILLA 2 :
I1 punto 2 viene sotituito dal seguente:

| 11 dispositivo & costituito da due tubi d'acciaio snodati o

fissi uno dentro 1l'altro con sellino girevole e regolabile;
ad una delle due estremitd di ogni tubo viene applicato un
motore rispettivamente con fresa e ruote snodato o fisso al
dispositivo secondo il senso di marcia, munito.di manubrio,
frizione automatica e sincronizzata, di varia potenza e tipo,
indipendenti tra.loro, che costituiscono il mini-trattore-
motozappa~bidirezionale di dimensioni ridottissime;

!



POSTILLA 3

11 punto 3 viene: sostituito dal seguente--

L'arresto immediaxo 0 momentanea dalle macchine si ottiens

o mollando i pedali acceleratori, che portano ai minimi i moto

ri, le frizioni di disinnestano automatxcamente,

- PGSTILLA 4
n punta 4 viene sostituito dal seguente:

“La dﬂpllce applicazxonﬁ dez due motori, con fresa e ruote con
‘sente 1o sfruttamento completo della energia meccanica da 6ge
'se prodotta e trasformata in lavoro agricolo. Infatti, il mo

tore_oon.ruote (gommate, gabbiate o dentate) fornisce la con-

~trollata e necesseria forze di spinta o traino all'altro con

| fresa per sollecitare 1'avanzamento e superare i punti morti
" 'a cui va sovente il comune motozappa=coltivatore e ciod quan

~do la fresa (organo lavorante rotativo) non provoca 1'avanza-

menﬁo3della macchina e affonda nel terreno;

POSTILLA 5

Il punto 5 v1ene sostituito dal seguenta.,
Col mini-trattoreumotozappa-bidirezionale il 1avoro di Zappa-

'tura aumenta notevolmente rispetto ai 3600 mg. giornalieri
.della normale motozappa; ;

f

':‘EOSTILLA 6 _
I1 punto 7 viene sostituito dal seguente.

| Zappara~?1gnati in filari stretti a sistema arberello,.perché

il mini-trattore-motozappa~bidirezionale va avanti e indietro




o

- o~

-3 -

come le automotrici ferroviarie e non ha bisogno di 8pazio
per l'inversione. B

POSTILIA 7

11 Punto 8 viens sostituito dal seguentes:

Disgodare vignetl in terrazze ormai abbandonati in zoha lon-
tane dalle vie rotabili e inaccessibili ai normali trattori,

- poich® il mini~trattore-motozappa~bidirezionale & scomponibi

¢
ls e le sus. parti sono trasporizabili a spalla ) sul basto del
1*asino; : ‘
'POS'I‘ILLA 8 - |

Il ‘punto 11 viene sostituiic dal saguente~ , - %i

Le mecchine di cui sopra riducono il loro Pe8o esclusivamente
el motors - fresa percid il peso zavorra & sostituito dal pe~
so dell'operators che & seduto al centro del mim—trattore—mo
tozappa—bidirezionale. -

 POSTILLA 9

I1 punto lettera b della fig. 1 viene sostituito dal seguente:

cole al dispositivo di aicm:*ezza.

1 64 9 f
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MINTSTERO DELL'INDUSTRIA, COMMERCIO E DELL'ARTIGIANATO

”

UFFICIO CENTRALI BREVETTI

ROMA

Descrizione

L'invenzione concerne un minitrattore motozappa bi-

direzionale,

E' noto che, in agricoltura, l'uso di motozappe d4di
qualsiasi potenza comporta, con notevole frequen -
za, infortuni molto gravi agli operatori. e moto-
zappe, infatti, vengono guidate ed orientate, du -
rante il lavoro, da un operatore che segue a piedi
la macchina e che, gquandc la fresa si ingrippa in

un terreno duro, deve cercare di disimpegnarla con
spostamenti laterali overati a braccia, B! proprio
dvrante questi tentativi che 1'infortunioc si deteg

mina provocando gravi lesioni agli arti inferiori.

Va osservato che, nelle motozappe di bassa potenza,

le ruote che gervono 2llo gpostamento della macch}

na verso il luogo di lavoro, possono essere tolte
durante la zappatura del terreno. Nelle motozappe

di potenza piu elevata, le ruote non possono esser

asportate durante la lavorazione. Cio' comporta la

impossibilita' per la fresa di affondare in profon '

dita' nel terreno, in quanto le ruote poste ai suoi

lati impedisconc una lavorazione in profondita’.



Va ancora osservato che 1'operatore che segue la mo
tozappa entro due filari di piante si trova spesso
in difficolta' dovendo procedere ad una conversione

ad U al termine di ogni filare.

E' da notare che, nelle attuali motozappe, la fresa
puo' lavorare solo a meno del 50% perche' spesso gira
a vuoto non essendo coadiuvata da nessun intervento

di spinta o di traino#

51 osserva infine che, la motozappa dovendo essere
pilotata dall'operatore, sottopone guesti ad un con
siderevole sforzo fisico che lo vincola ad una resa

giornaliera di lavoro assai limitata,

L'invenzione si pone dungue per compito quello di
proporre un dispositivo che ponga l1l'operatore in con
dizione di essere sempre e comungue protetto da ogni
infortunio, di poter operare con la fresa a notevole
profondita', di evitare conversioni ad U e 4i ottene-
re una resa totale della fresa in rotazione, nonche®
una resa giornaliera notevolmente superiore, ridu-
cendo peraltro considerevolmente lo sforzo fisico

dell'operatore,

I'invenzione riscolve questo compito realizzando un
dispositivo per accoppiare due macchine agricole, u-

na con una fresa ed una con ruote direzionali, cia-
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scuna provvista di un motore e di impugnature a manu
brio per la guida direzionale, caratterizzato dal
fatto che 11 detto dispositivo e' costituito da due
tubi di acciaio inseriti a cannocchiale 1'uno nel-
l'altro, ciascuno potendo venire solidalmente allac
ciato con una delle due macchine, in modo da poter
esser articolate o bloccate 1'una rispetto all'al -
tra, una estremita' libera di ciascun tubo essendo
provvista di mezzi di accoppiamento per la rispet-
tiva macchina agricola, un sedile girevole essendo
montato tra le estremita' del dispositivo, il dispo-
sitivo essendo inoltre provvisto, in prossimita' di
ciascuna estremita' di esso, di mezzi di coniradllo

per il comando d4i ciascun motore,

I detti tubi di acciaio inseriti a cannocchiale 1'u
no nell'altro, ciascuno solidalumente allacciato con
una delle due macchine, sono previsti dall'invenszio
ne nel detto posizionamento allo scopo di consentie
re a ciascuna delle due macchine di affrontare 1le a
sperita' del terreno in modo indipendente ed assicu
rare_quindi maggiore stabilita' al Hﬁnitrattore-motg

Zappa .

Ciascuna delle estremita' dei detti due tubi e' prove
vista 4i mezzi di accoppiamento del dispositivo al =

la rispettiva macchina, tali da consentirie un'ar -



ticolazione direzionale agendo sulle dette rispet-
tive impugnature a manubrio. Essi consentono inol-
tre di scomporre in piu' parti il mini-trattore-mo
tozappa per trasportarne separatamente le parti, e
eventualmente anche a dorso di asino, in zone non

accessibili a trattori ed a veicoli in genere.

I1 detto sedile, regolabile in altewza, consente
all'operatore di invertire la propria posizione di
guida nell'una o nell'altra direzione senza con-

versione ad U del mini-trattore-motozappa.

Allo scopo di provvedere l'operatore di mezzi di
comando ai motori di ciascuna macchina in ambedue
le direzioni, in prossimita' di ciascuna estremita’
esterna dei detti tubi sono previsti mezzi 4i co-
mando e di controllo rappresentati da due pedali
di accelerazione, ciascuno per uno dei due motori,
e da un pedale di freno, agente sulle sole ruote
motrici., Le frizioni automatiche si disinnestano

e si innestano in modo per se' noto,

La duplice applicazione delle due macchine (fresa
e ruote) al dispositivo secondo 1l'invenzione con-
sente lo sfruttamento completo dell'energia mecca
nica da esse prodotta, che viene trasformata in

lavoro agricolo. Infatti, il motore con ruote for
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nisce la controllata e necessaria forza di spinta
o di traino al motore con fresa, allo scopo di sol
lecitarne l'avanzamento e superare i punti morti
che sovente sl presentano alle motozappe tradizig
nali gquando la fresa, affondando nel terreno, re-

sta bloccata in avanzamento,.

L'oggetto dell'invenzione verra' in appresso piu'

dettagiiatamente descritto con riferimento ad una

forma preferita di attuazione rappresgsentata a tito

lo esemplificativo e non limitativo negli allegati

disegni nei quali le figﬁre mostrano:

la figura 1, una vista schematica frontale del mi
nitrattore-motozappa bidirezionale
secondo l'invenzione;

la figura 2, una vista schematica dall'alto dei
due tubi cel dispositivo di accoppia
mento delle due macchine con i tubi
di sostegno inseriti a cannocchialey

la figura 3, una vista schematica della distribuzio
ne dei comandi a pedale;

la figura&4y, una vista prospettica ingrandita del
dispositivo di figura 1 ove, per mi-
gliore comprensione, le due macchine

sono state asportate;



le figure 5, 6, 7, viste particolari dello schema

ma di figura %,

In figura 1 e' stata indicata con 1 la fresa della
motozappa € con 2 sono state indicate le ruote mo-
trici che, a secondaldella direzione 4i marcia, a-
giscono in spinta, oppure in trazione. Con ¢ e!

stata indicata l'intelaiatura del dispositivo, co-
stituita da due tubi innestati a cannocchiale@fp uno
dei guali visibile in tratteggio (fig. 2). con £ e!
stato indicato 1o spinotto di‘fermo dei due tubi.

Al centro del dispositivo e' montato il tubo porta
sellino g con il sellino r, regolabile in alteszza,
bloccato dalla vite h., Con e sono stati indicati

i poggiapiedi per l'operatore.

Il tubo portaselilinc g e' montato su di una staffa
alla gquale sono applicati supporti e leve di tra -
smissione dei detti mezzi di controllo per il co-
mando di ciascun motore 1, 2 e di cui si parlera' in
appresso. Questi supporti e leve sono stati indicaw
ti genericamente con n. La detta staffa e' scorrevo
le a cannocchiale lungo un tratto del tubo esterno
dell'intelaiatura ¢ in modo da consentire all'ope-
ratore di accostare o scostare il sellino r dail
pedali in ambedue le direzioni. ILa staffa puo’ esse

re bloccata in posizione mediante la vite d.
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In corrispondenza dell'estremita' libera di ciascu-
nb dei due detti tubi costituenti l'intelaiatura ¢
e' previsto un canotto a' per 1l'aggancio della ri-
spettiva macchina 1, 2 mediante un perno i passan-—
te che realizza i'articolazione diregicnale di cia
scuna di esse governabile mediante le dette impu-

gnature a manubrio 1', 2'.

In prossimita' di ciascuno dei canotti a' e' montata
una staffa i di sostegno per i detti mezzi di con-
trollo del comando di ciascun motore 1, 2. Questi
mezzi di controllo sono costituiti dai pedali o, g
di asccelerazione e dal pedale p del freno, posti

sia dal lato della fresa, sia dal lato delle ruote

motrici.

Come meglio visibile in figura 4, il pedale g alla
sinistra dell'operatore dal lato della macchina 1
governa l'accelerazione della macchina 1 tramite

il cavetto flessibile collegato, mediante giunto a
asola, all'estremita' inferiore della levetta 1 ful
crata nel centro. Nel governare la macchina 1, la
levetta 1 scorre, con un piolo, entro 1l'asocla del
giunto facente capo al cavetto flessibile collegains
to al pedale di accelerazione g a sinistra della
macchina 2. In tal modo, ambedue i pedali g di ac

celerazione a sinistra dell'operatore agiscono in



dipendentemente sulla stessa macchina 41, uno dei
giunti ad asola funzionando in trazione e 1l'altro
a vuoto. Lo stesso dicasi per i pedali o di accele
razione alla destra dell'operatore i quali, trami-
te analogo leveraggio supportato dalla levetta m,

governano indipendentemente la macchina 2.

Le figure 5, 6, 7 rendono meglio comprensibile il
funzionamento del pedale g di sindsbraféfEper ana
logia, quello del pedale o 4i destra.

In figura 5, i pedali g ed o sono in posizione di
riposo, In figura 6, il pedale g di accelerazione
della macchina 1 e' in fase di accelerazione; si no
ta come il piolo superiore della levetta 1l abbia
compiuto una corsa a vuoto lungo l'asola del giug
to collegato con il pedale g della macchina 2, ri-
masto inattivo. In figura 7, in analogia a guanto
descritto per la figura 6, e' il pedale g gg%ia mac
china 2 ad esser in funzione, mentre resta inatti-~

vo 11 pedale g della macchina 1.
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Rivenddidcawzioni

Dispositivo per accoppiare due macchine agricole,
una con una fresa ed una con ruote diregzionali, cia
scuna provvista di un motore (1, 2) e 4i impugnatu
re a manubrio (1', 2') per la guida direzionale, ca
ratterizzato dal fatto che il detto dispositivo e!
costituito da due tubi di acciaio (c) inseriti a
cannocchiale l'uno nell'altro, ciascuno potendo ve
nire solidalmente allacciato con una deile macchi-
ne in modo da poter essere ariticolate o bloccate
1'una rispetto all'altra, uné estremita' libera di
ciascun tubo essendo provvista di mezzi di accop-
piamento (a') per la rispettiva macchina agricola,
un sedile girevole (r) essendo montato tra le e -
stremita' del dispositivo, il dispositivo essendo i
noltre provvisto, in prossimita' di ciascuna estre-
mita' di esso, di mezzi di controllo (g, 0, p) per

il comando di ciascun motore.

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratte-
rizz ato dal fatto che ciascuna delle due macchine
(?,ﬁE) e' accoppiata ad un canotto (a), solidale
conléstremita' libera di ciascuno dei detti tubil
(¢), con articolazione ad innesto (I) che consente
il fissaggio o l'articolazione del dispositivo al-

le macchine ed un facile distacco per 1l'uso separa
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to delle due macchine (1, 2) e/oppure per il tra-

gporto separato delle stesse e del dispositivo (g).

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratte-
rizzato dal fatto che i detti mezzi di controllo
per il comando di ciascun motore (1, 2) sono co-
stituiti da due primi pedali di accelerazione (g)
per il primo motore e da due secondi pedali di accelerazio
ne (9) per il secondo motore, posti rispettivamen-
te alla sinistra ed alla destra dell'operatore, sia
che questi sia volto verso il primo moteore (1), sia
che sia volto verso il secondo motore (2), ciascun
primo pedale (g) agendo indipendentemente dall'al-
tro primo pedale (g) e ciascun secondo pedale (o)
agendo indipendenfemente dall'altro secondo pedale
(9), ogni coppila operando comungue sempfe su di u=

na sola dei due motori (1, 2).

Dispositivo secondo 1a rivendicazione 3, caratte-
rizzato dal fatto che i primi pedali di accelera-
zione (q) agenti sul primo motore (1) ed i secondi
pedali di accelerazione (o) agenti sul secondo mo-
tore (2) operano indipendentemente sul rispettivo
motore tramite cavetti flessibili collegati con
giunti ad asola all'estremita' superiore e rispetti

vamente inferiore di una rispettiva levetta (1, m),
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fulcrata nel centro, ciascuno dei giunti ad asola
operando in tal modo alternativamente in trazione,

oppure a vuoto.

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratte-
rizzato dal fatto che sia tra 1 primi e secondi pe
dali di accelerazione (g, 0) dal lato della fresa (1)
della macchina, sia tra 1 pedali di accelerazione

(g, 0) dal lato delle ruote motrici (2) della macw
china e' previsto un pedale (p) agente da freno sul-
le sole ruote motrici (2), ciascuno dei due pedali

(p) agendo indipendentemente 1'uno dall'altro.

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratte-
rizzato dal fatto che il sellino (r) e' montato su
di un tubo (g) che viene fatto spostare con mezzi
che fanno muovere il sellino di un trattc lungo il
tubo esterno dell'intelaiatura (¢) e bloccata in

posizione mediante una vite (d4).
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UFFIGIOlGENTRALI BREVETTI

Descrizione

L'invenzione concerne un minigtrattore-motozappa-bi=

direzionale.

B' noto che, in agricoltura, l'uso di motozappe di
Qualsiasi potenza comporta, con notevole frequen -
za, infortuni moXto gravi agli operatori. ILe moto-
zappe, infatti, vengono guidate ed orientate, du -
rante il lavoro, da un operatore che segue a piedi
la macchina e che, quando la fresa si ingrippa in

un terreno duro, deve cercare di disimpegnarla con
spostamenti laterali operati a braccia. E' proprio
durante guesti tentativi che l1l'infortunio si deter

mna provocando gravi lesioni agli arti inferiori,.

Va osservato che, nelle motozappe di bassa potenza,
le ruote che servono allo spostamento della macché
na verso il luogo di lavoro, possono essere tolte
durante la zappatura del terreno. Nelle motozappe
di potenza piu' elevata, le ruote non possono esser
asportate durante la lavorazicne. ¢io' comporta la
impossibilita'! per la fresa 4i affondare in profon
dita' nel terreno, in gquanto le ruote poste ai suoi

lati impediscono una lavorazione in profondita'.

4 Say 4 460



Va ancora osservato che l'operatore che segue la mo
tozappa entro due filari 4di piante si trova spesso
in difficolta' dovendo procedere ad una conversione

u

ad U al termine di ogni filare.

E' da notare che, nelle attuali motozappe, la fresa
puo' lavorare solo a meno del 50% perche' spesso gira
a vuoto non essendo ccadiuvata da nessun intervento

di spinta o di traino.

Si osserva infine che, la motozappa dovendo essere
pilotata dall'operatore, sottopone guesti ad un con
siderevole sforzo fisico che 1é vincola ad una resa

giornaliera di lavoro assai limitata.

I'invenzione si pone dunque per compito quello di
proporre un dispositivo che ponga 1'operatore in con
dizione di essere sempre e conunque protetto da ogni
infortunio, di poter operare con la fresa a notevole
profondita', di evitare conversioni ad U e i ottene
re una resa totale della fresa in rotazione, nonche'
una resa giornaliersa notevolmente superiore, ridu-—
cendo peraltro considerevolmente lo sforzo fisico

dell'operatore.

L'invenzione risolve questo compito realizzando un
dispositivo per accoppiare due macchine agricolo, u-

na con una fresa ed una con ruote direzionali, cia-
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scuna provvista di un motore e di impugnature a manu
brio per la guida direzionale, caratterizzato dal
fatto che il detto dispositivo e' costituito da due
tubi di acciaio inseriti a cannocchiale 1%uno nel-
1'altro, clascuno potendo venire solidalmente allac
ciato con una delle due macchine, in modo da poter
egser articolate o bloccate 1'una rispetto all'al -
tra, una estremita' libera di ciascun tubo essendo
provvista di mezzi di accoppiamento per la rispet-
tiva macchina agricola, un sedile girevole essendo
montato tra le estremita' del dispositiveo, il dispo-
sitivo essendo inoltre provvisto, in prossimita' di
ciascuna estremita' di esso, di mezzi di controllo

per il comando di ciascun motore.

I detti tutbi di acciaio inseriti a cannccchiale 1'u
no neli'altro, ciascuno solidalmente allacciato con
una delle due macchine, sono previsti dall'invenzio
ne nel detto posizionamento allo scopo di consenti-
re a ciascuna delle due macchine dji affrontare le a
sperita' del terreno in modo indipendente ed assicu-—
rare quindi maggiore stabilita' al minitrattore-motg

Zappa.

Ciascuna delle estremita' dei detti due tubi e' prov-
vista di mezzi di accoppiamento del dispositivo ale

la rispettiva macchina, tali da consentirle un'ar-
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ticolazione direzionale agendo sulle dette rispet-
tive impugnature a manubrio. Hssi consentono inol-
tre di scomporre in piu' parti il mini—trattore~m9
tozappa per trasportarne separatamenfe le parti, e
eventualmente anche a dorso di asino, in zone non

accessibili a trattori ed a veicoli in genere,.

Il detto sedile, regolabile in altezza, consente
all'operatore di invertire la propria posizione di
guida nell'una o nell'altra direzione senza con-

versione ad U del mini-trattore-motozappa.

Allo scopo di provvedere l'operatore di mezzi d4di
comando ai motori di ciascuna macchina in ambedue
le direzioni, in prossimita' di ciascuna estremita'’
esterna dei detti tubi sono previsti mezzi di co-
mando e di controllco rappresentati da due pedali
di acceleragzione, ciascuno per uno dei due motori,
e da un pedale di freno, agente sulle sole ruote
motrici, Le frizioni automatiche si d&isinnestano

e sl innestanc in meocdo per se' noto.

La duplice applicazione delle due macchine (fresa
e ruote) al dispositivo secondo l'invenzions ¢one
sente lo sfruttamento completo dell'energia mecca-
nica da esse prodotta, che viene trasformata in

lavoro agricoldé. Infatti, il motore con ruote for
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nisce la controllata e necessaria forza di spinta
o di traino al motore con fresa, allo scopo di sol
lecitarne 1l'avanzamento e superare i punti morti

che sovente si presentano alle motozappe tradizio-
nali quando la fresa, affondando nel terreno, re-

sta bloccata in avanzamento,

L'oggetto dell'invenzione verra' in appresso piu'
dettagliatamente descritto ¢on riferimento ad una
forma preferita di attuazione rappresentata a tito
1o esemplificativo e non limitativo negli allegati

disegni nei gqualii le figure mostrano :

la figura 1, una vista schematica frontale del mi
nitrattore-motozappa-bidirezionale
secondo l'invenzione;

la figura 2, una vista schemtica dall'alto dei
due tubi del dispositivd di accoppia
mento delle due macchine con i tubi
di sostegno inseriti a cannocchialejy

la figura 3, una vista schematica della distribuzio
ne dei comandi a pedale;

la figura 4, una vista progspettica ingrandita del
dispositivo di figura 1 ove, per mi-
gliore comprensione, le due macchine

sono state asportate;
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le figure 5, 6, 7/, viste particolari dello schema

ma di figura 3.

In figura 1 e' stata indicata con 1 la fresa della
motozappa e con 2 sono state indicate le ruote mo-
trici che, a seconda della direzione di marcia, a-
giscono in spinta, oppure in trazione. con ¢ e
stata indicata l'intelalatura del dispositivo, co-
stituita da due tubi innestati a cannocchiale, uno
dei gquali visibile in tratteggio (fig. 2). Con f e
stato indicato lo spinotto di fermo dei due tubi.
Al centro del dispositivo e' montato il tubo porta-
sellino g con 1l sellino r, regolabile in altezza,

bloccato dalla vite h. Con € sono stati indicati

i poggiapiedi per 1'operatore,

I1 tubo portasellino'g e' montato su di una staffa
alla quale sono applicati supporti e leve di tra-
smissione dei detti mezzi di controllo per il co-
mando di ciascun motore 1, 2 e di cui si parlera in
appresso. Questi supporti e leve sono stati indica-
ti genericamente con n. La detta staffa e' scorrevo-
le a cannocchiale lungo un tratto del tubo esterno
deli'intelaiatura ¢ in modo da consentire all'opes
ratore di accostare o scostare i1 sellino r dai
pedali in ambedue le direzioni. La staffa puo' esse

re bloccata in posizione mediante la vite 4,
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In corrispondenza dell'estremita' libera di ciascu-
no dei due detti tubi costituenti l'intelaiatura ¢

e'! previsto un canotto a' per l'aggancio della ri

spettiva macchina 1, 2 mediante un per i passan-

te che realizza l'articolazione direwzionale 4i cig

scuna di esse governabile mediante le dette inmpu -

gnature a manubric 1', 2',

In prossimita' di ciascuno dei canotsi a' e' montata
una staffa i di sostegno per i detti mezzi di con-
trollo del comando di ciascun motore 1, 2. Questi
mezzi di controllo sono costituiti dai pedali o, g
di accelerazione e dal pedale p del freno, posti

sia dal lato della fresa, sia dal lato delle ruote

motrici.

Come meglio visibile in figura 4, il pedale g alla
sinistra dell'operatore dal lato della macchina
governa l'accelerazione della macchina ‘1 tramite

il cavetto flessibile collegato, mediante giunto a
asola, all'estremita' inferiore della levetta 1l ful
crata nel centro. Nel gowvernare la macchina 1, la
levetta 1 scorre, con un piolo, entro l'asola del
giunto facente capo a2l cavetto flessibile collega-
to 2l pedale di accelerazione g a sinistra della

macchina 2. In tal modo, ambedue i pedali g di ac-

celerazicone a sinistra dell'operatore agiscono ine



dipendentemente sulila stessa macchina 1, uno dei
giunti ad asola funzionando in traziong e 1'altro
a vuoto, Lo stesso dicasi per i pedali o di accele
razione alla destra dell'operatore i quali, trami-
te analogo leveraggio supportato délla levetta m,

governano indipendentemente la macchina 2,

Le figure 5, 6, 7 rendonc meglio comprensibile il
funzionamento del pedale g di sinistra e, per ana-
logia, quello del pedale o di destra.

In figura (, i pedali g ed 0 sono in posizione di
riposo. In figura 6, il pedale g di accelerazione
della macchina 1 e' in fase di acceleragzione; si no
ta come 11 pioclo superiore della levetta 1l abbia
compiuto una corsa a vuoto lungo l'ascla del giun-
to collegato con il pedale g della macchina 2, ri-
masto inattivo., In figura 7/, in analogia a quanto
descritto per la figura 6, e' il pedale g della mac
china 2 ad esser in funzione, mentre resta inatti-

vo 1l pedale q della macchina 1.
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Digpositivo per accoppiare due macchine agricole,
una con una fresa ed una con ruote direzionali, cia
scuna provvista di un motore (1, 2) e di impugnatu-
re a manubrio (1', 2') per la guida direzionale, ca
ratterizzato dal fatto che 11 detto dispositivo e?
costituito da due tubi di acciaio (¢) inseriti a
cannocchiale 1'uno nell'altro, ciascuno potendo ve
nire solidalmente allacciato con una delle macchi-
ne in modo da poter essere articolate o bloccate
l'una rispetto alldaltra, una estremita' libera di
ciascun tubo essendo provvista di mezzi di accop-
piamento (g}) per la rispettiva macchina agricola,
un sedile girevole (E) eassendo montato tra le e-
stremita' del dispositivo, il dispositivo essendo i-
noltre provvisto, in prossimita' di ciascuna estre-
mita di esso, di mezzi di controllo (g, 0, p) per

il comando 4i ciascun motore.

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratte-
rizzato dal fatto che ciascuna delle due macchine
(1, 2) e' accoppiata ad un canotto (a), solidale

con l'estremita’ libera d4i ciascuno dei detti tubi
(¢), con articolazione ad innesto (I) che consente
11 fissaggio o l'articolazione del dispositivo al-

le macchine ed un facile distacco per l'uso separa
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to delle due macchine (19, 2) e/oppure per il tra-

sporto separato delle stesse e del dispositivo (¢).

5. Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratte-

rizzato dal fatto che i1 detti mezzi di controllo
per il comando di ciascun motore (1, 2) sono co -
stituiti da due primi pedali di accelerazione (g)
per il primo motore e da due sgecondi pedali d4i accele
razione (o) per il secondo motore, posti rispettivamen
te alla sinistra ed alla destra dell'operatore, sia
che questi sia volto verso il primo motore (1), sia
che sia volto verso il secondo motore (2), ciascun
primo pedale (g) agendo indipendentemente dall'al-
tro primo pedale (g) e ciascun secondo pedale (0
agendo indipendentemente dall'altro secondo pedale

. (9), ogni coppia operando comunque sempre su di U=

na sola dei due motori (1, 2).

4. Bispositivo secondo la rivendicazione 3, caratte-
a7 520 rizzato dal fatto che i primi pedali di accelera-
zione (g) agenti sul primo motore (1) ed i secondi
pedali di acceleragzione (9) agenti sul secondo mo-
tore (2) operano indipendentemente sul rispettivo
motore tramite cavetti flessibili collegati con
giunti ad asola all'estremita' superiore e rispetti

vamente inferiore di una rispettiva levetta (1, m),
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fulcrata nel centro, ciascuno dei giunti ad asola
operando in tal modo alternativamente in traszione,

oppure a vuoto.

Dispositivo secondo la rivendicazione ‘1, caratte-
rizzato dal fatt§ che sia ftra i primi e secondi pe-
dali di accelerazione (g, o) dal lato della fresa (1)
della macchina, sia tra i pedali di accelerazione(q
(g, 0) dal lato delle ruote motrici (2) della mac
china e' previsto un pedale (g) agente da freno sul
le sole ruote motrici (2), ciascuno dei due pedali

(p) agendo indipendentemente 1'uno dall'altro.

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratte-
rizzato dal fatto che il sellino (r) e' montato su
di un tubo (g) che viene fatto spostare con mezzi
che fanno muovere il sellino di un tratto lungo il
tubo esterno dell'intelaiatura (E) e bloccata in

posizione mediante una vite {(d).
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Descrizione dell'invenzione industriale per titolo:

"Dispositivo di sicurezza per 1'accoppiamento di due macchine

agricole operanti con fresa e ruote, comunemente dette mo to

coltivatore e motozappa, di qualsiasi specie tipo e potenza,
costituito da una barra di unione per guida bidirezionale con

‘sellino girevole e regolabile allo scopo di eliminare o ridur

re gli infortuni sul lavoro agricolo e le fatiche dell'operato
re" del Signor Giovanni Calabro.

Riassunto

Con riferimento alla Fig. 1 allegato, il trovato oggetto della
presente domanda consiste sinteticamente in un dispositive di
accoppiamento di due macchine agricole operatrici (frese e ruo
te) che ne consente 1'usoc delle due macchine separatamente o
contemporaneamente dallo siesso operaio.

Vantaggi e Scopi

1) Finora 1'impiego dei motori con frese e moto-zappe - colti-
vatori & stato limitato a causa della loro pericolosité e del-
la enorme fatica alle quali va soggetto 1'operatore.

Infatti & swufficiente anche una leggera distrazione dell'operaio
per procurare gravi infortuni sul lavoro, in particolare alle
articolazioni specie quelle inferiori dell'operatore medesimo,
Accoppiando invece due motori rispettivamente con fresa e ruote
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con il dispositivo di sicureszza costituito da una particolare
barra con sedile girevole e regolabile di cui si rivendicano
la privativa, il pericolo di infortuni viene o eliminato o de
cisamente ridotto.,

La predetta barra di accoppiamento con sedile consente inoltre
all'operatore di coltivare i terreni, sia in andata e sia in
ritorno senza manovre rotatorie spesso impossibili in pianta-
gioni a spazio'limitato, od in terreni particolarmente disage-

voli;

3

2) Il dispositivo & costituito da due tubi d'acciaio snodati o
fissi uno dentro 1'altro con sellino girevole e regolabile;

ad una delle due estremita di ogni tubo viene applicato un
motore rispettivamente con fresa e ruote regolabile al dispo

sitivo secondo il senso di marcia, munito di mamubrio, frizio

ne automatica e sincronizzata, di varia potenza e tipo, indi-

pendenti tra loro, che costituiscono il mini-trattore-motozap-
pa~bidirezionale di dimensioni ridottissime;

3) L'arresto immediato o momentaneo delle due macchine si ot-
tiene mollando i pedali accelleratori che portano ai minimi i
motori, le frigioni si disinnestano automaticamente;

4) La duplice applicazione al dispositivo dei due motori, con
fresa e ruote consente lo sfrutteamento completo della energia
meccanica da esse prodotta e trasformata in lavoro agricolo.,
Infatti, il motore con ruote (gommate, gabbiate o dentate)
fornisce la controllata e necessaria forza di spinta o traino
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all'altro con frese per sollecitare 1'avanzamento e superare
i punti morti-a cui va sovente incontro il comune motozappa-
_cdltivatore e cioe quando la fresa (organo lavorante rotati-
vo) non provoca 1'avanzamento della macchina e affonda nel
terreno;

5) Col minitrattore-motozappa-bidirezionale il lavoro di zap-
patura sumenta notevolmente rispetto ai 3600 mq. giornalieri
della normale motozappa;

6) Per coltivare orti, giardini, frutteti e i pil piccoli faz
zoletti di terra con densita arborea;

7) Zappare vigneti in filari stretti a sistema alberello, per-
che il mini-{rattore motozappa-bidirezionale va avanti e indie
iro come le automotrici ferroviarie e non ha bisogno di spazio
per l'inversione;

8) Dhssodare vigneti in terrazze ormai abbandonati in zone
lontane dalle vie rotabili e inasccessibili ai normali trattori,
poiche il mini-trattore-motozappae~bidirezionale & scomponibile
e le sue parti sono trasportabili a spalla o sul basto del-
1'asino; '

9) La larghezza e la profonditd sono subordinate al tipo di
macchina con fresa che gi applica;

10) Riduce le fatiche dell'operaio alla semplice guida perchd
egli sta seduto comodamente sul sellino;

11) Le macchine di cui sopra riducono il loro peso esclusivamen
te al motore-fresa percid il peso zavorra & sostituito dal
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peso dell'operaio che & seduto al centro del mini-trattore- .
motozappa~bidirezionale.

Nell'uniti tavola di disegni la figura 1 rappresenta una vi-
sta laterale schematizzata d#&lla macchina composta in cui le
linee pil marcate indicano il dispositivo di accoppiamento;
La figura 2 indica il dispositivo di accoppiamento visto dal-
1'alto; _

La figura 3 indica lo schema rappresentativo della distribu-
zione dei comandi ai pedali.

Sempre in riferimento alla fig; 1 con lettere:

a) Manettino di fissaggio o snodo della macchina al dispositivo;

b) Molle paraspinte ai manéttini regolatori delle macchine agri
cole al dispositivo di sicurezza;

c) Intelaiatura esterna;

d) bloccaggio per regolatore sellino;

e) poggiapiedi;

f) spinotto che fissa o snoda il dispositivo;

g) tubo porta sellino;

h) vite di fissaggio del sellino girevole;

i) staffe di sostegno gruppo porta pedali acceleratori e freno;

1) levetta oscillante per l'accelleratore motrice N.1;

m) levetta oscillante per 1'acceleratore motrice WN.Z;

n) dispositivo per il collegamento degli acceleratori;

o) pedale acceleratore motrice N.2;

p) pedale freno; |



q)
r)

a)
b)
c)
d)

e)

f)
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pedale acceleratore motrice N.1;
sellino.

E con la figura 2 con lettere:

intelaiatura interna;

foro di aggancio macchine agricole;

poggiapiedi;

dado e bullone che monta, snodata o fissa, 1'intelaiatura
interna ed esterna;

perno d'arresto che trapassa il dado e il bullone che mon-
ta le due intelaiature interna ed esterna;

Mollone del perastrappi.

E con la figura 3:

Si indica lo schema rappresentativo della distribuzione dei

comandi ai pedali o, p, q riportati alla fig. 1.

Si mettono in evidenza i particolari del dispositivo di

accoppiamento,

1.

Rivendicazioni
Dispositivo per accoppiare due macchine agricole, una con
una fresa ed una con ruote direzionali, ciascuna provvista
di un motore (1, 2) e di impugnature a manubrio (1} 2') per
la guida direzionale, caratierizzato dal fatio che il detto
dispositivo & costituito da due tubi di acciaio (c) inseriti
a cannocchiale 1'uno nell'altro, ciascuno potendo venire so
lidalmente allacciato con una delle macchine in modo da po-
ter essere articolate o bloccate 1'una rispetto all'altra,



2.

3.
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una estremitd libera 4i ciascun tubo essendd provvista di mez-
zi di accoppiamento (a') per la rispettiva macchina agricola,
un sedile girevole (r) essendo montato tra le estremita del
dispositivo, il dispositivo essendo inoltre provvisto, in pros
simitd di ciascuna estremita di esso, di mezzi di controllo
(qy, 0, p) per il comando di ciascun motore.

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratterizzato dal fat
to che ciascuna delle due macchine (1, 2) & accoppiata ad un
canotto (a), solidale con l'estremitd libera di ciascuno dei det
ti tubi (c), con articolazione ad innesto (I) che consente il
fissaggio o l'articolazione del dispositivo alle macchine ed un
facile distacco per 1‘'uso separato delle due macchine (1, 2) e/
oppure per il trasporto separato delle stesse e del dispositivo

(c).

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratterizzato dal fat
to che i detti mezzi di controllo per il comando di ciascun mo-
tore (1, 2) sono costituiti da due primi pedali di accellerazio
ne (g) per il primo motore e da due secondi pedali di accelera-
zione (o) per il secondo motore, posti rispettivamente alla si-
nistra ed alla destra dell'operatore, sia che questi sia volto
verso il primo motore (1), sia che sia volto verso il secondo
motore (2), ciascun primo pedale (g) agendo indipendentemente
dall'altro primo pedale (g) e ciascun secondo pedale (o) agen-
do indipendentemente dall'altro secondo pedale (o), ogni coppia
operando comunque sempre su di una sola dei due motori (1, 2).
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4, Dispositivo secondo la rivendicazione 3, caratterizzato dal

fatto che i primi pedali di accelerazione (g) agenti sul pri
mo motore (1) ed i secondi pedali di accelerazione (o) agen-
ti sul secondo motore (R) operano indipendentemente sul ri-
spettivo motore tramite cavetti flessibili collegati con giun
ti ad asola all'estremita superiore e rispettivamente inferio
re di una rispettiva levetta (1, m), fulcrata nel centro, cia
scuno dei giunti ad asola operando in tal modo aliernativamen
te in iragzione, oppure a vucto.

5. Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratterizzato dal

fatto che sia tra i primi e secondi pedali di accelerazione
(g, o) dal lato della fresa (1) della macchina, sia tra i pe
dali di accelerazione (g, o) dal lato delle ruote motrici (2)
della macchina & previsto un pedale (p) agente da freno sul-
le sole ruote motrici (2), ciascuno dei due pedali (p) agendo
indipendentemente l'uno dall'altro.

6. Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratterizzato dal

fatto che il sellino (r) & montato su di un tubo (g) che vie-

ne fatto spostare con mezzi che fanno muovere il sellino di un
tratto lungo il tubo esterno dell'intelaiatura (c) e bloccata

in posizione mediante una vite (d).
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L'invenzione concerne un mini-trattore-motozappa-bi =

direzionale,

E' noto che, in agricoltura, 1'uso di motozappe di
gqualsiasi potenza comporta, con notevole frequen -
za, infortuni molto gravi agli operatori. Le moto-
zappe, infatti, vengono guidate ed orientate, du -
rante il lavoro, da un operatore che segue a piedi
la macchina e che, quando la fresa si ingrippa in
un terreno duro, deve cercare di disimpegnarla con
gspostamenti laterali operati a braccia. E' proprio
durante questi tentativi che 1'infortunio si deterw

mina provocando gravi lesioni agli arti inferiori.

Va osservato che, nelle‘motozappe di bassa potenza,
le ruote che servono allo spostamento della macchi-
na verso il luogo di lavoro, possono essere tolte

durante la zappatura del terreno. Nelle motogzappe

di potenza piu' elevata, le ruote non possono esser
asportate durante la lavorazione. Cio' comporta la
impossibilita' per la fresa di affondare in profon-
dita' nel terreno, in quantc le ructe poste ai suoil

lati impedisccono una laveoraziocone in profondital,
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Va ancora osservato che 1'operatore che segue la mo-
tozappa entro due filari di piante si trova spesso
in difficolta' dovendo procedere ad una conversione

ad U al termine di ogni filare.

E' da notare che, nelle attuali motozappe, la fresa
puo' lavorare solo a meno del 50% perche' spesso gira
a vuoto non essende coadiuvata da nesgun intervento

di spinta o di traino.

31 osserva infine che, la motozappa dovendo egsere
pilotata dall'operatore, sottopone questi ad un con
siderevole sforzo fisico che lo vincola ad una resa (FKD

giornaliera di lavoro assai limitata,

L'invenzione si pone dungue per compito guello di
proporre un disposgitivo che ponga 1l'operatore in con
dizione di essere sempre e comunque protetto da ogni
infortunio, di poter operare con la fresa a notevole
profondita', di evitare conversioni ad U e di ottene-~
re una resa totale della fresa in rotaziocne, nonche!
una resa giornaliera notevolmente supericre, ridu -
cendo peraltro considerevolmente lo sforzo fisico

dell'operatore.

L'invenzione risolve questo compito realizzando un @&ﬁ@
dispositivo per accoppiare due macchine agricole, u-

na con una fresa ed una con ruote direzionali, cia-
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scuna provvista di un motore e d4i impugnature a manu
brio per la guida diregzionale, caratterizzato dal
fatto che il detto dispositivo e' costituito da due
tubi di acciaio inseriti a cannocchiale 1'uno nel -
1l'altro, ciascuno potendo venire solidalmente, allac-
ciato ¢on una delile due macchine, in modo da poter
esser articolate o bloccate l'una rispetto all'al-
tra, una estremita' libera di ciascun tubo essendo
provvista di megzi di accoppiamento per la rispet-
tiva macchina agricola, un sedile girevole essendo
montato tra la estremita' del dispositivo, il dispo
sitivo essendo inoltre provvisto, in pressimita' 4i
ciascuna estremita' di esso, di mezzi di controllo

per il comando di ciascun motore.

T detti tubi di acciaio inseriti a cannocchiale 1'u
no nell'altro, ciascuno scolidalmente allacciato con
una delle due macchine, sono previsti dall'invenzio
ne nel detto posizionamento allo scopo di consenti-
re a ciascuna delle due macchine di affrontare le a
sperita' del terreno in modo indipendente ed assicu
rare quindi maggiore stabilita' al minitrattore-moto

Zappa.

Cciascuna delle estremita' dei detti due tubi e' prov
vista di mezzi di accoppiamento del dispositivo al -

la rispettiva macchina, tali da consentirle un'ar -
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ticolazione direzionale agendo sulle dette rispet-
tive impugnature a manubrio. Essi consentono inol-
tre di scomporre in pawu' parti il mini-trattoreumg
tozappa per trasportarne separatamente le parti, e_
eventualmente anche a dorsc di asino, in zone non

accessibili a trattori ed a veicoli in genere.

Ildetto sedile, regolabile in altezza, consente
all'operatore di invertire la propria posizione di
guida nell'una o nell'altra direzione senza cone

versione ad U del mini-trattore-motozappa.

Allo scopo di provvedere 1l'operatore di mezzi di
comando ai motori di ciascuna macchina in ambedue
le direzioni, in prossimita' di ciascuna estremita
esterna dei detti tubi sono previsti mezzi d4i co-
mando e di controllo rappresentati da due motori,

e da un pedale di freno, agente sulle sole ruote
motrici. Te frizioni automatiche si disinnestano

e si innestano in modo per se' noto.

La duplice applicazione delle due macchine (fresa
e ruote) al dispositivo secondo 1'invenzione con-—
sente lo sfruttamento completo dell'energia meccaw-
nica da esse prodotta, che viene trasformata in

lavoro agricolo,., Infatti, il motore con ruote for
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nisce la controllata e necessgaria forza di spinta
o di traino al motore con fresa, allc scopo di sol
lecitarne 1l'avanzamento € superare i punti morti

che govente si presentano alle motozappe tradizig
nali guando la fresa, affondando nel terreno, re-

sta bloccata in avanzamento.

L'oggetto dell'invenzione verra' in appresso piu'
dettagliatamente descritto con riferimento ad una
forma preferita di attuazione rappresentata a tito
1o esemplificativo e non limitativo negli ailegati

disegni nei quali le figure mostrano:

la figura 1, wuna vista schematica frontale del mi
nitrattore~motozappa bildirezionale
secondo l'invenzione;

la figura 2, una vista schematica dall'alto dei
due tubl del dispositivo di accoppia
mento delle due macchine con 1 tubi
di sostegno inseriti a cannocchiale;

la figura %, una vista schematica della distribuzig
ne dei comandi a pedale;

la figura 4, una vista prospettica ingrandita del
dispositivo di figura 1 ove, per mi-
gliore comprensione, le due macchine

sono state asportate;
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le figure 5, 6, 7, viste particolari dello schema

ma di figuras 3.

In figura 1 e!' stata indicata con 1 la fresa della
motozappa e con 2 sono state indicate le ruote mo-
trici che, a seconda della diregicne di marcia, a-—
giscono in spinta, oppure in trazione. Con ¢ e’
stata indicata 1l'intelaiatura del dispositivo, co-
stituita da due tubi innestati a cannocchiale, uno
dei quali visibile in tratteggio (fig. 2). Con f e'
stato indicato 1o spinotto di fermo dei due tubi.
Al centro del dispositivo e' montato il tubo porta-
sellino g con il sellino r, regolabile in altezza,
bloccato dalla vite h., Con e sono stati indicati

i poggiapiedi per 1l'operatore.

I1 tubo portasellino g e! montato su di una gtaffa
alla gquale sono applicati supporti e leve di tra-
smissione dei detti mezzi di controllo per il co-
mando di ciascun motore 1, 2 e di cul si parlera in
appresso. Questi supporti e leve sono statl indica-
ti genericamente con n. La detta staffa e' scorrevo-
le a cannocchiale lungo un tratto del tubo esterno
dell'intelaiatura ¢ in modo da consentire all'opes
ratore di accostare o scostare il sellino r dail
pedali in ambedue le direzioni. La staffa puo' esse

re bloccata in posizione mediante la vite d.



In corrispondenza dell'estremita' libera di ciascu-
no dei due detti tubi costituenti 1'intelaiatura ¢
e' previsto un canotto a' per l'aggancio della ri-
spettiva macchina 1, 2 mediante un perno I passan-
te che realizza l'articolazione direzionale di cia
scuna di esse governabile mediante le dette impu-

gnature a manubrio 1', 2',

In prossimita' di ciascuno dei canotti g' e' montata
una staffa i di sostegno per i detti mezzi di con-
trollo del comando di ciascun motore 1, 2. Questi
mezzi di controllo sono costituiti dai pedali o, el
di accelerazione e dal pedale p del freno, posti

sia dal lato della fresa, sia dal lato delle ruote

motrici.

Come meglic visibile in figura 4, il pedale g alla
gsinistra dell'operatore dal lato della macchina
governa 1l'accelerazione della macchina 1 tramite

il cavetto flessibile collegato, mediante giunto a
asola, all'estremita' inferiore della levebta 1 ful
crata nel centro. Nel governare la macchina 1, 1a
levetta 1 scorre, con un piolo, entro l'asola del
giunto facente capo al cavetto flessibile collega-
to al pedale di accelerazione g a sinistra della

macchina 2. In tal modo, ambedue i pedali q di ac-

celerazione a sinistra dell'operatore agiscono in-
g
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dipendentemente sulla stessa macchina 1, uno dei
giunti ad asols funzionando in trazicne e 1l'altro
a vuoto, Lo stesso dicasi per i pedali 0 di accele
razione alla destra dell'operatore'i quali, trami-~
te analogo leveraggio supportato dalla levetta m,

governano indipendentemente la macchina 2.

Le figure 5, 6, 7 rendono meglio comprensibile il
funqionamento del pedale q di sinistra e, per ana

logia, quello del pedale o di destra.

In figura 5, i pedali q ed o sono in posizione di
riposo. In figura 6, il pedale g di accelerazione
della macchina 1 e' in fase di accelerazione; si no
ta come 11 piolo superiore della levetta 1l abbia
compiuto una corsa a vuoto lungo l'asola del giun
to collegato con il pedale g della macchina 2, ri-
masto inattivo. Im figura 7, in analogia a quanto
descritto per la figura 6, e' il pedale g della mac
china 2 ad esser in fungione, mentre resta inatti-

vo 11 pedale q della macchina 1.
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RIVENDIOCAZTIO NAI

I1 punto 1 viene sostituito dal seguente:

Dispositivo per accoppiare due macchine agricole,
una con una fresa ed una con ruote direzionali, cia
scuna provvista di un motore (1, 2) e di impugnatusm
re a manubrio (1', 2') per la guida direzionale, ca
ratterizzato dal fatto che il detto dispositivo et
costituito da due tubi di acciaio (c) inseriti a
cannocchiale 1'uno dell'altro, ciascuno potendo ve
nire solidalmente allacciato con una delle macchi-
ne in modo da poter essere articplate o bloccate
1'una rispetto all'altra, una estremita' libera di
ciascun tubo essendo provvista di mezzi di accop-
piamento (a') per la rispettiva macchina agricola,
un sedile girevole (r) essendo montato tra le e -
stremita' del dispositivo, il dispositivo essendo i
noltre provvisto, ip prossimita' di ciascuna estre-
mita' di esso, di mezzi di controllo (g, o, p) per

il comando di ciascun motore.

POSTTILIA 2

;1 punto 2 viene sostituito dal seguente:
Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratte-
rizzato dal fatto che ciascuna delle due macchine

(1, 2) & accoppiata ad un canotto (a), solidale

con l'estremita'’ libera di ciascuno dei detti tubi
(¢), con articolazione ad innesto (I) che consente
il fissaggio o l'articolazione del dispositivo al-

le macchine ed un facile distacco per 1'uso separa
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to delle due macchine (1, 2) e/oppure per il tra-

sporto separato delle stesse e del dispositivo (c).

POSTILLA 3
I1 punto % viene sostituito dal seguente:

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratte-
rizzato dal fatto che i detti mezzi di controllo

per il comando di ciascun motore (1, 2) sono co-
stituiti da due primi pedali di accelerazione (g)

per il primo motre e da due secondi pedali di accelerazio
ne (o) per il secondo motore, posti rispettivamen~

te alla sinistra ed alla destra dell'operatore, sia
che guesti sia volto verso il primo motore (1), sia
che sia volto verso il secondo motore (2), ciascun
primo pedale (g) agendo indipendentemsnte dall'al-

tro primo pedale (g) e ciascun secondo pedale (o)
agendo indipendentemente dall'altro secondo pedale

(o), ogni coppia operando comungue sempresu di u-

na sola dei due motori (1, 2).

POSTILLA 4
I1 punto 4 viene sostituito dal seguente:
Digpositivo secondo la rivendicazione %, caratte-
rizzato dal fatto che i primi pedali di accelera-
zione (q) agenti sul primo motore (1) ed i secondi
pedali di accelerazione (o) agenti sul secondo mo-
tore (2° operano indipendentemente sul rispettivo
motore tramite cavetti flessibili collegati con

giunti ad asola all'estremita' superiore e rispetti

vamente inferiore di una rispettiva levetta (1, m),
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fulcrata nel centro, ciascuno dei giunti ad asola
operando in tal modo altermativamente in trazione,
operando in tal modo alternativamente in trazione,

oppure a vuoto.

— v A i ek i e bk

I1 punto 5 viene sostituito dal seguente:

Dispesitivo secondo la rivendicazione 1, caratte-
riﬁzato dal fatto che sia tra i primi e secondi pe
dali di accelerazione (g, o) dal Tato della fresa (1)
della macchina, sia tra i pedali di acceleragzione

(g, o) dal lato delle ruote motrici (2) della mac-
china e' previsto un pedale (p) agente da freno sul
le sole ruote motrici (2), ciascuno dei due pedali

(p) agendo indipendentemente 1l'uno dall'altro.

POSTILIA 6

I1 punto & viene sostituito dal seguente:
Dispositivo secondo la rivendicazione &, caratte~
rizzato dal fatto che il sellino (r) e' montato su
di un tubo (g) che viene fatto spostare con mezzi
che fanno muovere il sellino di un tratto lungo il

tubo esterno dell'intelaiatura (9) e bloccata in

posizione mediante una vite (d).



ALLEGATO B - Rettifiche alle rivendicazioni della domanda
di Brevetto Industriale n°® 48944A/80 contenu

te in 6 postille con istanza depositata
Li flt dicembre 983 presso Uff,

POSTILLA I

I1 punto I viene sostituito dal seguente:

Dispositivo per accoppiare due macchine agricole, una con
una fresa ed una con ruote direzionali, ciascuns provvista

di un motore (I,2) e di impugnature a manubrio (I', 2') per
la guida direzionale, caratterizzato dal fatto che il detto
dispositivo & costituito da due tubi di acciaio (c) inseriti
a cannocchiale 1'uno nell'altro, ciascuno potendo venire so-
lidalmente allacciato con una delle macchine in modo da poter
essere articolate o bloccate 1'una rispetto all'altra, una .
estremitd libera di ciascun tubo essendo provvista di mezzi
di accoppiamento (a') per la rispettiva macchina agricola, un
sedile girevole (r) essendo montato tra le estremiti del di-
spositivo, il dispositivo essendo inoltre provvisto, in pros—
simitd di clascuna estremitd di esso, di mezzi di controllo
(q, 0, p) per il comando di ciascun motore.

POSTILLA 2

Il punto 2 viene sostituito dal seguente:

Dispositivo secopdo la rivendicazione I, caratterizzato dal
fatto che ciascuna delle due macchine (I, 2) & accoppiata ad
un canotto (a), solidale con l'estremita libera di ciascuno
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dei detti tubi (c), con articolazione ad immesto (I), che
consente il fissaggio o l'articolazione del dispositivo
alle macchine ed un facile distacco per 1'uso separato del
le due macchine (I, 2) e/oppure per il trasporto separato
" delle stesse e del dispositivo (c).

POSTIILA 3

I1 punto 3 viene sostituito dal seguente:

Dispositivo secondo la rivendicazione I, caratterizzato dal
fatto che i detti mezzi di controllo per il comando di ciascun
motore (I,2) sono costituiti da due primi pedali di accellera-
zione (q) per il primo motore e da due secondi pedali di acce-
lerazione (o) per il secondo motore, posti rispettivamente al-
la sinistra ed alla destra dell'operato, sia che questi sia
volto verso il primo motore (I), sia che sia volto verso il
secondo motore (2), ciascun primo pedale (q) agendo indipenden-
temente dall'altro primo pedale (g) e ciascun secondo pedale (o)
agendo indipendentemente dall'altro secondo pedale (o), ogni cop
pia operando comunque sempre su di una sola dei due motori (I,2).

POSTILLA 4

Il punto 4 viene sostituito dal seguente:

Dispositivo secondo la rivendicazione 3, caratterizzato dal fat
to che i primi pedali di accelerazione (q) agenti sul primo mo-
tore (I) ed i secondi pedali di accelerazione (o) agenti sul se
condo motore (2) operano indipendentemente sul rispettivo moto-
re tramite cavetti flessibili collegati con giunti ad asola al-
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1'estremita superiore e rispettivemente inferiore di una ri-
spettiva levetta (1, m), fulcrata nel centro, ciascuno dei
giunti ad asola operando in tal modo alternativemente in tra
zione, oppure a vuoto.

POSTILLA 5

I1 punto 5 viene sostituito dal seguente:

Dispositivo secondo la rivendicazione I, caratterizzato dal
fatto che sia tra i primi e secondi pedali di accelerazione
(q, o) dal lato della fresa (I) della macchina, sia tra i pe
dali di-accelerazione (g, o) dal lato delle ruote motrici

(2) della macchina & previsto un pedale (p) agente da freno
sulle sole ruote motrici (2), ciascuno dei due pedali (p) agen
do indipendentemente 1'uno dall'altro. .

POSTILIA 6

Il punto 6 viene sostituito dal seguente:

Dispositivo secondo la rivendicazione I, ceratterizzato dal
fatto clje il sellino (r) & montato su di un tubo (g) che vie
ne fatto spostare con mezzi che fanno muovere 1 sellino di
un tratto lungo il tubo esterno dell‘'intelaiatura (c) e bloc
cata in posizione mediante una vite (d),

Ii # dicembre /9&3
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Descrizione dell'invenzione industriale per titolo:

"Dispositivo di sicurezza per l'accoppiamento di due macchi-
ne agricole operatrici con fresa e ruote, commemente dette
motocoltivatore e motozappa, di qualsiasi specie, tipo e
potenza, costituito da una barra di unione per guida bifron
te con sellino girevole e regolabile allo scopo 4i elimina-~
re o ridurre gli infortuni sul lavoro agricolo e le fatiche

dell'operatore” del signor Giovanni Calabrd,

Riassunto
con riferimento alla figura 1 allegato, il trovato oggetto
della presente domanda consiste sinteticamente in un dispo-

sitivo di accoppiamento di due macchine agricole operatrieci

(frese e ruote) che ne consente l'uso délle due macchine

separatamente o contemporaneamente dallo stesso operaio,

Testo della_descrizione
VANTAGGT E SCOPI:

Pinora lt'impiego dei motori con frese ¢ moto-zappe-coltiva~
tori & stato limitato a causa della loro pericolositi e del-
l'enorme fatica alle quali va soggetto l'operatore.

Infatti € sufficiente anche una leggera distrazione dell'o-
peraio per procurare gravi infortuni sul lavoro, in partico-
lare alle articolazioni specie quelle inferiori delltopera-
tore medesimo,

Accoppiando invece due motori rispettivamente con fresa e
ruote con il dispositivo di sicurezza costituito da una par-
ticolare barra con sedile girevole e regolabile di cui si
rivendicano la privativa, il pericolo di infortuni viene o
eliminato o decisamente ridotto,

La predetta barra di accoppiamento con sedile consente inol-
tre all'operatore di coltivare i terreni, sia in andata e
gia in ritorno senza manovre rotatorie spesso impossibili

18942 4/80
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(I

2)

3)

4)

5)

6)

7

8)

in piantagioni a spazio limitato? od in terreni particolar-
mente disagevoli’

I1 dispositivo 2 costituito da due tubi d'acc1a10rsnodat1~
o fissi uno dentro 1l'altro con il sellino girevole e rego—-
labile; ad una delle due esiremitd di ogni tubo viene appli
cato un motore rispettivamente con fresa e ruote snodato

o fisso al dispositivo secondo il senso di marcia, munito
di manubrio e leva o manopola accelleratore e frizione au~
tomatici e sincronizzati, di varia potenza e tipo, indipen-
denti tra loro, che costituiscono il mini-trattore-bifron-
te di dimensioni ridottissime,

Ltarresto immediatpwﬁ?momentaneo delle macchine si ottiene
mollando le leve o manopole che portano ai minimi i motori,
le frizioni si disinnestano automaticamente,

La duplice applicazione al dispositivo dei duwe motori, con
fresa e ruote consente lo sfruttamento completo della ener-
gla meccanica da esse prodotta e trasformeta in lavoro agri-
colo, Infatti, il motore con ruote gabbiate e semidifferen~
ziall fornisce la controllata e necessaria forza di spinta
all'altro con fresa per sollecitare l'avanzamento e supera~-
re i punti morti a cul va sovente incontro il comune moto-
zappa-coltivatore e ciog quando la fresa (organo lavorante
rotativo) non provoca l'avanzamento della macchina e affonda
nel terreno; con le ruote gommate spinge o traina il rulloe
tagliaerba per l'operazione sarch1atura°

Il lavoro di zappatura aumenta da 3600 mq., giornalieri con
il normle motore~fresa a circa 3000 in w' ora col mini-trat
tore-~bifronte, notevole & anche il rlsparnia ai carburante*

Per coltivare orti, giardini, frutteti e i piu piccoli faz-
zoletti di terra con densitd arborea;

Zappare vigneti in filari stretti a sistama alberello, per—
ché il mini-trattore~bifronte va avanti e indietro come le
automotriei ferroviarie e non ha bisogno di spazio per 1l'in
versione;

Dissodare vigneti in terrazze ormai abbandonati in zone lon-
tane dalle vie rotabili e inaccessibili ai normali trattori,

poiche il mini-trattore~bifronte & scomponibile e le sue
parti sono trasportabili a spalla o sul basto dell'asino;
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- 9) Ia larghezza e la profonditd sono subordinate al tipo di mac-

10)

11)

china con fresa che si applica;

Riduce le fatiche dell'operaio alla semplice guida perchd
egli sta seduto comodamente sul sellino;

Le macchine di cui sopra riducono il loro peso esclusivamen-—
te al motore~fresa percid il peso zavorra & sostituito dal
peso dell'operaio che & seduto al centro del mini-trattore-
bifronte,

Nell'unita tavola di disegni la fig, 1 rappresenta una vi-
sta laterale schematizzata della macchina composta in cui

le linee pilt marcate indicano il dispositivo di accoppiamen-—
1+ H

Ia fig, 2 indica il dispositivo di accoppiamento visto dal-
l'alto,

Sempre in riferimento alla fig, 1 con le lettere:

a) manettino di fissaggio o snodo della macchina al disposi-
tivos

b) attacco per lo sperone di profonditi;

¢) intelaiatura esterna;

d) bloccaggio per regolatore sellino;

e) poggiapiedi;

f) spinotto che fissa o snoda il dispositivo;

g) tubo porta sellinog

h) vite di fissaggio del sellino girevole;

e con figura 2 con lettere:
a) intelaiatura interna
b) foro di aggéncio macchine agricole
¢) poggiapiedi

ﬁé
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10)

20)

30)

4°)

d) dado e bullone che monta, snodata o fissa, l'intelaiatu-
ra interna ed esterna;
si mettono in evidenza i particolari del dispositivo di ac-
coppianmento,
RIVENDICAZIONT:

Dispositivo di sicurezza per l'accoppiamento di due macchi-
ne agricole operatrici, caratterizzato dal fatto di essere
costituito da un'intelaiatura in tubi d'acciaio snodati o

]
fissi uno dentro 1l'altro:

Dispositivo di sicurezza per l'accoppiamento di due macchi-
ne agricole operatrici, di cui alla rivendicazione precéden=—
te, caratterizzato pure dal fatto che possiede la facoltd

di utilizzare le due macchine agricole operatrici separata-

mente o contemporanecamente,

Dispositivo di sicurezza come da rivendicazioni precedenti
e come illustrato nelle figure 1 e 2 nelle quali i singoli
particolari sono rappresentati dalle lettere a,b,ec,d,e,f,

g,h, et a,b,c,d;

Dispositivo di sicurezza per l'accoppiamento di due macchi
ne agricole operatrici, di cui alle rivendicazioni preceden-

ti, sostanzialmente come descritto ed illustrato,

Roma 15. l;OOOOOIOQC
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: Descrizions'@ell‘inéenziona‘indnstriale per titoloif

“Dispositivo di sicurezza per l'accoppiamento di due ‘macchi= Postills (1)
‘ne agricole operatrici con fresa e ruote, commemente dette

~ motocoltivatore e motozappa, di qualsidsi specie, tipo e

| potenza, costituito da una barra di uhiohe'per guidaibifrqg'"
te con sellino girevole e ragoiabile allo scopo di eliminam
re o ridurre gli'infértuni sul lavoro agricole e le fatiche
dell'operatore" del signor Giovamni Calabrd. '

. Riassunto
~_con riferinento alla figura 1 allegato, il trovato oggetto
della presents domagda consiste sinteticamente in un dispo~ - |
- sitivo di accoppiamento di due macchine agricole operatrici
(frese e ruote) che ne consente 1'uso delle due macchine
~geparatamente o cehtemporaneamenta dallo stesso operaio.

VANTAGGI E SCOPI:

1) Finora 1'impiego dei motori con frese e moto-zappe-coltivam
tori & stato limitato a causa della loro pericolosita e del
1'enorme fatica alle quali va soggetto 1'operatore. .
Infatti & sufficiente anche una leggera distrazions dell®o- €§
peraio per procurate gravi infortuni sul lavoro, in partico
lare alle articolazioni specie quelle inferiori dell'opera=
tore medesimo, _
Accoppiando invece due motori rispettivamente con fresa e
ruote con il dispositivo di sicurezza costituito da una par

~ ticolare barra con dedile girevole e regolabile di cui sl
rivendigano la privativa, il pericolo di infortuni viene o
eliminato o decisamente ridotto. |
La predetta barra di accoppiamento con sedile congente inol
tre all'operatore &i coltivare i terreni, sia in andata e
sia in ritorno senza manovre rotatorie spesso impossibili



2)

in piantagioni a spazio lamitato. od in terreni particolar- o
mente disagevoli; =

I1 dispositivo d costituito da due tubi d'accialo snodati
0 f£issi uno dentro 1l'altro con il sellino girevole e rego- Postilla (2)

labile; ad una delle due estremitd di ogni tubo viene appli
cato un motore rispettivemente con fresa e ruote snodato
o £isso al dispositivo secondo il senso di marcia, munito

- di manubrio e leva o manopola accellerators e frizione auw.
‘tomatici e sincronizzatl, di varia potenza e. tipo, indipen

denti tra loro, che costituiscono il mini-trattare—bifren-

“te di dimensioni ridottissime.

3)

0

L'arresto. immediato e momentaneo delle macchine si ottiene Postilla (3)
mollando le leve o mancpole che portano ai minimi i motori,
le frizioni si disinnestano automaticamente. -

la duplice applicazione al dispositivo dei due motori, con
fresa e ruote consente lo sfruttamento completo della ener-

~ gia meccanica da esse prodotta e trasformata in lavoro agri pogtill
. colo, Infatti, 11 motore con ruote gabbiate e semidifferen~ ostilla (4)

- 2otativo) non provoca l'avanzamento della macchins e affonda é

5)

6)

7

8)

ziali fornisce la controllata e necessaria forza di spinta
all'altro con fresa per sollecitare 1l'avanzamento e supera=
re 1 punti morti a cui va sovente incontro il comume moto=
zappa~coltivatore e ciod quando la fresa (organo lavorante E

nel terreno, con le ruote gommate spinge o traina il rullo
taglieerba per 1l'operazione sarchiatura; '

I1 lavore di wappatura sumenta da 3600 mq. giornalieri con _
i1 normele motore-fresa a circa 3000 in un'ora di mini-trat Postilla (5)
tore~b1fronte, notevole & anche il riaparmio di carburante,

Per coltivare orti, giardini, frutteti e i pid p:lccoli faz-
zoletti di terra con densitd arborea; -

Zappare vigneti in filari stretti a sistema alberello, per

c¢h 11 minf-trattore-bifronte va avanti e indietro come le. Fostilla (6)
automotrici ferroviarie e non ha bisogno di spazio per l'in

versione;

Dissodere vigneti in terrazze ormai abbandonati. in zone lon postilla (7)
tane dalle vie rotabili e inaccessibili el normali trattori,

poich? il mini-trattore~bifronte & scomponibile e le sue

perti sono trasportabili a spalla o sul basto dell'asino;



9)

10)

i1

T

La larghezza e la profonditd sono suhardingfetaistipoﬂ&i NaCw.

‘¢hina con fresa che si applicas | o |
Biduce le fatiche dell'operaio alla sempiicé;'guidaﬁpérahéx

egli sta seduto comodamente sul sellino; .

Le macchine i cui sopra riducono il loro peso esclusivamen

te al motore~fresa percid il peso zavorra.& sostituito  dal

- peso dell'operaio che & seduto al centro del mini-trattoree
- bifronte. . , :

i 1'alto.

a)

b)

Nell'unita tavola d disegnd la fig. 1 rappresenta e vie
sta laterale schematizzata della macchina composta in cui
le linee pill marcate indicano il dispositive di accoppiamen

La fig. 2 indica il‘dispdéitiﬁe di.aﬁcopﬁiaﬁento visté'déi-

‘Sempre’in iifé;iﬁanté alla'fig;\i coh le lettere:

Postilla'(a)

menettino di fissaggio o snodo della macchina el disposi-

tivo; . . :
attacco per lo sperone di profonditd;

ck intelaiaturs esterna; |

d)

e)
£)
g)
h)

a)
b)
c)

bloccaggio per regolatore sellino;
poggiapiedi; D o
spinotto che fissa o snoda il dispositivo;
tubo porta sellino; . - . ..
vite di fissaggio del sellino girevola;_

e cori figura 2 con lettere:

intelaiatura interna

foro di aggancio macchine agricole

poggiapiedd.

Postilla (9)

/3



d)

.84 mettono: in evidenza i particolari del dispositivd di ’ o

' ) S
dado e hullone che monta. snndata o fiasa, l'intelaiatln'a -
iriterna ed esterna;

.acceppiamemo. e

19
2°)
39

4°)

o BIVEHDIGAZIONI' - |
Dis;;oaitivo di sicurezza per l'accoppiamento di d:ue macchi-

.. ne agricole operatrici, caratterizzato dal Batto di essereé
costituito da un'intelaiatura in tubx d'acciaio snodati o

fissi uno. dentro 1'altro; .

Dispositivo di sicurezza per l'accoppiamento in due macchie

ne agricole operattici, di cui alla rivendicazione preceden'

te, caratterizzato pure del fatto che possiede la facoltd ~

di utilizzere le due macchine a@icole oparatrici separata-\

mente o contemporaneamente.

Dispositivo di sicurezza come da rivendicaziom precedenti

e come illustrato nelle figure 1 e 2 nelle quali i singoli
particolari sono rappresentati da.lle lettere a.b.c.d.e.f.
8. et a.,b.o,d*

Dispoaitivo di sicurozza per’ l'accoppiamento di due meocchi-
ne agricole operatrici, di cui alle rivendicazioni preceden

-, sestanzialmante come descritto ed illustrato.

| Roma .J_.i._......p. ‘

Firma

g
;%
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.Descrizione dell'invenzione industriale per titolo:

"Dispositivo di sicurezza per l'accoppiamento di due macchine

agricole operanti con fresa e ruote, comunemente dette moto

coltivatore e motozappa, di qualsiasi specie tipo e potenza,
costituito da una barra di unione per guida bidirezionale con

sellino girevole e regolabile allo scopo di eliminare o ridur

re gli infortuni sul lavoro agricolo e le fatiche dell 'operato
re" del Signor Giovanni Calabrd,

Riassunto

Con riferimento alla Fig. 1 allegato, il trovato oggetto della
presente domanda consiste sinteticamente in un dispositivo di
accoppiamento di due mecchine agricole operatrici (frese e ruo
te) che ne consente 1'uso delle due macchine separatamente o
coniemporaneamente dallo stesso operaio.

Vantaggi e Scopi

1) Finora 1'impiego dei motori con frese e moto-zappe — colti-
vatori & stato limitato a causa della loro pericolosita e del-
la enorme fatica alle quali va soggetio 1'operatore.

Infatti & syfficiente anche una leggera distrazione dell'bperaio
per procurare gravi infortuni sul lavoro, in particolare alle
articolazioni specie quelle inferiori dell'operatoré medesimo.,
Accoppiando invece due mctori rispettivemente con fresa e ruote
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con il dispositivo di sicurezza costituito da una particolare
barra con sedile girevole e regolabile di cui si rivendicano
la privativa, il pericolo di infortuni viene o eliminato o de
cisamente ridotto. , :

La predetta barra di accoppiamento con sedile consente inoltre
all'operatore di coltivare i terreni, sia in andata e sia in
ritorno senza manovre rotatorie spesso impossibili in pianta-
gioni a spazio limitato, od in terreni particolermente disage-
volij;

2) Il dispositivo & costituito da due tubi d'acciaio anodati o
fissi uno dentro 1'altro con sellino girevole e regolabile;

ad una delle due estremita di ogni tubo viene applicato un

motore rispettivamente con fresa e ruote regolabile all dispo

sitivo secondo il senso di marcia, munito di manubrio, frizio

ne automatica e sincronizzéta, di varia potenza e tipe, indi-

pendenti tra loro, che costituiscono il mini-trattore-motozap-
pa~bidirezionale di dimensioni ridoittissime;

3) L'arresto immediato o momentaneo delle due macchine si ot-
tiene mollando i pedali accelleratori che portano ai minimi i
motori, le frizioni si disinnestano automaticamente;

4) La duplice applicazione al‘dispositivo dei due motori, con
fresa e ruote consente lo sfruttamento completo della energia
mgccanica da esse prodotta e trasformata in lavoro agricolo,
Infatti, il motore con ruote (gommate, gabbiate o dentate)
fornisce la controllata e necessaria forza di spinta o traino
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all'altro con frese per sollecitare l'avanzamento e superare
i punti morti a cui va sovente incontro il comune motozappa-
coltivatore e cio® quando la fresa (organo lavorante rotati-
vo) non provoca 1'avanzamento della macchina e affonda nel
terrenoc;

5) Col minitrattore-mo tozappa~bidirezionale il lavoro di zap-
patura aumenta notevolmente rispetto ai 3600 mq. giornzlieri
della normale motozappa; |

6) Per coltivare orti, giardini, frutteti e i pil piccoli faz
zoletti di terra con densita arborea;

7) Zappare vigneti in filari stretti a sistema alberello, per—
ché il mini-trattore motozappa~bidirezionale va avanti e indie

- tro-come le automotrici ferroviarie e non ha bisogno di spazio
per l'inversions;

8) Dissodare vigneti in terrazze ormei abbandonati in zone
lontane dalle vie rotabili e inaccessibili ai normali trattori,
poiché il mini-irattore-motozappa-bidirezionale & scomponibile
¢ le sue parti sono trasportabili a spalla o sul basto del-
1tasino; |

9) La larghezza e la profondith sono subordinate al tipe @i
macchina con fresa che si applica;

10) Riduce le fatiche dell'operaio alla semplice guida perche
 egli sta seduto comodamente sul sellino;

11) Le macchine &i cui sopra riducono il loro peso esclusivamen
te al motore-fresa percid il peso zavorra & sostituito dal



—d

peso dell'operaio che & seduto al centro del mini-trattore-
mo tozappa~bidirezionale.

Nell'unitd tavola di disegni la figura 1 rappresenta una vi-
sta laterale schematizzata dalla macchina composta in cui le
linee pilu marcate indicano il dispositivo di accoppiamento;
La figura 2 indica il dispositivo di accoppiamento visto dal=-
1'al to; '

La figura 3 indica lo schema rappresentativo della distribu-
zione dei comandi ai pedali.

Sempre in riferimento alla fig. 1 con lettere:

a) Manettino di fissaggio o snodo della macchina al dispositivo;

b) Molle paraspinte ai manottini regolatori delle macchine agri
cole al dispositivo di sicurezza; o

¢) Intelaiatura esterna:

d) bloccaggio per regolatore sellino;

e) poggiapiedij;

f) spinotto che fissa o snoda il dispositivo;

g) tubo porta sellino;

h) vite di fissaggio del sellino girsvole;

i) statfe di sostegno gruppo porta pedali acceleratorl e freno,_

1) levetta oscillante per l'accelleratore motrice N.1;

m) levetta oscillante per 1l'acceleratore motrice N.2;

n) dispositivo per il collegamento degli acceleratori;

o) pedale acceleratore motrice N.Z2;

p) pedale frenc;



q)
r)

a)
b)
c)
a)

e)

1)

Si
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. F

pedale acceleratore motrice N.1;
sellino.

E con la figura 2 con lettere'

intelalatura interna; _

foro di aggancio macchine agrlcole. _ 9
poggiapiedi; o .
dado e bullone che monta, snoddta ) flssa, 1! 1ntelaiatwra

‘interna ed esterna;

perno d'arresto che trapassa il dado e il bullone che mone
ta le due intelaiature interna ed esterna;
Mollone del perastrappi.

E con la figura 3:

indica lo schema tappresentative della distribuzions dei

comandi ai pedali o, p, q riportati alla fig. 1.

Si mettono in evidenza i particolari del dispositivo di

accoppiamento.

i,

Rivendicazioni

Dispositivo per accdppiare due macchine agricole, una con
una fresa ed una con ruote direzionali, ciascuna provvista
di un motore (1, 2) e &i impugnature a marmubrio (1{ 2') per
la guida direzionale, caratterizzato dal fatto che il detto
dispositivo & costituito da due tubi di acciaio {c) inseriti
a cannocchiale l'uno nell'altro, ciascuno potendo venife 80
lidalmente allacciato con una delle macchine in modo da po-
ter essere articolate o bloccate 1l'una rispetto all'altra,
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una estremitd libera di ciascun fubo essendé provvista di mez
zi di accoppiamento (a') per la rispettiva macchina agricola,
un sedile girevole (r) essendo montato tra le estremita del
dispositivo, il dispositivo essendo inoltre provvisto, in pros
simitd di ciascuna estremitd di esso, di mezzi di controllo
(g» 0y p) per il comando di ciascun motore.

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratierizzato dal fat
to che ciascuna delle due macchine (1, 2) & accoppiata ad un
canotto (2), solidale con 1'estremitd libera di ciascuno dei det
ti tubi (c), con articolazione ad immesto (I) che consente il
fissaggio o 1'articolazione del dispositivo alle macchine ed un
facile distacco per l'uso separaio delle due macchine (1, B) e/
oppure per il trasporto separato delle stesse e del dispositivo
(c)e

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratterizzato dal fat
to che i detii mezzi éi conirollo per il comando di ciascun mo-
tore (1, 2) sono costituiti da due primi pedali di accellerazio
ne (g) per il primo motore e da due secondi pedali di accelera-
zione (o) per il secondo motore, posti rispettivamenie alla Sim
nistra ed alla destra dell‘operatore, sia che questi sia volto
verso il primo motore (1), sia che sia volto verso il secondo .
motore (2), ciascun primo pedale (g) agendo indipendentemente
dall'altro primo pedale (g) e ciascun secondo pedale (o) agen-
do indipendentemente dall‘aliro secondo pedale (o), ogni coppia
operando comunque sempre su di una sola dei due motori (1, 2).
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4. Dispositivo secondo la rivendicazione 3, caratterizzato dal
fatto che i primi pedali di accelerazione (g) agenti sul pri
mo motore (1) ed i secondi pedali di accelerazione (o) agen—
ti sul secondo motore () operano indipendentemente sul ri-
spettivo motore tramite cavetti flessibili collegati con giun
ti ad asola all'estremitd superiore e rispettivamente inferio
re di una rispetiiva levette (1, m), fulcrata nel centro,”cia
scuno dei giunti ad asola operando in tal modo alternativamen
te in trazione, oppure a vuoto.

5. Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratterizzato dal
fatto che sia tra i primi e secondi pedali di accelerazione
(g, o) dal lato della fresa (1) della mecchina, sia tra'i 'pe
deli di accelerazione (g, o) dal lato delle ruote motrici (2)
della macchina & previsto un pedale (p) agente da freno sul-
le sole ruote motrici (2}, ciascuno dei due pedali (p) agendo
indipendentemente 1'uno dall'altro.

6. Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratterizzato dal
fatto che il sellino (r) & montato su di un tubo (g) che vie-
ne fatio spostare con mezzi che fanno muovere il sellino di un
tratto lungo il tubo esternc dell'inteleiatura (g) e bloccata
in posizione mediante una vite (d).
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Il sottoscrittc Calabro' Giovanni di nazionalijita’
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La prima pagina e' sostituita dalla seguente:

Descrizione

L'invenzione concerne un mini-trattore-motozappa-

bidirezionale.

iﬁ' noto che, in agricoltura, l'uso di motozappe di

qualsiasi potenza comporta, con notevole frequen -

za, infortuni molto gravi agli operatori. TIe moto-

zappe, infatti, vengono guidate ed orientate, du-

. 5%545p1414/o<,£4, ./4£%L*£dLJLt4£T

rante il lavoro, da un operatore che gegue a piedi

-

la macchina e che, guando la fresgsa si ingrippa in

un terreno duro, deve cercare di disimpegnarla con

spostamenti laterali operati a braccia. E' proprio

durante questi tentativi che 1'infortunio si deter

mina provocando gravi lesioni agli arti inferiori,

Va osservato che, nelle motozappe di bassa potenza




fle ruote che servono allo spostamento della macchi-

La verso il luogo di lavoro, possono essere tolte

durante la zappatura del terreno. Nelle motozappe

di potenza piu' elevata, le ruote non possono esser

igsportate durante la lavoragione., Cio' comporta la

impossibilita' per la fresa di affondare in profon-

dita' nel terrenco, in quanto le ruote poste ai suoi

lati impediscono una lavorazione in profondita'.

LA 27 PAGINA E' SOSTITUITA DALLA SEGUENTE :

IVa ancora osservato che 1l'operatore che segue la mo

tozappa entro due filari di piante si trova spesso

vin difficolta' dovendo procedere ad una conversione

ad U al termine di ogni filare,

' da notare che, nelle attuali motozappe, la fresa

b

puo' lavorare solo a meno del 50% berche' spesso gi

ra a vuoto non essendo coadiuvata da nessun interve

1=

to di spinta o di traino.

Si osserva infine che, la motozappa dovendo essere

pilotata dall'operatore, sottopone questi ad un con

siderevole sforzo fisico che lo vincola ad una ress

Tiornaliera di lavoro assai limitata.

i,'invenzione si pone dunque per compito quello di

proporre un dispositivo che ponga l'operatore in con

i
dizione di essere sempre e comunque protetto da ogni

infortunio, di poter operare con la frega a notevole




profondita', di evitare cenversioni ad U e di otte

nere una resa totale della frega in rotazione, non-

che' una rega giornaliera notevolmente superiore
g P ’

riducendo peraltro considerevolmente lo sforzo fisi

co dell'operatore,

L'invenzione risolve quegto compito realizzando un

dispositivo per accoppiare due macchine agricole, &

una con una fresa ed una con ruote direzionali, cis

LA 3" PAGINA E' SOSTITUITA DALLA SEGUENTE :

....... - -+ »

scuna provvista di un motore e di impugnature a ma

nubrio per la guida direzionale, caratterizzato dall

Op Lo

fatto che il detto dispositivo e!' costituito da due

tubi di acciaio inseriti a cannocchiale 1'uno nel-

1'altro, ciascuno potendo venire solidalmente allac

ciato con una delle due macchine, in modo :da poter

esser articolate o bloccate 1l'una rispetto éll'alm

ffra, una estremita' libera di ciascun tubo essendo

J%me—z

brovvista di mezzi di accoppiamento per 1a rigpet

tiva macchina agricola, un sedile girevole essendo

montato tra le estremita' del dispositivo, il dispo

sitivo essendo inolitre provvisto, in prossimita' di

ciascuna estremita' di esso, di mezzi di controllo

per 11 comando di ciascun motore.

[ detti tubi di acciaio inseriti a cannocchiale 1'Yd

!

RO nell'altro, clascuno solidalmente allacciatc con
]




una delle due macchine, sono previsti dall'invenszi’

-

(O] A , . .
dne nel detto posizionamento allo scopo.di consenti

re a ciascuna delle due macchine di affrontare le s

sperita' del terrenc in modo indipendente ed agsicy

rare quindi maggiore stabilita' al minitrattore-mo

tozappa;

Ciascuna delle estremita' dei detti due tubi e'prov

vista di mezzi di accoppiamento del dispositivo al-

la rispettiva macchina, tali da consentirle untar-

LA 4 PAGINA B'&SOSTITUITA DALLA SEGUENTE :

=

ticolazione diregionale agendo sulle dette rigpet-

tive impugnature a manubrio. Essi consentono inol-

tre di scomporre in piu' parti il mini-trattore-mo

_ltozappa per trasportarne separatamente le parti, é

eventualmente anche a dorso di asino, in zone non

accessibili a trattori ed a veicoli in genere.

I1 detto sedile, regolabile in altezza, consente

all'operatore di invertire la propria posizione di

guida nell'una o nell'altra direzione senza con-

versione ad U del mini-trattore-motozappa.

Allo scopo di provvedere 1'operatore di mezzi di

comando ai motori di ciascuna macchina in ambedue

le direzioni, in prossimita' di ciascuna estremita’

esterna dei detti tubi sono previsti mezzi di co-

mando e di controllo rappresentati da due pedali

-



di accelerazione, ciascuno per unc dei due motori,

e da un pedale di freno, agente sulle sole ruote

motrici. ILe frizioni automatiche gi disinnestano

e si innestano in modo per se' noto.

La duplice applicazione delle due macchine (fresa

e ruote) al dispositivo secondo l'invenzione con-

sente lo sfruttamento completo deli'energia meccaw

nica da esse prodotta, che viene trasformata in

lavoro agricolo. Infatti, il motore con ructe for-

LA 5" PAGINA E' SOSTETUITA DALLA SEGUENTE :

nisce 1la controllata e necesgaria forga di spinta

o di traino al motore con fresa, allo scopo di sol

lecitarne l'avanzamento e superare i puhti morti

che sovente gi presentano alle motozappe tradigio-

h2aleceity 424L4¢u%719

nali quando 1la fresa, affondando nel terreno, re-

7
1

agta bloccata in avanzamento.

L'oggetto dell'invenzione verra' in appresso piu'

dettagliatamente degscritto con riferimentio ad una

forma preferita di attuazione rappresentata a tito

lo esemplificatiwo e non Limitativo negli allegati

disegni nei quali le figure mostrano:

la figura?1, una vista schematica frontale del mi-

nitrattore-motozappa bidirezionale

secondo l'invenzione:

la figura 2, una vista schematica dall'alto dei

L e . B~ - —'5« . ;1” l.lf ! .. .-r. ) - Bt




oo oot duet tubil dékodidpositivd 1ddi accoppia-

mento delle due macchine con i tubi

di sostegno inseriti a cannocchiale; .

la figura 3%, una vista schematica della distribuziﬁh

one dei comandi a pedale; ¢

l
la figura 4, una vista prospettica ingrandita del f

dispositivo di figura 7 ove, per mi-

giiore comprensione, le due macchine |

sono state asportate;

LA 6" PAGINA E' SOSTETUITA DALLA SEGUENTE :

le figure 5, 6, 7, viste particolari dello schema

ma &i figura 3. 1

In figura 1 e' stata indicata con 1 la fresa della

motozappa e con 2 sono state indicate le ruote mo-

trici che, a seconda della direzione di marcia, a-

giscono di spinta, oppure in trazione. Con ¢ et

i
gtata indicata 1l'intelaiatura del dispositivo, co={

stituita da due tubi innestati a cannocchiale, unol

{dei quali visibile in tratteggio (fig. 2). Con Ef &'

=

stato indicato lo spinotto 4i fermo dei due tubi.

— | nn..pn-‘;‘

Al centro del dispositivo e' montato il tubo porta—

sellino g con il sellino r, regolabile in altezza,

bloccato dalla vite h. Con e sono stati indicati

i poggiapiedi per 1l'operatore.

I1 tubo portasellino g e' montato su di una staffa




alla guale sono applicati supporti e leve di tra-

gissione dei detti megzi d4i controllo per il co -

=

mando di ciascun motore 1, 2 e di cui si parlera'i

appressco. Questi supporti e leve sono stati indica

ti genericamente con n. La detta staffa e' scorrevq

le a cannocchiale lungo un tratto del tubo esterno

dell'intelaiatura ¢ in modo da consentire all'opes

ratore di accostare o scosbare il sellino r dai

—~~

&

pedali in ambedue le direzioni, La staffa puo' esss

re bloccata in posizione mediante la vite 4

-
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LA 7" PAGINA E! SOSTITULITA DALLA SEGUENTE

In corrispondenza dell'estremita' libera di ciascu

no dei due detti tubi costituenti l'intelaiatura ¢

e' previsto un canotto §' per 1l'aggancio della ri-

spettiva macchina 1, 2 mediante un perno I passanw

2t prapeede, | Qplad]

te che realizza l'articolazione direzionale di cia

L

scuna di esse governabile mediante le dette impu -

gnature a manubrio 1', 2°',

In progssimita' di ciascuno dei canotti a' e' monta-

ta una staffa i di sostegno per i detti mezzi di con

tfollo del comando di ciascun motore 1, 2. Questi

mezzi di controllo sono costituiti dai pedali o, 9

di accelerazione e dal pedale p del freno, posti

sia dal lato della fresa, sia dal lato delle ruote

motrici.




Come meglio visibile in figura 4, il pedale g alla

sinlstra dell'operatore dal lato della macchina 1

governa l'accelerazione della macchina 1 tramite

il cavetto flessibile collegato, mediante giunto a

asola, all'estremita' inferiore della levetta 1 full

crata nel centro. Nel governare la macchina 1, la

levetta 1 scorre, con un piolo, entro 1l'asola del

giunto facente capo al cavetto flessibile collega-

to al pedale di accelerazione q a sinistra della

macchina 2. In tal modo, ambedue i pedali g di ac=-

celerazione a sinistra dell'operatore agiscono in-

L' 8" E' SOSTITUITA DALLA SEGUENTE :

dipendentemente sulla stessa macchina 1, uno dei

giunti ad asola funzionando in trazione e 1l'altro

a vuoto. Lo stesso dicasi per i pedali o di accele

razione alla destra dell'operatore i quali, -trami-

te analogo leveraggic supportato dalla levetta my

governano indipendentemente la macchinz 2.

Le figure 5, 6, 7. rendono meglio comprensibile il

funzionamente del pedale g di sinistra e, per ana-

logia, quello del pedale o di destra.

In figura 5, 1 pedali g ed o sono in posizione di

riposo. In figura 6, 11 pedale q di accelerazione

della macchina 1 e' in fase di accelerazione; si no

ta come il piolo superiore della levetta 1 abbia




compiuto una corsa a vuoto lungo l'asola del giun

to collegato con il pedale q della macchina 2, ri

masto inattivo. In figura 7, in analcgia a quanto

descritto per la figura 6, e' il pedale q della mag

china 2 ad esser in fungione, mentre resta inatti-

vo il pedale g della macchina 1.

NUOVO_T#STO_ALLE RIVENDICAZIONT ¢

[Ty

zionali, ciascuna provvista di un-%motore (1, 2) e

di impugnature a manubrio (1' 2'") per la guida d5-

rezionale, caratterizzato dal fatto che il detto

agricole, una con uvna fresa ed una con ruote diresopiiret

dispositivo e' costituito da due tubi di acciaio

(¢) inseriti a cannocchiale 1'uno dell'alitro, c¢ci -

J#&scunc potendo venire gsolidalmente allacciato._con

una delle macchine in modo da poter essere artico-

late o bloccate 1'una rispetto all'altra, una est-

remita libera di ciascun tubo essendo provvista 4di

mez2i di accoppiamento (a') per la rispettiva mac-

china agricola, un sedile girevole (r) essendo mon-

tato tra le estremita' del dispositiveo, il digposi-

tivo essendo inoltre provvisto, in prossimita' ai

ciascuna estremita' di €880, di megzi di controllo

(24 9, P) per il comando di ciascun motore.

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratte -




1 rizzato dal Tfatto che ciagcuna delle due macchine

(1, 2) e' accoppiata ad un canotto (a), solidale }

con l'egtremita' libera di ciascuno dei detti tubiﬁ

(¢), con articolazione ad innesto (I) che consente

il fissaggio o l'articolazione del dispositivo al-

le macchine ed un facile distacco per l'uso separa||

to delle due macchine (1, 2) e/oppure per il tra-

sporto geparato delle stesse e del dispositivo (¢)

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratte -

rizzato dal fatto che. i detti mewzi di controllo

per il comando di ciascun motore (1, 2) sono co =

stituiti da due primi pedali di accelerazione (g)

per il primo motore e da due secondi pedali di ach

lérazione (9) per il secondo motore, posti rispetti

vamente alla sinistra ed alla destra dell'operatore;

sia che questi sia volto verso il primo motore (1),

sia che sia volto verso il secondo motore (2), cias

cun primo pedale (g) agendo indipendentemente dal-

1'altro primo pedale (g) e ciascun secondo pedale

(o) agendo indipendentemente dall'altro secondo pe-

dale (0), ogni coppia operando comungue sempre su di

una sola dei due motori (1, 2).

Puntg_&

Dispositivo secondo la rivendicazione 5, caratte -

rizzato dal fatto che i1 primi pedali di accelera -




zione (Q) agenti sul primo motore (1) ed i secondi

pedali di accelerazione (9) agenti sul secondo mo-

tore (2) operano indipendentemente sul rispettivo

motore tramite cavetti flessibili collegati con

riunti ad asola all'estremita' superiore e rispetti

vamente inferiore di una rispettiva levetta (1, m),

ffulcrata nel centro, ciascuno dei giunti ad asola

pperando in tal wmodo alternativamente in trazione,

bppure a vuoto.

Punto 5

Digpositivo secondo la rivendicazione 1, caratte -

rizzato dal fatto che sia tra i primi e secondi pe-

lali di accelerazione (g, o) dal lato della fresa i

(1) della macchina, sia tra i pedali di accelerazio

e

(g, ©) dal lato delle ruote motrici (2% della mac &

R s | Ldella b

china e' previsto un pedale (B) agente da freno sul

le sole ruote motrici (2), ciascunc dei due pedali

(p) agendo indipendentemente 1'uno dall'altro.

Dispositivo secondo la rivendicazione 1, caratte -

Tizzato dal fatto che il sellino (r) e' montato su

11 un tubo (g) che viene fatto spostare con mezzi

che fanno muovere il sellino di un tratto luneo il

tubo esterno dell'intelaiatura (9) e bloccata in

posizione mediante una vite (d).
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