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Przedmiotem wynalazku jest ukiad napedo-
wy, elektromagnetyceny do lieznikébw o duzej
czestotliwosei lacmenia, zwilaszeza do lieznikéw
mechapieznych, ktéry przy malej budowie
gwarantuje duga pewmosé pracy.

Lieznik lub przyrzgd wskazujgcy jest nape-
dzany silnikiem skokowym tzn. silnikiem, kt6-
ry przetwarza dostarczany mu impuls napiecia,
w ruch obrotowy o dokiadnie ustalonym
i ogramiiczonym kgcie obrotu. Prnzy ciagu staty-
czie rozdzielonych impulséw, kazdy impuls
pojedynczy powinien odpowiadaé takiemu sa-
memu kagtowi obrotu osi silnika, niezaleznie

)

*) Wiasciciel patentu oéwiadeozyl, Ze wsp6l-
twércemi wynalagku s3 Bruno Kralitschek i
‘Bmst LArner.

od tego w jakich odstepach czasu nastepuig
po scbie impulsy. Poza tym kazdy pojedynczy
impuls powinien powodowaé¢ tylko jeden skok
tak, ze o§ silnika po obrocie o okreslony kat
musi natychmiast sie zatrzymaé,

Dila osiggniecia tego wymagania sg stosewane
juz rézne znane ukiady. Mechaniczna prze-
miana ruchu jest mogliwa przez styczne, koplej-
ne wigezanie kala wenoszaoego (zapadka i kato
blokujgee) lub prgez zazebienie wadiuz pro-
mienia czionu wsahadtowego i kola nepedowe-
go. Znane s3 rowniez urzgdzemia blokujgee
(ap. sbesowane przy budewie gegardw), kibre
pazwalajg obmbcié of albo kolo zghate tylko
skialvowo,

Do napedu +nepieni prowedzecych preyrzadu
lieznikowego o wekeagniku optycznym, przesna-
czonego do celow fimylal jgdrewej, jest potirzeb-

|



fiy eleictromagnetycany siinik skokowy, lktéry
pozwalalby osiggngé co najmnniej konieczng
. czestotliwoéé licwenia (np. 100 Hz) lub tez
przekroczyé jg, a przy tym odznaczalby sie
bandzo malymi wymiarami zewnetrznymi. Jego
maksymalna szeroko$¢ nie powiinna przekra-
czaé 18 mm. Wytworzony moment obrotowy
powinien wystanczyé do napedu trgzpienia, Wy-
magana moc nie powinna preekraczaé mocy
dajgoej sie osiggngé za pomocy mwyklej pod-
wojnej triody albo tranzystoréw (monosta-
bilny multiwibrator). Warunkéw tych nie moz-
na jednak osiggngé za pomoca znanych ukia-
déw, zwilaszcza e wystepuja tak- duze napre-
zenia w mateniale zapadki i kota blokujacego,
iz granica sprawnoédi i dokdadno$ci liczenia,
wyznaczona przez zuzycie, zostanie przekro-
czona juz po kilku godzinach pracy ciaglej.

Wady aznanych systeméw zostajg usuniete
wedlug wynalazku dlatego, Zze znany wuklad
"z kotwica wahadlows, w ktérym cewka wzbu-
dzajgca jest wmieszcmona w obwaodzie perado-

- wym, wilaczanym sygnalem wejSciowym, zZos- .-

taje powilgzany z uktadem przekidadni zebatych,
ktérego czton z dwoma zebami @znajdujgcymi
si¢ naprzeciw siebie zazebia s&ie na zmiang
z kolem napedowym, umieszczonym miedzy
tymi zebami. Przez to odstep osi od kola napedo-

wego kotwicy wahadlowej jak réwniez szoze-:

lina powietrzna miedzy Y¥olem napedowym
i kotwicga wrahadlows zostang tak znmniejszone,
Ze zostaje osiggnieta czestotliwosé laczenia po-
wyzej 100 Hz, Cewka wzbudzajgca ukladu z
kotwtica obrotowa jest umieszczona w sygna-
lowym obwodzie prgdowym, ktéry jest wyko-
.nany na przykiad jako mionostabilny miultiwi-
brator z lampami, tranzystorami lub przekaZ-
niktiem.

Zastosowanie kotwicy wahadbowej zostalo tu
wprowaidzone z nastepujacych powodéw: po
pierwsze istnieje przez to modliwoéé zapro-
jelctowania dogodniejszych rozwigzan konstruk-
cyinych, po drugie lepsza jest sprawneéé elek-
-tromechanicznej przemiany mocy, gdyz szcze-
-lina powietrzna przy kotwicy mode byé utrzy-
mana wezglednie mala. Kombinacja obu syste-
méw pozwala ksztalowaé majdujgce sie w ru-
chu masy jako wzglednie male masy, przy
czym nie zachodzi koniecznoéé przekroczenia
minimum bezpieczefistwa odnodnie szybkiego
zuzycia sie tych ukladéw, Jest ¢o jeden z naj-
waniejszych warmunkéw jakie muszg byé spet-
. nione, aby osiagnaé duzg czestotliwosé liczenia.
Jezell poruszona masa jest duza, to komieczna
jest duta szeroko$é amplitudy impulsu, co

bandzo szybko ogranicza najwieksza, modliwg
do osiggniecia czestotliwosé liczenia gdyz wraz
ze wzrastajaca zdolnoécia rozdzielczg maleje
szeroko$é amplitudy impulsu.

Powyzej okreslonej czestotliw: szerokodé

impulsu napedowego bedzie wiec starczajg-
ca aby pckonaé bezwladno$é masy ukiadu nape-
dowrego tak, ze droga konieczna dodalszego prze-
laczania kola napedowego, nie moze byé w tak
‘krétkiim czasie przez kotwice wykonana w ca-
tosci. Mozliwe jest wprawdzie osiggniecie
preyépieszenia przez podwyzszenie mccy nape-
dowej, Jetdnakme istnieje - granjca . wyznaczona
przez stosowanié srodkéw Tapedowych (lampy,
tranzystory). Nie mozna réwniez czeéci rucho-
mych zanadto zmniejszyé¢, @dyz w przypadku
kotwicy elektiromagnetycznej powstaje niebez-
. pieczefistwo nasycenia, a w czeéciach mecha-
nicznych, powoduje to wicksze zuzycie, a tym
samym skraca ich czas uzytkowania, '

Na rysunku fig. 1 przestawia silnik skoko-

wy z mechanizmem wlaczajacym o zapadce
#ébatej i o zazebieniu promieniowym, a fig 2
= stopiefi napedowy (monostabilny multiwi-
"-bﬁhr) stuzacy do napedu silnilkka skokowego.

Jezeli w ukladzie wedlug fig. 1 do cewki

wzbuldzaijacej 11 zostaje doprowadzony impuls

‘napieciowy, to kotwica wahadlowa 8 zostaje

PrEyeiggnieta proez nabiegunniki 10, wykonujge

“w ten sposéb ruch obrotowy. Czion 3 eprzego-

ny‘ sztywno z kotwica wahadlowg 8 zostaje
przyciggniety swym dolnym zebem blokujgcym
5 do krawedzi kola mapedowego 6, przy czym
koto to obraca sie o pét dalalki. Jednoczeénie
zostaje naciagnieta sprezyna 2. Po uplywie
czasu trwania impulsu, czion 3 wraz z kotwica
wahadiowg 8 zostaje przyciggniety do swego
polozenia wyjSclowego przez sprezyng 2. Przy
ruchu tym, gy zgb blokujgcy 4 czionun 3
zazebia sie z kolem zebatym 6 i pomusza je
naprzdd $lizgajac sdeminttﬂwﬁdz;uwwu o pot
dzialki. W ten sposéb jednemu impulsowi odpo-
wiada obrét kola zegbatego 6 o peing dzialke.
‘W przedstawionym przykiadzie, przy kole o 10
~ciu zebach, kat obrotu wymnosi wiec ¢ = 36°.
Ponlewaz przy tym ukladeie zawsze co naj-
mniej jeden zgb czlonu 3 znajduje sie w wy-
cieciu zebdw, przerzucenie wige: napedzanej
osi 7 kola 6 jest wykluczone nawet przy du-
zych czestotliwoéciach liczenia. -

Przy woorcowaniu napedu istotne jest po-
lozenie kotwicy wahadlowej 8 wzgledem czlo-
nu 3. Gdy gémy zab blolkujacy 4 czionu 3
jest zazebiony z kolem 6, to knawedzle kot-
wicy powinny znajdowaé eie dokladnie na-



przeciw odpowiednich krawedzi nabiegunnika
10. Najkorzystniejszy stopiefi sprawnoéci osigga
si¢ przez wsigpne naprezenie sprezyny 2. Cy-
fra 1 oznaczony jest zaczep sprezyny ruchu
zwrotnego 2, ktéry moéna przestawiaé, a cyfrg
9 oé kotwicy wahadiowe]. )

Na fig. 2 cyfrg 12 jest oznaczony silnik sko-
kowy, ktérego cewka wzbudzajgca jest umiesz-
czona w obwodzie anodowym, podczas gdy cy-
fra 13 oznaczony jest zestyk podozenia zerowe-
go, a cyfrg 17 — wejScaie sygnatu. Cyfra 14 oz-
naczony jest zacisk napiecia roboczego, a cyfra
15 — napiecia pomiocniczego dla ustawienia
polozenia ‘zerowego, natomiast cyfrag 16 sg oz-
naczone zaciski napiecia blokujgcego.

Zastrzezemnie patentbwe

Elektromagnetyczny ukdad napedowy do licz-
nikéw o duzej czestotliwoéel igczenia, zwihasz-

cza do Meznikéw mechanicznych, znamienny
tym, Ze na dw j kotwicy wahadlowe)
(8), ktéra jest umieszczona miedzy dwoma bie-
gunami elektromagnesu, jest zamocowany, za-
opatrzony w dwa zeby (4, 6) lezgce naprmzeciw
siebie, czion (3), ktérego zeby zazebiajg si¢ na
zmiane z kolem napedowym (6), umieszczonym
miedzy tymi zebami w ten sposéb, Ze przez
sterowane impulsami sygnaléw ruchy kotwicy
wahadlowej w polgczeniu z oddzialywujacyg na
czion (3) sprezyny (2) nastawiania zwmrotnego,
kolo napedowe obraca sie skokowo odpowied-
nio do czestotliwoéel impulséw sygnalu,
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