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Uchwyt hydraﬁliczny
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Przedmiotem wynalazku jest automatyczny
uchwyt hydrauliczny przeznaczony do wspoélpra-
¢y z silownikami hydraulicznymi lub innymi or-
ganami ° wykonawczymi uladéw hydraulicznych,
a zwlaszcza z prasg do sprezania strun stosowang
przy produkcji elementéw strunobetonowych.

Uchwyt hydrauliczny stuzy do niezawodnego
przeniesienia sily z organu wykonawczego ukladu
hydraulicznego, jak np, silownik lub silnik hy-
drauliczny, na elemen% bedacy przedmiotem dzia-
tania tego organu wykonawczego.

Znane s3j roéznego rodzaju uchwyty i zaciski
o dzialaniu zwlaszcza mechanicznym (jak np.
uchwyty ptaski i stozkowy do splotéw sprezajg-
cych), posiadajg one jednak tg niedogodno$é, ze
_ich budowa nie pozwala na samoczynne zaciska-
nie elementu bedacego przedmiotem dzialania
tych zaciskéw, przed rozpoczeciem dzialania orga-
nu wykonawczego ukladu hydraulicznego. Ich

~ budowa nie pozwala takZe na proporcjonalne uza-
leznienie sily zaciskania od sily dzialania organu
wykonawczego ukitadu hydraulicznego.

Niedogodno$§é ta utrudniala obsluge urzadzen,
w ktérych uchwyty byly zastosowane, oraz stwa-
rzala niekiedy stan zagroZenia dla operatorow ta-
kich urzadzen. Automatyczny uchwyt hydraulicz-
ny wg wynalazku usuwa wymieniong wyzej nie-
dogodnosé.

Istota wynalazku polega na wyposazeniu
uchwytu w matly silownik hydrauliczny, do ktoé-

56683

10

15

20

25

rego czynnik roboczy doprowadzony jest z prze-
strzeni roboczej wlasSciwego organu wykonawcze-
go lub z tej samej galezi ukladu hydraulicznego.

Schemat automatycznego uchwytu hydraulicz-
nego uwidoczniony jest na zalgczonych rysunkach,
na ktérych fig. 1 przedstawia uchwyt w stanie
otwartym, fig. 2 w stanie zamknietym, a fig. 3
i fig. 4 przedstawiajag przyklady innych odmian
konstrukeji automatycznego uchwytu wedlug wy-
nalazku, ktéry przy tym nie zostaje ograniczony
do tych przykladow.

W korpusie 1 uchwytu mieéci sie przestrzen
robocza 2 silownika uchwytu, ktoérego tloczek 3
(lub nurnik) dziala na szczeki 4 (lub inne ele-
menty wykonawcze) uchwytu.

Przestrzen robocza 2 sitownika uchwytu polg-
czona jednym kanalem 5 (lub jednym przewodem)
z przestirzenia robocza 6 wlaSciwego organu wy-
konawczego ukladu hydraulicznego 7.

Wbudowany w silowniku uchwytu element
sprezysty 8 dziala tak na ttoczek 3 (lub nurnik),
ze przy braku ci$nienia w przestrzeni roboczej 6
wlasSciwego organu wykonawczego 7, szczeki 4
znajdujg sie w stanie otwartym, a zaczynajg sie
zamykaé¢ przy ci$nieniu p,, mniejszym od ci$nienia
pPg, potrzebnego dla rozpoczecia dzialania wtasci-
wego organu wykonawczego.

Dzialanie automatycznego uchwytu hydraulicz-
nego zostanie wyjasnione na przykladzie zastoso-
wania go do tlokowej prasy naciggowej, uzywanej
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przy produkcji sprezonych elementéw struno-
betonowych, przy czym to zastosowanie uchwytu
wg wynalazku nie zostaje ograniczone do przy%o-
czonego nizej przykladu, -

Automatyczny uchwyt hydrauliczny zamocowa-
ny jest na tloczysku 9 silownika tlokowego prasy,
a komora robocza 2 silownika uchwytu polaczona
jest poprzez nawiercenie 5 ttoczyska z komora
roboczg 6 silownika prasy.

Przy wysuwaniu tloczyska silownika prasy w
kigrunku splotu strun, ci$nienie w przestrzeni ro-
boczej. 6 silownika jest mniejsze od ciSnienia pj
i szczeki uchwy%u znajdujg sie w stanie otwar-
tym. Po wysunieciu tloczyska 9 silownika prasy
i objeciu szczekami 4 uchwytu sprezanego splo-
tu 12, nastepuje wilgczenie ci$nienia do przestrzeni
roboczej 6 silownika. Silownik zostaje tak polg-
czony z ukladem hydraulicznym, Zze w przestrzeni
roboczej 10 po drugiej stronie ttoka 11 panuje
zawsze ciSnienie ps, wieksze od ci$nienia p;. Gdy
ciSnienie w przestrzeni roboczej 6 silownika prasy
osiggnie wielko§é pjy, rozpocznie sie zaciskanie
szczek 4 uchwytu, przy czym tlok 11 silownika
prasy pozostanie nieruchomy. Dopiero wzrost cis-
nienia w przestrzeni roboczej 6 do wielkoSci pa, -
wiekszej od wielkoSci ci$nienia potrzebnego do
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pelnégo zaci$niecia szczek 4, powoduje ruch tloka
11 w lewo i nacigganie splctiu. . .
Jezeli sila potrzebna do przesuwania tloka 11
w lewo wzrasta, to jednocze$nie wzrasta ci$nienie
w przestrzeni roboczej 6 silownika prasy i w prze-
strzeni roboczej 2 silownika uchwytu i tym sa-
mym powoduje zwiekszenie sily zaciskania
szczek 4. Szczeki otworza sie dopiero wtedy, gdy
ci$nienie w przestrzeni roboczej 6 silownika spad-
nie do wielko$ci p;. Ten stan jest oczywiScie mo-
zliwy dopiero po zablokowaniu splotu w znany
sposob.

Zastrzezenia patentowe

1. Uchwyt hydrauliczny do mocowania réznych
przedmiotéw, a zwlaszcza = splciOw sprezajg-
cych elementy strunobetonowe znamienny tym,
ze posiada silownik hydrauliczny nurnikowy
(3), ktérego komora robocza (2) jest polgczona
kanalem hydraulicznym (5) z przestrzenig ro-
bocza (6) organu wykonawczego (7), z ktérym
uchwyt wspoétpracuje.

2. Uchwyt hydrauliczny wedlug zastrz. 1 zna-
mienny tym, ze silownik hydrauliczny (3)
uchwytu posiada wbudowany element spre-
zysty (8) napedzajacy ruch powrotny nurnika.
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