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Uktad sterowania grupowego dZzwigéw osobowych

Przedmiotem wynalazku jest uktad sterowania grupowego dZwigéw osobowych.

Znane s3 uktady sterowania grupowego dZwigéw osobowych zawierajace centralny uktad analizujacy za-
zwyczaj w postaci odpowiednio zaprogramowanego minikomputera. Z uktadéw napgdowych' poszczegélnych
dzwigéw doprowadzane sa do centralnego uktadu analizujacego sygnaty o aktualnym potozeniu kabin, ich
kierunku i predkosci, a takze stanie obciaZenia. Ponadto na kazdym pigtrze znajduje si¢ kaseta pigtrowaz dwo-
ma przyciskami, za pomoca ktérych moZna przestaé¢ do centralnego uktadu analizujacego sygnat Zadanego
kierunku jazdy w gére lub w dét. "

Uktad analizujacy przetwarza powyZsze sygnaly iokredla optymalny przydziat jednej z kabin dzwigu dla
okre§lonego wezwania, co umozliwia zwigkszenie wydajnosci grupy dZwigéw i skrécenie czasu oczekiwania na
diwig,

Istota wynalazku polega na tym, Ze kazda z kaset pigtrowych posiada potaczone z centralnym uktadem
analizujacym wskaznik numeru kabiny przydzielonego dZwigu oraz impulsatory przyciskowe pigter docelowych.
Liczba impulsatoréw przyciskowych w kazdej kasecie pi¢trowej jest réwna liczbie pigter.

. W uktadzie wedtug wynalazku podczas okreslania optymalnego przydziatu dZwigu przez centralny uktad

analizujacy przetwarzana jest réwniez w tym uktadzie analizujacym informacja o pietrze docelowym danego
wezwania. Umozliwia to przydzial tej samej kabiny dZwigu pasazerom wysiadajacym na tym samym poziomie.
Uktad ten zwigksza wydajnosé grupy dZwigow.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia schemat
blokowy uktadu sterowania grupowego dla trzech dZwigéw osobowych.

Kazdy dzwig posiada uktad sterujacy potaczony ze wspdlnym uktadem analizujgcym CUA. Elementy
wchodzace w sktad uktadu sterujacego pierwszego dZwigu oznaczone sa cyfra rzymska 1, drugiego — cyfra
rzymska 11, a trzeciego — cyfra rzymska I11. Kabina dzwigu Ik, IIk i IlIk otrzymuje naped z silnika napgdowego
IM, 1IM i1IIM zasilanego ze wszmacniacza mocy IWM, IIWM i11IWM, ktdrego wejscie potaczone jest z wyjsciem
regulatora napg¢du IRN, 1IRN i IIIRN.
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Wejscie tego regulatora napedu IRN, IIRN illIRN potaczone jest z centralnym uktadem analizujacym
CUA w postaci specjalnie zaprogramowanego minikomputera. Sygnat podany na to wejécie regulatora napedu
IRN, IIRN i IIIRN inicjuje rozruch lub hamowanie dZwigu. )

Regulator napedu IRN, IIRN illIRN posiada ponadto drugie wyjscie, ktére potaczone jest z centralnym
uktadem analizujaeym CUA, pobierajacym z tego drugiego wyjscia regulatora napedu IRN, IIRN i I1IRN sygnat
stanu pracy regulatora napedu, zawierajacy informacje o aktualnej fazie procesu przejsciowego napgdu.

Uktad sterujacy kazdego z dZwigéw posiada ponadto czujnik cigzaru kabiny ICQ, [ICQ i IIICQ, ktdrego
wyjscie potaczone jest z centralnym uk}adem analizujgcym CUA dokad przesyta sygnaty o obciaZeniu poszcze-
golnych kabin 1ICQ, 11CQ i ILICQ.

Uktad sterujgcy kazdego z dzwigéw posiada takZe sprzezong z uktadem liniowym IL, IIL illIL tarcze
impulsowa ICI, IICI i I1ICI, ktorej czujniki wytwarzajg impulsy doprowadzane do przetwornika impulséw IPY,
IIPY i HIIPY, ktérych liczba jest proporcjonalna do przesunigcia kabiny Ik, 11k i IlIk.

Wyjscie przetwornika impulséw IPI, IIPI i IIIPI potaczone jest z centralnym uktadem analizujagcym CUA.

Wyjscie to jest wielokanatowe. Z tego wyjscia pobierane sq sygnaty poloZenia kabiny, predkosci kabiny
i kierunku ruchu kabiny. '

Uktad sterowania grupowego zawiera takZe umieszczona na kazdym z pigter, ktorych liczba wynosi n,
kasete pietrowa KP,, KP, ..., KPy. Kazda z kaset pietrowych KP+ KP,, ..., KPy, posiada impulsatory przycisko-
- we IP, IP,, ..., IPy pieter docelowych, ktorych liczba w kazdej kasecie pigtrowej jest réwna liczbie pigter
docelowych n, oraz potaczony z centralnym uktadem analizujacym wskaznik numeru Wk, WK, ..., WKp
kabiny, przydzielanej dla kazdego wezwania.

Kazdy z impulsatoréw przyciskowych polaczony jest z centralnym uktadem analizujagcym CUA, dokad
moZe byé wystany z impulsatora sygnat wezwania dzwigu z okreslonego pigtra, atakie sygnat o poziomie
docelowym tego wezwania. '

Centralny uktad analizujacy CUA, okresla optymalny przydzial jednej z kabin dzwigu IPI, 11P1 i I1IPI dla
tego wezwania i wysyta sygnal numeru kabiny do odpowiedniego wskaznika numeru przydzielonej kabiny WK,
WK, ..., WKp w tej kasecie pigtrowej KP,,KP,, ..., KPp, z ktérej byt wysytany sygnat.

Zastrzezenie patentowe
Uktad sterowania grupowego dZwigéw osobowych zawierajacy centralny uktad analizujqcy, ktdry sygnaty
otrzymane z uktadéw napgdowych poszczegélnych dzwigéw oraz z kaset pigtrowych przetwarza w celu opty-
malnego przydziatu kabiny dZzwigu dla danego wezwania, znamienny tym, Ze kazdaz kaset pigtrowych
(KP,, KP,, ..., KPp) posiada potaczone z centralnym uktadem analizujacym (CUA) wskaznik numeru przydzie-
lonej kabiny diwigu (WK,, WK,, ..., WKp) dla danego wezwania oraz impulsatory przyciskowe pigter docelo-
wych (IPy, IP,, ..., IPp), ktérych liczba w kazdej kasecie pig trowej jest rowna liczbie pigter docelowych (n).
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