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一种圆形栽培机，属于无土栽培技术领域。

栽培机包括转动机架、支撑机架、水培皿、动力设

备；支撑机架支撑固定于转动机架的两侧，使得

转动机架相对于地面悬空；转动机架包括两个转

动辐盘、连接两个转动辐盘的轴心连接杆、连接

于转动幅盘的辐条上的苗圃托盘；苗圃托盘用于

承托若干苗圃盘，苗圃托盘随转动幅盘转动时，

苗圃托盘始终为苗圃盘提供垂线方向上的承托

力；水培皿设于转动机架下方并固定于支撑机

架，使得转动幅盘最下方的苗圃托盘浸没于水培

皿内的培养液；动力设备设于支撑机架上，为轴

心连接杆提供转动力，当轴心连接杆转动时带动

两个转动幅盘同步转动。本实用新型结构简单，

运行稳定，可实现自动化无水栽培，且同时栽培

多个或多种植物。
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1.一种圆形栽培机，其特征在于，包括转动机架、支撑机架、水培皿、动力设备；所述支

撑机架支撑固定于所述转动机架的两侧，使得转动机架相对于地面悬空；所述转动机架包

括两个转动辐盘、用以连接两个转动辐盘的轴心连接杆、连接于转动幅盘的辐条上的若干

苗圃托盘；所述苗圃托盘用于承托若干苗圃盘，苗圃托盘随转动幅盘转动时，所述苗圃托盘

始终为所述苗圃盘提供垂线方向上的承托力；所述水培皿设于所述转动机架下方并固定于

支撑机架，使得转动幅盘最下方的苗圃托盘浸没于水培皿内的培养液；所述动力设备设于

支撑机架上，为轴心连接杆提供转动力，当轴心连接杆转动时带动两个转动幅盘同步转动。

2.根据权利要求1所述的一种圆形栽培机，其特征在于，还包括补光机构，设于转动机

架上方或设于转动机架的两个转动幅盘之间。

3.根据权利要求1所述的一种圆形栽培机，其特征在于，还包括设于支撑机架上的控制

箱、设于支撑机架靠近水培皿的感应开关，所述感应开关用于感应苗圃托盘达到转动幅盘

最低点时，发送感应信号给控制箱，控制箱发送暂停信号给动力设备使得转动机架停留在

原地一段时间。

4.根据权利要求1所述的一种圆形栽培机，其特征在于，还包括进水系统，所述进水系

统包括设于水培皿底部的进水口、储水罐、输入管道、进水阀门；储水罐的水或营养液经输

入管道、进水阀门通过进水口送入水培皿。

5.根据权利要求4所述的一种圆形栽培机，其特征在于，还包括出水系统，所述出水系

统包括设于水培皿底部的出水口、废水收集池、输出管道、出水阀门；水培皿内的水或营养

液通过出水口经出水阀门、输出管道送入废水收集池。

6.根据权利要求1所述的一种圆形栽培机，其特征在于，所述支撑机架为两个三角状的

侧支架、连接两个侧支架的连接架构成；一个侧支架连接一个转动幅盘，另一侧支架连接另

一个转动幅盘，使得两侧支架分置于转动机架的两侧以支撑固定转动机架。

7.根据权利要求1所述的一种圆形栽培机，其特征在于，所述水培皿的内表面的两侧边

超中部方向向下倾斜。

8.根据权利要求1所述的一种圆形栽培机，其特征在于，所述苗圃托盘包括托盘格、两

个托盘连接架；一个托盘连接架连接于一个转动幅盘的辐条上，另一托盘连接架连接于另

一个转动幅盘的辐条上，所述托盘格连接于两个托盘连接架之间；所述托盘格设有若干用

于承托苗圃盘的格槽。

9.根据权利要求8所述的一种圆形栽培机，其特征在于，所述托盘连接架为三角状连接

架，托盘连接架的一顶角连接于转动幅盘的辐条上，托盘连接架的另外两个顶角连接于托

盘格。

10.根据权利要求1所述的一种圆形栽培机，其特征在于，所述动力设备包括电机、与电

机轴传动连接的内齿；所述内齿与所述轴心连接杆传动连接。
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一种圆形栽培机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及无土栽培术领域，尤其涉及一种圆形栽培机。

背景技术

[0002] 无土栽培是以草炭或森林腐叶土、蛭虫等轻质材料做育苗基质固定植株，让植物

根系直接接触营养液，采用机械化精量播种一次成苗的现代化育苗技术。无土栽培形式如

平铺式、人字架式、墙式、立柱式等。现有立柱式无土栽培装置主要包括栽培立柱、立柱栽培

钵等，其中立柱是用来支撑和固定栽培钵的载体，立柱使各载培钵中穿于一体，通向空中立

柱由水泥墩和铁管两部分组成，铁管下端插入水泥墩中，栽培钵是立柱上栽植作物的装置，

形状为中空、六瓣体塑料钵，钵中装入粒状岩棉或椰子壳纤维，栽培钵叠放在立柱上，串成

柱形，采用这种结构种植，所有栽培钵中的植物聚焦于立柱体周围，空间狭小，生长空间相

互限制，不适合大面积的农业生产。

[0003] 实用新型专利CN203446323U公开了可补光横向立体无土栽培器，并具体公开了栽

培器包括底座支架、贮液箱、电机、滚筒式栽培架，贮液箱放置在滚筒式栽培架正下方，在贮

液箱与滚筒式栽培架之间设有翼板，底座支架上的一侧固定设有电机，底座支架上设有活

动连接的滚轮，滚轮上设有与之外切配合的滚筒式栽培架，滚筒式栽培架上固定设有种植

板，种植板上设有种植杯，补光横杆通过支撑杆固定在滚筒式栽培架的内部。该实用新型的

种植板是设于滚筒圆周上的杆，种植杯设于种植板上且其开口朝向滚筒的中心线。该专利

要求矩形排布的滚轮能同步动作继而带动滚筒均匀滚动。并且种植杯所受的光源均为斜向

光照，植物栽培生产受光线影响而呈倾斜向阳状，而当种植杯浸入营养液中时，也会存在种

植杯底部浸液不充分的现象，进而导致栽培植物营养不均匀，影响植物生长状态。

实用新型内容

[0004] 本实用新型针对现有技术存在的问题，提出了一种可栽培多个植物且结构简单、

稳定、自动化的圆形栽培机。

[0005] 本实用新型是通过以下技术方案得以实现的：

[0006] 本实用新型提供一种圆形栽培机，包括转动机架、支撑机架、水培皿、动力设备；所

述支撑机架支撑固定于所述转动机架的两侧，使得转动机架相对于地面悬空；所述转动机

架包括两个转动辐盘、用以连接两个转动辐盘的轴心连接杆、连接于转动幅盘的辐条上的

若干苗圃托盘；所述苗圃托盘用于承托若干苗圃盘，苗圃托盘随转动幅盘转动时，所述苗圃

托盘始终为所述苗圃盘提供垂线方向上的承托力；所述水培皿设于所述转动机架下方并固

定于支撑机架，使得转动幅盘最下方的苗圃托盘浸没于水培皿内的培养液；所述动力设备

设于支撑机架上，为轴心连接杆提供转动力，当轴心连接杆转动时带动两个转动幅盘同步

转动。

[0007] 作为优选，圆形栽培机还包括补光机构，设于转动机架上方或设于转动机架的两

个转动幅盘之间。
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[0008] 作为优选，圆形栽培机还包括设于支撑机架上的控制箱、设于支撑机架靠近水培

皿的感应开关，所述感应开关用于感应苗圃托盘达到转动幅盘最低点时，发送感应信号给

控制箱，控制箱发送暂停信号给动力设备使得转动机架停留在原地一段时间。

[0009] 作为优选，圆形栽培机还包括进水系统，所述进水系统包括设于水培皿底部的进

水口、储水罐、输入管道、进水阀门；储水罐的水或营养液经输入管道、进水阀门通过进水口

送入水培皿。

[0010] 作为优选，圆形栽培机还包括出水系统，所述出水系统包括设于水培皿底部的出

水口、废水收集池、输出管道、出水阀门；水培皿内的水或营养液通过出水口经出水阀门、输

出管道送入废水收集池。

[0011] 作为优选，所述支撑机架为两个三角状的侧支架、连接两个侧支架的连接架构成；

一个侧支架连接一个转动幅盘，另一侧支架连接另一个转动幅盘，使得两侧支架分置于转

动机架的两侧以支撑固定转动机架。

[0012] 作为优选，所述水培皿的内表面的两侧边超中部方向向下倾斜。

[0013] 作为优选，所述苗圃托盘包括托盘格、两个托盘连接架；一个托盘连接架连接于一

个转动幅盘的辐条上，另一托盘连接架连接于另一个转动幅盘的辐条上，所述托盘格连接

于两个托盘连接架之间；所述托盘格设有若干用于承托苗圃盘的格槽。

[0014] 作为优选，所述托盘连接架为三角状连接架，托盘连接架的一顶角连接于转动幅

盘的辐条上，托盘连接架的另外两个顶角连接于托盘格。

[0015] 作为优选，所述动力设备包括电机、与电机轴传动连接的内齿；所述内齿与所述轴

心连接杆传动连接。

[0016] 本实用新型具有以下有益效果：

[0017] 本实用新型一种圆形栽培机，结构简单，运行稳定，可实现自动化无水栽培，且同

时栽培多个或多种植物。

附图说明

[0018] 图1为本实用新型一种圆形栽培机的立体结构图；

[0019] 图2为本实用新型一种圆形栽培机的主视图；

[0020] 图3为本实用新型一种圆形栽培机的侧视图；

[0021] 图4为本实用新型一种圆形栽培机的俯视图。

具体实施方式

[0022] 以下是本实用新型的具体实施例并结合附图，对本实用新型的技术方案作进一步

的描述，但本实用新型并不限于这些实施例。

[0023] 如图1-4，本实用新型一种圆形栽培机包括转动机架1、支撑机架2、水培皿3、动力

设备4。所述支撑机架2支撑固定于所述转动机架1的两侧，所述转动机架1相对于底面悬空

一定距离，并在转动机架1的下方放置水培皿3。为了稳定放置水培皿3，所述水培皿3可固定

于所述支撑机架2。

[0024] 所述转动机架1包括两个转动辐盘11、轴心连接杆12、若干苗圃托盘13。所述轴心

连接杆12的一端与一转动辐盘11的盘心连接，另一端与另一转动辐盘11的盘心连接。两个
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转动辐盘11上均有多根辐条。这样，两个转动辐盘11通过轴心连接杆12对称连接，使得两个

转动辐盘11的辐条在空间上可相互重叠。所述苗圃托盘13连接于转动辐盘11上，并用于承

托若干苗圃盘14。当动力设备4控制转动机架1做圆周转动时，苗圃盘14在苗圃托盘13的承

托下随转动辐盘11圆周转动。在转动过程中，苗圃盘14、苗圃托盘13仅发生圆周上的位置变

化，且苗圃托盘13始终为苗圃盘14提供在垂线方向上的承托力，即承托力方向与重力方向

保持在同一直线上。所述水培皿3与转动机架1之间的距离可按照转动幅盘11最下方的苗圃

托盘13能够浸没于水培皿3内的培养液为准设置。这样，当转动机架1上的每个苗圃托盘运

动至转动机架1的最低位置时，该苗圃托盘13内所有苗圃盘14的培养植物的根系能浸没于

培养液内，这样可自动为多个植物加肥料进行无土栽培。

[0025] 所述支撑机架2为两个三角状的侧支架21、连接两个侧支架的连接架22构成。一个

侧支架21连接一个转动幅盘11，另一侧支架21连接另一个转动幅盘11，使得两个侧支架21

分置于转动机架1的两侧以支撑固定转动机架1。

[0026] 所述苗圃托盘13包括托盘格131、两个托盘连接架132。一个托盘连接架132连接于

一个转动幅盘11的辐条上，另一托盘连接架132连接于另一个转动幅盘11的辐条上，所述托

盘格131连接于两个托盘连接架132之间。所述托盘格131设有若干用于承托苗圃盘14的格

槽133。若干格槽133呈阵列方式排布于托盘格131上，格槽133为镂空状，每个格槽133周围

设有槽缘。所述苗圃盘14为盒状，盒内用于栽种植物，苗圃盘14的盒状周测设有外缘。苗圃

盘14可放置于格槽133内，并利用其外缘搭承在槽缘的方式将苗圃盘稳固放置于托盘格内。

为了苗圃托盘能稳定圆周传送，所述托盘连接架132为三角状连接架。托架连接架132的一

个顶角处固定连接于转动辐盘11的辐条上，而其剩余的两个顶角固定连接于托盘格131。优

选地，所述托架连接架132为等腰三角形或等边三角形连接架，使得受力稳固、均匀。所述苗

圃盘14优选不锈钢盘。以图中为示例，当转动辐盘11有16根辐条时，苗圃托盘有16组，每个

苗圃托盘可以布置6个苗圃盘，每个苗圃盘可种植55株植物，则整个圆形栽培机可种植5280

株植物。

[0027] 所述动力设备4设于支撑机架2上，所述动力设备包括电源、电机、变频器、内齿41

等。所述电机工作时，电机轴转动，进而带动内齿转动。内齿带动轴心连接杆12转动，继而带

动转动机架1转动。所述电机可采用私服减速电机，功率0.75kw，频率可调。

[0028] 该圆形栽培机还包括设于支撑机架1上的控制箱5。该控制箱5用于智能控制圆形

栽培机动作。为了使培养植物的根系能有效浸没于培养液内，可以在控制箱内设置转动机

架1转动速率、在最低点时的暂停时间等。还可以在支撑机架1靠近水培皿3的位置设置感应

开关6。当感应开关6感应到有苗圃盘到达最低点浸入培养液时，发送感应信号给控制箱，控

制箱5发送控制指令给动力设备，如转动机架1在此处停留一段时间。进一步，该控制箱还可

根据大棚内的温度、湿度、光照、强度等因素监控，并实时进行智能补水、通风、施肥、补光灯

操作。值得注意的是，该智能化控制是基于本实用新型公开的圆形栽培机结构实现，并采用

一般现有智能控制方法，如设置终端传感设备检测，将检测数据上传给控制箱，控制箱根据

触发条件被满足下执行智能控制，如转动机架运行速度控制等。本实用新型旨在于提供一

款结构简单的圆形栽培机，而不是其智能控制的方法。

[0029] 所述水培皿3可根据栽培植物的需求不同，在水培皿3内放置不同营养液。为了避

免水培皿3内液体外溢，所述水培皿3的内表面的两侧边朝中部方向向下倾斜。所述水培皿3
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可以为倒置的三角形或倒置梯形。当有外溢液体时，液体还能从倾斜表面反向流回到水培

皿3中部。

[0030] 为了植物栽培时有充足阳光，尤其是外界阳光不足的情况下，该圆形栽培机还包

括补光机构7。所述补光机构7设于转动机架1上方，正对转动机架照射。或者所述补光机构7

设于转动机架1的两个转动幅盘11之间，如在轴心连接杆12上。所述补光机构7可以为补光

灯。在需要补光时，人为开启；也可以将补光机构7与控制箱5连接，在每天的特定时间段开

启补光机构7，或者另配合光照传感器，当检测到光辐射量少于多少时，开启补光机构7。

[0031] 为了便于随时、便捷提供水或营养液给水培皿3，该圆形栽培机还包括进水系统，

所述进水系统包括设于水培皿底部的进水口、储水罐81、输入管道82、进水阀门83。当需要

加入水或营养液时，打开进水阀门83，储水罐81的水或营养液经输入管道82、进水阀门83通

过进水口送入水培皿3。为便于排出水或营养液，该圆形栽培机构还包括出水系统，所述出

水系统包括设于水培皿底部的出水口、废水收集池91、输出管道92、出水阀门93。当需要排

出水或营养液时，打开出水阀门93，水培皿内的水或营养液通过出水口经出水阀门93、输出

管道92送入废水收集池91。

[0032] 本领域的技术人员应理解，上述描述及附图中所示的本实用新型的实施例只作为

举例而并不限制本实用新型。本实用新型的目的已经完整有效地实现。本实用新型的功能

及结构原理已在实施例中展示和说明，在没有背离所述原理下，本实用新型的实施方式可

以有任何变形或修改。
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