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(54) Zpiisob indikace poddtku pracovafho p#isuvu na brousicich strojich a zarizent k jeho
provddsni

Vyndlez se tykd stanoveni poddtku
pracovniho p¥isuvu (brouSen{) na hrotovych
bruskdch.

Podstata zplsobu imdikece poddtku
pracovniho pFisuvu spodivd v tom, ¥e mezi
obrobek a brousici kotoud je umfstdn pFe-
depnuty pojlstnf drdt, jeho% osa je kolmk
k rovind proloZené omou obrobku a osou
brousiciho kotoude, pFidem¥ pojistny drdt
Je elektricky vodivé uzavien do indikedni-
ho obvodw & vyhodnocovacim za¥fzenim, ktew~
ré v pFipadd pPerusen{ indikadnibo obvodu
nédaledkem piebroudienf pojistného drdtu
brousicim kotoudem vydle $idici impuls de
ovlddactho, za¥izensi brousicfho kotoude ke
zmdnd rychlopifsuvu brousiciho kotoude ma
pracoval piisuv s men#i ryochlostf,

VyuZit{ vyndlezw se predpoklddd zej-
ména u plnoautomstickyeh hrotovyeh brousi-
cich strojd.
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Vyndlez se tykd zplsobu indikace poSdtku pracovniho p¥isuvu na brousicich strojfch
a gafizeni k jeho provédénf, zvl48t8 pak na produkinich hrotovych brousicich strojich.

K nejv8t8im Sasovym ztrdtdm p¥i brouéeni‘dochﬁzi v pr&béhu pracovnihovcykluuprdto,‘
Ze brousici kotoud je moZno rychle a bezpedné p¥istavit pouze do urdité vzdélenosfi od
obrobku, Tato bezpelni vzddlenost se uriuje z maximdlniho p¥idavku na bfouéeni, ktery se
miZe na ndkterém obrobku vyskytnout, prifemZ vE&tSina obrobki md skuteéni,pfidavek,na
brouseni mqnéi, Dal#i p¥{suv po :ychlém p¥istaveni do bezpedné vzddlenocsti probihd ji¥
praéovni rychleosti, tak¥e ne% dojde k p’imému kontaktu brousicfho kotoufe s obrobkem a
ne? zaSne vlastni broudeni, uplyne u v&tSiny obrobku pomSrn¥ dlouhd doba. Vznikld Zasové
ztrdta je velmi znadnd, produktivita prdee brousiciho stroje v disledku toho klesd, a
proto se této problematice v¥nuje ji¥ mnoho lef mimo¥4dnd pozornost. Hlavni snahou vSech
dosavadnichuéeﬁoni vidy byle indikovat okamiik dotyku brousicfho kotoude & obrobkem, aby
ge teprve po dotyku mohla pfisﬁvové rychloet sni¥it na pracovn{ hodnotu. Je znima celd
¥ada koncepdn¥ odlidnych FeSeni, z nichf nejdileZit8j8{ lze shrnout do ndsledujicich Hes-
t1 skupin, ’ ) '

Do prvani skupiny je mo¥no za¥adit za¥izeni, kterd vyuiivaji”zmény chvéni v urdité
omezené oblasti vinového spektra vliivem najet{ brousiciho kotouée do obrobku (népf. pa-
tent Frdnqie &, 2 062 718), Tato zabfzeni jsou viak milo spolehlivéd a piitom ndrodni na
sprévné seiizenf, a proto se v praxi prakticky nepouifvaji, Do druhé skupiny je moZno ’
zatadit zeFizenf, kterd indikuji dotyk brousiciho kotouSe s obrobkem z okamiitého'zvjﬁe-
niféinného proudu nebo ze zminy fdze proudu hlavniho hnaciho elektromotoru. Tato indi-
kadni zarizeni se_zatim Sdatednd osvidiuji pouze u brusek na diry, protofe setrvadnid
hmota ﬁrpusicich kotoudd je u t&chto brusek mald a zafizeni proto funguji s dostatefnou
citlivost{, Pro hrotové brusky na plocho jsou viak tato indikadni za¥fzeni milo citlivd,
pomald e hlavnd mile spolehlivé, tak¥e se prakticky u tdchto brusdk nepduiivaji. Do.tfe-
ti skupiny je moZno za¥adit indikadni za¥izenl vyuZivajici elektricky brousicich kotoudd,
kterd pfi?dotyku -] obrobkém umo¥n{ propojeni elektrického okruhu, Zisadni nevyhodou $o-
hoto zplsobu je nutnost pouZit{ epecidlnich, elektricky vodivych brousicich kotouSﬁ, kte-
ré se b3in& nevyrdbdji, Do Stvrté skupiny je mo¥no zafadit zab{zeni, kterd v okam¥iku do-
tyku brousicfho kotouSe s obrobkem indikuji prvni vznikajici tiisky odbpouéeného materid-
lu, Jeou zndma za¥fzeni optickéd (naph. autorské osviddeni 8ssR §. 134 518), kterd optic-
kou soustavou zachyouji obrez odletujicich Zhavych jisker a pomooi fdtoeléktrického g1d-
la pFemgnuji z4¥ivou energii na elektrickom velidinu a tuto pak vyuiivaif pro zpracovéni
- ¥{d{efho signdlu. Do stejné skupiny‘patfi také indikadni zafizehi s elektrickym polem
(ﬁapi. autorské osv8ddenf SSSR &, 544 544), ve kierém se odletujfc{ t¥isky, Sdstednd
~ elektrizované jii tPenim o vzduch, dodatedné elektrizuji elektriockym polem, Takto elek-
-_trizo§an6 ddestice se pak p¥l priletu ddle umistdnym snimadem registruji a tim méni jeho
elektricky potencidl, Seho% je op8t vyuiito pro zpracovdni Fidieciho signdlu. Spolednou
nevyhodou t8chto zaf{zeni je jejich obti{Znd instalace a sprdvné umistdni v brousicim
prostoru, trvalé udrieni jejich dokonﬁié schopnosti provozu a spolehlivé funkce a u op=-

tickfch zaiizen{ navie jejich zdvislest na druhu broudeného materidlu (mus{ vznikat Zha-
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vé Jiskry)..Do pdté skupiny je moZno zsfadit zePfzeni, kterd indikuji detyk brousicihe
kotou¥e s obrobkem elektromechanickym zpisobem (seismografem) v zdvislosti ne okem¥itém
gpomaleni rotace brousicfho vietena s brousicim kotoulem (nap¥, autorské osviddeni GSSR
&, 164 188), P#1 zpomaleni rotace brousicfho vietena Yeznymi silami na zaldtku broudeni
se vlivem setrvadnosti relativnd pootodf pru¥nd uchycend &4st seismografu vidi stabilnf
E4st1 seismografu, pevnd spojené s brousisim vietenem, Zim¥ se zmdn{ fize indukovanych _
napdt{ ve stabilni s pru¥né ¥dsti seismografu a vzniklého fdz0vého posunuti je pak vyuZi-
to pro zpracovén{ $fdicfho signdlu. Tato elektromechanickd indikedn{ za¥izen{ jsou sice
pondkud citlivdjis{ nef za¥izen{ za¥azend do druhé skupiny. ale ani tak nedosshuji pet¥eb-
né citlivosti a piredevdim naprosté spolehlivosti,.aby je byle moZne b87né pouiivat ne
bruskdch ve strojirenské praxi. Do‘ﬁesté skupiny je pak moZno zafadit indikadni za¥{izend,
kterd jsou souéésti slofitych systém) adaptivnihe ¥{zeni brusek (nap#. autorské osvdSeni
SSSR &, 607 725), U t¥chto zaeifzenf se pro zji¥téni okamfiku dotyku brousicfho kotoude

8 obrobkem m&#F{ soudasnd ndkolik rdznych hodnbt ne brousicih stroji, nap¥. deformace sou-
stavy stroj - néstroj'—‘obrobek, Fezivost brousicfho kotoude, vykon hlavniho hnacihe e- -
lektromotoru atd. Signdly z odpovidajicich snimadl jsou zpracovévéﬁy v Fidicim systému
stroje a po dosaZeni shody s pFedem naprogramovanymi vyslednfmi hodnotami vjdé indikadnd
za¥izeni impuls ke zm&nd p¥isuvové rychlosti na ni2%{ pracovni hodnotu. V disledku spoje-
nf n&kolika riznych vetupnich signdld jsou tato indikadni za¥izeni vjrazn¥ spolehlivdjsd
neZ vSechna predchdzejici za¥izenf, ale jejich podstatnou nevyhodou zistdvd mald citli-
vost (v¥slednd citlivost je urSovéna nejménd citlivjmvélenem). Nevyhodou je rovnd¥ ned-
mdrnd slofitost celého zarizenf, takie indikadni za¥{zeni byia v praxi vyuZite pouze oje-
dindle. Pres znacnou principidln{ rdznorodest dosud zndmfch FeSeni a pfeg rozdilné speci-
fické vlastnosti jednotlivych indikaénich zafizeni je vBak nutno v souhrnu konstatevat,
Ze tato indikadni zafiz;ni zafim nedosahuji pot¥ebné funkéni citl;vosti a soulasndé dosta-
te¥né spolehlivosti. Yroto také tato indika¥ni ze¥fzen{ zatim nebyla v Zirdim m¥{tka
instalovdne na brousicich strojfch a naznadend problematika.6aaov&eh'ztrét v pf&béhu pra-
covniho eyklu p¥i broudeni tim zlstdvd nedofedena. ‘

Uvedené zdsadni nedostatky a nevyhody jsou v pedstatd odstrandny zplisobem indikace
poddtku pracovniho p¥isuvu na‘brousicich gtrojich a zatizenim k jeho provédénd podle vy~
ndlezu. Podstata zplsobu spodivd v tom, %e mezi obrobek a brousici kotoud se umisti prede-
pnuty pojlstny drdt, jehoZ oss je kolmd k rovind proloZené oseu obrobku a osou brousiefhe
 kotoude, pFilems pojistny drdt se elektricky vodivd uzavie do indikaéniho obvodu s vyhod-
nocovacim zéfizenim. které pFi pferuSen{ indika¥niho obvodu ndsledkem p¥ebrouleni pojist-
ného drdtu brousicim kotou¥em vysle ¥fdiedl impuls do ovlddaciho zaPizeni brousicfhe stro-
jeo ke z#3nd rychlopiisuvu brpusiciho kotoule na pracovni p¥isuv s mendi rychieeti. Vzdé- .
lenost A,brousiciho kotquée od obrobku, pii které'dojdé 'S vysléni #{dieiho impulsu ke zmS-
né rychlop¥isuvu brousiciho kotoude, pfitom lze ménit zmdnou primdru 2 r pojistnéhe dritu,
zménou pevnosti materidlun v t#hu € pcjigtného drdtu, jakoi i zmé&nou poéétéénihs tahového
‘ﬁfedpéti pr pojistného drdtu tak, aby vliven.agtrvaénieh pfisuyovjch hmot a vlivem zpoZ-
d3n{ v ovlddacim systému brousicfho stroje dodlo k poklesu rychlopfisuvu brousicihe ketou-



de na pracovai rychlest nejpozddji v okﬁmiiku‘prvniho kontaktu brousicfho kotoude s obs
robkem, | , -

Podstata zaF{zeni k provdddn{ zplsobu indikace poddtku pracovniho p¥isuvu na.brou-
sicich strojich époéivé'v tqm,‘ie na sviglé Stvercové vodicf tydi, upevndné ve své gpod~
ni{ 84sti v kruhovém nosném télese s elektromagnetickou cfvkou, je posuvnd uloéeno.poéuv-
né t8leso s vodorovnym pouzdrem a upinaci smykou, které ve spodni poloze, urdené konco-
vym spinafem, leZi na ﬁruhovém prstenci a Jého% horn{ poloha je uréena:hornim dorazem s
koncovym spinadem, piidemZ paralelnd se Stvercovou vodici tydf ja nad brusnym prostorem
unigt¥ne vodicL pouzdro g pojhstnym drétom, Jeho¥ Usti zasahuje do upinacl smySky p¥i
prem{stini posuvného téleea do horni polohy. _

Posuvné t3leso Je pritom ve své spodni poloze obepindno dorazovym prstencem, upev~
nénym na ‘vodicich kolficich, které jsou uohyceny v kruhovém nosném télese, pricemi je na
vodicich koliclch posuvné ulofem kruhovy prstenec z nemagnotického materidlu,

Ve vo@orovném pouzdru je posuvnd uloZen osazeny vdlec, spojeny z jedné strany s u-
pinaci smySkou a z druhé Etiany s tladnou prufinou, p¥idemi vodorovné pouzdro-je v(mistE-
osazené strahy osazeného vdlce obepnute elektromagnetickou civkou,

Daléi'zafizeni k provédéni zpisobu indikace pod4tku pracovafho p#isuvu na brousi-
cich strbjieh se aklddd z natdeciho zaiizeni,.z upinacich ramen a z vodicf &4sti s po-
jiatn&m‘drétem. Jeho'podstata'spoéivé v tom, Ze nosny kotqué, opatieny rovnom$rnd a pa-
prekovitd rozmistdnymi upinacimi rameny s upinacimi driéky, je spojen Q natddecim zaifi-
zenim 8 vodorovmou osou rotace a je orientovin vid&i brusnému prostoru tak, Ze Gst{ vodi-
cfho pouzdra je v t¥sném kontaktu s kru¥nic{ opsanou upinacim drZdkim, pFidem¥ indikedni
obvod jJe tvofen vedenim, pojistnym drdtem, upinacim:driékem spojenym s kovovym pédskem a
plochym kontaktem na upinacim ramenu, upinajicim pojietnj drdt v brusném prostoru pod ob-
robkem, a déle nepohyblivym snimacim kontakiem s vedenim,

Novy zpﬁaob indikace poSdtku pracovnihe .pfisuvu na brousicich strojich podle vynd-
leiu vyphééi 2z analyzy nedostatkﬂ>a nevyreSenych pfoblémﬁ vﬁech dosud znémych indika¥nich
zaiizéni. szhodudici a mimo¥4dnd vyhednou funkdn{ vlastnosti predm#tného indikadnihe za-
Fizenl s nbvjm zpisobem indikace je jeho schopndst vyvoiat ¥{diof impuls pro zménu rychio-
pF{suvu na pracovni p¥isuv v optimdlni vzddlenosti brousiciho kotoude pfed povrohem obrob-
ku, Timto principidlnd névimﬂkoncepénim Pefenim (brgusici kotoud nenajiZdi rychlopiisuvem
aZ do obrobku),‘zcela odlisnym od soudasného stavu techniky, byly poﬁrvé vytvofeng napre-
sto redlné p¥edpoklady pro éirokou aplikaci indikadnfho zai{zenf ve strojfrenské praxi.
Nové indikedni za¥fzeni lze toti%¥ jednoduSe seF{dit tak, aby se po prepnuti rychlopfisuvu
na pracovni piisuv a po objgktivn& nutném zpoiddni v ovlddacim a vfkonném systému brousi-
ofho stroje zahdjil pfisuv brousiciho vieteniku pracovai rychlosti prévé v okam¥iku, kdy
se brousiei kotoud poprvé dotkné& pevrchu obrobku. Navr¥eny zpisob indikace, v&. indikad-
niho zabizeni, je jednoduchy, naprosto spolehiivj, dostatednd citlivy (citlivosf zde md
hevj vfznam), trvale schopny provozu, pezéviali na skutedném primSru brouleného obrobkﬁ
a na druhu broufeného materidlu, ale pFedevidim je jednoduSe pouZitelny na vﬁech brousicich

strojich bez ohledu na gsetrvalnost jejich pFisuvovych hmot, na intenzitu zpomaleni .z ry-



chlopi#{suvu na pracovri p¥fsuv, na zpo¥dénf v jejich ovlédacim-a v#konnénléyétému,‘na
druk a tuhost jejich p¥isuvového mechanisemu a bez ohledu ne deldi specifické vlastﬁosti"‘
soustavy stroj - ndetroj - obrobek. Zvl4std vyhodné je pouziti ‘pFedmdtného indikaénlhe
zabizeni na produkcnlgh plnoautomatickych ‘brousicich atrojich, kdé lze ooekavat nejvy--
‘razne381 zvyseni produktivity brouseni Lze proto konstatovat,’ e pradmetné indikacni
za¥izeni s novym zpﬁaobem indikace predstavuje Yyrazny pokrok a je velkym yrlnosem pre
optimalizaci pracovnlch cyklﬁ pFl brousSeni ng brousiclch strojich,
‘ Zpﬁsob indikace pocatku pracovniho pfisuvu na brousieich strojich podle vynéiezu
Jje zlejmf z obr. la 2 kde na obr. 1 je schematlcky znidzorndne celkove uaporédénl uzave
' Yeného indikadniho obvodu s napnutym pojisthym’ drétem mezi obrobkem a brous%;;m kotoucem
& na obr. 2 schematicky p01istny drdt v okamziku svého pietrienf{, Dvd konkrétni zarlzen
‘nf, pracu1ici zplisobem podle vynélezu, jsou zndzorndna na dald{chk pripojenych-obrézcich.;
Na obr. 3 je schqmaticky znézorndno zarfzeni s uplnaci smydkou pro'automa#ické-ﬁa?inéni
pojistného drétu a na obr. 4 schematicky dald3{ za¥fzeni g rotadnim upinadem pro automa-
tické napindni pojistného drdtu.
Jek vyplyvd z obr. 1 a 2, mezi upnuty obrobek 1 a broueicl kotouc 2 Je umlsten

pledepnuty pojistny drdt 3 tak, Ze jeho oma je kolmd k roving prolozené ogou obrobku l

a osou brousiclho kotoude 2. Pojistny§ drdt'3, s vyhodow médeny o priméru meézi 0,2 a%¥ 0,6
mm, se odviji z odvijeci civky 4, uchycehé'na»neznézorn§né konzole nad brusnym prostorenm
5 brousiciﬁo gtroje. V horgi 34sti nad brusnym prostorem 5 3Je pojistny drdt 3 vddivé
spojen @ hornim kbntaktnim pouzdrem & 6 pevnd spojenym 8 loZem 16 brousiciho stroje,

ve spodni 3dsti pod brusnym prostorem 5 Je pojistny drat 2 vodive spojen se spodnlm kon-
taktnim pouzdrem 7, opet pevne spojenvm s loZem 16 brou5101ho stroje. zZ odv1je01 clvky

4 je pojistny drdt 3 veden vodiclm nouzdrem 8 a% do tesne bllzkosti obrobku 1 Opakova-

né napindni no1iqtncho drétu 3 za1i§tu1e napinac{ za¥izeni 9, kterd soucasné zajistuje
také vodivé spogenl poiistneho drdtu 3 se spodnlm kontektnim pouzdrem 1. Pozadovaneho
tahového predpeti pejistného drétu 3 se dosahuje pruZnym prvkem 10, Horn{ kontaktni

pouzdro 6 a spodni kontaktnl pouzdro I jsou propojeny vedenimi’ ;l, l_ 8 vyhodnouovaclm o

zaitizenim ;2. Eim¥ spoleéné 8 pojistnym dréten 3 vytvdrejl uzavreny indikadndi obvod. Vyh

hodnocovaql zarizeni 13 Jje daldim védenim 14 propojeno s ovlddacim zarlzenlm-;i brousi-

ciho stroje. ' o ‘ . ‘ o
Popis funkee vychdzi ze schematiclkého usporadani na obr. 1. Indikacn1 obvod Je v

tomto p¥ipadé uzavreu, takie vedenim il, hornim kontaktnim pouzdrem §

, pojistnym drétemn »
3 spodnim kontaktnim pouzdrem 7 a vedenim 12 prochdzi pres vyhodnocova01 za¥izeni 13
eloktricky proud (napéti v -obvodu je 12V a% 24 V), 2 berpecnontnlch d&vod& lze teprve
po uzavieni indikadniho obvodu zahajit pracovn1 cyklus stroje rychlym pristavenlm brou~
‘siciho vreteniku s brousiclm kotouéem . V nasledujlclm se ji3 nredpoklédé ze ge brou-
sici kotoud 2 prisouvé velkou rychlost{ smérem k upnutému obrobku ;. Mezl obrobkem la
brousicim kotouSem 2 je umistdn napnuty pojiatny drét 3, Easteﬁne obep1n311c1 obrobek 1;.
takze brousict kotouc 2 nejprve narazi do pojistného drdtu 3. PPitom tento pojistnj drat

3 zacne obruéovat, aZ se prifez, pojistneho drdtu 3 zmens{i na kritickou kodnotu F Ty kdy
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dojde k jeho pretrienf, V fomto okgmiiku‘se pFerudi indikadni obved, p¥estane jim proché-
zet elektrioky proud a vyhodnocovaci zaFfzeni 13 vySle vedenim 14 #fdicf impﬁls_do ovlde.
daciho zaFizeni 15, které pFepne pfisuv brouasicihe kotoude 2

z poddtedni maximdlni ry-
chlosti na pracovni rychlest. Podle obr. 2 dojhe k tomu tehdy, kdy¥ je bfqusici kotoud
2 ve vzddlenosti £ od pevrchu obrovku L. Matematicky to 1ze vyjédfif rovniei
o ‘ . pr + Por
Pkr' " - ’

Ep

kde ka eee kriticky prifrez pojiatného drdtu Z'V okam¥iku jeho pPetrient,
' pr eso poSdtedni predpéti pojistného drdtu 2,
Pop ooe rezné sila. od brousicihe kotoude 2 2 p#i obrufovdn{ pojistného drdtu 3

G’p ess pEVNOBE. materiélu pojistného drdtu 3 v tehu.

Kriticky prﬁrez Fk pojistného drdtu 3 lze také vyjadrit nésledujlci funkci

F F(r’A)y

kde r +.eee polomér po1istneho drdtu 3 .
£& venee vyéka kruhové use&e kritického prﬁrezu vzniklého obroulenim pojistného drdtu
' 2 /rovnez vzdélenost brousictho kotouée
'pretrieni pojistného drdtu 3/,

od povrchu obrobku Ll v okemZiku

tak¥e vzddlenost A lze obecnd vyjddrit funked

'A'f(P gPs 1‘)‘

To znameni, %e zménou predpéti f; zménou pevnoati materidlu EP nebo zmdnou polo-

meru z lze. ménit velikost hodnoty Aupodle potreby tak, aby seiPfzen{ indikadniho za¥izeni

pE?

- bylo optimalni Za optimdlni se¥{zent lze povaZovat takovy stav, kdy vlivem setrvadnych
prisuvovych hmot a zpozdénl v systému brousiciho. stroje dojde k poklesu pFisuvové rychéd
losti brousiciho kotouée ne pracovn1 hodnotu prdv& v okamZiku prvniho kontaktu brousi—

_cfho kotoude 2 2s obrobkem‘l. Po dokondeni pracovniho cyklu odjede ‘brousicf kobou¥ 2 2 zp§ﬁ
do zadni'poloh&. Piitom vyﬁadn“z napinacfho zafizeni Qe ze'spodniho kontakthiho pouz-

" dra T ubroufend &4st pojistneho drdtu 3. Potom se napinaclm zabizenim 9 vytdhne pojist-
ny drét 2 z vodioiho pouzdra p¥i soulasném odvinuti z odvijeci oivky 1 tak, a% dojde
.k novému vodivému spojeni-pojistného drdtu 3 se spodnim kontaktnzm~pouzdrem I. Tim dojde
k opdtnému uzavieni{ indikadniho obvodu, obvﬁdem zaéne prochdzet pfeavvyhodqdcofaci zari-
‘zeni 13 elektricky proud & cely pracovni cyklus miZe zadit 2novu,

' Konkrétni aplikace zplsobu indikace poddtku pracovniho prisuvu je. znézornena na
obr. 3, ktery schematicky zobrazuje zafizen{ pro automatické napinéni pojistného drdtu
3. qué-zaf;zqni je upevndno t¥emi upinacimi éroﬁby 11 na zadni svislé plode loZe 16
brousicfho stroje tak, aby bylo v prostoru za ﬁnééecim vfet;;ikem 18. K zdkladové desce .
19 (upevn¥né ji% uvedenymi upinacimi srouby 17 k lo#i 216), kterd Je v pldorysu obdélni-"
kového tvaru, je pifipojeno kruhové nosné tdleso 20, v jeho# ose je umistdna dlouhd ctver—
. covd vodici tyd 2}. Stvercovéd vodic{ ty¥ 21 je svisld a prochézi-za svislou zadni plo-

chou undSeciho vieteniku 18 smérem nhhoru a3 témd# k horni ploe undSeciho vietenfku 18.
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Paraleln¥ selétvercovou vodic{ ty3{ 21 jeou do kruhového nosného t8lesa 20 naiisevény
Ety#l vodici koliky 22, rozmistdné fovnomérné po 90° po vndj8im hornim obvodu kruhovéhe

nosného télesa 20. Do kruhového nosneho télesa 20 je ddle zabudovdne silnd elektromagne..
tickd civka 23, propojend vedenim 24 s neznazornenym vyhodnocovacim. za¥izenim 1 13. Na vo-

dic1 koliky 22 je s malou vili nasazen krohovy prstenec 25, jehof vn¥j3i primér je shod-
ny & vngisdim primdrem kruhového nésného tilesa 20 a vnitrni primér je vét8{ ne? kruznice
opsand profilu dtvercové vodief tyde 21. Kruhovy prstenec _2 musi byt zhotoven z nemagne-
v.tlckého materidlu, coi je pro funkel celého za¥izen{ velmi ddlefité, Na vodici koliky 22
je délé napazena, rovné¥ s malou vili, kruhova podloZka 26, jeji¥ vn¥is{ primér. je opét
shodny s vn&jdim primérem kruhového nosndho tdlesa 20 a vait¥nf prﬁmer Je pouze o mile.
vét31 ne¥ kru¥nice opsand profilu ctvercové vodici tyde 21, pridemZ kruhovy pretenec _2
leZi p¥imo na kruhovém nosném t¥lese 20 a kruhovd bodlozka 26 le#{ na kruhovém pretenci
25, étyfi vodicf koliky 22 jsou na svém hornim konci pevnp spojeny s dorazovym prstencem
27 jehoZ vn&3isi primir je opét. shodny 5 vnéji8im prim3rem kruhového nosného t3lesa 20 a
vnit¥ni primér Je podatatnd v&t3{ ne¥ kru¥nice opsand profilu &tvercové vodief tyde 21,
Timto konstrukénlm usporédénlm vznikd volny¥ prostor -uvniti vodicich kollk& 22, ohranide-
ny &tvercowou vodicl ty3i 23, vynit¥nim prumérem dorazového prstence 27 a kruhovou podloZ-
kou 26, Volny pohyb kruhoveho prstence 25 a kruhové podloZky 26 ve svislém emSru mezi
- kruhovym nosnym télesem 20 a dorazovym_prstencem 27, ktery je urdovdn délkou vodicich
kolfkd 22 a u brousicich strojl stfedni velikosti mi¥e p¥fkladnd dosahovat délky 100 mm,
Je omezen p¥ibliZn& na polovinu Styfmi tlumicimi tladnymi pru¥inami 28, obepfnajfcimi vo-
dici kolfky 22 a umistdnymi volnd mezi dorazovym prstencem 27 a kruhovou podloZkou 26,
Dodud uvedené a popsané konetrukdni prvky tvori zdkladni vystfeloVapi ddet autematického
napinaciho' za¥{zeni, Na &tvercové vodief tydi 21 je posuvné uloZene posuvné t&leso 28,
které méd vnitini diru rovndi 6tvercoveho tvaru, takfe toto posuvné t&leso 29 se nemife
otddet kolem osy Stvercové vodici tyde. 21 Posuvné t&leso 29 je ve své spodni ddeti v4l-
cového tvaru, pridemZ vn3j3i pramér této spodni vilcové &dsti je o nutnou vili mens{ ne%
vnit$nd pr&mér.dorazového pretence 27, V zdkladn# (stabilni) poloze je proto posuvné t8-
leso 29 v prostoru.uvnitf vodicich kolfkl 22 a 1e§i pritom na kruhové podloZce 26, Ve gvé
hornf &dsti Je posuvné t&leso 29 tvarovd upravene do dvou protilehlych ramen 2%a a 29b,
jeilchz osa Je kolmd na osu dtvercovéd vod101 tyce 21 a souéasne je rovnob&Znd s osou ob-
robku 1. V ose remena 29a posuvného t&lesa 29 ‘je vytvorena vdlcovd dira, do které Je na-
lisovéne vodorovné pouzdro 30, ukonené kulovim Zepem 31. Ve vodorovném pouzdru ngjé DO~
'suvné uloZen osazeny vdlec 32, jeho¥ osazend 3dst s menSim primérem je orientovdna smirem
ke Stvercové vodiel ty¥i 21. Do vytvoFeného prostoru mezl osazenou 34st{ vilce 32 a
valt¥nim prim3rem vodorovného pouzdra 30 je vlofena prufina 33, kterd odtladuje osazeny
vélec 32 sm¥rem ke kulovému Selu 31. Na opaéném konel osazeného vdlece 32, obrdcendm smd-
rem ke kulnvému Eelu 31, je v jeho &elni ploSe pevns uchycena upinaci smy8ka 34 z ocelo-
vého drdtu, ktera vycnaz1 dvéma sikmymi otvory v kulovém Selu 31 ven z voderovného
peuzdra 30, Upinaci smydka 34 je tak dlouhd, aby p?i posuvu eosazendho vilce 2@ smérem ke
dtvercové vodici tydi 21 do¥lo k jejimu uplnemu dotazeni na kulové éelo 31 jeété pfed do-
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pednutim owsazend Fdsti valce 32 na dno vdlcové dlry v ramenu 29a posuvného télesa _2.
gikmé diry v kulovém %elu 31 pro prichod upinaci sny8ky 34 jsou vytvoreny tak, Ze jsou

ve vodorovné rovind (na obr. 3 je tato dst vodorovného pouzdra 30 s upinaci smy8kéu 34
pootodena kvili ndzornostl o 90°-db_svislé.roviny); Vodorovné pouzdro 30 a celé posuvné
t¥leso 29 jsou p¥itom prostorovd orientovény tek, ‘aby upinaci éﬁyéka 34 byla v prostoru
§od obrobkem ] & jeji stied leiei prévé ne prodlou¥ené ose vodiciho pouzdra 8. Do ramena
29a poéuvnéhq t8lese gé je ddle zabudovdna elektromagnetickd civka 35. Druhé rameno 29
posuvného t8lesa 23 slouzi jako doraz pro indikaci spodnf staﬁilni polohy posuvného tgle—
sa 29, Na béénici lgg_zékladové desky 19 je proto upevn¥an koncovy spinad 36, o ktery me
rameno 29p posuvného t8lesa 29 ve spodni poloze opird. Koncovy spinad 36 Je vedenimvil
propojen 8 neznizornénym vyhodnocovacim zarizenlmldl Na ramenu 29b posuvnéhe t&lesa 23
Je upevnéne svorkovnice 38, umoznuilcl propojeni elektromagnetické civky 35 pies pruiny
- kabel 22 &, svorkovnici 40 s vedenim 4], které je vedeno do nezndzorndného vyhodnocovaciho
zab{zen{ 13. Krom¥ toho umdzﬁuje svorkovnice 38 vodivé spojeni vodorovméhe pouzdra 22
phes tentyi- pruiny kabel 39 a svorkovnici 40 & vedenim 12, které je opét vedeno do ne-
zndzornéndho vyhodnocovaciho zei#izeni ;1 Svorkovnice 40 je upevnéna na drZdku 42, pripo-
ieném k horni ddsti étvercove vodici tySe 21, Horni plooha posuvného telesa 29 je urdena
‘hornim dorézem 43, upevniném na ctvercove vodiedf tyci 21 tak, aby se v horni poloze do-
stala upinaci smydka 34 prévé k usti vodiciho pouzdra 8. Indikaci horni polohy pqsuvného'
t8lesa 29 zajistuje koncovy spinad 44, upevndny na hornim dorazu ig a ﬁropojeni 8 vedenim
45 s nezndzornénym vyhodnocovacim za¥izenim 13. o

" Automatické zaPizen{ pro napindni pojistného drdtu 3 podle obr, 3 je zachyceno ve
vychozim stavu po ukonden{ pfedchézej;clho'pra00vn1ho cyklu brusky, kdy Je pojistny drds ‘
3 pPebroufen a kdy vyénivd v malé délce z vodiciho pouzdra 8. Fo upnut{ nového obrobku )
a zahdjeni hapinacfho cyklu pomocnym Ffdicim impulsem se pFivede elektrickj proud vedenim
24 do elektromagnetické civky 23. Tim se vytvo¥i kolem elektromagnetické civky 23 silné
magnetické ‘pole, kterd v kruhovém pretenci 25 =z nemagnetického materidlu indukuje ‘vifivé
proudy. Indukované vi¥ivé proudy, protékajiei kruhovym pretencem 25, vytvori kolem tohoto
kruhového prstence 25 opadnd orientované magnetické pole, které zplsobi odpuzovdni kruho-
vého prstence 25 od kruhového nosného t¥lesa 20, Vzhledem k intenzitd obou vytvorenych
magnetickych poli je odddleni kruhového prstence 25 yelmi rychlé, tak¥e md vlastné cha-
rakter vystielen{ kruhového prstence 25 smérem vzhiru. T{m se pFes kruhovou podloZku 26 26
vymrdt{ smerem vzhiru také posuvné t8leso 29, vedené Stvercovou vodic1 tydd 21. V diisled- '
ku posunuti posuvného t3lesa 29 se uvolni stladeny koncovy spinad 2_ a tento impuls, pfi-
vedeny vedenim 37 do neznézornéného vyhodnocovacihe za¥{zeni ;2, vyvola okam¥ité preruse-'
ni pfivodu elektrickéhe proudu do elektromagnetické CIka 23. Posuv kruhového prstence 25
a kruhové poiloﬁky 26 se zabrzdf a utlumi pomoc{ tlumicich tlaénfch prufin 28 a oba tyto
posuvné dleny pak spadnou vlestni hmotrost{ zpdt dold do pﬁvodﬁi polohy na kruhové.nosné
t8leso 20, proto¥e magnetické pole prestalo pisobit, Posuvné tdlese.29 se p&aouvé smirem
vzhiru a¥ do nastavené hornf plochy, urdené hornim dorazem 43. Soudasnd se posouvd smérem

vzhiru také upinaci smydka 34, kterd se tim dostane af k Usti vodiciho péuzdra 8 a obemkne



pPritom vyénivajici konec pojistného -drétu 3. V horn{ poloze se posuvné téleso 29 zastavi,
pFidemZ p#i najetd do horniho dorazu 43 stlali posuvné téleso 29 tentokrat koncovy splnac
44 Vedenim 45 se privede odpov1dajlc1 impuls do nezndzorndného vyhodnocovaclho zatizeni
13, odkud se na zaklade tohoto impulsu vpusti elektricky proud vedenime4d] a pruZnoym kabe—
lem 39 do élektromagnetické civky 35. Kolem elektwemagnetické civky 35 se t1m vytvori mag-
netické pole, ktere zpusobi vtazenl osazeného vilce*32 (jako jédra) dovnit? elektromagne->
-tické civky 35 a dotazenl upinaci smydky 34 na kulové elo 31 vodorovného pouzdra 2_

Timto zplsobem dojde k zachyceni pojistného drdtu 3 upinac{ smylkou- 34 ak vodivemu spoje-
ni uplnaclho drdtu 3 s vodorovnym pouzdrem 30, Vodivym spojenim pojistného drétu 3 s vodo-
' rovnym pouzdrem 30 se uzavie 1nd1kacn1 obvod, tvoPfeny neznazornenym vyhodnocovacim zarize-
nin )3, vedenim 131, pojistnym drdtem 3, vodorovnym pouzdrem 30, spojenym vodlvi 8 pruznym
kabelem _2, g vedenim 12, Indikadnim obvodem zalne v tomto okam¥iku prochdzet elektricky
proud, ale zahajeni pracovniho cykla brusky p¥isuvem nezndzorndného brousiciho kotouds 2
smérem k obrobku.l neni zatim mo¥né. V ndsledujicim pisobeni své hmotnosti 2ééne posuvné ?
tleso 29 padat dold a pFitom zdroven zadne stahovat smérem dold také pojistny drdt 3. v‘
Pohyb posuvného t3lesa 29 pdkraéuje takldlouho, a% posuvné t8leso 29 dosedne opdt nd krﬁQ
hovou pedlofku 26 do své zdkladni stebilni polohy a vodorovné péuzdro 30 s upinaéibsmyé-’
kou 34 ﬁplné stdhne pojistni\drét 2 do jeho pracovni polohy. P¥itom rameno: 29b poauvného'
télesa 29 stladi koncovy spinad 36, co¥ je vedenim 37 signalizovéno opet do neznazornené-
ho vyhodnocovaciho za¥izeni 13. Teprve pak dojde k uzavPeni logické vazby v neznazornenem
vyhodnocovaclm zarlzenl 13, které naqledne vySle #idiei impuls k zaha1en1 pracovniho cyklu.
brusky. Pritom je elektricky proud stdle prlvaden do elektromagnetické civky 35, tak¥e po-
Jistny drdt 3 je trvale pfitladovdn upinaci smylkou 34 k vodorovnému pouzdru 10 a indikaé-
‘ni obvod zistévé uzav¥en. Pracovni cyklus. brusky ted probihd tak, jak bylo uvedeno pri )
popisu zplisobu indikace. podle vyndlezu, Po dokondeni brouSeni obrobku 1l a po odjet{ ne~
zndzornéného brousiciho kKotouSe 2 zpdt do vychozi polohy se impuléem v nezndzorndném vy-
hodnocovacim za¥izen{ 13 p¥erudi p¥ivod elektrického proudu do elektromaghetické civky 35,
upingci smycks 34 se uvolni a p%ebroqéenf zbytek pojietnéhd drdtu 3 vypadne z @pinaci o
‘smySky 34. Tim je automatické za¥izeni pro napindni pojistného drdtu 3 podle oSr. 3 pii-
praveno k daldimu cyklu,: ' . _

Drund konkrétni aplikace zplsobu indikace poddtku pracovniho p¥isuvu je zndzorndna
na obr. 4, ktery schematicky zobrazuje rovnd%# za¥izen{ pro automatické napindni pojistné-
ho drédtu 3, Celé zai{zent jerumisténo4za unééeciﬁ vietenikem 18 a jévk zadni st&nd fohoto
undgeciho vfeféniku 18 také upevndno. Jde o rotaéﬁi zafizeni, které Se v pfikladovém.pro—
vedeni tvoreno Sesti napinacimi rameny 46, pPipojenymi k nosnému kotoudi _l. Naplnacl ra=
mena 46 jsou kolem nosného kotoude il rozmisténa - ‘symetricky, Délka napinaclch remen 46 a
st¥ed celého rotadniho garizeni pritom»nejsou Zvoleny libovoln&. Délka napinacich ramen
46 je navriena tak, aby délka spojnice koncd dvou sousednich napinacich ramen 46 (v tomte
pPipadd se délka uvedend spojnice rovnd primo déice napinaciho ramena 46) byla shodnéd s
délkou &inné &4sti pojistného drdtu 3 mezi jeho horni a dolni upinaci polchou., Osa celéhe

" rotadnfho zafizeni je unisténa tak, aby spojnice koncll dvou sousednich napinacich ramen



46, které smd¥uji k obrobku 1, byla v poloze kolmé k vodorovné rovine totozna 8 &innou
mqésti pojistného drdtu 3. Na koncich napinacich ramen i_ jsou pevnd uchyceny uplnaci dr-
Zéky 48 se zuiujiecimi se zé¥ezy. Ka¥dy upinaeci dridk 48 Je vodivé spojen kovovym paskem
49, upevninym ne napinecim ramenu 46, s plochym kontaktem 50, upevnénym rovnéZ na ramenu

46 v uréité malé vzdalenosti od obvodu nosného kotoude 47. Nat4Send rotaEnlho za¥fzeni .
 ko1em vodorovné osy zaiiétuje natéceci zarizenl 51, kterym miZe byt nap¥, krokovy motor

8 prevodovkou a které ‘Je spojens s noanym kotoudem 47. Proti plochému kontaktu 50 na na-

plnacxm ramenu 1_, které je v dolni pracovni poloze /tzn.; Ze konec tohoto naplnaclho ra—
" mena 46 e upinacim dridkem 48 je prévé v dolni upfnaci poloze pojistného drdtu 3/, je na
nezndzorn¥né konzole upevnén nepohyblivy snimaci kontekt 52, spojgnj s vedenim 12, V dol-
ni pracovni{ poloze 1150v01ného.ﬁa§inacihc ramena‘se'pak odpovidajfei plochy kontakt 50
vodivé dotykéd nepohybl;vého snimaciho kontaktu 52, Usts vodiciho*péuidra 8

Eterjm Je

" veden pojistny drdt 3, je cd hejvice p¥ibti%eno ke kruZnici se st¥edem v ose rotadniho
zabizenf, je¥ je opsand upinacim drZdkim 48, Na éadni'ﬁténé v dolni &dsti undSeciho vie-
teniku 18 je ddle upevnén vyhézovaci hrot 53, jeho%Z funkdni ééstlleii v ‘rovind proloZené
. zé¥ezy v uplna01ch drZdcich 483 Je vzdélena od osy rotace rotadniho zafizeni stejn¥ jako

uvedené zdrezy v uplnaclch drZdcich 48 a je orientovéna proti smyslu rotace rotadniho za-

v

¥izeni, } ,
Autématické éafizeni pro nepindni pojistného drdtu 3 podle obr. 4 je zachyceno ve
stavg.pfed zahéjsnim.pracovnfho cyklu brusky, kdy je Ji% pojistnj drdt zvnapﬁut do pra-
covni éolohy. Indikaedni obvod je uzavien, je tvoren vedenim 11, pojiafnim drdtem 3,
uplnacim drzékem 48 na napinacim ramenu_46, které Je ve gpecifikované dolni pracovni
poloze, odnov1dajiclm kovovym pdskem 49, plochym kontaktem 30, snimacim kont:ktem 52 a
vedenlm 12, ‘tak¥e indika¥nim obvodem prochdzi elektricky proud. Pracovni cyklus brusky
ted probihd tak, jak bylo uvedeno pﬁi popisu zplisobu indikace podle vyndlezu., Po dokon~
2 zpét do vichozib

Seni brpuéeni obrobku i a po odjeti nezndzorndného brousiciho kotoude
" polohy se nataéecim za¥{zenim 51 natod{ nosny kotoud 47 o 1/6 obvodu do nové pracovni
polohy. P¥itom se napinaci rameno 46, které bylo v predchdzejicim cyklu v horni pracovani
poloze, pootdd{ do dolni pracovn1 polohy a soulasné evym upinacim dridkem 48 stahuje po-
Jistny drdt 3 smérem doll. P¥ed dojetim uvedeného. naninaciho ramena 46 do dolni pracovni
polohy se p¥ibl{i%¥{ nové napinaci rameno 46 k ust; vodictho pouzdra 8 a svym upinacim dr-
Zdkem 48 také zachytd pojistny drdt 3. Po dojet{ napfnacfho ramena 46 do dolni pracovni
polohy‘se spoj{ odpovidajici plochy kontakt 30 s nepohyblivym snimacim kontaktem 52,
‘cimz dojde k novému uzavien{ 1ndikacniho obvodu, kterym zacne opét prochizet elektrlcky
proud. Pojistny drdt 3 Je tlm znovu napnut do pracovni polohy a mife zalit novy pracovn1.
pyklus brusky. P#1 pootddeni rotadniho za¥izen{ a napindni pojistného drdtu 2 do pra-
covni polohy.doélo soudasnd vyhazovacim hrotem 53 k odstrandni zbytkl pojistného drdtu 3
z upinaciho drﬁékulig napinaciho ramena 46, kﬁeré 1i% p¥i pFedchdzejfcim cykiu opustilo
dolni pracovni polohu. Timto zplsobem jsou gpinaci dr¥dky 48 zbavovdny zbytkﬁ'pojistného
dritu 2‘3 pfipravévény k novému spolehlivému uchyceni pdjistného drdtu 3. '

V ndkterych piiﬁadeéh lze zdkladni zbﬁspb indikace poddtku pracovniho pFisuvu podle
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_ vynéle;u, kdy uzav¥enym indikéénim obvodﬁm piochézi eiektrickj proﬁd, pozﬁénit tak;»éby.
se pro'vy%oléni rldiciho impulsu vyu¥ilo pohybu pYedepnutého ramena uvoln§neho pfebrou~ -
Senim pojistného drdtu, Tento princip je 'mo¥no realizovat nap?, tak, fe pFi pohybu uvol-
néného ramena stladi pohybujici mse rameno koncovy spinal, ktery sepnutim vyvolé pot¥ebny
impuls, K vyvolénl takového rldiolho impulsu bude vSak dochézet v urditém éasovém 2po¥-.
déni oproti zékladnimu zpﬁsobu indikace pedle vynalezu, takZe oblaat aplikace nebude
z¥eimé éiroké .

CPPi popisu nédsledujicich aplika01 se opét vychdz{ ze zakladnlho zpisobu indikace
poddtku pracovnlho przsuvu podle vynalezu. Pro napindni pojistného dratu mezi obrobek a
brousici kotoud by bylo mo¥no dile vyu§1t napr. zpetného posuvu brousiciho vretenlku od
obrobku o skonSens brouéenl. V tomto pF{padd by potFebny automaticky pohyb mohl bt pre- .
nésen ozubenou tydi upevndnou na brousicim vfeteniku a ozubenjm'paatorkeh-se‘spojkou nebo
i zcela jin&m p¥evodovym systémem, U plnoautomatickych brousicich étrobﬁ by bylo zase mo¥-
no vyuZit pro napinéni pojistného drétﬁ'pohybu automatického naklddaciho za¥izeni p¥i v§-
m&n§ obrobku, Z podrobnd popsanych i z naznaéepych principd napindn{ pojistného drétu je
vid&t, Ze v této oblasti realizace vyndlezu je celd fada rdznfch konatfukénich mo%noati.
Pro doplnéni této oblasti je nutno jedts uvest, te napnuty pojistny drit by bylo také
moZno vkladat do brousiciho prostoru rudng, Vymenny rém s pFedem napnutym pojistnym dré-
tem by se mohl nap¥. zasouvat do upinaciho za¥izeni, &im¥ by se opdt doplnoval a uzaviral
indikaéni . obvod. Rudni zplsob napindni pojistneho drédtu je vSak pro produkénl brousic1

stroje koncep®nd nevhodny,

PEEDMET VYNALEGZU

v

l. Zplsob indikace poddtku pracovniho prisuvu na brousicich strojich, vyznaceny tim, Ze
mezi obrobek (1) & brousici kotoud (2) se unfst{ predepnuty drdt (3), jeho? osa je -
kolmd k rovine proloZené osou obrobku (1) a osou brousiciho kotoude (2), pricemz po-
Jistny drét (3) se elektricky vodiv§ uzavie do indikadniho obvodu s- vyhodnocovacun za~
rizenim (13), které pri prerudeni indikacnlho obvodu nésledkem pYebrouleni pojistného
drdtu (3) brousicim kotoudem (2) vySle ¥fdicf impuls do ovlddaciho zapfzend (15) brou-
siciho stroje ke zmdns rachloprlsuvu brousicihe kotouce (2) na ‘pracovni prlauv 8 mendi

rychlosti,

32. Zplsob indikace poddtku pracovnihe pfisuvu na'bieusicich strojich podle bodu 1, vvzna-v
Geny tim, Ze vzddlenost (O) brousiciho kotoude (2) od obrobku (1), pFi které dojde k
‘ vyslénf ¥idiciho impulsu ke zmdn¥ rychlop#isuvu brousiciho kotoude (2), lze ménit zmé;
nou prim¥ru (2r) pojistného drdtu (3), zménou pevnosti materiflu v tahu (6 ) pojist=
ného drdtu (3), jako¥ i zmdnou poddtedniho tahového predpdti (P v) pejist‘néhe drdtu (3)
tak, aby vlivem setrvadnych pfisuvovych hmot a vlivem zpoZddni v ovlddacim systémun
brousiecike stroje dodlo k poklesu‘rychloprisuvu brousiciho kotoude (2) na praeovni‘
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rychlost nejpozdeii v okamiiku prvnfho koataktu brousicfhe kotoude (2) s obrobken (lh,

Zarizen{ k provédeni zplisobu indikace poddtku pracovniho prisuvu na brousicich stro~ '
jich podle bodl 1 a 2 sklédajlcl se z vystralovaci %4sti ® upfnac{ smydkou, z dorazo-
vych dd4eti s koncovymi spina&i & z vodici 3dsti s pojietnym drétem, vyznacené tzm, fe
na sviglé Stvercové vodici tyci (21), upevniné ve své spodni casti v kruhovém nosném
t31lese (20) 8 elektromagnetickou civkou (23), je posuvné uloZeno posuvné téleso (29)

8 vodorovnym pouzdrem (30) a upineci smydkou (34), které ve apodnl poloze, urcené kon~-

" covym aplnaéem (36), le#{ na kruhovém pretenci (£5) a jeho% hornl poloha je uréena

4,

hornlm dorazem (43) 8 koncovim spinacom (44), prilemi paralelne ge Stvercovou vodici
tyci (21) je nad brusnym prostorem (5) umist¥no vodict pouzdro (8) = pojistnym drdtem
(3), jeho% usti zasahuje do upinact smydky (34) p¥i premlsten; posuvného t&lesa  (29)
do ‘horn{ polohy.\ -

v

Za¥{zeni podle bodu 3, vyznacené tim, Ze posuvné té&leso (29) je ve své sgpodni poloze

obepindne dorazovym prstencem (27), upevninym na vodiofch kolfcich (22), které jmou

_ uchyceny v kruhovém nosném t¥lese (20), p¥iSem% na vodicich kolicich (22) je posuyn§

5.

uloZén kruhovy pratenec (25) z nemegnetického materialu.

Za¥izeni podle bodu 3, vyznalené tim, Ze ve vodorovném pouzdru (30) je posuvnd ulofen
osazeny vdleo (32), spojeny z jedné strany s upinaci smySkou (34) a z druhé strany
g tlaﬁnou pruzinou (33), pPifem¥ vodorovné pouzdro (30) je v mistd osazené strany osa-

zeného vélece (32) obepnuto elektromagnetickou civkou (35).

Za¥izeni k provédeni zpﬁsobu indikace poddtku pracovniho prlauvu ne brousicich strojich
podle bodl 1 a 2 sklédajlcl se z natéceclho za¥izeni, z upf{nacich ramen a z.vodici
846tl 8 pojistnym dratem, vyznadené tim, %e nosny kotoul (47), opat¥eny rovnomérnd a
paprskovité rozm:.stenymi up:’.nacimi rameny (46) 8 upmac:uni dr#dky (48), je spojen s na-
td8ecim . za¥{zenim (51) & vodorovnou osou rotace a je orientovén vi&i brusnému prostoru
(5) tak, ze dati vodiciho pouzdra (8) Je v t&sném kontaktu s kruznici«opsanou upina—
cim dr“’k&m (48), pfifem¥ indikadni obvod je tvo¥en vedenim (11), pojistnym drédtem .
(3), upinacim drsdkem (48) spojenym s kovovym pdskem (49). a plochym kontaktem (50) na
upinacim ramenu_(46), upinacim pojistny drdt (3) Y.brusném p;ostoru (5) pod obrobkem
(1), a ddle nepohyblivym snimacim kontaktem (52) s vedenim'(12).

3 vykresy
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