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Description

Titre de l'invention : Dispositif d’occultation

La présente invention concerne un dispositif d’occultation.

De maniecre générale, la présente invention concerne le domaine des dispositifs
d’occultation comprenant un dispositif d’entrainement motorisé mettant en mouvement
un €cran, entre au moins une premiere position et au moins une deuxieme position.

Un dispositif d’entrainement motorisé comprend un actionneur €lectromécanique
d’un élément mobile de fermeture, d’occultation ou de protection solaire, tel qu’un
volet, une porte, une grille, un store ou tout autre matériel équivalent, appelé par la
suite écran.

On connait déja des dispositifs d’occultation comprenant un coffre, un écran, un tube
d’enroulement et un dispositif de stockage d’énergie €lectrique. L’écran est enroulable
sur le tube d’enroulement. Le tube d’enroulement est disposé a I’intérieur du coffre. Le
coffre comprend une premiere paroi et une deuxieme paroi. La premiere paroi du
coffre comprend une premiere surface intérieure. La deuxieme paroi est reliée a la
premiere paroi. La deuxiéme paroi du coffre comprend une deuxieme surface in-
térieure. Le dispositif de stockage d’énergie €lectrique comprend une batterie et deux
supports. La batterie est disposée a I'intérieur du coffre. La batterie comprend une
surface extérieure. Chaque support est fixé contre la premiere surface intérieure de la
premicre paroi du coffre, au moyen d’au moins un élément de fixation, et, d’autre part,
maintient en position la batterie a I'inté€rieur du coffre. Chaque support comprend un
premier bras et un deuxieme bras. Le premier bras comprend une premiere surface. La
premicre surface du premier bras est mise en appui contre la premiere surface in-
térieure de la premicre paroi du coffre. Le deuxieme bras est relié au premier bras. Le
deuxieme bras comprend une deuxieéme surface. La deuxi¢me surface du deuxicme
bras est mise en appui contre la surface extérieure de la batterie. La deuxieéme surface
du deuxieme bras est incurvée.

Cependant, ces dispositifs d’occultation présentent I’inconvénient que chaque
support maintient la batterie en position a I’intérieur du coffre par encliquetage
élastique et que chaque support est maintenu dans un état fermé au moyen d’un
élastique, s’accrochant a deux crochets de chaque support, pour éviter un mouvement
de translation de la batterie a 1’intérieur de chacun des supports.

Ainsi, de tels supports induisent un nombre important d’opérations a réaliser par un
installateur. En outre, le cofit de ces supports est €levé.

Les opérations a mettre en ceuvre par 1’installateur lors du montage de la batterie a
I’intérieur du coffre de ces dispositifs d’occultation connus sont les suivantes :

- une premicre opération de fixation de chaque support contre la premiere surface in-
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térieure de la premicre paroi du coffre, au moyen d’au moins un élément de fixation,
par collage, par vissage ou par rivetage,

- une deuxieme opération de fixation de la batterie sur chacun des supports par en-
cliquetage élastique,

- une troisieme opération d’accroche d’un élastique sur un premier crochet de chaque
support, et

- une quatricme opération de fixation de I’élastique a un deuxieme crochet de chaque
support.

En outre, le deuxieme bras de chaque support est disposé entre la batterie et les
premiere et deuxieme surfaces intérieures des premiere et deuxiéme parois du coffre.
Seul I’élastique de chaque support est disposé entre la batterie et 1’écran.

Par ailleurs, la deuxi¢me surface du deuxieme bras de chaque support est orientée
vers une troisicme paroi du coffre, la troisi¢me paroi étant reliée a la premiere paroi et,
en I’occurrence, parallele a la deuxieme paroi.

La présente invention a pour but de résoudre les inconvénients précités et de
proposer un dispositif d’occultation permettant de monter une batterie a I’ intérieur
d’un coffre du dispositif d’occultation, tout en minimisant le nombre d’opérations a
réaliser par un installateur, en minimisant le temps d’intervention de I’installateur et en
minimisant le cofit de I’installation du dispositif d’occultation, avec un coft faible des
supports.

A cet égard, la présente invention vise un dispositif d’occultation comprenant au
moins :

- un coffre,

- un écran,

- un tube d’enroulement, I’écran étant enroulable sur le tube d’enroulement, le tube
d’enroulement étant disposé a I’intérieur du coffre, et

- un dispositif de stockage d’énergie électrique,

le coffre comprenant au moins :

- une premicre paroi, la premicre paroi comprenant au moins une premiere surface
intérieure, et

- une deuxieme paroi, la deuxieme paroi étant reliée a la premicre paroi, la deuxieéme
paroi comprenant au moins une deuxieme surface intérieure,

le dispositif de stockage d’énergie électrique comprenant au moins :

- une batterie, la batterie étant disposée a I’intérieur du coffre, la batterie comprenant
au moins une surface extérieure, et

- deux supports, chaque support étant fixé contre la premicre surface intérieure de la
premiere paroi du coffre, au moyen d’au moins un élément de fixation, et chaque

support maintenant en position la batterie a I’intérieur du coffre,
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chaque support comprenant au moins :

- un premier bras, le premier bras comprenant au moins une premiere surface, la
premicre surface étant mise en appui contre la premicre surface intérieure de la
premiere paroi du coffre, et

- un deuxicme bras, le deuxiéme bras étant relié au premier bras, le deuxi¢me bras
comprenant au moins une deuxi¢me surface, la deuxi¢me surface étant mise en appui
contre la surface extérieure de la batterie, la deuxiéme surface étant incurvée.

Selon I’invention, le deuxieme bras de chaque support est disposé entre la batterie et
I’écran. En outre, la batterie est maintenue en appui contre la premicre surface in-
térieure de la premicre paroi du coffre et contre la deuxieme surface intérieure de la
deuxiéme paroi du coffre, au moyen de la deuxieme surface du deuxi¢me bras de
chaque support.

Ainsi, les supports permettent de monter la batterie a I’intérieur du coffre, tout en mi-
nimisant le nombre d’opérations a réaliser par un installateur, en minimisant le temps
d’intervention de I’installateur et en minimisant le cofit de I’installation du dispositif
d’occultation, avec un cofit faible des supports.

En outre, chaque support permet de positionner la batterie au plus pres de 1’un des
angles du coffre, formé par les premicre et deuxi¢me parois reliées entre elles, de sorte
a optimiser I’encombrement du dispositif de stockage d’énergie €lectrique a I’intérieur
du coffre et a €loigner la batterie par rapport a I’écran, lors de I’enroulement ou lors du
déroulement de celui-ci autour du tube d’enroulement a I’intérieur du coffre.

De cette manicere, le dispositif de stockage d’énergie €lectrique peut Etre installé dans
un coffre de dimensions plus faibles, en particulier en termes d’€paisseur et de hauteur.

Par conséquent, le faible encombrement du dispositif de stockage d’énergie
électrique a I’intérieur du coffre permet, d’une part, d’éviter un contact de I’écran, lors
de I’enroulement ou lors du déroulement de celui-ci autour du tube d’enroulement a
I’intérieur du coffre, avec la batterie et, d’autre part, de maximiser un diametre
d’enroulement de I’écran autour du tube d’enroulement a I’intérieur du coffre.

Par ailleurs, chaque support permet de protéger la batterie, en évitant un contact de
I’écran, lors de 1’enroulement ou lors du déroulement de celui-ci autour du tube
d’enroulement a 1’intérieur du coffre, avec la batterie.

De cette maniere, chaque support est un élément de protection de la batterie par
rapport a I’écran.

Selon une caractéristique avantageuse de 1’invention, la batterie est cylindrique.

Selon une autre caractéristique avantageuse de 1’invention, chaque support est réalisé
dans une matiere plastique.

Selon une autre caractéristique avantageuse de 1’invention, I’élément de fixation de

chaque support contre la premiere paroi du coffre est un élément de fixation par
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collage.

Selon une autre caractéristique avantageuse de 1’invention, I’élément de fixation de
chaque support contre la premiere paroi du coffre est un élément de fixation par
vissage ou par rivetage.

Selon une autre caractéristique avantageuse de 1’invention, la deuxiéme paroi est or-
thogonale a la premiere paroi du coffre.

Selon une autre caractéristique avantageuse de 1’invention, le deuxiéme bras de
chaque support comprend, en outre, une troisicme surface, la troisicme surface étant
opposée a la deuxieme surface.

Selon une autre caractéristique avantageuse de 1’invention, chaque support
comprend, en outre, au moins un élément de rigidification, 1’élément de rigidification
reliant le premier bras au deuxi¢me bras.

Selon une autre caractéristique avantageuse de 1’invention, le dispositif d’occultation
comprend, en outre, au moins un dispositif d’entrainement motoris€. Le dispositif
d’entrainement motorisé comprend au moins un actionneur €lectromécanique.
L’actionneur électromécanique comprend au moins un moteur électrique, le moteur
électrique €tant alimenté en énergie €lectrique a partir de la batterie. En outre, le tube
d’enroulement est agencé de sorte a étre entrainé en rotation par 1’actionneur électro-
mécanique.

Selon une autre caractéristique avantageuse de 1’invention, le dispositif d’occultation
comprend, en outre, au moins un panneau photovoltaique, la batterie étant alimentée en
énergie €lectrique au moyen du panneau photovoltaique.

D'autres particularités et avantages de 1'invention apparaitront encore dans la des-
cription ci-apres, faite en référence aux dessins annexés, donnés a titre d'exemples non
limitatifs et dans lesquels :

[Fig.1] la [Fig.1] est une vue schématique en coupe transversale d’une installation
conforme a un mode de réalisation de I’invention, 1’installation comprenant un
dispositif d’occultation conforme a 1’invention ;

[Fig.2] la [Fig.2] est une vue schématique en perspective de I’installation illustrée a
la [Fig.1] ;

[Fig.3] la [Fig.3] est une vue schématique en coupe axiale et partielle de 1’installation
illustrée aux figures 1 et 2, montrant un actionneur électromécanique d’un dispositif
d’entrainement motorisé du dispositif d’occultation de I’installation ;

[Fig.4] la [Fig.4] est une vue schématique en coupe transversale, selon un plan de
coupe perpendiculaire au plan de coupe de la [Fig.3], d’une partie de I’installation
illustrée aux figures 1 a 3, montrant un coffre et un écran du dispositif d’occultation,
une batterie d’un dispositif de stockage d’énergie €lectrique et un support de montage

de la batterie contre le coffre, oi I’écran est représenté de sorte a illustrer son plus
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grand diametre d’enroulement autour d’un tube d’enroulement a I’intérieur du coffre,
et ot le tube d’enroulement et une partie de 1’écran ont été omis pour faciliter la lecture
de cette figure ;

[Fig.5] la [Fig.5] est une vue schématique en perspective de la partie de I’installation
illustrée a la [Fig.4], montrant le montage de la batterie contre le coffre au moyen de
deux supports, ou I’écran a été omis et ou une partie du coffre a été retirée ;

[Fig.6] la [Fig.6] est une vue schématique en perspective d’un des deux supports
illustrés a la [Fig.5], selon un premier angle de vue ; et

[Fig.7] la [Fig.7] est une vue schématique en perspective du support de la [Fig.6],
selon un deuxieme angle de vue différent du premier angle de vue.

On décrit tout d’abord, en référence aux figures 1 et 2, une installation domotique
100 conforme a I’invention. Cette installation domotique 100 comprend au moins un
dispositif de fermeture, d’occultation ou de protection solaire 3, conforme a un mode
de réalisation I’invention. Cette installation domotique 100, installée dans un batiment,
non représenté, comporte une ouverture 1, dans laquelle est disposée une fenétre 40 ou
une porte, qui n’est représentée qu’a la [Fig.1]. Cette installation domotique 100 est
équipée d’au moins un écran 2 appartenant au dispositif de fermeture, d’occultation ou
de protection solaire 3, en particulier un volet roulant motorisé.

Le dispositif de fermeture, d’occultation ou de protection solaire 3 est par la suite
appelé « dispositif d’occultation ». Le dispositif d’occultation 3 comprend I’écran 2.

Le dispositif d’occultation 3 peut étre un volet roulant, un store en toile ou avec des
lames orientables, un portail roulant, une grille ou encore une porte. La présente
invention s’applique a tous les types de dispositif d’occultation.

On décrit, en référence aux figures 1 et 2, un volet roulant conforme au mode de réa-
lisation de I’invention.

Le dispositif d’occultation 3 comprend un dispositif d’entrainement motorisé 5. Le
dispositif d’entrainement motorisé 5 comprend un actionneur €lectromécanique 11
illustré a la [Fig.3].

Le dispositif d’occultation 3 comprend, en outre, un tube d’enroulement 4. L’écran 2
est enroulable sur le tube d’enroulement 4. En outre, le tube d’enroulement 4 est
agencé de sorte a €tre entrainé en rotation par I’actionneur électromécanique 11.

Ainsi, ’écran 2 du dispositif d’occultation 3 est enroulé sur le tube d’enroulement 4
ou déroulé autour de celui-ci, le tube d’enroulement 4 étant entrainé par le dispositif
d’entrainement motorisé 5, en particulier par I’actionneur €lectromécanique 11.

De cette manicre, I’écran 2 est mobile entre une position enroulée, en particulier
haute, et une position déroulée, en particulier basse, et inversement.

L’écran 2 du dispositif d’occultation 3 est un écran de fermeture, d’occultation et/ou

de protection solaire, s’enroulant et se déroulant autour du tube d’enroulement 4, dont
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le diametre intérieur est supérieur au diametre externe de I’actionneur électro-
mécanique 11, de sorte que 1’actionneur électromécanique 11 peut étre inséré dans le
tube d’enroulement 4, lors de 1’assemblage du dispositif d’occultation 3.

L’actionneur électromécanique 11, en particulier de type tubulaire, permet de mettre
en rotation le tube d’enroulement 4 autour d’un axe de rotation X, de sorte a déplacer,
en particulier dérouler ou enrouler, I’écran 2 du dispositif d’occultation 3.

Dans un état monté du dispositif d’occultation 3, I’actionneur €électromécanique 11
est inséré dans le tube d’enroulement 4.

De maniere connue, le volet roulant, qui forme le dispositif d’occultation 3, comporte
un tablier comprenant des lames horizontales articulées les unes aux autres, formant
I’écran 2 du volet roulant 3, et guidées par deux coulisses latérales 6, représentées
uniquement a la [Fig.2]. Ces lames sont jointives lorsque le tablier 2 du volet roulant 3
atteint sa position basse déroulée.

Le dispositif d’occultation 3 comprend, en outre, un coffre 9.

Dans le cas d’un volet roulant, la position haute enroulée correspond a la mise en
appui d’une lame d’extrémité finale 8, par exemple en forme de L, du tablier 2 du volet
roulant 3 contre un bord du coffre 9 du volet roulant 3 ou a I’arrét de la lame
d’extrémité finale 8 dans une position de fin de course haute programmée. En outre, la
position basse déroulée correspond a la mise en appui de la lame d’extrémité finale 8
du tablier 2 du volet roulant 3 contre un seuil 7 de 1'ouverture 1 ou a I’arrét de la lame
d’extrémité finale 8 dans une position de fin de course basse programmée.

Ici, I’écran 2 est configuré pour €tre déplacé, au moyen du dispositif d’entrainement
motorisé€ 5, entre une position ouverte, correspondant a la position enroulée et pouvant
également &tre appelée premicre position de fin de course ou position de fin de course
haute FACH, et une position fermée, correspondant a la position déroulée et pouvant
également €tre appelée deuxieme position de fin de course ou position de fin de course
basse FACB.

Ainsi, I’actionneur €électromécanique 11 est configuré pour entrainer, autrement dit
entraine, en déplacement 1’écran 2, entre la premiere position de fin de course FACH et
la deuxieme position de fin de course FACB, et inversement.

La premiere lame du volet roulant 3, opposée a la lame d’extrémité finale 8, est reliée
au tube d’enroulement 4 au moyen d’au moins une articulation 10, en particulier une
picce d’attache en forme de bande.

Le tube d’enroulement 4 est disposé€ a I'intérieur du coffre 9 du volet roulant 3. Le
tablier 2 du volet roulant 3 s’enroule et se déroule autour du tube d’enroulement 4 et
est logé au moins en partie a I’intérieur du coffre 9.

De maniere générale, le coffre 9 est disposé au-dessus de I’ouverture 1, ou encore en

partie supérieure de ’ouverture 1.
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Avantageusement, le dispositif d’entrainement motorisé 5 est commandé par une
unité de commande. L’unité de commande peut €tre, par exemple, une unité de
commande locale 12 ou une unit€é de commande centrale 13.

Avantageusement, I’unité de commande locale 12 peut €tre reliée, en liaison filaire
ou non filaire, avec 1’unité de commande centrale 13.

Avantageusement, I’unité de commande centrale 13 peut piloter I’unité de
commande locale 12, ainsi que d'autres unités de commande locales similaires et
réparties dans le batiment.

Le dispositif d’entrainement motorisé 5 est, de préférence, configuré pour exécuter
les commandes de déroulement ou d'enroulement de 1I’écran 2 du dispositif
d’occultation 3, pouvant €tre émises, notamment, par 1’unité de commande locale 12
ou ’unité de commande centrale 13.

L’installation domotique 100 comprend soit I’unité de commande locale 12, soit
I’unité de commande centrale 13, soit I’unité de commande locale 12 et I’unité de
commande centrale 13.

On décrit a présent, plus en détail et en référence a la [Fig.3], le dispositif
d’entrainement motorisé 5, y compris 1’actionneur électromécanique 11, appartenant a
I’installation domotique 100 et, plus particulierement, au dispositif d’occultation 3
illustré aux figures 1 et 2.

Avantageusement, ’actionneur électromécanique 11 comprend un moteur électrique
16.

Le moteur €lectrique 16 est représenté par son enveloppe a la [Fig.3], sans détails sur
ses éléments constitutifs internes.

Avantageusement, le moteur électrique 16 comprend un rotor et un stator, non re-
présentés et positionnés de manicre coaxiale autour de I’axe de rotation X, qui est
également I’axe de rotation du tube d’enroulement 4 en configuration montée du
dispositif d’entrainement motorisé 5.

Ici, le moteur électrique 16 peut €tre de type sans balais a commutation €lectronique,
appelé également « BLDC » (acronyme du terme anglo-saxon BrushlLess Direct
Current) ou « synchrone a aimants permanents », ou du type a courant continu.

Des moyens de commande de I’actionneur électromécanique 11, permettant le dé-
placement de 1’écran 2 du dispositif d’occultation 3, comprennent au moins une unité
électronique de controle 15. Cette unité électronique de contrdle 15 est apte a mettre en
fonctionnement le moteur €lectrique 16 de I’actionneur électromécanique 11 et, en par-
ticulier, permettre 1’alimentation en €nergie électrique du moteur €lectrique 16.

Ainsi, I'unité électronique de contrdle 15 commande, notamment, le moteur
électrique 16, de sorte a ouvrir ou fermer 1’écran 2, comme décrit précédemment.

Les moyens de commande de 1’actionneur électromécanique 11 comprennent des
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moyens matériels et/ou logiciels.

A titre d’exemple nullement limitatif, les moyens matériels peuvent comprendre au
moins un microcontrdleur 31.

Ici, le dispositif d’entrainement motorisé 5 comprend 1’unité électronique de contrdle
15. En outre, I’unité électronique de contrdle 15 comprend le microcontréleur 31.

Avantageusement, I’unité électronique de contrdle 15 comprend, en outre, un
premier module de communication 27, en particulier de réception d’ordres de
commande, les ordres de commande étant émis par un émetteur d’ordres, tel que
I’unité de commande locale 12 ou I’unité de commande centrale 13, ces ordres étant
destinés a commander le dispositif d’entrainement motorisé 5.

Avantageusement, le premier module de communication 27 de 1’unité électronique
de controle 15 est de type sans fil. En particulier, le premier module de communication
27 est configuré pour recevoir des ordres de commande radioélectriques.

Avantageusement, le premier module de communication 27 peut également
permettre la réception d’ordres de commande transmis par des moyens filaires.

Avantageusement, I’unité €lectronique de contrdle 15, I’unité de commande locale 12
et/ou 'unité de commande centrale 13 peuvent €tre en communication avec une station
météorologique, non représentée, disposée a I’intérieur du batiment ou déportée a
I'extérieur du batiment, incluant, notamment, un ou plusieurs capteurs pouvant étre
configurés pour déterminer, par exemple, une température, une luminosité, ou encore
une vitesse de vent, dans le cas ou la station météorologique est déportée a l'extérieur
du batiment.

Avantageusement, I’unité €lectronique de contrdle 15, I’unité de commande locale 12
et/ou 'unité de commande centrale 13 peuvent €galement étre en communication avec
un serveur 28, tel qu’illustré a la [Fig.2], de sorte a contrdler 1’actionneur électro-
mécanique 11 suivant des données mises a disposition a distance par I’intermédiaire
d’un réseau de communication, en particulier un réseau internet pouvant étre relié au
serveur 28.

L’ unité électronique de contréle 15 peut étre commandée a partir de 1’unité de
commande locale 12 et/ou de I’unité de commande centrale 13. L’unité de commande
locale 12 et/ou I'unité de commande centrale 13 est pourvue d'un clavier de
commande. Le clavier de commande de 1’unité de commande locale 12 ou de 1’unité
de commande centrale 13 comprend un ou plusieurs éléments de sélection 14 et, éven-
tuellement, un ou plusieurs éléments d’affichage 34.

A titre d’exemples nullement limitatifs, les éléments de sélection peuvent
comprendre des boutons poussoirs et/ou des touches sensitives. Les €léments
d’affichage peuvent comprendre des diodes €lectroluminescentes et/ou un afficheur,

par exemple LCD (acronyme du terme anglo-saxon « Liquid Crystal Display ») ou
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TFT (acronyme du terme anglo-saxon « Thin Film Transistor »). Les éléments de
sélection et d’affichage peuvent étre également réalis€s au moyen d’un écran tactile.

Avantageusement, I’unité de commande locale 12 et/ou 1’unité de commande
centrale 13 comprend au moins un deuxieme module de communication 36.

Ainsi, le deuxieme module de communication 36 de 1’unité de commande locale 12
ou de I'unité de commande centrale 13 est configuré pour émettre, autrement dit émet,
des ordres de commande, en particulier par des moyens sans fil, par exemple radio-
électriques, ou par des moyens filaires.

En outre, le deuxieme module de communication 36 de 1’unité de commande locale
12 ou de I’unité de commande centrale 13 peut également €tre configuré pour recevoir,
autrement dit regoit, des ordres de commande, en particulier par I’intermédiaire des
mémes moyens.

Avantageusement, le deuxieme module de communication 36 de I’unité de
commande locale 12 ou de 1’unité de commande centrale 13 est configuré pour com-
muniquer, autrement dit communique, avec le premier module de communication 27
de I’unité électronique de contrdle 15.

Ainsi, le deuxieme module de communication 36 de 1’unité de commande locale 12
ou de I'unité de commande centrale 13 échange des ordres de commande avec le
premier module de communication 27 de 1’unité €lectronique de contrdle 15, soit de
maniére monodirectionnelle, soit de maniére bidirectionnelle.

Avantageusement, I’unité de commande locale 12 est un point de commande,
pouvant étre fixe ou nomade. Un point de commande fixe peut €tre un boitier de
commande destiné a €tre fixé sur une fagade d’un mur du batiment ou sur une face
d’un cadre dormant de la fenétre 40 ou d’une porte. Un point de commande nomade
peut étre une télécommande, un té€léphone intelligent ou une tablette.

Avantageusement, I’unité de commande locale 12 et/ou 1’unité de commande
centrale 13 comprend, en outre, un contrdleur 35.

Le dispositif d’entrainement motorisé 5, en particulier 1’unité €lectronique de
contrdle 15, est, de préférence, configuré pour exécuter des ordres de commande de dé-
placement, notamment de fermeture ainsi que d’ouverture, de I’écran 2 du dispositif
d’occultation 3. Ces ordres de commande peuvent étre émis, notamment, par 1’unité de
commande locale 12 ou par ’'unité de commande centrale 13.

Le dispositif d’entrainement motorisé 5 peut €tre contrdlé par 1’ utilisateur, par
exemple par la réception d’un ordre de commande correspondant a un appui sur le ou
I’un des éléments de sélection 14 de I’unité de commande locale 12 ou de I’unité de
commande centrale 13.

Le dispositif d’entrainement motorisé€ 5 peut également étre contr6lé automa-

tiquement, par exemple par la réception d’un ordre de commande correspondant a au
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moins un signal provenant d’au moins un capteur, non représenté, et/ou a un signal
provenant d’une horloge, non représentée, de I’unité €lectronique de contrdle 15, en
particulier du microcontrdleur 31. En variante, le capteur et/ou I’horloge peuvent €tre
intégrés a I’unité de commande locale 12 ou a I’unité de commande centrale 13.

Avantageusement, I’actionneur électromécanique 11 comprend, en outre, un carter
17, en particulier tubulaire. Le moteur électrique 16 est monté a ’intérieur du carter
17, en particulier dans une configuration assemblée de I’actionneur électromécanique
11.

Ici, le carter 17 de I’actionneur électromécanique 11 est de forme cylindrique,
notamment de révolution autour de I’axe de rotation X.

Avantageusement, le carter 17 est un tube.

Ici, le tube formant le carter 17 présente une section circulaire.

Dans un exemple de réalisation, le carter 17 est réalisé dans un matériau métallique.

La maticre du carter de 1’actionneur électromécanique n’est pas limitative et peut étre
différente. Il peut s’agir, en particulier, d’une matiere plastique.

Le carter 17 est creux. Le carter 17 comprend une premicre extrémité 17a et une
deuxieme extrémité 17b. La deuxiéme extrémité 17b est opposée a la premiere
extrémité 17a. Le carter 17 est ouvert a chacune de ses extrémités 17a, 17b.

Avantageusement, ’actionneur électromécanique 11 comprend, en outre, un arbre de
sortie 20.

L’arbre de sortie 20 est disposé, autrement dit est configuré pour €tre disposé, au
niveau de la deuxi¢me extrémité 17b du carter 17, en particulier dans la configuration
assemblée de I’actionneur électromécanique 11.

Avantageusement, ’actionneur électromécanique 11 comprend, en outre, un
réducteur 19.

Le réducteur 19 est représenté par son enveloppe a la [Fig.3], sans détails sur ses
éléments constitutifs internes.

Avantageusement, le réducteur 19 comprend au moins un étage de réduction. L’étage
de réduction peut étre un train d’engrenages de type €picycloidal.

Le type et le nombre d’étages de réduction du réducteur ne sont pas limitatifs.

Le réducteur 19 est accouplé, autrement dit est configuré pour €tre accouplé, avec le
moteur électrique 16, en particulier avec le rotor du moteur €lectrique 16 et dans la
configuration assemblée de I’actionneur €lectromécanique 11.

Avantageusement, I’actionneur électromécanique 11 comprend, en outre, un frein 29.

A titre d’exemples nullement limitatifs, le frein 29 peut €tre un frein a ressort, un
frein a came, un frein magnétique ou un frein électromagnétique.

Le frein 29 est configuré pour freiner et/ou pour bloquer en rotation I’arbre de sortie

20, de sorte a réguler la vitesse de rotation du tube d’enroulement 4, lors d’un dé-
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placement de I’écran 2, et a maintenir bloqué le tube d’enroulement 4, lorsque
I’actionneur électromécanique 11 est désactivé €lectriquement.

Ici et comme visible a la [Fig.3], le frein 29 est configuré pour étre disposé,
autrement dit est disposé, en particulier dans la configuration assemblée de
I’actionneur électromécanique 11, entre le moteur électrique 16 et le réducteur 19,
c’est-a-dire a la sortie du moteur €électrique 16.

En variante, non représentée, le frein 29 est configuré pour étre disposé, autrement
dit est disposé, en particulier dans la configuration assemblée de 1’actionneur électro-
mécanique 11, entre 1’unité électronique de contréle 15 et le moteur électrique 16,
autrement dit a I’entrée du moteur électrique 16, entre le réducteur 19 et I’arbre de
sortie 20, autrement dit a la sortie du réducteur 19, ou entre deux étages de réduction
du réducteur 19.

Avantageusement, le réducteur 19 et, éventuellement, le frein 29 sont disposés a
I’intérieur du carter 17 de 1’actionneur électromécanique 11, en particulier dans la
configuration assemblée de I’actionneur €lectromécanique 11.

Avantageusement, I’actionneur électromécanique 11 comprend, en outre, une
couronne 30, pouvant également étre appelée un manchon. La couronne 30 est
disposée, autrement dit est configurée pour étre disposée, au niveau de la premiere
extrémité 17a du carter 17, en particulier dans la configuration assemblée de
I’actionneur électromécanique 11.

La couronne 30 constitue, autrement dit est configurée pour constituer, un palier de
guidage en rotation du tube d’enroulement 4, en particulier dans une configuration
assemblée du dispositif d’occultation 3.

Avantageusement, ’actionneur électromécanique 11 et, plus particulierement, I’ unité
électronique de contrdle 15 comprend, en outre, un dispositif de détection d’obstacle et
de fins de course, non représenté, lors de I’enroulement de I’écran 2 et lors du dé-
roulement de cet écran 2. Le dispositif de détection d’obstacle et de fins de course peut
étre mécanique ou €lectronique.

Avantageusement, le dispositif de détection d’obstacle et de fins de course est mis en
ceuvre au moyen du microcontréleur 31 de I’unité électronique de contrdle 15 et, en
particulier, au moyen d’un algorithme mis en ceuvre par ce microcontroleur 31.

Le tube d’enroulement 4 est entrainé en rotation autour de 1’axe de rotation X et du
carter 17 de I’actionneur électromécanique 11 en étant soutenu par I’intermédiaire de
deux liaisons pivot. La premicre liaison pivot est réalisée au niveau d’une premiere
extrémité du tube d’enroulement 4 au moyen de la couronne 30 insérée autour de la
premiere extrémité 17a du carter 17 de I’actionneur électromécanique 11. La couronne
30 permet ainsi de réaliser un palier. La deuxie¢me liaison pivot, non représentée a la

[Fig.3], est réalisée au niveau d’une deuxieme extrémité du tube d’enroulement 4, non
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visible sur cette figure.

Avantageusement, ’actionneur électromécanique 11 comprend, en outre, un support
de couple 21, pouvant également étre appelé « téte d’actionneur » ou « point fixe ».

Le support de couple 21 obture, autrement dit est configuré pour obturer, la premicre
extrémité 17a du carter 17, en particulier dans la configuration assemblée de
I’actionneur électromécanique 11.

Ainsi, le support de couple 21 est disposé, autrement dit est configuré pour Etre
disposé, au niveau de la premiere extrémité 17a du carter 17.

Avantageusement, le support de couple 21 est en saillie, au niveau de la premicre
extrémité 17a du carter 17, en particulier la premicre extrémité 17a du carter 17
recevant la couronne 30.

Ainsi, une premicre partie du support de couple 21 est disposée a I’intérieur du carter
17 et une deuxieme partie du support de couple 21 est disposée a I’extérieur du carter
17.

Avantageusement, le support de couple 21 de I’actionneur électromécanique 11 est
configuré pour fixer I’actionneur €électromécanique 11 sur un bati 23, en particulier a
une joue du coffre 9.

Ainsi, le support de couple 21 permet de reprendre les efforts exercés par
I’actionneur électromécanique 11, en particulier le couple exercé par 1’actionneur élec-
tromécanique 11, par rapport a la structure du batiment. Le support de couple 21
permet avantageusement de reprendre, en outre, des efforts exercés par le tube
d’enroulement 4, notamment le poids du tube d’enroulement 4, de 1’actionneur électro-
mécanique 11 et de I’écran 2, et d’assurer la reprise de ces efforts par la structure du
batiment.

Le support de couple 21 est fixé, autrement dit est configuré pour étre fixé, au carter
17 au moyen d’un ou plusieurs éléments de fixation, en particulier dans la confi-
guration assemblée de I’actionneur électromécanique 11. Le ou les éléments de
fixation peuvent étre, notamment, des bossages, des vis de fixation, des éléments de
fixation par encliquetage élastique, des nervures emmanchées dans des échancrures ou
une combinaison de ces différents €léments de fixation.

Par ailleurs, le support de couple 21 de I’actionneur électromécanique 11 peut
permettre de supporter au moins une partie de 1’unité €électronique de contréle 15.

Avantageusement, I’unité €lectronique de contrdle 15 peut €tre alimentée en énergie
électrique au moyen d’un cable d’alimentation €lectrique 18.

Ici et tel qu’illustré a la [Fig.3], 'unité électronique de contrdle 15 est disposée,
autrement dit est intégrée, a I'intérieur du carter 17 de 1’actionneur électromécanique
11.

En variante, non représentée, 1’unité €lectronique de contrdle 15 est disposée a
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I’extérieur du carter 17 de I’actionneur électromécanique 11 et, en particulier, montée
sur le coffre 9 ou dans le support de couple 21.

Avantageusement, le support de couple 21 peut comprendre au moins un bouton, non
représenté.

Ce ou ces boutons peuvent permettre de réaliser un réglage de I’actionneur électro-
mécanique 11 au travers d’un ou plusieurs modes de configuration, d’appairer avec
I’actionneur électromécanique 11 une ou plusieurs unités de commande 12, 13, de ré-
initialiser un ou plusieurs parametres, pouvant étre, par exemple, une position de fin de
course, de réinitialiser la ou les unités de commande 12, 13 appairées ou encore de
commander le déplacement de I’écran 2.

Avantageusement, le support de couple 21 peut comprendre au moins un dispositif
d’affichage, non représenté, de sorte a permettre une indication visuelle d’un parametre
de fonctionnement du dispositif d’entrainement motorisé 5.

Avantageusement, le dispositif d’affichage comprend au moins une source
d’éclairage, non représentée, en particulier une diode électroluminescente.

Cette ou ces sources d’éclairage sont montées sur une carte €lectronique de 1’unité
électronique de controle 15 et, éventuellement, un capot transparent ou translucide et/
ou un guide de lumicre est ou sont prévus, pour permettre le passage de la lumiere
émise par la ou chacune des sources d’éclairage.

Avantageusement, I’arbre de sortie 20 de I’actionneur €électromécanique 11 est
disposé a I’intérieur du tube d’enroulement 4 et au moins en partie a 1’extérieur du
carter 17 de I’actionneur €lectromécanique 11.

Ici, une extrémité de I’arbre de sortie 20 est en saillie par rapport au carter 17 de
I’actionneur électromécanique 11, en particulier par rapport a la deuxieme extrémité
17b du carter 17 opposé€e a la premicre extrémité 17a.

Avantageusement, I’arbre de sortie 20 de I’actionneur €électromécanique 11 est
configuré pour entrainer en rotation un élément de liaison 22. Cet €lément de liaison 22
est reli¢ au tube d’enroulement 4, en particulier dans la configuration assemblée du
dispositif d’occultation 3. L’élément de liaison 22 est, par exemple, réalisé sous la
forme d’une roue.

Lors de la mise en fonctionnement de I’actionneur €électromécanique 11, le moteur
électrique 16 et le réducteur 19 entrainent en rotation I’arbre de sortie 20. En outre,
I’arbre de sortie 20 de I’actionneur €électromécanique 11 entraine en rotation le tube
d’enroulement 4 par I’intermédiaire de 1’élément de liaison 22.

Ainsi, le tube d’enroulement 4 entraine en rotation 1’écran 2 du dispositif
d’occultation 3, de sorte a ouvrir ou fermer 1’ouverture 1.

Avantageusement, le dispositif d’occultation 3 et, plus particulierement, le dispositif

d’entrainement motorisé 5 comprend, en outre, un dispositif d’alimentation en énergie
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électrique 26, visible a la [Fig.2]. L’actionneur électromécanique 11 est relié €lec-
triquement au dispositif d’alimentation en énergie €lectrique 26.

Le dispositif d’occultation 3 et, plus particulierement, le dispositif d’alimentation en
énergie €lectrique 26 comprend au moins un dispositif de stockage d’énergie électrique
33.

Le dispositif de stockage d’énergie électrique 33 comprend au moins une batterie 24.

Avantageusement, le dispositif d’occultation 3 et, plus particulierement, le dispositif
d’alimentation en énergie électrique 26 comprend, en outre, au moins un panneau pho-
tovoltaique 25.

Dans ce cas, la batterie 24 est de type rechargeable.

Le dispositif d’alimentation en énergie €lectrique 26 et, plus particulierement, la
batterie 24 est configuré pour alimenter, autrement dit alimente, en énergie €lectrique
I’actionneur électromécanique 11 et, plus particulicrement, 1’unité électronique de
contrdle 15 et le moteur électrique 16.

Ainsi, le dispositif d’alimentation en énergie €lectrique 26 et, plus particulierement,
la batterie 24 permet d’alimenter en énergie €lectrique I’actionneur électromécanique
11, sans &étre lui-méme relié électriquement a un réseau d’alimentation électrique du
secteur.

Ici, le panneau photovoltaique 25 est relié électriquement a la batterie 24, par une
liaison électrique L.

L’actionneur électromécanique 11 est relié¢ électriquement au dispositif
d’alimentation en énergie électrique 26 et, plus particulicrement, a la batterie 24, en
particulier au moyen du cable d’alimentation €lectrique 18.

La batterie 24 est configurée pour alimenter, autrement dit alimente, en énergie
électrique 1’actionneur électromécanique 11, en particulier I’unité électronique de
contrdle 15 et le moteur électrique 16. En outre, la batterie 24 est configurée pour étre
alimentée, autrement dit est alimentée, en énergie électrique par le panneau photo-
voltaique 25.

Ainsi, le rechargement de la batterie 24 est mis en ceuvre par énergie solaire, au
moyen du panneau photovoltaique 25.

La batterie 24 est disposée a Iintérieur du coffre 9.

A la [Fig.2], 1a batterie 24 est représentée a I’extérieur du coffre 9 afin de mieux vi-
sualiser les composants du dispositif d’alimentation en énergie €lectrique 26. Ceci est
indépendant de la localisation de la batterie 24 a I’intérieur du coffre 9.

Lorsque le support de couple 21 comprend un dispositif d’affichage, le parametre de
fonctionnement que ce dispositif d’affichage permet de visualiser est avantageusement
un €tat de charge de la batterie 24.

Ici, I’actionneur €lectromécanique 11 comprend le cable d’alimentation électrique 18
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permettant son alimentation en énergie €électrique, notamment 1’ alimentation électrique
de I’unité électronique de contrdle 15 et I’alimentation €lectrique du moteur €lectrique
16, en particulier a partir de la batterie 24.

Ici, 1a batterie 24 est reliée électriquement directement a 1’ unité électronique de
contrdle 15, par le cable d’alimentation €électrique 18.

Avantageusement, la batterie 24 comprend une pluralité d’éléments de stockage
d’énergie 32, en particulier reliés électriquement en série. Les éléments de stockage
d’énergie 32 de la batterie 24 peuvent €tre, notamment des accumulateurs ou des piles.

Avantageusement, le panneau photovoltaique 25 comprend une pluralité de cellules
photovoltaiques 43. Dans ce cas, la batterie 24 est alimentée en €nergie électrique au
moyen des cellules photovoltaiques 43 du panneau photovoltaique 25.

Le dispositif d’entrainement motoris€ 5, en particulier le panneau photovoltaique 25
et/ou I’unité €lectronique de contrdle 15, comprend des éléments de chargement
configurés pour charger la batterie 24, a partir de I’énergie solaire récupérée par le
panneau photovoltaique 25. Dans ce cas, le courant circule entre les organes 15, 24 et
25 a travers une liaison filaire, qui peut étre distincte du céble d’alimentation en
énergie €lectrique 18.

Ainsi, les éléments de chargement configurés pour charger la batterie 24, a partir de
I’énergie solaire, permettent de convertir 1’énergie solaire récupérée par le panneau
photovoltaique 25 en énergie électrique.

En variante, en complément, le dispositif d’entrainement motorisé€ 5, en particulier
I’actionneur électromécanique 11, est alimenté en énergie électrique a partir d’une
batterie auxiliaire, non représentée, ou a partir d’un réseau d’alimentation électrique du
secteur, en particulier par le réseau alternatif commercial, notamment en fonction d’un
état de charge de la batterie 24.

Ici, I’unité électronique de contrdle 15 comprend une seule carte €lectronique 55. En
outre, la carte €lectronique 55 est configurée pour contrdler le moteur électrique 16,
pour permettre la recharge de la batterie 24 et, éventuellement, accéder a des fonctions
de paramétrage et/ou de configuration de I’actionneur €électromécanique 11, au moyen
d’éléments de sélection et, éventuellement, d’affichage, non représentés. Comme
mentionné ci-dessus, les éléments de chargement de la batterie 24 peuvent Etre
disposés au niveau de la carte €lectronique 55.

En variante, non représentée, 1’unité €lectronique de contrdle 15 comprend une
premiere carte €lectronique et une deuxieme carte électronique. La premiere carte €lec-
tronique est configurée pour contréler, autrement dit contréle, le moteur électrique 16.
En outre, la deuxie¢me carte électronique est configurée pour permettre la recharge de
la batterie 24 et, éventuellement, accéder a des fonctions de paramétrage et/ou de

configuration de 1’actionneur électromécanique 11, au moyen d’éléments de sélection



[0174]

[0175]

[0176]

[0177]

[0178]

[0179]
[0180]

[0181]

[0182]

16

et, éventuellement, d’affichage, non représentés. Les €léments de chargement de la
batterie 24 peuvent €tre disposés au niveau de la deuxieme carte €lectronique. Dans le
cas ol I’unité électronique de contréle 15 comprend une premiere carte électronique et
une deuxieéme carte €lectronique, non représentées, la premicre carte électronique de

1’ unité €lectronique de contrdle 15 peut tre disposée a I’intérieur du carter 17 de
I’actionneur électromécanique 11. En outre, la deuxieme carte €lectronique peut €tre
disposée a I’intérieur du support de couple 21 de I’actionneur électromécanique 11. Par
ailleurs, le support de couple 21 peut comprendre un couvercle, non représenté. En
outre, la deuxieme carte €lectronique peut Etre disposée a I’intérieur d’un logement
formé entre une partie du support de couple 21 et le couvercle.

Avantageusement, le panneau photovoltaique 25 peut étre fixé sur le coffre 9, sur un
mur du batiment, sur 1’une des coulisses latérales 6, sur une vitre de la fenétre 40 ou
sur un cadre dormant de la fenétre 40.

On décrit a présent, plus en détail et en référence aux figures 4 a 7, le dispositif de
stockage d’énergie électrique 33 appartenant au dispositif d’occultation 3 illustré aux
figures 1 et 2, ainsi que le montage de la batterie 24 contre le coffre 9.

Le coffre 9 comprend au moins une premiere paroi 9a et une deuxieme paroi 9b. La
deuxieme paroi 9b est reliée, autrement dit est configurée pour étre reliée, a la premicre
paroi 9a, en particulier dans la configuration assemblée du dispositif d’occultation 3.
La premiere paroi 9a comprend au moins une premicre surface intérieure 9ai. En outre,
la deuxieme paroi 9b comprend au moins une deuxiéme surface intérieure 9bi.

Les premiere et deuxieme parois 9a, 9b du coffre 9 sont reliées entre elles soit par des
éléments de fixation, non représentés, pouvant étre, par exemple, des éléments de
fixation par emboitement, par encliquetage élastique, par rivetage ou par vissage, soit
parce qu’elles appartiennent a une méme bande de tdle ou forment une piece unique,
notamment en maticre plastique.

Avantageusement, le coffre 9 est défini par une longueur L9, une hauteur H9 et une
épaisseur E9, autrement dit une profondeur.

La batterie 24 comprend au moins une surface extérieure 24e.

Le dispositif de stockage d’énergie électrique 33 comprend, en outre, au moins deux
supports 37. Chaque support 37 est fixé contre la premiere surface intérieure 9ai de la
premiere paroi 9a du coffre 9, au moyen d’au moins un élément de fixation 38. En
outre, chaque support 37 maintient en position la batterie 24 a I’intérieur du coffre 9.

Ici, les deux supports 37 sont identiques. La description suivante d’un support
s’applique a I’un ou ’autre de ces deux supports 37.

Chaque support 37 comprend au moins un premier bras 41 et un deuxi¢me bras 42.
Le premier bras 41 comprend au moins une premiere surface 4la. La premiere surface

41a est configurée pour €tre mise en appui, autrement dit est mise en appui, contre la
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premiere surface intérieure 9ai de la premiere paroi 9a du coffre 9, en particulier dans
la configuration assemblée du dispositif d’occultation 3. Le deuxieme bras 42 est relié
au premier bras 41. Le deuxieme bras 42 comprend au moins une deuxieme surface
42a. La deuxieme surface 42a est configurée pour €tre mise en appui, autrement dit est
mise en appui, contre la surface extérieure 24¢e de la batterie 24, en particulier dans la
configuration assemblée du dispositif d’occultation 3. En outre, la deuxie¢me surface
42a est incurvée, autrement dit présente une concavité.

Ici, 1a concavité de la deuxieme surface 42a est orientée vers la batterie 24, en par-
ticulier dans la configuration assemblée du dispositif d’occultation 3.

Le deuxieme bras 42 de chaque support 37 est disposé€, autrement dit est configuré
pour étre disposé, entre la batterie 24 et 1’écran 2, en particulier dans la configuration
assemblée du dispositif d’occultation 3.

En outre, la batterie 24 est maintenue en appui, autrement dit est configurée pour étre
maintenue en appui, contre la premicre surface intérieure 9ai de la premiere paroi 9a
du coffre 9 et contre la deuxieme surface intérieure 9bi de la deuxieme paroi 9b du
coffre 9, au moyen de la deuxieme surface 42a du deuxieme bras 42 de chaque support
37, en particulier dans la configuration assemblée du dispositif d’occultation 3.

Ainsi, les supports 37 permettent de monter la batterie 24 a I’intérieur du coffre 9,
tout en minimisant le nombre d’opérations a réaliser par un installateur, en minimisant
le temps d’intervention de I’installateur et en minimisant le cofit de I’installation du
dispositif d’occultation 3, avec un colt faible des supports 37.

Les premiere et deuxieme parois 9a, 9b du coffre 9 reliées entre elles forment un des
angles 44a, 44b, 44c, 44d du coffre 9.

Avantageusement, le coffre 9 présente une ouverture 48 pour le passage de ’écran 2
lors de I’enroulement et lors du déroulement de ce dernier autour du tube
d’enroulement 4, comme illustré a la [Fig.4].

Avantageusement, le coffre 9 comprend une troisieme paroi 9c et une quatricme
paroi 9d.

Ici et comme illustré a la [Fig.2], le coffre 9 est de forme parallélépipédique et
présente quatre angles 44a, 44b, 44c, 44d, dont un angle supérieur droit 44a, un angle
supérieur gauche 44b, un angle inférieur droit 44c¢ et un angle inférieur gauche 44d.

En variante et comme illustré a la [Fig.4], le coffre 9 est de forme parallélépipédique
et présente trois angles 44a, 44b, 44c, dont un angle supérieur gauche 44a, un angle
supérieur droit 44b et un angle inférieur droit 44c. L’angle inférieur droit 44c présente
un rayon de courbure élevé pour relier les troisieme et quatrieme parois 9c, 9d du
coffre 9. Dans ce cas, le coffre 9 est dépourvu d’un angle inférieur gauche 44d, étant
donné que la premiere paroi 9a et la quatrieme paroi 9d ne sont pas jointives, de sorte a

former 1’ouverture 48.
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En outre, chaque support 37 permet de positionner la batterie 24 au plus pres de I'un
des angles 44a, 44b, 44c, 44d du coffre 9, formé par les premiere et deuxieme parois
9a, 9b reliées entre elles, de sorte a optimiser I’encombrement du dispositif de stockage
d’énergie électrique 33 a I'intérieur du coffre 9 et a éloigner la batterie 24 par rapport a
I’écran 2, lors de 1I’enroulement ou lors du déroulement de celui-ci autour du tube
d’enroulement 4 a I’intérieur du coffre 9.

De cette manicre, le dispositif de stockage d’énergie électrique 33 peut €tre installé
dans un coffre 9 de dimensions plus faibles, en particulier en termes d’épaisseur E9 et
de hauteur H9.

Par conséquent, le faible encombrement du dispositif de stockage d’énergie
électrique 33 a I'intérieur du coffre 9 permet, d’une part, d’éviter un contact de I’écran
2, lors de 1’enroulement ou lors du déroulement de celui-ci autour du tube
d’enroulement 4 a I’intérieur du coffre 9, avec la batterie 24 et, d’autre part, de
maximiser un diametre d’enroulement @32 de 1’écran 2 autour du tube d’enroulement &
I’intérieur du coffre 9. Un cercle de diametre 2, qui délimite 1’encombrement
maximum de I’écran 2 a I’intérieur du coffre 9, est représenté par un trait en pointillés
ala [Fig.4].

Dans I’exemple de réalisation illustré aux figures 4 et 5, chaque support 37 permet de
positionner la batterie 24 au plus pres de ’angle 44a du coffre 9.

En variante, non représentée, chaque support 37 permet de positionner la batterie 24
au plus pres de ’angle 44b, de I’angle 44c¢ ou de 1’angle 44d du coffre 9.

Par ailleurs, chaque support 37 permet de protéger la batterie 24, en évitant un
contact de 1’écran 2, lors de I’enroulement ou lors du déroulement de celui-ci autour du
tube d’enroulement 4 a 1’intérieur du coffre 9, avec la batterie 24.

De cette maniere, chaque support 37 est un €lément de protection de la batterie 24
par rapport a I’écran 2.

Avantageusement, chaque support 37 est réalisé dans une maticre plastique.

Ainsi, chaque support 37 réalisé en maticre plastique permet d’€viter d’abimer la
batterie 24, lors de I’installation de celle-ci a I’intérieur du coffre 9, au moyen des
supports 37, en particulier en comparaison a des supports réalis€s en métal, qui
pourraient présenter des arétes vives.

En outre, en cas de blessure de la batterie 24, lors de 1’installation de celle-ci a
I’intérieur du coffre 9, chaque support 37 réalis€ en matiere plastique permet d’éviter
de créer un court-circuit dans la batterie 24, qui risquerait de générer une réaction
chimique au niveau de ses éléments de stockage d’énergie électrique 32, puisque
chaque support 37 n’est pas conducteur du point de vue électrique.

Avantageusement, la batterie 24 est cylindrique, autrement dit présente une section

circulaire.
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Ici, la batterie 24 est définie par un diametre extérieur @24, qui est le diametre
extérieur de sa surface extérieure 24e.

Avantageusement, le diametre extérieur (324 de la batterie 24 est compris dans une
plage de valeurs prédéterminée, la plage de valeurs prédéterminée étant définie entre
une premiere valeur minimale et une deuxieme valeur maximale.

Ainsi, chaque support 37 est compatible avec différentes valeurs de diametre
extérieur @324 de la batterie 24, de sorte a étre universel dans la plage de valeurs prédé-
terminée.

De cette maniere, une seule référence de support 37 est développée et commer-
cialisée pour les différentes références de batterie 24 développées et commercialisées
destinées a étre installées dans le coffre 9.

Avantageusement, la premiere valeur minimale de la plage est supérieure ou égale a
dix millimetres, préférentiellement supérieure ou égale a treize millimetres, et la
deuxiéme valeur maximale de la plage est inférieure ou égale a cinquante millimetres,
préférentiellement inférieure ou égale quarante millimetres.

A titre d’exemple nullement limitatif, la valeur du diametre extérieur 324 de la
batterie 24 peut &tre de dix-sept millimetres ou de vingt-trois millimetres.

Ici et comme illustré a la [Fig.5], le dispositif de stockage d’énergie électrique 33
comprend deux supports 37.

En variante, non représentée, le dispositif de stockage d’énergie €lectrique 33
comprend trois supports 37 ou plus, notamment en fonction d’une longueur L24 de la
batterie 24.

Ainsi, les supports 37, au nombre de deux ou plus, permettent de garantir un
alignement de la batterie 24 a I’intérieur du coffre 9 et, plus particulierement, au plus
proche de I’un des angles 44a, 44b, 44¢, 44d du coffre 9.

Avantageusement, la longueur L9 du coffre 9 est supérieure ou égale a cent vingt-
cing millimetres, notamment lorsque la valeur du diametre extérieur (324 de la batterie
24 est de I’ordre de dix-sept millimetres.

Avantageusement, la deuxi¢me surface 42a du deuxicme bras 42 de chaque support
37 est orientée, autrement dit est configurée pour €tre orientée, d’une part, vers la
deuxieme paroi 9b du coffre 9 et, d’autre part, vers la premiere paroi 9a du coffre 9, en
particulier dans la configuration assemblée du dispositif d’occultation 3.

Ici, les premiere et deuxiéme parois 9a, 9b du coffre 9 sont contigiies, autrement dit
adjacentes, de sorte a former I’un des angles 44a, 44b, 44c, 44d du coffre 9.

Avantageusement, la deuxieme paroi 9b du coffre 9 est orthogonale a la premiere
paroi 9a du coffre 9.

Ainsi, ’angle 44a formé par les premiere et deuxieme parois 9a, 9b du coffre 9 est un

angle droit, autrement dit a 90°.
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En variante, non représentée, 1’angle 44a formé par les premicre et deuxieme parois
9a, 9b du coffre 9 peut €tre un angle présentant une valeur supérieure ou inférieure a
90°, par exemple de 1’ordre de 100° ou de I’ ordre de 80°.

Avantageusement, la courbure de la deuxieme surface 42a du deuxi¢me bras 42 de
chaque support 37 est définie de sorte a €tre coincidente, autrement dit de sorte a &tre
en contact ponctuel, avec une partie de la surface extérieure 24¢ de la batterie 24,
quelle que soit la valeur du diamétre extéricur 924 de la batterie 24 compris dans la
plage de valeurs prédéterminée.

Ainsi, la courbure de la deuxieme surface 42a du deuxieme bras 42 de chaque
support 37 permet de garantir un calage de la batterie 24 contre la premicre surface in-
térieure 9ai de la premiere paroi 9a du coffre 9 et contre la deuxieéme surface intérieure
9bi de la deuxieme paroi 9b du coffre 9, quelle que soit la valeur du diameétre extérieur
(24 de la batterie 24 compris dans la plage de valeurs prédéterminée, en particulier
dans la configuration assemblée du dispositif d’occultation 3.

Avantageusement, le deuxieme bras 42 de chaque support 37 comprend, en outre,
une troisieme surface 42b. La troisieme surface 42b est opposée a la deuxieme surface
42a.

Autrement dit, dans la configuration assemblée du dispositif d’occultation 3, la
troisieme surface 42b est orientée face au tube d’enroulement 4 et, éventuellement, a la
portion de I’écran 2 enroulée sur ce tube d’enroulement 4.

Ainsi, la troisieme surface 42b du deuxieme bras 42 de chaque support 37 permet de
protéger la batterie 24, en évitant un contact de I’écran 2 avec la batterie 24, lors de
I’enroulement ou lors du déroulement de celui-ci autour du tube d’enroulement 4 a
I’intérieur du coffre 9.

De cette maniere, la troisieme surface 42b du deuxieme bras 42 de chaque support 37
est une face de protection de la batterie 24 par rapport a 1’écran 2.

Avantageusement, chaque support 37 comprend, en outre, au moins un élément de ri-
gidification 45. En outre, I’élément de rigidification 45 relie le premier bras 41 au
deuxieme bras 42.

Ici, chaque support 37 comprend deux éléments de rigidification 45.

Avantageusement, chaque élément de rigidification 45 est réalisé sous la forme d’une
nervure.

Ici, les premier et deuxieme bras 41, 42 et les deux éléments de rigidification 45 de
chaque support 37 ne forment qu’une seule picce. Autrement dit, chaque support 37 est
une picce monobloc constituée des premier et deuxieme bras 41, 42 et des deux
éléments de rigidification 45.

En variante, non représentée, les premier et deuxi¢me bras 41, 42 et les deux

éléments de rigidification 45 de chaque support 37 sont des pieces distinctes as-
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semblées entre elles au moyen d’au moins un élément de fixation, pouvant étre, par
exemple, par encliquetage élastique, par emboitement ou par vissage.

Avantageusement, I’élément de fixation 38 de chaque support 37 contre la premicre
paroi 9a du coffre 9 est un €lément de fixation par collage.

Ainsi, dans ce cas, la fixation de chaque support 37 contre la premicre paroi 9a du
coffre 9 ne nécessite aucun outil.

En variante ou en complément, I’élément de fixation de chaque support 37 contre la
premiere paroi 9a du coffre 9 est un élément de fixation par vissage ou par rivetage.

Avantageusement, dans le cas ot la fixation de chaque support 37 contre la premicre
paroi 9a du coffre 9 est mise en ceuvre par vissage ou par rivetage, le premier bras 41
de chaque support 37 comprend un trou de passage 46.

Ainsi, le trou de passage 46 permet le passage d’une vis ou d’un rivet au travers du
premier bras 41 de chaque support 37, de sorte a visser ou a riveter chaque support 37
contre la premiere paroi 9a du coffre 9.

Avantageusement, dans le cas ot la fixation de chaque support 37 contre la premicre
paroi 9a du coffre 9 est mise en ceuvre par vissage ou par rivetage, la premiere paroi 9a
du coffre 9 comprend un trou de vissage ou de rivetage, non représenté.

Ici, chaque support 37 peut €tre {ixé contre la premicre paroi 9a du coffre 9 soit au
moyen de I’élément de fixation 38 par collage, soit au moyen de 1’élément de fixation
par vissage ou par rivetage, soit au moyen de I’élément de fixation 38 par collage et de
I’élément de fixation par vissage ou par rivetage.

Ici, I’élément de fixation 38 par collage est un adhésif, en particulier un adhésif
double face.

Dans le cas ou I’élément de fixation 38 par collage est un adhésif, celui-ci présente
un opercule, non représenté, qui est a retirer lors de la mise en appui de la premiere
surface 41a du premier bras 41 de I’un des supports 37 contre la surface intérieure 9ai
de la premiere paroi 9a du coffre 9. Suite au retrait de 1’opercule, la deuxieme surface
42a du deuxieme bras 42 du support 37 est positionnée contre la surface extérieure 24e
de la batterie 24 puis la premiere surface 41a du premier bras 41 du support 37 est
plaquée contre la surface intérieure 9ai de la premiere paroi 9a du coffre 9.

Dans le cas ou la fixation de chaque support 37 contre la premiere paroi 9a du coffre
9 est mise en ceuvre, d’une part, par collage, au moyen d’un adhésif, et, d’autre part,
par vissage ou par rivetage, 1’adhésif est percé préalablement au moyen d’un outil ou
lors de I’insertion de la vis ou du rivet, au travers du trou de passage 46 du premier
bras 41 du support 37.

Dans le cas ou la fixation de chaque support 37 contre la premiere paroi 9a du coffre
9 peut étre mise en ceuvre soit par collage, soit par vissage, soit par rivetage, un ins-

tallateur a le choix entre les trois possibilités.
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Avantageusement, la batterie 24 est maintenue en position, autrement dit est
configurée pour €tre maintenue en position, a I’intérieur du coffre 9, au moyen des
supports 37, dans une position horizontale, autrement dit dans une position s’étendant
suivant la longueur L9 du coffre 9, en particulier dans la configuration assemblée du
dispositif d’occultation 3.

Ici, la position horizontale de la batterie 24 s’entend comme étant parallele au sol et a
I’axe de rotation X.

Le montage de la batterie 24 a 'intérieur du coffre 9 de ce dispositif d’occultation 3
est mis en ceuvre en fixant chaque support 37 contre la premiere surface intérieure 9ai
de la premiere paroi 9a du coffre 9, au moyen d’au moins un élément de fixation 38,
par collage et/ou par vissage ou rivetage, et, dans un méme temps, en positionnant la
surface extérieure 24e de la batterie 24, d’une part, contre la deuxieme surface 42a du
deuxieme bras 42 de chaque support 37 et, d’autre part, contre la premiere surface in-
térieure 9ai de la premiére paroi 9a et la deuxieme surface intérieure 9bi de la
deuxieme paroi 9b du coffre 9.

Grace a la présente invention, les supports permettent de monter la batterie a
I’intérieur du coffre, tout en minimisant le nombre d’opérations a réaliser par un ins-
tallateur, en minimisant le temps d’intervention de I’installateur et en minimisant le
cofit de I'installation du dispositif d’occultation, avec un cofit faible des supports.

En outre, chaque support permet de positionner la batterie au plus pres de 1’un des
angles du coffre, formé par les premicre et deuxi¢me parois reliées entre elles, de sorte
a optimiser I’encombrement du dispositif de stockage d’énergie €lectrique a I’intérieur
du coffre et a €loigner la batterie par rapport a I’écran, lors de I’enroulement ou lors du
déroulement de celui-ci autour du tube d’enroulement a I’intérieur du coffre.

De nombreuses modifications peuvent €tre apportées aux exemples de réalisation
décrits précédemment, sans sortir du cadre de I’invention.

En variante, non représentée, le dispositif d’alimentation en énergie €électrique 26
comprend, en outre, un chargeur. Ce chargeur est configuré pour étre branché,
autrement dit est branché, sur une prise électrique murale, de sorte a recharger la
batterie 24 a partir d’un réseau d’alimentation €lectrique du secteur. Ce chargeur forme
une source d’alimentation en énergie €lectrique externe.

En variante, non représentée, le dispositif d’alimentation en énergie €électrique 26
comprend, en outre, une batterie auxiliaire, la batterie auxiliaire étant configurée pour
recharger la batterie 24. Ainsi, la batterie 24 peut €tre rechargée au moyen de la
batterie auxiliaire formant une source d’alimentation en énergie électrique externe, en
particulier dans le cas ou le dispositif d’occultation 3 est éloigné d’une prise électrique
murale. En outre, la batterie auxiliaire peut permettre de recharger une batterie d’autres

équipements électriques, notamment nomades, tels que, par exemple, un téléphone
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portable ou un ordinateur portable. Par ailleurs, une telle batterie auxiliaire, peut
présenter au moins deux sorties électriques, en particulier une premicre sortie délivrant
une tension de 12 volts pour alimenter en énergie €électrique la batterie 24 et une
deuxieme sortie délivrant une tension de 5 volts pour alimenter en énergie électrique
d’autres équipements €lectriques, dits nomades.

En outre, les modes de réalisation et variantes envisagés peuvent étre combinés pour
générer de nouveaux modes de réalisation de I’invention, sans sortir du cadre de

I’invention.
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Revendications

Dispositif d’occultation (3) comprenant au moins :

- un coffre (9),

- un écran (2),

- un tube d’enroulement (4), I’écran (2) étant enroulable sur le tube
d’enroulement (4), le tube d’enroulement (4) étant disposé a I’intérieur
du coffre (9), et

- un dispositif de stockage d’énergie €lectrique (33),

le coffre (9) comprenant au moins :

- une premiere paroi (9a), la premiére paroi (9a) comprenant au moins
une premiere surface intérieure (9ai), et

- une deuxieéme paroi (9b), la deuxieme paroi (9b) étant reliée a la
premiere paroi (9a), la deuxiéme paroi (9b) comprenant au moins une
deuxieme surface intérieure (9bi),

le dispositif de stockage d’énergie €lectrique (33) comprenant au
moins :

- une batterie (24), la batterie (24) étant disposée a I’intérieur du coffre
(9), la batterie (24) comprenant au moins une surface extérieure (24e), et
- deux supports (37), chaque support (37) €tant {ixé contre la premiere
surface intérieure (9ai) de la premiere paroi (9a) du coffre (9), au moyen
d’au moins un élément de fixation (38), et chaque support (37)
maintenant en position la batterie (24) a I’intérieur du coffre (9),
chaque support (37) comprenant au moins :

- un premier bras (41), le premier bras (41) comprenant au moins une
premicre surface (41a), la premicre surface (41a) étant mise en appui
contre la premiere surface intérieure (9ai) de la premiere paroi (9a) du
coffre (9), et

- un deuxi¢me bras (42), le deuxi¢me bras (42) étant reli¢ au premier
bras (41), le deuxieme bras (42) comprenant au moins une deuxi¢me
surface (42a), la deuxicme surface (42a) étant mise en appui contre la
surface extérieure (24¢) de la batterie (24), la deuxiéme surface (42a)
étant incurvée,

caractérisé

en ce que le deuxieme bras (42) de chaque support (37) est disposé entre
la batterie (24) et I’écran (2),

et en ce que la batterie (24) est maintenue en appui contre la premiere

surface intérieure (9ai) de la premiere paroi (9a) du coffre (9) et contre
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la deuxieme surface intérieure (9bi) de la deuxi¢me paroi (9b) du coffre
(9), au moyen de la deuxieme surface (42a) du deuxicme bras (42) de
chaque support (37).

Dispositif d’occultation (3) selon la revendication 1, caractérisé en ce
que la batterie (24) est cylindrique.

Dispositif d’occultation (3) selon la revendication 1 ou selon la reven-
dication 2, caractérisé en ce que chaque support (37) est réalisé dans une
maticre plastique.

Dispositif d’occultation (3) selon ’une quelconque des revendications 1
a 3, caractérisé en ce que I’élément de fixation (38) de chaque support
(37) contre la premiere paroi (9a) du coffre (9) est un élément de
fixation par collage.

Dispositif d’occultation (3) selon ’une quelconque des revendications 1
a 4, caractérisé en ce que 1’élément de fixation de chaque support (37)
contre la premiere paroi (9a) du coffre (9) est un €lément de fixation par
vissage ou par rivetage.

Dispositif d’occultation (3) selon ’une quelconque des revendications 1
a 5, caractérisé en ce que la deuxieme paroi (9b) est orthogonale a la
premiere paroi (9a) du coffre (9).

Dispositif d’occultation (3) selon ’une quelconque des revendications 1
a 6, caractérisé en ce que le deuxieme bras (42) de chaque support (37)
comprend, en outre, une troisicme surface (42b), la troisicme surface
(42b) étant opposée a la deuxieme surface (42a).

Dispositif d’occultation (3) selon ’une quelconque des revendications 1
a7, caractérisé en ce que chaque support (37) comprend, en outre, au
moins un élément de rigidification (45), I’élément de rigidification (45)
reliant le premier bras (41) au deuxiéme bras (42).

Dispositif d’occultation (3) selon ’une quelconque des revendications 1
a 8, caractérisé

en ce que le dispositif d’occultation (3) comprend, en outre, au moins un
dispositif d’entrailnement motorisé (5),

en ce que le dispositif d’entrainement motorisé (5) comprend au moins
un actionneur €lectromécanique (11),

en ce que I’actionneur électromécanique (11) comprend au moins un
moteur électrique (16), le moteur électrique (16) étant alimenté en
énergie électrique a partir de la batterie (24),

et en ce que le tube d’enroulement (4) est agencé de sorte a €tre entrainé

en rotation par 1’actionneur électromécanique (11).
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[Revendication 10] Dispositif d’occultation (3) selon ’une quelconque des revendications 1
a9, caractérisé en ce que le dispositif d’occultation (3) comprend, en
outre, au moins un panneau photovoltaique (25), la batterie (24) étant

alimentée en énergie électrique au moyen du panneau photovoltaique
(25).
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[Fig. 2]
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[Fig. 3]
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[Fig. 7]
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RAPPORT DE RECHERCHE

articles L.612-14, L.612-53 a 69 du code de la propriété intellectuelle

OBJET DU RAPPORT DE RECHERCHE

L'.N.P.l. annexe a chaque brevet un "RAPPORT DE RECHERCHE" citant les éléments
de létat de la technique qui peuvent étre pris en considération pour apprécier la
brevetabilité de linvention, au sens des articles L. 611-11 (nouveauté) et L. 611-14
(activité inventive) du code de la propriété intellectuelle. Ce rapport porte sur les
revendications du brevet qui définissent l'objet de linvention et délimitent I'étendue de la
protection.

Aprées délivrance, I'.N.P.l. peut, a la requéte de toute personne intéressée, formuler un
"AVIS DOCUMENTAIRE" sur la base des documents cités dans ce rapport de recherche
et de tout autre document que le requérant souhaite voir prendre en considération.

CONDITIONS D'ETABLISSEMENT DU PRESENT RAPPORT DE RECHERCHE

'] Le demandeur a présenté des observations en réponse au rapport de recherche
préliminaire.

[X] Le demandeur a maintenu les revendications.
] Le demandeur a modifié les revendications.

[l Le demandeur a modifié la description pour en éliminer les éléments qui n'étaient plus
en concordance avec les nouvelles revendications.

| Les tiers ont présenté des observations aprés publication du rapport de recherche
préliminaire.

1 Un rapport de recherche préliminaire complémentaire a été établi.

DOCUMENTS CITES DANS LE PRESENT RAPPORT DE RECHERCHE

La répartition des documents entre les rubriques 1, 2 et 3 tient compte, le cas échéant,
des revendications déposées en dernier lieu et/ou des observations présentées.

(] Les documents énumérés a la rubrique 1 ci-aprés sont susceptibles d'étre pris en
considération pour apprécier la brevetabilité de linvention.

[X] Les documents énumérés a la rubrique 2 ci-aprés illustrent l'arriére-plan technologique
général.

| Les documents énumérés a la rubrique 3 ci-aprés ont été cités en cours de procédure,
mais leur pertinence dépend de la validité des priorités revendiquées.

1 Aucun document n'a été cité en cours de procédure.
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1. ELEMENTS DE L'ETAT DE LA TECHNIQUE SUSCEPTIBLES D'ETRE PRIS EN
CONSIDERATION POUR APPRECIER LA BREVETABILITE DE L'INVENTION

NEANT

2. ELEMENTS DE L'ETAT DE LA TECHNIQUE ILLUSTRANT L'ARRIERE-PLAN
TECHNOLOGIQUE GENERAL

US 2014/231032 A1 (BLAIR EDWARD J [US])
21 aolt 2014 (2014-08-21)

EP 3 528 310 A1 (SIMU [FR])
21 aolt 2019 (2019-08-21)

US 2016/123076 A1 (KIRBY DAVID A [US])
5 mai 2016 (2016-05-05)

EP 3 957 817 A1 (FRANCIAFLEX [FR])
23 février 2022 (2022-02-23)

3. ELEMENTS DE L'ETAT DE LA TECHNIQUE DONT LA PERTINENCE DEPEND
DE LA VALIDITE DES PRIORITES

NEANT
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