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AUTOMOTEUR EQUIPE D’'UN TABLIER ROTATIF A BROSSES DESTINE A REUNIR LA NOURRITURE DES
BOVINS, OVINS, CAPRINS SUR UNE TABLE D’ALIMENTATION.

Automoteur équipé d’un tablier rotatif & brosses desti-
né a réunir la nourriture des bovins, ovins, caprins sur une
table d’alimentation.

L’invention concerne un dispositif destiné & mécaniser le
regroupement et balayage de la nourriture repoussée par
les animaux (bovins, ovins, caprins) sur une table d’alimen-
tation.

Il est constitué d’un dispositif a trois roues équipé d’un
tablier rotatif & brosses monté en angle. Un moteur thermi-
que (2) permet le fonctionnement du dispositif par le biais de
pompes (3-4) et moteurs hydrauliques (5-6). Un distributeur
hydraulique (7) sert au pilotage de la machine, un verrin (15)
permet de relever la machine en fin de travail. Le tablier a
brosses (8) est réglable en hauteur (13), inclinaison (14) et
vitesse de rotation. Les brosses (10) effectuent le regroupe-
ment et balayage des aliments sur le ¢6té au fur et a mesure
de 'avancement de l'automoteur.

Le dispositif selon Pinvention est destiné a réunir et ba-
layer les aliments dans les élevages disposant de table
d’alimentation.
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La présente invention concerne un dispositif permettant de réunir les
aliments dispersés sur une table d’alimentation par les animaux (bovins,
ovins, caprins...), ceci afin de leurs permettre de les consommer en totalité.

Le but de cette technique est de mécaniser le rassemblement des
aliments non accessibles aux animaux.

L’alimentation des animaux dans les syst¢mes modernes d’élevage
est réalisée sur des tables d’alimentation bétonnées le long desquelles les
animaux se positionnent et ont acces au travers des barriéres. Lorsqu’ils
consomment les aliments, les animaux ont tendance a les éloigner.
Ceux ci deviennent inaccessible & une certaine distance dans la mesure ol
les animaux sont limités dans leur avancement par les barriéres. Il devient
alors nécessaire pour 1’éleveur de rapprocher la nourriture au moyen
d’instruments manuels  (fourche, pelle, balais...). 1l est a noter que ce
travail est fastidieux, répétitif et lourd.

Le dispositif selon I’invention permet de remedier a ces contraintes.
La machine se décompose en deux parties principales.
- L’automoteur qui permet le déplacement de 1’ensemble facilement (faible
encombrement).
- Le tablier a brosses qui permet de rassembler les aliments tout en balayant
le sol;ainsi la nourriture redevient accessible aux animaux.

L’automoteur est constitué d’un moteur thermique qui entraine deux
pompes hydrauliques:
- la premi¢re pour le moteur hydraulique destiné & permettre I’avancement
de la machine.
- la seconde pour le moteur hydraulique servant a entrainer le tablier a
brosses d’une part et actionner un vérin pour remonter le tablier brosse en
fin de travail d’autre part.

Les commandes de ces fonctions sont réalisées par un systéme de
distributeurs hydrauliques.

L’utilisateur peut commander les différentes fonctions de la machine
a partir du poste de conduite. L’automoteur est monté sur un chassis
supporté par trois roues. La roue avant permet de diriger la machine, les
roues arri€res sont motrices. Le chassis mecanosoudé supporte le
moteur thermique, les équipements hydrauliques (les pompes,
les distributeurs, les moteurs hydrauliques , la batterie,le réservoir
hydraulique avec filtration, le réservoir a fioul et le tablier & brosses ).
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Le tablier a brosses est situe sur le coté en angle et avant de la
machine. Il est incliné. Son rdle est de remonter les aliments disperses par
les animaux. Le principe est le suivant, un tablier constitué par deux poulies
entraineuses a une extrémité et deux poulies guidées de 1’autre permettent la
rotation de deux chaines réunies entr’elles par des barrettes métalliques sur
lesquelles on a fixé des brosses synthétiques destinées & jouer un double
role : remonter les aliments et balayer le sol.

L’ensemble du tablier repose sur un support métallique en tble. Le tablier
est entrainé par un moteur hydraulique a vitesse réglable.Un vérin permet de
remonter ’ensemble en fin de travail.

L’ensemble du tablier & brosses est réglable :

- en hauteur par rapport au sol pour obtenir un passage des brosses
permettant le balayage correct des aliments. Le réglage permet également de
s’adapter a 'usure des brosses.

- en inclinaison pour s "adapter a la quantite d’aliments a reunir.

- en vitesse de rotation par rapport a I’ avancement, la quantité a remonter et
la nature des aliments

Le fonctionnement de I’appareil est simple, I’ utilisateur se positionne
a Pextrémité de la table d’alimentation. A I’aide du distributeur il descend
le tablier a brosses en position de travail, il actionne ensuite sa mise en
rotation. La machine peut alors avancer le long du travail a effectuer. En
quelques minutes ’ensemble des aliments est balayé et réuni en un andain
accessible aux animaux.

Les dessins annexés illustrent 1’invention.

Fig. 1 => vue d’ensemble de la machine de coté

Fig. 2 => détail du tablier & brosses avec ses réglages (hauteur, inclinaison,
angle)

Fig 3 => vue d’ensemble de la machine de face

Fig 4 => Schéma du travail réalisé par le tablier a brosses

En référence a ces dessins,le dispositif comporte un chassis
mécanique soudé (1) sur lequel est monté un tablier a brosses (8).Le chassis
est supporté par trois roues : une directrice (17) et deux motrices (16)
le moteur thermique (2) entraine deux pompes hydrauliques (3,4) qui elles
mémes alimentent chacune un moteur hydraulique . le moteur hydraulique
n°5 entraine le tablier a brosses (8) et le moteur hydraulique n°6,
I’avancement.L’automoteur est équipé d’un réservoir a carburant (24), un
réservoir hydraulique (22) avec filtration (23) ainsi qu’une batterie (21).
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Le tablier a brosses (8) est entrainé par deux pignons (11) et guidé
par deux poulies (12). Le tablier est constitué¢ de deux chaines (25)
supportant des barettes (9) sur lesquelles se fixent les brosses synthétiques
(10). Le tablier a brosses (8) tourne dans le sens de la fléche (20). 1 est

" réglable en vitesse, inclinaison (14) et en hauteur au sol (13). Un vérin (1 5)

permet de relever ’ensemble.

Un distributeur hydraulique (7) commande 1’avancement de la
machine, la rotation du tablier et le vérin de relevage (15) du tablier.

La rotation du tablier et ’avancement de la machine permettent de
réunir en un andain (19) les aliments dispersés (18) par les animaux.

Le dispositif selon I’invention est destiné a réunir les aliments (mais
ensilage, betteraves, céréales...) sur une table d’alimentation pour animaux
d’espéce bovine, ovine ou caprine .
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REVENDICATIONS

@ Dispositif pour réunir et balayer les aliments pour animaux sur une table
d’alimentation caractérisé par un ensemble mécanosoudé automoteur
enirainant un tablier équipé de brosses synthétiques. 1.”automoteur est
activé par un moteur thermique qui lui méme entraine une double pompe
hydraulique. Les mouvements de déplacement de la machine et du tablier

a brosses sont assurés par un moteur hydraulique. Le relevage du tablier

en fin de travail est assuré par un verrin hydraulique.

@ Dispositif selon la revendication 1 caractérisé en ce que le chassis de
Pautomoteur est monté sur trois roues. Les deux roues arriére assurant la
motricité de I'appareil et la roue avant étant montée sur un support mobile
permettant de guider la machine.

@ Dispositif selon la revendication 1 caractérisé en ce que I’ensemble des
mouvements (déplacement au sol, rotation du tablier, relevage du tablier )
sont commandés par un systéme de distributeurs hydrauliques.

@ Dispositif selon la revendication 1 caractérisé en ce que le tablier
brosses est constitué de quatre poulies ( deux pour Pentrainement et deux
pour guider). Deux chaines gravitent autour de ces poulies et supportent

des barrettes. Chaque barrette supporte une brosse synthétique de largeur
équivalente au tablier. C’est cet ensemble qui permet de réunir les aliments
tout en balayant le sol.

® Dispositif selon la revendication 4 caractérisé en ce que le tablier est
réglable :

- en hauteur par rapport au sol (position de travail et adaptation a 1 usure des
brosses);

- en inclinaison pour s’adapter a la quantité d’aliments a réunir.

- en vitesse de rotation par rapport a I’avancement, la quantité a remonter et
la nature des aliments.

® Dispositif selon la revendication 1 ou la revendication 4 caractérisé en ce
que le tablier a brosses est monté sur un support disposé en angle par
rapport a I’axe du chassis pour permetire le dégagement des aliments sur
Ie cbté de Ia machine.

@ Dipositif selon 1a revendication 1 ou la revendication 4 caractérisé en ce
que I'ensemble du tablier & brosses se reléve en fin de travail par
Pmtermédiaire d’un vénn hydraulique.
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