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(54) STELLMECHANISMUS ZUM BEWEGEN EINER HOCHBEWEGBAREN KLAPPE EINES
MOBELS

(57) Stellmechanismus (5) zum Bewegen einer
hochbewegbaren Klappe (4) eines Mobels
(1), mit einem an einem Mdbelkorpus (3)
zu befestigenden Grundkérper (5a), wobei
ein Stellarm (6) zum Bewegen der Klappe
(4) einerseits an einer Lagerachse (A) des
Grundkoérpers (5a) und andererseits an
einer Lagerachse (B) an einem an der
Klappe (4) zu befestigenden Beschlagteil
(9) gelagert ist und wobei ein zusatzlicher
Steuerarm (7) zum Bewegen der Klappe
(4) vorgesehen ist, dadurch gekennzeich-
net, dass wahrend der Bewegung des
Stellarmes (6) die effektive Hebelarmlange
des Steuerarmes (7) veranderlich ist.
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Zusammenfassung:

Stellmechanismus (5) zum Bewegen einer hochbewegbaren Klappe (4) eines Mdbels (1), mit
einem an einem Mobelkorpus (3) zu befestigenden Grundkérper (5a), wobei ein Stellarm (6)
zum Bewegen der Klappe (4) einerseits an einer Lagerachse (A) des Grundkérpers (5a) und
andererseits an einer Lagerachse (B) an einem an der Klappe (4) zu befestigenden
Beschlagteil (9) gelagert ist und wobei ein zusétzlicher Steuerarm (7) zum Bewegen der
Kiappe (4) vorgesehen ist, dadurch gekennzeichnet, dass wihrend der Bewegung des
Stellarmes (6) die effektive Hebelarmlange des Steuerarmes (7) verédnderlich ist.

(Fig. 3a-3d)
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Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf einen Stellmechanismus zum Bewegen einer
hochbewegbaren Klappe eines Mébels, mit einem an einem Mobelkorpus zu befestigenden
Grundkorper, wobei ein Stellarm zum Bewegen der Klappe einerseits an einer Lagerachse
des Grundkorpers und andererseits an einer Lagerachse an einem an der Klappe zu
befestigenden Beschlagteil gelagert ist und wobei ein zusétzlicher Steuerarm zum Bewegen

der Klappe vorgesehen ist.

Im Weiteren betrifft die Erfindung ein Mobel mit einem Stellmechanismus der zu
beschreibenden Art, der zum Bewegen einer hoch bewegbaren Klappe vorgesehen ist.

Derartige Stellmechanismen werden zum Bewegen von Mobelklappen verwendet, die
zwischen einer ein Schrankfach in einem Mobelkorpus verschlieRenden vertikalen Stellung
und einer nach oben bewegten Offenstellung verstelibar gelagert sind. Beim Offnen der
Klappe kommt es mitunter zu einer betréchtlichen Abhebebewegung in Bezug zur Stirnseite
des Mbbelkorpus, was fir den Benutzer als unangenehm empfunden wird, da einerseits
relativ viel Freiraum vorgesehen werden muss und andererseits zudem die Gefahr besteht,
dass der vor dem Schrankkorpus befindliche Benutzer durch ein Uberméafliges
Ausschwenken der Klappe Verletzungen am Kopf erleiden kann. Der Benutzer wird deshalb
beim Offnen der Klappe intuitiv nach hinten ausweichen, wenn sich die Kiappe in der Héhe

des Kopfes bewegt.

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, einen Stellmechanismus der eingangs
erwdhnten Gattung mit einer verbesserten Kinematik zur weitgehenden Vermeidung oben

genannter Nachteile anzugeben.

Dies wird erfindungsgemaR in einer vorteilhaften Ausgestaltung dadurch erreicht, dass
widhrend der Bewegung des Stellarmes die effektive Hebelarmldnge des Steuerarmes

veranderlich ist.

Der Grundgedanke der vorliegenden Erfindung besteht also darin, die vom Steuerarm
gebildete effektive Hebelarmldnge bei der Offnungsbewegung der Klappe zu veridndemn,
vorzugsweise zu verkiirzen. Die effektive Hebelarmlénge des Steuerarmes kann dabei als
Funktion des Drehwinkels des die Bewegung der Klappe krafteméRig unterstitzenden
Stellarmes gestaltet werden. In diesem Zusammenhang kann insbesondere ein nichtlinearer
Verlauf vorgesehen werden, némlich, dass sich die effektive Hebelarmlange des
Steuerarmes in einem ersten - an die Schiiefistellung anschlieBenden -
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Offnungswinkelbereich des Stellarmes weniger dndert, als in einem daran anschlieRenden
zweiten Offnungswinkelbereich, der bis zur vollstandigen Offenstellung des Stellarmes hin

reicht.

Auf diese Weise ist es beispielsweise maglich, die Klappe in einem von der vollsténdigen
SchlieBstellung ausgehenden ersten Schwenkbereich parallel zu sich selbst (d.h. im
Wesentlichen parallel zur Stirnseite des Mébelkorpus) zu bewegen und anschlieBend Uber
den Mobelkorpus hinweg zu klappen, wobei die Klappe in einem der vollstandigen
Offenstellung unmittelbar vorgelagerten Bereich durch eine relativ stark ausgepragte
Langendnderung des Steuerarmes eine entsprechend starke Verschwenkbewegung
durchlduft.

Durch die vorgeschlagene Konstruktion kann einerseits die Abhebebewegung der Klappe in
Bezug zur Stirnseite des Mébelkorpus gering gehalten werden, andererseits ist es dadurch
auch méglich, dass die Klappe durch eine entsprechend starke Verschwenkbewegung in
dem der vollstandigen Offenstellung unmittelbar vorgelagerten Bereich nicht die maximale
Raumhohe erreicht, sodass die Klappe in ihrer Offenstellung fiir den Benutzer noch leicht zu

betatigen ist.

Ein weiterer Vorteil liegt auch darin, dass bei motorisch angetriebener Klappe -
insbesondere bei der SchlieBbewegung — die Gefahr reduziert wird, dass die untere Kante
der Klappe den Benutzer am Kopf trifft. Der Steuerarm ist einerseits drehgelenkig an einer
korpusseitigen Lagerachse am M&belkorpus und andererseits drehgelenkig mit der Klappe
verbunden. Die Erfindung sieht nunmehr vor, den relativen Abstand zwischen der
korpusseitigen Lagerachse des Steuerarmes und der klappenseitigen Lagerachse des
Steuerarmes im Zuge der Verschwenkbewegung des Stellarmes 2zu verandemn,

vorzugsweise zu verkirzen.

Konstruktiv kann die Ausgestaltung so getroffen sein, dass der Steuerarm wenigstens zwei
relativ zueinander bewegbare Teile aufweist. Hierbei ist die relative Bewegbarkeit so zu
verstehen, dass alle Lagerméglichkeiten der wenigstens zwei Teile zueinander umfasst sind,
die eine Verkiirzung des Abstandes der korpusseitigen und der klappenseitigen Lagerachse
des Steuerarmes wahrend der Verschwenkbewegung der Klappe herbeifithren kdnnen.

Bei einem méglichen Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung kann vorgesehen sein, dass die
wenigstens zwei Teile Uber eine Gelenkachse miteinander verbunden sind, wobei ein




zusétzlicher Zwischenhebel vorgesehen ist, der zwischen der Gelenkachse der wenigstens
zwei Teile und einer Gelenkachse am Stellarm wirksam ist. Der zusétzliche Zwischenhebel
Ubernimmt hierbei die Funktion einer Zwangssteuerung, durch den die beiden miteinander
gelenkig verbundenen Hebelteile wahrend der Offnungsbewegung des Stellarmes geknickt
werden. Hierbei werden die Hebelteile - ausgehend von der volistandigen Schliefstellung
dés Stellarmes - anfanglich nur geringfiigig abgewinkelt, in einem zweiten Schwenkbereich
bis hin zur vollstandigen Offenstellung des Stellarmes jedoch relativ stark geknickt, wodurch
der gewiinschte Offnungsverlauf der Klappe realisiert werden kann.

GemaR einem weiteren Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung kann vorgesehen sein, dass die
relative Lage der wenigstens zwei Teile zueinander durch eine Antriebsvorrichtung,
vorzugsweise einen elektrischen Antrieb, verdnderbar ist. Bei einer zweckméfRigen
Weiterbildung der Erfindung kann vorgesehen sein, dass der elektrische Antrieb tiber einen
Ubertragungsmechanismus eine Verstellung der relativen Lage der wenigstens zwei Teile
zueinander herbeifiihrt. Hierbei kann der elektrische Antrieb zur Veranderung des Abstandes
zwischen der korpusseitigen Lagerachse und der klappenseitigen Lagerachse des
Steuerarmes so angesteuert werden, dass der elektrische Antrieb in einem ersten
Drehwinkelbereich des Stellarmes, ausgehend von dessen vollstdndiger Schlieistellung,
entweder gar nicht oder nur geringfiigig bewegt wird, wahrend in einem der vollstéindigen
Offenstellung des Stellarmes unmittelbar vorgelagerten (")ffnungswinke'lbereich des
Stellarmes eine starker ausgeprégte relative Verkiirzung des Steuerarmes vorgenommen

wird.

GemédR einer ersten Variante der Erfindung kann der Steuerarm eine korpusseitige
Lagerachse aufweisen, die an oder in einem Grundkérper des Stellmechanismus angeordnet
ist. Alternativ kann die Lagerachse des Steuerarmes auch an einem vom Grundkdrper des
Stelimechanismus gesonderten Lagerteil am Mdbel angeordnet werden. Hierbei kann die
korpusseitige Lagerachse des Steuerarmes im obersten Bereich des Mébelkorpus und
vorzugsweise im Bereich der Stirnseite des Mobelkorpus angeordnet werden. Die
korpusseitige Lagerachse und die klappenseitige Lagerachse des Stellarmes bilden somit
mit der korpusseitigen Lagerachse und der klappenseitigen Lagerachse des Steuerarmes ein
Gelenkviereck, wobei durch eine Anordnung der korpusseitigen Lagerachse im obersten und
vordersten Bereich des Mébelkorpus die vom Gelenkviereck gebildete Flache vergréRerbar
ist, wodurch sich ginstige Hebelverhéltnisse zum Bewegen der Klappe realisieren lassen.




Weitere Einzelheiten und Vorteile der vorliegenden Erfindung ergeben sich aus der
nachfolgenden Figurenbeschreibung. Dabei zeigt bzw. zeigen:

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht eines an einer Wand montierten Mébels
mit einem Stellmechanismus zum Bewegen einer hochbewegbaren
Klappe, '

Fig. 2 die Anordnung gemaf Fig. 1 in einer Seitenansicht,

Fig. 3a - 3d den Offnungsverlauf der Klappe in zeitlichen Abfolgen,

Fig. 4a -4c ein alternatives Ausfiihrungsbeispiel mit einem Steuerarm, der einen

Spindelantrieb umfasst,
Fig. 5 eine perspektivische Darstellung des Steuerarmes mit einem motorisch
' betreibbaren Spindelantrieb, ‘
Fig. 6 ein Diagramm des Kurvenverlaufs der effektiven Hebelarmlénge des
Steuerarmes als Funktion des Offnungswinkels des Stellarmes.

Fig. 1 zeigt eine perspektivische Darstellung eines an einer Wand 2 befestigten
schrankformigen Mdbels, das insbesondere als Kiichenoberschrank Verwendung findet. Das
Mébel 1 umfasst einen an der Wand 2 zu befestigenden Mobelkorpus 3, an dessen
Seitenwand ein erfindungsgeméfler Stellmechanismus 5 zum Verstellen einer
hochbewegbaren Klappe 4 montiert ist. Die Klappe 4 nimmt in der SchiieRstellung eine im
Wesentlichen vertikale Position ein und ist ausgehend von dieser vertikalen Stellung in eine
nach oben verstellte Offenstellung bewegbar. Aus Griinden der Ubersichtlichkeit ist nur ein
Teil der Klappe 4 und des Mobelkorpus 3 dargestelit. An der Innenseite der
gegeniiberliegenden Seitenwand des Mdbels 1 kann ebenfalls ein Stellmechanismus 5
angeordnet werden. Der Stellmechanismus 5 weist einen Stellarm 6 auf, der von einer nicht
ndher dargestellten Antriebsvorrichtung (Federvorrichtung und/oder Elektromotor)
beaufschlagbar ist. Der Stellarm 6 unterstiitzt daher kréftemé&Rig die Bewegung der Klappe
4, Zusétzlich zum Stellarm 6 ist ein Steuerarm 7 vorgesehen, der die
Bewegungscharakteristik der Klappe 4 wéhrend ihres Bewegungsweges beeinflusst.
Wihrend des Offnungsverlaufes der Klappe 4 kann es bei herkdmmlichen Losungen zu
einer betrachtlichen Abhebebewegung der Klappe 4 in Bezug zur Stirnseite des Mobelkorpus
3 kommen, durch die der Benutzer Gefahr lauft, sich zu verletzen. Die Erfindung schlégt
nunmehr vor, die effektive Hebelarmldnge des Steuerarmes 7 wahrend des
Offnungsverlaufes der Kiappe 4 zu verkiirzen, was durch den Zwischenhebel 8 herbeigefiihrt
wird. Der Zwischenhebel 8 ist zwischen dem Stellarm 6 und dem Steuerarm 7 wirksam,




sodass hierdurch eine Zwangsverstellung des Steuerarmes 7 realisiert wird, so wie dies in
den nachfolgenden Figuren noch néher zu beschreiben ist.

Fig. 2 zeigt die Anordnung gemaR Fig. 1 in einer Seitenansicht. An wenigstens einer
Seitenwand des Mdbelkorpus 3 ist ein Stellmechanismus 5 montiert, der ein'evnicht naher
dargestelite  Antriebsvorrichtung  (Federvorrichtung und/oder  Elektromotor) zum
Beaufschlagen des Stellarmes 6 umfasst. Der Stellarm 6 ist korpusseitig an oder in einem
Grundkdrper 5a an einer Lagerachse A angeordnet, das andere distale Ende des Stellarmes
6 ist am klappenseitigen Beschlagteil 9 an einer Lagerachse B drehgelenkig befestigt.
Zusétzlich zum Stellarm 6 ist ein Steuerarm 7 vorgesehen, der im gezeigten
Ausfiihrungsbeispiel zwei an der Gelenkachse F miteinander gelenkig verbundene Teile 7a
und 7b umfasst. Der Steuerarm 7 mit den zwei Teilen 7a, 7b lagert also korpusseitig an der
Lagerachse C und klappenseitig am Beschlagteil 9 an der Lagerachse D. Ein vorzugsweise
gekropfter Zwischenhebel 8 verbindet den Stellarm 6 an der Gelenkachse E mit dem
Stellarm 7 an der Gelenkachse F. Ausgehend von der vollstdndigen Schliefstellung der
Klappe 4 werden die beiden Teile 7a, 7b des Steuerarmes 7 nur unwesentlich geknickt,
wodurch eine im Wesentlichen parallele Filhrung der Klappe in Bezug zur Stirseite des
Mébelkorpus 3 mdglich ist. Ab einem bestimmten Schwenkwinkel des Stellarmes 6
(beispielsweise ab 70° in Bezug zur Vertikalen) erfoigt durch den Zwischenhebel 8 eine
stirker ausgeprédgte Knickung der beiden Teile 7a, 7b, wodurch die Klappe 4 eine
entsprechend starke Verschwenkbewegung ausfiihrt und Giber den Mébelkorpus 3 hinweg

nach hinten verschwenkbar ist.

Fig. 3a bis Fig. 3d zeigen den Offnungsveriauf der Klappe 4 in zeitlichen Abfolgen. In Fig. 3a
ist die Klappe 4 in der vollstdndigen SchlieRstellung dargestelit. An einer Seitenwand des
Mébelkorpus 3 ist der Stellmechanismus 5 mit seinem die Bewegung der Klappe 4
unterstiitzenden Stellarm 6 befestigt. Vom Steuerarm 7 ist der Teil 7b erkennbar, der an der
Lagerachse D des klappenseitigen Beschlagteiles 9 drehgelenkig angeordnet ist. Mit dem
Bezugszeichen C ist die korpusseitige Lagerachse des Steuerarmes 7 gekennzeichnet, die
entweder am Grundkorper 5a des Stellmechanismus 5 oder auch davon gesondert am
Mébelkorpus 3 anordenbar ist. Von Bedeutung ist der in Fig. 5b eingezeichnete relative
Abstand S der beiden Lagerachsen C und D des Steuerarmes 7, der im Zuge des
Offnungsvorganges der Kiappe 4 verkleinerbar ist.

Fig. 3b zeigt die Klappe 4 in einer leichten Offenstellung, wobei die Klappe 4 in einem ersten
Schwenkbereich im Wesentlichen parallel zu sich selbst bewegebar ist und eine vom




Mobelkorpus 3 abhebende Bewegung ausfihrt. Der an der Gelenkachse E am Stellarm 6
angeordnete Zwischenhebel 8 verursacht in diesem ersten Schwenkbereich der Klappe 4
nur eine unwesentliche Knickung der beiden Teile 7a, 7b des Steuerarmes 7. Mit dem
Bezugszeichen S ist der relative Abstand (Normalabstand) der beiden Lagerachsen C und D
des Steuerarmes 7 gekennzeichnet. Dariber hinaus kann auf die Lagerachse A des
Stellarmes 6 am Grundkérper 5a auch ein schematisch dargestellter Elektromotor 12

wirksam sein.

Fig. 3c zeigt eine von Fig. 3b weitergefiihrte Bewegung der Klappe 4, die beiden Teile 7a, 7b
des Steuerarmes 7 wurden zwar durch den Zwischenhebel 8 etwas starker geknickt,
dennoch ergibt sich daraus im Vergleich zur Fig. 3b nur eine unwesentliche Anderung des
Abstandes S zwischen korpusseitiger Lagerachse C und klappenseitiger Lagerachse D des

Steuerarmes 7.

Fig. 3d zeigt eine von Fig. 3c weitergefiihrte Offenstellung der Kiappe 4. Zu erkennen ist eine
relativ starke Knickung der beiden Teile 7a, 7b des Steuerarmes 7, die durch den gekropften
Zwischenhebel 8 hervorgerufen wird. Zu erkennen ist der im Vergleich zu Fig. 3c deutlich
reduzierte Abstand S zwischen korpusseitiger Lagerachse C und klappenseitiger Lagerachse
D des Steuerarmes 7. Ausgehend von der in Fig. 3d gezeigten Stellung der Klappe 4 kann
diese in die vollstandige Offenstellung Uberfiihrt werden, wobei durch die vorgeschlagene
Kinematik des Stellmechanismus 5 die obere Kante 10 relativ nahe an den Schrankdeckel
3a des Mébelkorpus 3 herangefiihrt werden kann.

Fig. 4a - Fig. 4c zeigen ein alternatives Ausflhrungsbeispiel der Erfindung in einer
Seitenansicht. Der Stellmechanismus 5 umfasst wie in den vorangegangenen
Ausfiihrungsbeispielen einen Stellarm 6, der korpusseitig an der Lagerachse A und
klappenseitig an der Lagerachse B drehgelenkig angeordnet ist. Der Steuerarm 7 hingegen
umfasst einen Teil 7a, der als Spindelmutter ausgebildet ist und der gleichzeitig die
Lagerachse C des Steuerarmes 7 bildet. Im Weiteren umfasst der Steuerarm 7 eine Spindel
7b, die relativ zum Teil 7a (Spindelmutter) bewegbar ist. Im Weiteren umfasst der Steuerarm
7 einen Lagerteil 7c, der an der Lagerachse D am klappenseitigen Beschlagteil 9
drehgelenkig befestigt ist. Der Lagerteil 7c dient zur Aufnahme eines elektrischen Antriebes,
durch den der Teil 7b (Spindel) rotierbar ist und dadurch langenverdnderlich zum Teil 7a
(Spindeimutter) bewegbar ist. Der am Lagerteil 7c angeordnete elektrische Antrieb kann
hierbei wieder in Abhédngigkeit der Winkellage des Stellarmes 6 betrieben werden, sodass
ausgehend von der volistindigen SchlieRstellung der Klappe 4 nur eine geringfligige




Langenanderung des Steuerarmes 7 erfolgt, wéhrend ab einem vorgegebenen oder
vorgebbaren Offnungswinkel des Stellarmes 6 bis hin zur vollsténdigen Offenstellung der
Klappe 4 die effektive Hebelarmldnge des Steuerarmes 7 stérker als im ersten

Schwenkbereich der Klappe 4 veréndert wird.

Fig. 4b zeigt einen im Vergleich zu Fig. 4a verkirzten Steuerarm 7 mit geringerer effektiver
Hebelarmiédnge, da der Teil 7b (Spindel) durch die herbeigefiihrte motorische Verstellung in
das Innere des Mdbelkorpus ragt. Selbstversténdlich ist es auch méglich, den im Lagerteil 7¢
integrierten elektrischen Antrieb auch korpusseitig anzuordnen. Ebenso kann anstelle des
gezeigten Spindelantriebes auch eine linear bewegbare Zahnstange mit einem drehbaren
Ritzel zum Verstellen der Hebelarmldnge des Steuerarms 7 vorgesehen werden. Mit dem
Bezugszeichen 13 ist schematisch eine Einrichtung zur Erfassung der Winkellage des
Stellarmes 6 gekennzeichnet, durch die der elektrische Antrieb zur Verstellung der beiden

Teile 7a, 7b zueinander selektiv ansteuerbar ist.

Fig. 4c zeigt eine vergroBerte Darstellung des in Fig. 4b eingekreisten Bereiches mit
korpusseitiger Spindelmutter 7a und Spindel 7b, die in das Innere des Mébelkorpus 3 ragt.

Fig. 5 zeigt ein mégliches Ausfiihrungsbeispiel eines Spindelantriebes zur Realisierung des
Steuerarmes 7. Ein am oder im Lagerteil 7c anordenbarer elektrischer Antrieb 14 mit
Antriebswelle 14a wirkt direkt oder iiber einen Ubersetzungsmechanismus auf den als
Spindel ausgefiihrten Teil 7b. Durch eine vom elektrischen Antrieb 14 herbeigefiihrte
Drehbewegung der Spindel kann die effektive Hebelarmlénge des Steuerarms 7 veréndert,

vorzugsweise verkirzt werden.

Fig. 6 zeigt beispielhaft die Veranderung der effektiven Hebelarmiédnge des Steuerarmes 7
als Funktion des Offnungswinkel a des Stellarmes 6. An der Abszisse ist der Stellarmwinkel
a, an der Ordinate die effektive Hebelarmlédnge L des Steuerarmes (in %) angegeben. In |
einem ersten, von der vollstindigen Schlie8stellung ausgehenden Offnungswinkelbereich
M1 des Stellarmes 6 behélt der Steuerarm 7 im Wesentlichen seine effektive Hebelarmlange
L bei, wobei eine Parallelbewegung der Klappe ermdglicht wird. Ab etwa der Halfte des
Offnungswinkels des Stellarmes a (beispielsweise ab etwa 60°) erfolgt in einem an den
ersten Schwenkbereich M1 anschlieRenden zweiten Schwenkbereich M2 eine
ausgepragtere Verkiirzung des Steuerarmes 7, wodurch die Klappe 4 stark Uber den
Mbbelkorpus 3 hinwegknickt. Die effektive Hebelarmldnge L des Steuerarmes 7 kann in der
volistandigen Offenstellung des Stellarmes 6 etwa 50% der urspriinglichen effektiven




Hebelarmldnge betragen. Angemerkt sei, dass hierbei fur den Fachmann zahlreiche
alternative Ausgestaltungen zur Realisierung des Kurvenverlaufs méglich sind.

Die Erfindung beschrankt sich nicht auf die gezeigten Ausfihrungsbeispiele, sondern
umfasst bzw. erstreckt sich auf alle Varianten und technische Aquivalente, welche in die
Reichweite der nachfolgenden Anspriiche fallen kénnen. Auch sind die in der Beschreibung
gewshlten Lageangaben, wie zum Beispiel oben, unten, seitlich, uns., auf die unmittelbar
beschriebene sowie dargestellte Figur bezogen und sind bei einer Lage&nderung sinngemaf
auf die neue Lage zu Ubertragen. In den gezeigten Ausflihrungsbeispielen wurde aus
Grinden der Einfachheit und des leichteren Verstindnisses jeweils ein sich im Zuge des
Bewegungsweges der Klappe 4 verkurzender Steuerarm 7 gezeigt, durch den die Klappe 4
im Zuge ihres Offnungsverlaufes Uber den Mobelkorpus 3 hinweg schwenkbar ist.
Selbstverstandlich liegt es auch im Rahmen der Erfindung, dass sich die effektive
Hebelarmliange L des Steuerarmes 7 beim Offnen der Klappe 4 verlangert, wodurch die
Kiappe 4 wihrend ihres Offnungsverlaufes auch Gber einen vor dem Mébelkorpus 3
befindlichen Benutzer hinweg schwenkbar ist. '

Innsbruck, am 14. Dezember 2007




Patentanspriiche:

1. Stellmechanismus zum Bewegen einer hochbewegbaren Klappe eines Mébels, mit
einem an einem Mobelkorpus zu befestigenden Grundkérper, wobei ein Stellarm zum
Bewegen der Klappe einerseits an einer Lagerachse des Grundkdrpers und
andererseits an einer Lagerachse an einem an der Kiappe zu befestigenden
Beschlagteil gelagert ist und wobei ein zusétzlicher Steuerarm zum Bewegen der
Klappe vorgesehen ist, dadurch gekennzeichnet, dass wahrend der Bewegung des
Stellarmes (6) die effektive Hebelarmldnge (L) des Steuerarmes (7) verénderlich ist.

2. Stellmechanismus nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Steuerarm
(7) wenigstens zwei relativ zueinander bewegbare Teile (7a, 7b) aufweist.

3. Stellmechanismus nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die wenigstens
zwei Teile (7a, 7b) Uber eine Gelenkachse (F) miteinander verbunden sind, wobei ein
zusétzlicher Zwischenhebel (8) vorgesehen ist, der zwischen der Gelenkachse (F)
der wenigstens zwei Teile (7a, 7b) und einer Gelenkachse (E) am Stellarm 6)

wirksam ist.

4. Stellmechanismus nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Gelenkachse
(E) des Zwischenhebels (8) am Stellarm (6) etwa im mittleren Bereich zwischen den
beiden Lagerachsen (A, B) des Stellarmes (6) angeordnet ist.

5. Stellmechanismus nach einem der Anspriiche 2 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass
die relative Lage der wenigstens zwei Teile (7a, 7b) zueinander durch eine
Antriebsvorrichtung, vorzugsweise einen elektrischen Antrieb (14), veranderbar ist.

6. Stellmechanismus nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der elektrische
Antrieb (14) tber einen Ubertragungsmechanismus eine Verstellung der relativen

Lage der wenigstens zwei Teile (7a, 7b) zueinander herbeifuhrt.

7. Stellmechanismus nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass der

Ubertragungsmechanismus einen Spindelantrieb umfasst.
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8.

10.

11.

12.

13.

14.

Stellmechanismus nach einem der Anspriiche 5 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass
eine Einrichtung (13) zur Erfassung der Winkellage des Stellarmes (6) vbrgesehen
ist, wobei in Abhéngigkeit dieser Winkellage des Stellarmes (6) der elektrische
Antrieb (14) zur Verstellung der beiden Teile (7a, 7b) steuerbar ist.

Stelimechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass
sich die effektive Hebelarmldnge des Steuerarmes (7) beim Offnen des Stellarmes

(6) verkiirzt.

Stellmechanismus nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass sich die effektive
Hebelarmlénge des Steuerarmes (7) in einem ersten an die SchlieRstellung
anschlieBenden Offnungswinkelbereich (M1) des Stellarmes (6) weniger andert als in
einem daran anschlieBenden zweiten Offnungswinkelbereich (M2), der bis zur
vollsténdigen Offenstellung des Stellarmes (6) reicht.

Stellmechanismus nach einem der Anspruch 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass
der Steuerarm (7) eine korpusseitige Lagerachse (C) aufweist, die im Wesentlichen
im obersten Bereich des Mdbelkorpus (3) und vorzugsweise im Bereich der Stirnseite
des Mébelkorpus (3) angeordnet ist.

Stellmechanismus nach einem der Anspruch 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass
der Steuerarm (7) eine klappenseitige Lagerachse (D) aufweist, die vorzugsweise am
Beschlagteil (9) der Klappe (4) angeordnet ist.

Stelimechanismus nach Anspruch 11 oder 12, dadurch gekennzeichnet, dass
wihrend der Offnungsbewegung des Stellarmes (6) der relative Abstand (S)
zwischen der korpusseitigen Lagerachse (C) des Steuerarmes (7) und der
klappenseitigen Lagerachse (D) des Steuerarmes verédnderbar, vorzugsweise

verkleinerbar, ist.

Stellmechanismus nach einem der Anspriiche 11 bis 13, dadurch gekennzeichnet,
dass die korpusseitige Lagerachse (C) und die klappenseitige Lagerachse (D) des
Steuerarmes (7) mit der klappenseitigen Lagerachse (A) und der klappenseitigen
Lagerachse (B) des Stellarmes (6) ein Gelenkviereck bilden.




15. Stellmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 13, dadurch gekennzeichnet,
dass der Steuerarm (7) oberhalb des Stellarmes (6) angeordnet ist.

16. M6bel mit einem Stellmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 15.

Innsbruck, am 14. Dezember 2007
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Geédnderte Patentansprtiche:

1. Stellmechanismus zum Bewegen einer hochbewegbaren Klappe eines Mobels, mit
einem an einem Mdbelkorpus zu befestigenden Grundkérper, wobei ein Stellarm zum
Bewegen der Klappe einerseits an einer Lagerachse des Grundkorpers und
andererseits an einer Lagerachse an einem an der Klappe zu befestigenden
Beschlagteil gelagert ist und wobei ein zusatzlicher Steuerarm zum Bewegen der
Klappe vorgesehen ist, wobei wahrend der Bewegung des Stellarmes die effektive
Hebelarmldnge des Steuerarmes veranderlich ist, dadurch gekennzeichnet, dass sich
die effektive Hebelarmldnge (L) des Steuerarmes (7) beim Offnen des Stellarmes (6)
verkirzt.

2. Stellmechanismus nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Steuerarm
(7) wenigstens zwei relativ zueinander bewegbare Teile (7a, 7b) aufweist.

3. Stellmechanismus nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die wenigstens
zwei Teile (7a, 7b) iber eine Gelenkachse (F) miteinander verbunden sind, wobei ein
zusétzlicher Zwischenhebel (8) vorgesehen ist, der zwischen der Gelenkachse (F)
.der wenigstens zwei Teile (7a, 7b) und einer Gelenkachse (E) am Stellarm (6)
wirksam ist. |

4. Stellmechanismus nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Gelenkachse
(E) des Zwischenhebels (8) am Stellarm (6) etwa im mittleren Bereich zwischen den
beiden Lagerachsen (A, B) des Stellarmes (6) angeordnet ist.

5. Stellmechanismus nach einem der Anspriiche 2 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass
die relative Lage der wenigstens zwei Teile (7a, 7b) zueinander durch eine
Antriebsvorrichtung, vorzugsweise einen elektrischen Antrieb (14), veréanderbar ist.

6. Stellmechanismus nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der elektrische
Antrieb (14) Uber einen Ubertragungsmechanismus eine Verstellung der relativen
Lage der wenigstens zwei Teile (7a, 7b) zueinander herbeiftihrt.

7. Stellmechanismus nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass der
Ubertragungsmechanismus einen Spindelantrieb umfasst.
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8. Stellmechanismus nach einem der Anspriiche 5 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass
eine Einrichtung (13) zur Erfassung der Winkellage des Stellarmes (6) vorgesehen
ist, wobei in Abhangigkeit dieser Winkellage des Stellarmes (6) der elektrische
Antrieb (14) zur Verstellung der beiden Teile (7a, 7b) steuerbar ist.

9. Stellmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass
sich die effektive Hebelarmlange des Steuerarmes (7) in einem ersten an die
SchlieBstellung anschlieBenden Offnungswinkelbereich (M1) des Stellarmes (6)
weniger dndert als in einem daran anschlieRenden zweiten Offnungswinkelbereich
(M2), der bis zur vollstandigen Offenstellung des Stellarmes (6) reicht.

10. Stellmechanismus nach einem der Anspruch 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass
der Steuerarm (7) eine korpusseitige Lagerachse (C) aufweist, die im Wesentlichen
im obersten Bereich des Mdbelkorpus (3) und vorzugsweise im Bereich der Stirnseite
des Mobelkorpus (3) angeordnet ist.

11. Stelimechanismus nach einem der Anspruch 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass
der Steuerarm (7) eine klappenseitige Lagerachse (D) aufweist, die vorzugsweise am
Beschlagteil (9) der Klappe (4) angeordnet ist.

12. Stellmechanismus nach Anspruch 10 oder 11, dadurch gekennzeichnet, dass
wihrend der Offnungsbewegung des Stellarmes (6) der relative Abstand (S)
zwischen der korpusseitigen Lagerachse (C) des Steuerarmes (7) und der
klappenseitigen Lagerachse (D) des Steuerarmes verdnderbar, vorzugsweise
- verkleinerbar, ist.

13. Stellmechanismus nach einem der Anspriche 10 bis 12, dadurch gekennzeichnet,
dass die korpusseitige Lagerachse (C) und die klappenseitige Lagerachse (D) des
Steuerarmes (7) mit der klappenseitigen Lagerachse (A) und der klappenseitigen
Lagerachse (B) des Stellarmes (6) ein Gelenkviereck bilden.

14. Stellmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 13, dadurch gekennzeichnet,
dass der Steuerarm (7) oberhalb des Stellarmes (6) angeordnet ist.

15. Mébel mit einem Stellmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 14.

Innsbruck, am 2. Oktober 2008
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