coxonomet | POPIS VYNALEZU | 252066

REPUBLIKA

(19) ' 2 = (11) B
'K AUTORSKEMU OSVEDCEN '-
(61) . :
83{ i\’lryi;tlaa‘s'::\griogg 06 84 (51) tnt. Ctb
(21) PV 4859-84 H 02 K 23{40.

H 02 K 24/00

URAD PRO VYNALEZY
_ - (40) Zverejngno 15 O1 87
A OBJEVY (45) Vydéno 25,06 .68,
(75) VAMBERA FRANTISEX 1ink.,
Autor vyndlezu " NOVOTNY CTIBOR inga., PRAHA
(54) A . Sty¥polovy stejnosmErny motor s hrni&kovim
rotorem a se snimadem ‘
Refenf se tykd Sty¥polového stejno- ‘2 2 2
smérného motoru s hrnicékovym rotorem a se P !
snimadem otddek nebo p-.ohy pro servome- . | v
chenismy 8 vystupnim otdéivym pohybem. . s 5
Rotor motoru je tvo¥en samonosnym dvouvrs- > |V WA
tvym vinuti{m, jehoZ spojky jsou vodivé T Z

spojené 8 komutdtorem. Vodivé spojky vyt~’ . =
véfe%i dno hrnidkového rotoru. Na hrideli .
hrn{dkového rotoru je p¥ipojen rotor snima- . e
Se otddek nebo snimade polohy. Motor je , ' . : HIEBE]
ypraven pro cizi chlazeni vzduchem, Y — i B

ReSeni se vyuZije v automatizadni a vypo~ 22 ferEHE L g N
Zetnf technice. . BT = ] Ny t IR

T .. ”‘\\\;:ﬂ AN |
n/s . . ' ‘
- . K at i

252 066




Vynélez se tykéi ¥tyrpolovdho elektriokého stejnosm¥rného
motoru s hrniSkovim rotorem a se snimaSem otdlek nebo polohy
pro pF¥esné a rychlé servomechanismy s vistupnim otaSivym po-
hybem. V§{sledné parametry presnyoh u'rYohlioh seivomebhani smt
Jsou odvislé od kvality pouZitého vykonového prvku, Nejdhlei-
& JELm ukazetelem‘urSuJioin technickou Groven motoru jsou jeho
reguladni a dynamiocké vlaatnoati a jeho rozm¥ry, hmotnost a #i-
votnost,
U pit{strojd a zaitizeni pouiivanych v automatizadni, vipolet-
n{ technioce a v robotice se vyZaduje nastaven{ otd¥ek nebo polo-
hy vystupniho hi¥{dele s velkou preshosti{ a rychlosti. Je to napi.
nastaveni poloby magnetického pésku ‘pdd snimacim. & zAznamovymi
hlavami péskovych pam¥ti, pfesné nastaveni polohy u koordinétnich
zairizeni a daléioh perifernich zarizeni vypodetni techniky, v
automatizadni teochnice pro nastaveni polohy néstroje u Sislicovd
f{zenyoh obréb&oioh stroju nebo u pohonu vikonovioh prvkﬁ pri-
mwslovioh roboti. :
Zndmé ste jnosmérné motory madi fadu nevyhod vyplfvajioioh z
velkého momentu setrvadnosti rotoru, nizkyoh dynamickjoh parame-
tri, které ovliviuji mo¥nost provozu v reZimu irvalych reversa- '
of pro dané aplikadni pouZit{ a z4roven i velké rozmdry a znad-
nou hmotnost. Omezudioiom faktorem pro-vyuZit{ tSohto stroji je
i nutnost poufiti pifdavnych mechanickyfoh zaﬁizeni napi. spojek
. pro p¥ipojeni snimade otddek anebo polohy.
Ty to nedostatky odctranuqa 6tyfpolov9 ste jnosmérny motor
se statorem vytvoirenym z magnetickéhe obvodu buzeného permanent-
nimi wagnety a se snimadem spojenym s h#{delem motoru do mono=
bloku, podle vynilezu. Podstata vynilezu spolivd v tom, %e hr-
niSkovy rotor je tvo¥en lepenym samonosnym dvouvrstvym vinutim,
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Spojky dvouvrs#vého vinuti Jsou vodivé p¥ipojend ke komutdtoru

a vytvafeji dno hrnidkového rotoru. Hrnidkovy rotor je uloen

na h¥ideli. Ke h¥fdeli je pi¥ipojen rotor snimaSe. Stator sni-
made je pevnd spoJen se statorem motoru., Na pFednim St{tu mo~
toru jsou. vytvoreny otvory. Zadni ¥t{t motoru Jeo opatien vstup~
ni{m hrdlem. :

V¥hodou Etyfpélového ste Jnosmérného motoru s hrniﬁkoviﬁ o=
torem podle vynilezu .je, Ze samonosné vinuti rotoru je uspoirddi-
'no na malém primdru bez otdSivych Yeleznfch Shsti. To umo¥nu je
doséhnout minimdlniho momentu setrvadnosti a vysokého vykonové-
ho vyuZiti celého stroje. Motor je dile ulpisoben pro moZnost
chlazen{ proudem vzduohu, oo% umoﬁﬂuJe«podstatn& v&t54i vykonové
_ vyu#iti motoru a soudasnd zamezuje-usazovdni ublikového prachu
~uvnit¥ rotoru. Uspoiddéni snimade otidSek mebo polohy na jedné
h¥{deli s rotorem motoru nevyZaduje pouﬁiti piidavnfoh mechanic~-
kfoh spojek a umofnuje odstrandni np%édoucioh vil{ mezi snimadem
a rotorem motoru. Zpo%déni signélu snimade p¥i rychlyoh zm¥ndch
otdfen{ nebo pi'i reerzacich je minimélni a je ddno tuhost{ oth-
Sivyoh SAsti{ monobloku a jeho vlastn{ vysokou mechanickou rezo-
nanof. . | | |
Vzhledem k charakteru tohoto elektrickébo stroje patii k vy
znamnym parametrim p¥imé UmSrnost mezi velikost{ proudu a velikos-
ti vystupniho momentu motoru. Vzhledem ke konstrukdnimu uspofi=
din{ rotoru motoru se dosahuje velmi dobryoh dynamickjoch parame- -
trd celé sestavy monobloku motor =~ snimad.

Piiklad provedeni motoru se snimadem podle vynélezuf ve tvaru
tachodynama, je znizorndn na piiloZeném vikresu v Shstedném Fezu.
Stator motoru 1 je vytvoien ze statorového jha, ke kterému jsou - .
‘p¥ipevnény permanentni maénety 2. Permanentni magnety 2 jsou na |
vnit¥ni strand opat¥eny zaoblenymi polovymi nistavoi tak, Ze me=-.
zi plochou yélov#oh ndstavol a nepohyblivou &4sti 3 s hrnidkovym
rotorem Jsoﬁ*provedeny Jako vdlcovy trn, ktery vytvaii{ pracovni
vzduchovou meéeru étrojo. Uvniti této vzduchové mezery se otddi
hrni{Skovy rotor 15 se samonosnym 1openim‘dyouvrstvfm vinutim 9

které Je -vyvedeno na komutdtor 5. Spojky dvouvrstvého vinuti 9 -
B pfipodené ke komutdtoru 5 tvoid zAroven dno 4 hron{kového roto=

252066




-4 -

ra 15 s vetknutou h#{dell 6. Hi¥idel 6 hrniSkového rotoru 1%

Je uloZen v kulidkovych loZiskAch v pfedhim §titu 16 a v zad-
nim Stitu 17 a je vyveden na ob$ strany motoru. Zadni #tit iz
motoru je opat¥fen vstupnim hrdlem 12 pro pfivod ohladiciho
vzduchu., V pfednim Zt{tu 16 jJsou vytvoiXeny otvory 13 pro v¥stup
chladfofho vzduchu., Na piednim Stitu 16 jeo umfst¥n konektor 1l
motoru a kartéSové sb¥rade 2 Volnf konec h¥idele 6 ne strand
karté&ovioh sb&raﬁﬁ.l Jje urden pro pfipojeni zhté%e a odebiran{
vykonu, - druhy keoneo hiidle 6 slou¥{ pro piipojeni rotoru 8 a
snimade otd¥ek nebo polohy. P¥ipojeni otddivé S4sti snimade k
b¥fideli 6 motoru je pevné bez pfidavné.spojky, T{m se vytvardi
monoblok dvou strojt na jedné hifideli (3 uloééné pouze ve dvou
loZiskédoch. Stator 10 snimade é& Je pevn¥ spojen s jednim Se-
1em‘statorového'obvodu motoru.

Monoblok motor ~ snimad praouJe takto Napéjeni nebo ri-
zeni se provad{ pies konektor 1l motoru. Odtud se vede na kar=-
thSové sb¥rade 7 a na komuthdtor 5. Podle tvaru, velikosti a
polarity napéjeciho napdti se hrnidkovy rotor 15 motoru 4 oti-
%4 zhroven s rotorem 8 a se snima¥em 14 rychlosti tm¥rnou veli-
koati piivedeného elektrického sisnélu a smyslem ur&enﬁm jeho
polaritou. _

P#i tom se ot&dd hrni&kovi rotor 15, motoru dno h hrni&ko-
vého rotoru 15, s dvouvrstvym vinutim 9, komuthtorem 5, hiide-
1{ 6, rotorem 8, a snimadem 14, V klidu z38 tAvA nepohyblivid Shst
3 hrnidkového rotoru 15, stator motoru 5,'permanentni magnety 2,
kartéSové sb&rade 2, stator 10 snimade 14, ptedni 3tit 16 a zad-
ni Etitféz; V¥stupni elektricky signil snimade ;& se odebiré
pfes volné vyvody nebo svorkovnioci snimaﬁé‘&&; Motor je uzpliso-
ben pro oiz{ chlazen{ proudem vzduchu, ktery se p¥ivadi pies
vstupni{ hrdlo 12, které je na zadnim 3titu 17 a proohdzi kolem
dvouvrstvého vinuti{ 9 hrnidkového rotoru 13 a vystupuje otvory
13 v piednim statorovém Stf{tu 16 na strand komutdtoru 5 motoru.
T{m se hrnidkovy rotor 15 dodatednd ochlazuje..

Vyndlez se vyuiije v pohybov§och Syatémeoh,prﬁmyslovfch 0=
bot&,‘u zatizeni vypoSetni techniky paskovych pamdti, koordindt-
‘nioch za¥izeni, tiskiren a v piiatrodioh a zafizenioh automatizad-
n{ techniky.
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Predmdt ﬁinélezu.

ﬁtyipélovf ste jnosmdrny motor s hrnilkovym rotorem, se sta~
torem vytvorenym z magnetiockého obvodu buzeného permantnimi mag-
nety, a se snimadem apoJonfm s hi*idelem motoru do monobloku,
vyznadujfol se tim, ' '

- %e hrniﬁkov# rotor (15) je tvoien lepenim samonosnym dvou-
vrstvim vinutim (9), jeho¥ spojky vodivd p¥ipojené ke komutdto=
ru (5) vytvareji dno (4) brnidkového rotoru (15), ktery je ulo~
%en na h¥ideli (6), k n¥muZ je pripojen rotor (8) snimade (14),

- jeho# stator (10) je pevn& spojen se statorem (1) motoru, na
jeho# piednim- Stitu (16) jsou vytvoireny otvory-(13), zatim co
na zadnim 3titu (17) je motor opatien vstupnim brdlem (12),

1 vykres
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