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DESCRIPCION
Implante dental

La invencion se refiere a una parte de implante o a un implante dental destinada o destinado a insertarse en
un maxilar, en particular destinada o destinado a la combinacion con una segunda parte de implante
asociada destinada a la fijacién de una proétesis dental, con un canal de recepcién o una escotadura
moldeada en el cual o la cual una espiga de conexion o espiga de contacto conformada en la segunda parte
de implante puede insertarse para la conexién mecanica con esta Ultima.

Tales implantes dentales, los denominados implantes de dos partes o de multiples partes, se conocen en
muchas formas diferentes. Normalmente se insertan en el maxilar en el lugar de un diente extraido o
desprendido, con el fin de mantener alli, después de una fase de curacién de tres a cuatro meses, una parte
protésica que sirve de protesis dental o una corona. Para este fin, tal implante dental se configura
normalmente como un cuerpo metdlico apropiadamente conformado, insertandose normalmente la primera
parte de implante, por regla general también denominada parte de pilar, en el maxilar mediante atornillado en
el lugar previsto. La parte de pilar incluye por regla general en su extremo apical una rosca de tornillo, en la
mayoria de los casos una rosca cortante, con la que la parte de pilar se inserta en el lecho de implante
preparado correspondientemente.

Normalmente, tal implante dental se compone en general de dos partes, que comprenden la parte de pilar
prevista para la insercién en el maxilar y una parte de superestructura asociada, en la que se puede sujetar la
protesis dental prevista como prétesis o similares. La parte de pilar, asi como la parte de cabeza o la parte de
superestructura, se componen habitualmente de metal o de una ceramica, en particular de titanio, una
aleacién de titanio, una aleacién que contiene titanio, una ceramica de 6xido de circonio/éxido de aluminio o
una ceramica que contiene 6xido de circonio u 6xido de aluminio. La superficie exterior de la parte de pilar
esta provista generalmente de una rosca, que puede estar disefiada como rosca cortante o no cortante.

La parte de pilar generalmente se ancla en un lecho de implante correspondientemente preparado del
maxilar. La construccion de la rosca prevista en la zona exterior de la parte de pilar estd configurada
normalmente para una alta estabilidad primaria de la disposicién y una transmisién uniforme de las fuerzas
que se producen por la carga de masticacion del implante dental al maxilar.

Las Figuras 1 y 2 muestran respectivamente un implante dental (parte de pilar) con una parte de
superestructura asociada y un tornillo de conexién. En la parte 1 de pilar esta conformada una escotadura
perfilada 13, que estd adaptada exactamente a la espiga 23 de contacto conformada en la parte 2 de
superestructura. En el estado ensamblado, la escotadura perfilada 13 en la parte 1 de pilar forma junto con la
espiga 23 de contacto conformada en la parte 2 de superestructura un mecanismo de bloqueo contra todas
las fuerzas y momentos excepto contra una fuerza que mueva las dos partes alejando una de otra. Para
evitar una separacion no intencionada de los dos componentes debido a tal fuerza, el tornillo 3 de conexion
(véase la Figura 4) se atornilla con el par de apriete correspondiente.

Los implantes dentales (partes de pilar) suelen tener una rosca externa (véanse las Figuras 1 y 2), porque en
la mayoria de los casos las partes de pilar se atornillan en el maxilar. Las partes de pilar se atornillan ya sea
a través de una parte de superestructura (parte de superestructura de atornillar) preensamblada para ese
propdsito o a través de un instrumento que se acopla directamente en la parte de pilar. Esto significa que las
partes de pilar estan almacenadas en su envase ya sea con 0 sin una parte de superestructura de atornillar
preensamblada. El proceso de atornillado mismo se realiza, bien manualmente, bien por medio de una
maquina que proporciona el momento de torsion requerido y la velocidad de rotaciéon deseada. Para
transmitir el momento de torsién desde el instrumento de atornillar o la parte de superestructura de atornillar
a la parte de pilar, se utiliza en la mayoria de los casos un mecanismo de inhibicién o un mecanismo de
bloqueo entre los componentes. Cuando se usa un mecanismo de bloqueo, el mecanismo de bloqueo se
usara mas adelante también como una indexacién. Esto tiene la ventaja de que una y la misma parte
geométrica, en el presente caso, un mecanismo de bloqueo se puede utilizar para varias aplicaciones.

El documento US 2008/261176 A1 y el documento WO 2009/121500 A2 divulgan cada uno un implante
dental con un contrafuerte, teniendo el contrafuerte una espiga de conexioén que puede insertarse en un canal
de recepcién previsto en el implante, teniendo la espiga de conexién un bloqueo de rotacion. El documento
US 2008/26116 A1 puede considerarse como la técnica anterior mas cercana a las presentes
reivindicaciones.

El documento KR-A-10 2007 009 060 describe y la Figura 8 muestra una conexién de cono en la que el area
de seccion transversal no es redonda, sino que incluye un cuadrado con esquinas redondeadas. Las
superficies funcionales 17 y 27 no son paralelas al eje PA de la parte de pilar y, por lo tanto, estan inclinadas
con respecto al eje PA de |la parte de pilar. Debido a la inclinacion de las superficies funcionales con respecto
al eje de la parte de pilar, la parte de superestructura y la parte de pilar forman un mecanismo de bloqueo
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rotacional so6lo cuando el tornillo de conexién esta en el estado montado. Si el tornillo de conexién no esta
montado y si las superficies funcionales de la parte de superestructura descansan sobre las superficies
funcionales de la parte de pilar y si se produce un momento entre los componentes, estos ultimos rotaran uno
contra otro y se alejaran uno de otro.

El documento US-A-2005 186 537 describe y la Figura 9 muestra una conexion de cono en la que el area de
seccion transversal no es redonda, sino que incluye partes concavas y convexas. Las superficies funcionales
17 y 27 no son paralelas al eje PA de la parte de pilar y, por lo tanto, estan inclinadas con respecto al eje PA
de la parte de pilar. Debido a la inclinacion de las superficies funcionales con respecto al eje de la parte de
pilar, la parte de superestructura y la parte de pilar forman un mecanismo de bloqueo rotacional sélo cuando
el tornillo de conexiéon esta en el estado montado. Si el tornillo de conexién no estd montado y si las
superficies funcionales de la parte de superestructura descansan sobre las superficies funcionales de la parte
de pilar y si se produce un momento entre los componentes, estos Ultimos rotaran uno contra otro y se
alejaran uno de otro.

Estas partes cénicas del mecanismo de bloqueo rotacional o estos mecanismos de bloqueo rotacional
cénicos no son, en sentido estricto, mecanismos de bloqueo rotacional puro, porque, cuando se transmite un
momento aplicado a la parte de superestructura y dirigido alrededor del eje de esta ultima, no se transmite un
momento puro a la parte de pilar. Entre la parte de superestructura y la parte de pilar, actdan un momento de
torsion y una fuerza dirigida de manera que la parte de superestructura y la parte de pilar se separan por
empuje entre si. La cantidad de esta fuerza depende de la geometria de la conexién y de las propiedades de
friccion estatica y por deslizamiento de los elementos que participan en la conexién en los puntos de contacto
mutuos. Cuando la conexidon entre la parte de pilar y la parte de superestructura esta en su estado
ensamblado final, es decir, con un tomillo de conexion montado, este efecto en funcién de la forma
geométrica apenas tiene influencia. Cuanto menor es el angulo de conicidad y mayor es la friccidn estatica y
por deslizamiento, menor es la fuerza que separa por empuje los componentes. Cuanto mayor es el angulo
de conicidad y menor es la friccion estatica y por deslizamiento, mayor es la parte de la fuerza que separa
por empuje los componentes.

Esta separacién por empuje influye en la aplicacién practica de los implantes dentales de varias maneras. La
insercion de una parte de pilar en el hueso se realiza a través de una rotacion, porque la geometria externa
de las partes de pilar incluye usualmente una rosca por medio de la cual la parte de pilar se ancla en el
hueso. La parte de pilar se atornilla por medio de una herramienta de atornillar. Esta herramienta se acopla,
bien directamente en el mecanismo de bloqueo rotacional/la indexacion para la transmision del momento de
torsién requerido, bien a través de una parte de superestructura de atornillar preensamblada en la parte de
pilar. Esta parte de superestructura de atornillar esta en la mayoria de los casos fijada a la parte de pilar por
medio de un tornillo de conexién y utiliza la indexacion como un mecanismo de bloqueo rotacional para la
transmision del momento de torsién requerido para atornillar. En direccién a la herramienta de atornillar,
existe en la mayoria de los casos otro mecanismo de bloqueo rotacional.

Si la conexion entre la parte de pilar y la parte de superestructura de un implante dental es un mecanismo de
bloqueo rotacional con partes conicas, la parte de pilar probablemente puede insertarse sin problemas
utilizando una parte de superestructura de atornillar preensamblada por medio de un tornillo de conexion.
Dado que estas partes de superestructura de atornillar y los tornillos de conexién asociados con las mismas
se desmontaran después de la insercion de la parte de pilar en el hueso y entonces ya no se pueden volver a
utilizar, surgen costes adicionales y tienen lugar procesos de desmontaje superfluos. Si es posible acoplar la
herramienta de atornillar directamente en la parte de pilar, se pueden suprimir costes para el paciente y
trabajo en el paciente. Esto es una ventaja enorme, pero es dificil con una conexién que posee elementos
funcionales cdnicos o inclinados en la indexacidén. Cuanto mayor es la friccion estatica y por deslizamiento
entre las superficies de contacto de la parte de superestructura y la parte de pilar, menor es la fuerza que
separa por empuje los componentes y menor es el riesgo de una complicacién durante el atornillado de la
parte de pilar en el hueso utilizando una herramienta de atornillar que se acople directamente en la parte de
pilar y que se acople mediante una indexacién conica.

Los disefios de la conexién entre la parte de superestructura y la parte de pilar de un implante dental como se
muestran en las Figuras 6 a 10 también ofrecen, sin embargo, ventajas claras. Cuando se monta una parte
de superestructura en una parte de pilar con una indexaciéon de pared puramente paralela (mecanismo de
bloqueo rotacional sin geometrias funcionales coénicas y, durante la transmisién de momentos alrededor de
su eje, con transmisién pura de momentos, sin que surja una fuerza que separe por empuje los
componentes), debe darse la posicion exacta entre la parte de superestructura y la parte de pilar antes de la
incorporacion por traslacion. Con las conexiones mostradas en las Figuras 6 a 10, el efecto de transformar un
momento puro en la superposicidn de un momento y una fuerza también se puede utilizar a la inversa.
Cuando se incorpora la parte de superestructura en la parte de pilar, no es necesario que la indexacion entre
la parte de superestructura y la parte de pilar esté alineada exactamente. Si las posiciones no coinciden
exactamente, el movimiento (puramente de traslacion) de los componentes uno hacia otro puede forzar una
rotacion superpuesta. Si las superficies de la indexacion de la parte de superestructura y la parte de pilar
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entran en contacto entre si, pero no estan alineadas rotacionalmente entre si, el movimiento de traslacion se
transformara en un movimiento de traslacion y un movimiento de rotacioén. En consecuencia, cuando se unen
los componentes, habra una alineacidn rotacional o un autocentrado rotacional de la parte de superestructura
en la parte de pilar. Este efecto hace mas facil encontrar la indexacién y, por lo tanto, incorporar la parte de
superestructura en o sobre la parte de pilar. Es importante para el autocentrado rotacional que la rotacién de
la parte de superestructura no se vea impedida. Si se ha de utilizar el autocentrado rotacional mientras se
atornilla el tornillo de conexidn, la parte de superestructura podria tener que centrarse para la posicion final
automaticamente con rotacién a la derecha o automaticamente con rotaciéon a la izquierda. Si el centrado
automatico tiene lugar en la direccion de rotacion del tornillo, este Gltimo ayudara al efecto de autocentrado.
Si el centrado automatico tiene lugar en la direccidon contraria a la rotacion del tornillo, este altimo
contrarrestara el efecto de autocentrado. El dimensionamiento del angulo de conicidad, el emparejamiento
del material de la parte de superestructura y la parte de pilar, y la calidad de la superficie también tienen una
gran influencia en la calidad del autocentrado. Es particularmente ventajoso que la friccion estatica y la
friccion por deslizamiento entre las superficies de contacto de la indexaciéon coénica entre la parte de
superestructura y la parte de pilar sean tan bajas como sea posible.

Ensayos con indexaciones coénicas autocentrantes han mostrado que cuanto menor es el angulo de
conicidad, mayor es la probabilidad de una autoinhibicién conica entre la parte de superestructura y la parte
de pilar. Esta autoinhibicion es, de hecho, deseada, pero sélo en la posiciéon final de la parte de
superestructura en o sobre la parte de pilar. Si tiene lugar una inhibicién entre los dos componentes antes de
que se alcance la posicion final de rotacion, por ejemplo, debido al hecho de que la parte de superestructura
tendria que autocentrarse en contra de la direccidon de rotacién del tornillo de conexion, no se lograra la
simplificacion deseada con el autocentrado. Resulté que, contrariamente a las indexaciones convencionales
montadas incorrectamente, la inhibicién se afloja agitando la parte de superestructura y, por lo tanto, se nota
rapidamente, y que entonces la parte de superestructura continlia centrandose, pero esta configuracion audn
no es satisfactoria.

Las conexiones mostradas en las Figuras 6 a 10 poseen un autocentrado rotacional. Eso significa que,
durante la incorporacion o unién de la parte de superestructura y la parte de pilar o la colocacién de una
sobre otra, se fuerza un movimiento de rotacién o se genera un momento de torsién, aunque no en todas las
posiciones de rotacion, pero a menudo de manera asistida por una fuerza axial. En este caso, de manera
similar a diversos mecanismos de engranaje, un movimiento puramente de traslacién da como resultado un
movimiento de rotacién. Esto se denominara en lo que sigue autocentrado rotacional. En el caso opuesto, sin
embargo, en el estado ensamblado, un momento de torsién que actle sobre los componentes ensamblados
también da como resultado una fuerza axial. El autocentrado rotacional simplifica enormemente la
incorporacion de una parte de superestructura en una parte de pilar. El técnico dental puede hacer uso de
esta simplificacion de manera analoga cuando incorpora la parte de superestructura en la parte de pilar
integrada en el modelo de escayola (situacidn positiva de la boca del paciente) durante la fabricacién de la
protesis dental individual. Otra simplificacion se da cuando la parte de superestructura se incorpora en la
parte de pilar en la boca del paciente.

La eleccion y configuracion de los parametros de conexion (por ejemplo, angulo de techo, angulo de
conicidad, excentricidad de las conexiones de cono ovaladas, diferencias en los diametros, maximos locales
y minimos locales, etc.) tienen una gran influencia en la calidad del autocentrado. A través de estos
parametros, se pueden establecer o definir las relaciones de transmisién de la transformacion de un
movimiento de traslaciéon en un movimiento de rotacion o viceversa. De manera similar a los mecanismos de
engranaje, la friccion entre las superficies de contacto de los elementos moviles emparejados, en este caso,
la parte de superestructura y la parte de pilar, tiene gran influencia en el funcionamiento suave. Existe el
riesgo de que, en caso de friccidn excesiva entre la parte de superestructura, la parte de pilar y/o el tornillo de
conexion, la parte de superestructura se atasque con la parte de pilar o, debido a la fuerza axial creciente
adicional a través de una inhibicién, no tenga lugar ninguna rotacién entre la parte de superestructura y la
parte de pilar. Por lo tanto, la friccion entre los puntos de contacto de la parte de superestructura y la parte de
pilar tiene gran influencia en el funcionamiento suave y la fiabilidad del autocentrado. Ademas, la friccién
entre el tornillo de conexién y la parte de pilar (a través de la rosca), pero en particular la friccion entre el
tornillo de conexién y la parte de superestructura (a través del asiento de tornillo) tiene gran influencia en el
funcionamiento suave del autocentrado rotacional.

La Figura 11 muestra una vista en seccién de una parte 1 de pilar con una parte 2 de superestructura
ensamblada por medio del tornillo 3 de conexidn y representada en una vista en seccién parcial. El detalle
marcado con el nimero de referencia 4 muestra el asiento de tornillo en la parte 2 de superestructura. La
Figura 12 muestra una ampliacidén del detalle marcado con el namero 4 en la Figura 11. El asiento 41 de
tornillo forma la superficie de contacto entre la parte 2 de superestructura y el tornillo 3 de conexion. Esta
superficie de contacto (asiento de tornillo) puede ser plana, como se muestra aqui, pero también puede estar
inclinada cénicamente o curvada. La reduccion de la friccion estatica y por deslizamiento en las superficies
41 de contacto ayuda considerablemente al funcionamiento suave durante el autocentrado rotacional.
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La friccidn estatica y la friccidn por deslizamiento de los siguientes puntos de contacto influyen en la
funcionalidad del autocentrado rotacional.

1. Las superficies de contacto de la indexacién cénica de la parte de superestructura y la parte de pilar.

2. Las superficies de contacto entre el tornillo de conexién y la parte de superestructura, es decir, el
asiento de tornillo en la parte de superestructura y el asiento de torillo en la cabeza del tornillo de
conexion.

Influir en las propiedades de la friccion estatica y por deslizamiento de las superficies descritas en los
parrafos 1 y 2 anteriores tiene una influencia decisiva en la funcionalidad del autocentrado rotacional.

Hay diferentes grados de dificultad para insertar partes de superestructura en la boca del paciente. Si se ha
de insertar una parte de superestructura en la zona de los dientes frontales, esta zona es en la mayoria de
los casos de facil acceso. Sin embargo, si se ha de insertar una parte de superestructura en la zona de los
dientes laterales, esto serd mas dificil, porque esta zona es de dificil acceso y se ve mas influida, por
ejemplo, por la capacidad de abrir la boca que la zona de los dientes frontales. Sucede con bastante
frecuencia que las partes de superestructura se insertan y no estan en la posicidn de rotacién correcta en el
primer intento. También puede suceder, en particular con los tipos de conexién cénica entre la parte de
superestructura y la parte de pilar, en los que se aplica una indexacién de las superficies de cono de manera
apical, que el tomillo de conexién se agarre en la parte de pilar, aunque la posicién de rotacién no sea
correcta y antes de que se acople el mecanismo de bloqueo rotacional de la indexacién. Esto significa que la
parte de superestructura no se ha insertado en su posicion final (y por consiguiente esta asentada demasiado
alta) y el tornillo de conexién, sin embargo, se puede atornillar. En la mayoria de los casos, el dentista
tratante no se dara cuenta de esto hasta que intente asentar la prétesis dental. Otro problema es el hecho de
que, de este modo, podrian dafiarse zonas de la parte de superestructura o de la parte de pilar. Por lo tanto,
seria una optimizacion considerable que la parte de superestructura se centrara automaticamente, con
respecto a la orientacion rotacional, tan pronto como el tornillo de conexioén se agarre en la parte de pilar.

Las siguientes modificaciones de superficie han mostrado un efecto positivo sobre el funcionamiento suave:
anodizacion simple (generacién electroquimica de una capa de 6xido), nitruracién de titanio o revestimiento
de nitruro de titanio, revestimiento de nitruro de cromo, anodizacion de tipo Il, y DLC (por sus siglas en inglés:
Carbono de Tipo Diamante o Revestimiento de Tipo Diamante) (revestimiento de diamante/carbono
monocristalino y/o policristalino). A través de estos procesos, la friccidn entre los elementos que participan en
la conexion se pudo reducir (aunque no todas las superficies de contacto estuviesen revestidas) hasta el
punto de que en los diferentes tipos de conexidon se daba completamente un autocentrado rotacional al
apretar el tornillo de conexion, utilizando los parametros clinica y mecanicamente razonables.

Es de gran importancia que la modificacion o el revestimiento modificador de la adhesion y la friccion sean
compatibles con el tejido y no irriten el tejido duro ni/o el tejido blando.

El revestimiento de las superficies de contacto entre la parte de superestructura y la parte de pilar y el
revestimiento del asiento de tornillo en la parte de superestructura y el asiento de tornillo en el tornillo de
conexion tuvieron la mayor influencia. Sin embargo, pudo observarse que el revestimiento de sélo una
superficie ya tiene una influencia positiva. Ya sélo el revestimiento del asiento de tornillo en el tornillo de
conexion o de la superficie de contacto de la parte de superestructura en direccién a la parte de pilar mejoro
considerablemente el funcionamiento suave.

Los ensayos han demostrado que la reduccion de las superficies de contacto de las superficies funcionales
predominantemente cénicas de la indexacion condujo a un éxito extraordinario en las conexiones internas
entre la parte de pilar y la parte de superestructura. Las conexiones internas se caracterizan por que esta
conformada una escotadura perfilada en la parte de pilar, en la que se acopla una espiga de contacto
conformada en la parte de superestructura (Figuras 8 a 9). En estos tipos de conexién, los angulos de
conicidad son en su mayor parte claramente mas pequefios que en los tipos de conexién mostrados en la
Figura 6 y la Figura 7. En los tipos de conexion representados en las Figuras 8 a 10, el riesgo de
atascamiento o inhibicién antes de que la parte de superestructura alcance su asiento final en la parte de
pilar es mayor. La funcionalidad pudo optimizarse en particular en las conexiones de cono ovaladas.

Cuando se comparan las propiedades deseadas de indexaciones con superficies funcionales cénicas y
autocentrado rotacional con respecto a la insercidon con una herramienta de atornillar que se acople
directamente en la parte de pilar y con respecto a la calidad del autocentrado, se observa que las
propiedades de friccidon estatica y por deslizamiento favorecedoras funcionan en direccion opuesta. Las
propiedades de friccion ventajosas contrarrestan la insercion por medio de una herramienta de atornillar que
se acople directamente en la parte de pilar.

El objetivo de la invencién es superar esta dificultad.
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Este objetivo se consigue segun la invencion separando el mecanismo de bloqueo rotacional con la funcién
de indexar la parte de superestructura en la primera parte de implante o parte de pilar de la funcién del
proceso de atornillado, instalando, debajo de la indexacién con un autocentrado rotacional, en la parte de
pilar otra indexacién que tiene paredes paralelas y no genera una fuerza que separe por empuje los
componentes bajo carga rotacional. Esta segunda indexacion se utiliza exclusivamente para insertar la parte
de pilar en el maxilar. Por lo tanto, cualquier dafio que ocurra no afectara a la funcion posterior entre la parte
de superestructura y la parte de pilar. El tipo y la geometria del mecanismo de bloqueo rotacional adicional en
la parte de pilar pueden ser multiples. En una realizacién particularmente ventajosa, el nimero de posiciones
utilizables de la escotadura perfilada utilizada para la indexacion es idéntico al nimero de posibles posiciones
de rotacion en el mecanismo de bloqueo rotacional utilizado para la inserciéon. La ventaja consiste en que,
durante la insercion, la persona tratante puede reconocer por la herramienta de atornillar déonde estan las
posibilidades de posicionamiento de una parte de superestructura, si la herramienta de atornillar esta provista
de marcas correspondientes.

Cuanto menor sea el namero de posibilidades de posicionamiento de la parte de superestructura en la parte
de pilar, mas importante es que el dentista tratante sepa de qué manera la indexacion/el mecanismo de
bloqueo rotacional estan orientados en el maxilar. En consecuencia, es muy importante que el nimero de
posibilidades de posicionamiento del indice provisto de las superficies funcionales inclinadas con respecto al
eje de la parte de pilar o al eje de la parte de superestructura, que sirve para indexar la parte de
superestructura, y del indice provisto de superficies funcionales orientadas en paralelo al eje de la parte de
pilar o al eje de la parte de superestructura, que sirven para atornillar en la parte de pilar, sea idéntico. De
esta manera, es posible colocar, en el instrumento de atornillar y/o en la parte de superestructura de
atornillar, marcas por medio de las cuales la persona tratante pueda reconocer la orientacion rotacional de la
indexacion o del mecanismo de bloqueo rotacional.

En una realizacion particularmente preferida, se proporciona un implante dental 1 que tiene una primera parte
de implante prevista para insertarla en un maxilar y una segunda parte de implante asociada con la misma,
prevista para fijar una prétesis dental, en donde las partes de implante pueden conectarse mecanicamente
entre si a través de una espiga de conexidn que esta conformada en una de las partes de implante y que se
puede insertar en un canal de recepcion previsto en la otra parte de implante, y en donde la espiga de
conexién y, adaptado a la misma, el canal de recepcion asociado con dicha espiga de conexién incluyen
cada uno en una zona de indexacion varias superficies de contacto inclinadas con respecto al eje longitudinal
de la primera parte de implante, en donde al menos una de las superficies de contacto en al menos una parte
de implante esta provista de un revestimiento reductor de la friccién.

En este implante dental, en la zona de indexacion, todas las superficies de contacto de las partes de implante
estan de manera particularmente preferible provistas de un revestimiento reductor de la friccién.

En un desarrollo adicional preferido del implante dental, sus partes de implante pueden conectarse
mecanicamente entre si a través de un tornillo de conexién, estando el asiento de tornillo del tomillo de
conexiodn en la parte de implante respectiva provisto de un revestimiento reductor de la friccion.

Ademas, se prefiere particularmente un implante dental con la construccion mencionada anteriormente,
cuyas partes de implante presentan en la zona de conexiéon una segunda zona de indexacion,
preferiblemente un mecanismo de bloqueo rotacional, con superficies funcionales coénicas que son
sustancialmente paralelas en relacién con el eje longitudinal de la espiga de conexion. En este implante
dental, de manera particularmente preferible las dos zonas de indexacion estan disefiadas para el mismo
namero de posibilidades de posicionamiento.

En una realizacién ventajosa adicional del implante dental, la superficie en seccidn transversal de la primera
indexacién conica o ahusada tiene una superficie ovalada entre las partes del implante.

Lista de numeros de referencia

1 Parte de pilar/implante dental

11 Rosca externa en la parte 1 de pilar

12 Rosca interna en la parte 1 de pilar

13 Escotadura perfilada en la parte 1 de pilar

15 Superficie 1 de techo en la parte 1 de pilar

155 Superficie 2 de techo en la parte 1 de pilar

16 Elemento de engrane/superficie de engrane en la parte 1 de pilar

17 Superficie funcional de indexacion/bloqueo en la escotadura 13 perfilada de la parte 1 de pilar
2 Parte de superestructura

21 Canal de tornillo en la parte 2 de superestructura

22 Pieza de conexion en la parte 2 de superestructura para fijar una prétesis dental
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23 Espiga de contacto en la parte 2 de superestructura

24 Zona de penetracion a través de la membrana mucosa de la parte 2 de superestructura

25 Superficie 1 de techo en la parte 2 de superestructura

255 Superficie 2 de techo en la parte 2 de superestructura

26 Elemento de engrane/superficie de engrane en la parte 2 de superestructura

27 Superficie funcional de indexacion/bloqueo en la parte 2 de superestructura

3 Tornillo de conexién para fijar la parte 2 de superestructura en la parte 1 de pilar

4 Detalle/detalle ampliado del asiento de tornillo del tornillo 3 en la parte 2 de superestructura
41 Asiento de tornillo/superficie de contacto entre el tornillo 3 de conexién y la parte 2 de
superestructura

AA Eje de la parte de superestructura

PA Eje de la parte de pilar
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REIVINDICACIONES

Parte (1) de implante destinada a introducirla en un maxilar, con un canal (13) de recepcién en el que se
puede insertar una espiga (23) de conexién asignada, en donde el canal (13) de recepcidn tiene en una
primera zona de indexacion una pluralidad de superficies (27) de contacto para la espiga (23) de
conexidon que estan inclinadas con respecto al eje longitudinal de la parte (1) de implante y una segunda
zona de indexacion, en forma de un mecanismo de bloqueo rotacional, con superficies funcionales
paralelas en relacién con el eje longitudinal de la espiga (23) de conexidn, caracterizada por que en su
primera zona de indexacion, con respecto a sus parametros de conexidén, el canal (13) de recepcién
esta configurado para un autocentrado rotacional durante la insercion de la espiga (23) de conexion.

Parte (1) de implante destinada a introducirla en un maxilar, con un canal (13) de recepcién en el que se
puede insertar una espiga (23) de conexién asignada, en donde, en una primera zona de indexacién, el
canal (13) de recepcién forma una superficie de contacto con una seccion transversal no redonda para
la espiga de conexidn que se estrecha en direccion al extremo apical, en donde el canal (13) de
recepcion tiene una segunda zona de indexacidén, en forma de un mecanismo bloqueo rotacional, con
superficies funcionales paralelas en relacidon con el eje longitudinal de la espiga (23) de conexién,
caracterizada por que en su primera zona de indexacion, con respecto a sus parametros de conexion, el
canal (13) de recepcion esta configurado para un autocentrado rotacional durante la insercion de la
espiga (23) de conexion.

Parte (1) de implante segun la reivindicacién 2, en la que la superficie de contacto en la primera zona de
indexacion esta inclinada con respecto al eje longitudinal de la parte (1) de implante y es ovalada en
seccidn transversal.

Parte (1) de implante segun una de las reivindicaciones 1 a 3, en la que ambas zonas de indexacion
estan disefiadas para el mismo nimero de posibilidades de posicionamiento.

Parte (1) de implante segun una de las reivindicaciones 1 a 4, en la que, en la primera zona de
indexacion, algunas o la totalidad de las superficies de contacto de la parte (1) de implante estan
provistas de un revestimiento reductor de la friccion.
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Fig. 11
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