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@ Resumen:

Mecanismo recolector-distribuidor de leche para anima-
les.

La presente Adicion a la Solicitud de Patente n°
P9900487 se refiere a un mecanismo recolector-distribui-
dor de leche para animales (vacas, ovejas, cabras, etc.)
concebida para la recogida de la leche de la operacién de
ordefo a un recipiente cerrado. Dicho mecanismo cons-
ta de un cuerpo y un embudo recolector-distribuidor. El
cuerpo puede ser fijado a un recipiente o en un soporte
previamente instalado. Este mecanismo recolector-distri-
buidor de leche tiene tres funciones principales: primera,
conducir el flujo de aire necesario para que una serie de
(n=1, 2, 3...) conjuntos-pezonera (de una, dos, tres, cua-
tro, etc. pezoneras) trabajen simultanea y continuamente;
segunda, recolectar de una forma simultanea y continua
a un recipiente previamente instalado, o recolectar y dis-
tribuir mediante un conducto a dicho recipiente, la leche
ordefada por la serie de (n = 1, 2, 3...) conjuntos-pezone-
ra; y tercera, al ser un ordefio ciclico y continuo, posibilitar
el movimiento de giro ciclico y continuo, manual o automa-
tico, del embudo recolector-distribuidor (de los conjuntos-
pezonera) en el tiempo correspondiente a la operacién de
ordefio.
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DESCRIPCION

Mecanismo recolector-distribuidor de leche para
animales.

Por la presente se solicita una Adicién a la Solici-
tud arriba mencionada. Unicamente se describirédn las
modificaciones realizadas. Se ha modificado el Titulo
de la primera solicitud. El nuevo Titulo es el siguien-
te: “Mecanismo recolector-distribuidor de leche para
animales”. Se ha creido conveniente mantener la in-
troduccién de la solicitud de patente, con la salvedad
de unas pequefias modificaciones.

La presente invencion se refiere a un mecanismo
recolector-distribuidor de leche para animales (vacas,
ovejas, cabras, etc.) concebida para la recogida de la
leche de la operacién de ordefio a un recipiente cerra-
do. Dicho mecanismo consta de un cuerpo y un embu-
do recolector-distribuidor. El cuerpo puede ser fijado
a un recipiente o en un soporte previamente instala-
do. Este mecanismo recolector-distribuidor de leche
tiene tres funciones principales: primera, conducir el
flujo de aire necesario para que una serie de (n=1, 2,
3...) conjuntos-pezonera (de una, dos, tres, cuatro, etc.
pezoneras) trabajen simultdnea y continuamente; se-
gunda, recolectar de una forma simultdnea y continua
a un recipiente previamente instalado, o recolectar y
distribuir mediante un conducto a dicho recipiente, la
leche ordefiada por la serie de (n = 1, 2, 3...) conjun-
tos-pezonera; y tercera, al ser un ordefio ciclico y con-
tinuo, posibilitar el movimiento de giro ciclico y con-
tinuo, manual o automadtico, del embudo recolector-
distribuidor (de los conjuntos-pezonera) en el tiempo
correspondiente a la operacion de ordefio.

Ademds de los campos o sectores industriales
mencionados en la solicitud de patente también puede
ser aplicado en la electroneumatica, electrohidraulica,
automatica, etc.

El estado de la técnica de esta Solicitud de Adi-
cidén es la misma que la que se menciona en la solici-
tud de patente.

El objeto de la presente Adicién a la Solicitud de
Patente es plasmar las modificaciones que se han rea-
lizado.

En lo que respecta a la fig. 1, se ha modificado
el siguiente apartado: “para que una serie (n = 1, 2,
3...) de animales (por ejemplo, cuatro) estén en orde-
fio simultdneo y continuo se tienen que cumplir las
siguientes tres condiciones: primera, conducir el flujo
de aire necesario para que una seriede (n=1, 2, 3...)
conjuntos-pezonera (en este caso, 4) trabajen simul-
tdnea y continuamente; segunda, recolectar y distri-
buir, mediante un conducto, de una forma simultanea
y continua a un recipiente previamente instalado, la
leche ordefada por la serie de (n = 1, 2, 3...) conjun-
tos-pezonera; y tercera, al ser un ordefio ciclico y con-
tinuo, posibilitar el movimiento de giro ciclico y con-
tinuo, manual o automadtico, del embudo recolector-
distribuidor (de los conjuntos-pezonera) en el tiempo
correspondiente a la operacién de ordefio”.

En la fig. 3 se muestra el mecanismo recolector-
distribuidor montado en el soporte correspondiente.
En ella se muestran las conducciones (mangueras o
tubos) de entrada y salida de aire y leche. Por otra
parte, un motor-reductor-variador transmite un movi-
miento de giro automdtico al embudo recolector-dis-
tribuidor del mecanismo.

En la fig. 4 se muestra una vista en corte EE (fig.
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8) del mecanismo recolector distribuidor de leche pa-
ra animales. En este mecanismo, el embudo recolec-
tor-distribuidor no tiene la rueda que se muestra en la
fig. 3, necesaria para que el movimiento de giro sea
automadtico. Tal y como se puede apreciar en las fig. 4
y 8, este mecanismo esta disefiado para el ordefo si-
multaneo, continuo e independiente de seis animales.
Al tener seis conductos de aire independientes cada
conjunto-pezonera recibe su pulsacién de forma in-
dependiente. Por otra parte, también tiene seis con-
ductos para la recoleccion de la leche ordenada. Para
el ordefio lo normal es que el nimero (n =1, 2, 3...)
de conductos de aire y de leche en el embudo reco-
lector sea el mismo (cada conjunto-pezonera necesita
un conducto de aire y un conducto de leche). Por el
contrario, el nimero (n = 1, 2, 3...) de conductos de
salida de aire en el cuerpo puede ser igual o distinto
al nimero de conductos de entrada en el embudo. Co-
mo ejemplo no limitativo, si el nimero de conductos
de salida de aire en el cuerpo es la mitad del nimero
de conductos de entrada de aire en el embudo, cada
dos conjuntos-pezonera trabajaran con la misma pul-
sacion.

Por otra parte, este mecanismo también puede ser
aplicado como componente en campos tales como la
electroneumatica, electrohidraulica, automatica, etc.
En este caso se le puede denominar mecanismo dis-
tribuidor ya que los fluidos (liquido, vapor y/o gas)
pueden circular en uno u otro sentido por cada uno de
los conductos que en este ejemplo estdn destinados
para el aire y la leche. Para estas ultimas aplicaciones
las combinaciones posibles son mucho mayores. Se
mencionan algunos ejemplos no limitativos: el fluido
que entra por dos 0 mds conductos del embudo pue-
de salir por un solo conducto en el cuerpo; el fluido
que entra por dos o més conductos del cuerpo puede
salir por un un solo conducto en el embudo, etc. Esto
es, la serie (n = 1, 2, 3...) de conductos del cuerpo se
puede combinar con la serie (n = 1, 2, 3...) de conduc-
tos del embudo (en este ejemplo, conductos de aire);
de la misma forma, la serie (n =1, 2, 3...) de conduc-
tos del embudo (en este ejemplo, conductos de leche)
se unen en un conducto principal. También se pueden
unir dos o mds mecanismos distribuidores entre si pa-
ra crear un mecanismo distribuidor mayor.

Todas las caracteristicas expuestas se comprende-
rdn mds facilmente con la siguiente descripcion hecha
con referencia a los dibujos adjuntos donde se mues-
tra una posible forma de realizacién dada a titulo de
ejemplo no limitativo. Dado que la numeracion de los
elementos, etc. de las figuras ha sido modificada con
respecto a la Solicitud de Patente, se realiza una des-
cripcién completa de cada figura.

La figura 1 muestra vistas en alzado y planta de
parte de una sala de ordefio. Dicha sala de ordefio esta
compuesta por un sistema de autocapturas y guiado
1 de animales 2 (cinta trasportadora con sistema de
autocapturas) que se mueve en la direccién 17. En la
cinta se muestran los espacios 15 que ocuparia cada
animal 2. También se muestra parte de una instala-
cién o equipo de ordefio. El mecanismo recolector-
distribuidor 10 esta fijado en el soporte 11. Este so-
porte 11, a su vez esta fijado en el muro 14. El me-
canismo recolector-distribuidor 10 consta de dos par-
tes fundamentales: el cuerpo 32 (fig. 4) que se fija en
el soporte 11, y el embudo recolector-distribuidor 29
(fig. 4) que gira dentro del cuerpo 32. En el ordefio,
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la cinta trasportadora con sistema de autocapturas y
guiado 1 mueve a los animales 2 y al juego de or-
defio (conjuntos-pezonera 4, colector 7, manguera de
aire 5 y mangueras de leche 6 y 8) correspondiente
de cada animal. Este movimiento hace girar el embu-
do 29 en el sentido 16 y posibilita el ordefio ciclico
y continuo del rebafio. El niimero de animales 2 (sus
ubres 3) en ordefio simultidneo y continuo serd igual al
nimero de conjuntos-pezonera 4 que estén trabajan-
do simultdnea y continuamente. La leche ordefiada, a
través de la manguera 6 de leche (la manguera 5 es
la del aire) es recogida en el colector 7; del colector
7, a través de la manguera 8 de leche (la manguera
5 es la del aire) es enviada al mecanismo recolector-
distribuidor 10. En este mecanismo recolector-distri-
buidor 10 se recoge la leche que viene de la serie de
(n=1,2, 3...) conjuntos-pezonera que en ese momen-
to estén trabajando simultdnea y continuamente. Del
mecanismo recolector 10, a través del tubo 12 (en la
direccién 13), envia la leche a una Unidad Final de
Ordeno. Por otra parte, los equipos de ordefio llevan
instalados potentes grupos de vacio. La depresion o el
vacio creado por estos se utiliza para extraer el aire de
una de las cavidades de cada pezonera, extrayendo de
esta forma la leche de la ubre 3 del animal. Para cada
pulsacién de ordeiio, el aire existente en una de las dos
cavidades de la pezonera (el conjunto pezonera puede
tener una serie de n = 1, 2, 3, 4... pezoneras) recorre
la manguera 5, atraviesa los orificios practicados en el
embudo recolector-distribuidor 29 y en el cuerpo 32
(fig. 4), y sale por cada una de las mangueras 9 hacia
el pulsador.

La figura 2 muestra una vista en alzado de parte
de una sala de ordefio. En ella, el mecanismo recolec-
tor-distribuidor 10 se fija directamente a un recipiente
cerrado 18 destinado a la recogida de leche. Este re-
cipiente 18 puede ser una Unidad Final de Ordefio,
Tanque, Céntara, etc.

La figura 3 muestra la instalacién del mecanis-
mo recolector-distribuidor 10 de leche para anima-
les montado en el soporte 11. En la parte exterior del
cuerpo 32 lleva instalado un moto-reductor-variador
23 que posibilita un movimiento de giro automadtico
del embudo 29 (fig. 4). Al girar el pifién 22 mueve
la correa 21 y hace girar la rueda 19 que el embu-
do 29 lleva en su cara anterior. Esta transmisién va
oculta mediante la tapa 20. También se muestran las
conducciones de entrada 5 y salida 9 de aire; y las
conducciones de entrada de leche 8 y la conduccién
de salida de leche 12.

La figura 4 muestra el mecanismo recolector-dis-
tribuidor (corte EE de la fig. 7) En este mecanismo,
el embudo 29 no muestra la rueda 19 (fig. 3) necesa-
ria para el movimiento de giro automatico. Tal y co-
mo se puede apreciar en la fig. 7, la cara anterior del
embudo 29 tiene seis orificios 39 de entrada de aire.
De la misma forma, el cuerpo 32 tiene seis orificios
38 de salida de aire. Esto es, cada orificio de entra-
da de aire tiene su correspondiente orificio de salida.
De esta forma se consigue que cada conjunto-pezo-
nera funcione de forma independiente. En esta cara
anterior también tiene seis orificios 25 de entrada de
leche. La leche que entra por cada uno de los orificios
25 se recoge en el orificio principal del embudo y sale
por el tubo 12. La conexién del extremo posterior del
embudo 29 con el tubo 12 se realiza mediante el retén
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34. El extremo posterior del embudo 29 gira con res-
pecto al retén 34; el tubo 12 permanece fija. El orificio
principal del embudo 29 en su cara anterior esta tapa-
do mediante el tapén 24. En caso necesario, después
de cada ordefio, se sacaria el tapén 24 para la limpie-
za de la zona donde se juntan las seis conducciones
de leche. Los rodamientos 27 y 33, y sus respectivos
anillos elasticos, fijan el embudo 29 en el cuerpo 32
y facilitan el giro de este dentro del cuerpo 32. El re-
tén 26 obtura la entrada de agua, polvo, etc. y la sa-
lida de grasa del rodamiento autolubricado. Cada par
de retenes 28 hacen posible que cada cavidad 31 para
conduccidn de aire sea independiente del resto de las
cavidades (en este caso de las cavidades 30) y del ex-
terior. La cavidad 30 estd en conexion con el exterior
mediante el orificio 43 (fig. 8). El tubo 12, mediante el
manguito de sujecién 36 y el disco 35, y el cuerpo 32
se posicionan y fijan al soporte 11 utilizando los ele-
mentos de sujecién adecuados. Las conducciones 40
(fig. 5) de los seis orificios de aire 39 son pasantes, de
lado a lado, a lo largo del embudo 29. Pero para que
las conducciones sean independientes cinco de ellos
estan tapados mediante tornillos prisioneros 37. En la
fase de limpieza de la instalaciéon de ordefio, la lim-
pieza del mecanismo recolector-distribuidor se haria
como sigue: el agua que viene por las conducciones
8 (fig. 3) y entra por cada uno de los orificios 25 sale
por el orificio 12. Para mejorar la limpieza del orifi-
cio principal se puede quitar el tapén 24 y conectar
en este orificio una nueva conduccién de agua. Asi la
limpieza puede ser mejor y mas rapida.

La figura 5 nos muestra un corte AA del meca-
nismo recolector-distribuidor 10 (fig. 4). En ella se
muestran las seis conducciones de aire 40 practica-
dos. Cinco de las conducciones 40 estdn tapados por
tornillos prisioneros. Para esta cavidad 31 solo es ne-
cesario que una de las conducciones 40 esté libre.

La figura 6 nos muestra un corte BB del meca-
nismo recolector-distribuidor 10 (fig. 4). En ella se
muestra una de las cinco conexiones restantes entre
el orificio 39 del embudo 29 y el orificio 38 del cuer-
po 32. Esta conexion se consigue mediante un orificio
radial 41 practicado en el embudo 29, que conecta la
conduccién 40 con la cavidad 31.

La figura 7 nos muestra una vista D (esta repre-
sentada parcialmente) del mecanismo recolector-dis-
tribuidor 10 (fig. 4). En ella se muestra la distribucién
de los seis orificios 25 de entrada de leche, los seis
orificios 39 de entrada de aire, y del orificio principal
del embudo 29.

La figura 8 nos muestra un corte CC del meca-
nismo recolector-distribuidor 10 (fig. 4). Cada par de
retenes 28, a cada lado, esta separado por una cavidad
30. El cuerpo 32 tiene practicado un orificio 43 para
cada cavidad 30. El agujero 43 cumple dos funciones:
primera, posibilitar la introduccién de lubricante para
lubricar los retenes 28; y segunda, controlar el buen
funcionamiento (buena obturacién) de los retenes 28
a cada lado de la cavidad 30. Si los retenes 28 no ob-
turan bien entrard aire por el agujero 43. El agujero
esta practicado de tal forma que el nivel del recipiente
42 sobrepasa y lubrica el labio de los retenes 28.

Las disposiciones anteriormente indicadas son
susceptibles de modificacién sin alterar el principio
fundamental.



5 ES 2 283 155 Al 6

REIVINDICACIONES

1. Mecanismo recolector-distribuidor de leche pa-
ra animales (vacas, ovejas, cabras, etc.), caracteriza-
do porque esta concebido para la recogida de la le-
che de la operacidn de ordefio a un recipiente cerrado.
Dicho mecanismo consta de un cuerpo y un embudo
recolector-distribuidor. El cuerpo puede ser fijado a
un recipiente o en un soporte previamente instalado.
Este mecanismo recolector-distribuidor de leche tiene
tres funciones principales: primera, conducir el flujo
de aire necesario para que una serie de (n =1, 2, 3...)
conjuntos-pezonera (de una, dos, tres, cuatro, etc. pe-
zoneras) trabajen simultdnea, continua e independien-
temente (en caso necesario); segunda, recolectar de
una forma simultdnea y continua a un recipiente pre-
viamente instalado, o recolectar y distribuir median-
te un conducto a dicho recipiente, la leche ordefiada
por la serie de (n = 1, 2, 3...) conjuntos-pezonera; y
tercera, al ser un ordefio ciclico y continuo, posibili-
tar el movimiento de giro ciclico y continuo, manual
o automatico, del embudo recolector-distribuidor (de
los conjuntos-pezonera) en el tiempo correspondiente
a la operacién de ordefio.

2. Mecanismo recolector-distribuidor de leche pa-
ra animales segun las reivindicaciones 1, caracteri-
zado porque un motor-reductor-variador fijado en el
cuerpo del mecanismo trasmite el movimiento de giro
automadtico (en caso necesario) al embudo recolector-
distribuidor. Para ello, el embudo recolector-distribui-
dor, en la parte anterior, lleva una rueda.

3. Mecanismo recolector-distribuidor de leche pa-
ra animales segun las reivindicaciones 1y 2, caracte-
rizado porque la cara anterior del embudo recolector
distribuidor tiene una serie (n = 1, 2, 3...) de orificios
de entrada de aire. De la misma forma, el cuerpo tiene
una serie (n = 1, 2, 3...) de orificios de salida de aire.
Si el numero de orificios de entrada y salida de aire es
el mismo cada conjunto-pezonera funcionara de for-
ma independiente. En esta cara anterior también tiene
una serie (n = 1, 2, 3...) de orificios de entrada de le-
che. Cada conjunto-pezonera tiene una manguera de
leche y otra de aire. Por ello, el niimero de orificios de
entrada de aire y de leche en la cara anterior del embu-
do tiene que ser el mismo. La leche que entra por cada
uno de los orificios se recoge en el orificio principal
del embudo y sale por el tubo de conduccién posterior.
La conexi6n del extremo posterior del embudo con el
tubo de conduccién se realiza mediante un retén. El
extremo posterior del embudo gira con respecto al re-
tén; el tubo de conduccién permanece fija. El cuerpo
del mecanismo y el tubo de conduccién de leche del
lado posterior se posicionan y fijan al soporte utili-
zando los elementos de sujecién adecuados. El tubo
se posiciona y fija mediante un manguito de sujecion
y un disco. El orificio principal del embudo en su cara
anterior esta tapado mediante un tapén. En caso nece-
sario, después de cada ordefio, se puede sacar el tapén
para la limpieza de la zona donde se juntan la serie de
conducciones de leche. Los rodamientos y sus respec-
tivos anillos eldsticos fijan el embudo en el cuerpo, y
facilitan el giro de este dentro del cuerpo. El mecanis-
mo recolector-distribuidor, en su cara anterior, lleva
un retén que tiene como funcién obturar la entrada de
agua, polvo, etc. y la salida de grasa del rodamien-
to autolubricado. Para aislar las conducciones de aire
dentro del cuerpo, cada conduccidn es aislada del res-
to mediante un par de retenes. Entre estos dos retenes
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esta la cavidad que une las conducciones de entrada y
salida de aire. Entre cada par de retenes también hay
una cavidad que estd en conexion con el exterior me-
diante un orificio. La serie (n = 1, 2, 3...) de conduc-
ciones de aire practicados en el embudo son pasantes,
de lado a lado, a lo largo de él. Para que las conduc-
ciones sean independientes, en su cara posterior, todas
menos una estin tapadas mediante tornillos prisione-
ros, soldadura, etc. Las conducciones de aire restan-
tes, en la seccién que contiene la cavidad creada por
el par de retenes, se conectan de forma independiente
a cada cavidad mediante un orificio radial practica-
do en el embudo. Entre cada par de retenes hay una
cavidad que esta conectada con el exterior median-
te un orificio practicado en el cuerpo. Dicho orificio
cumple dos funciones primera, posibilitar la introduc-
cién de lubricante para lubricar los retenes; y segunda,
controlar el buen funcionamiento (buena obturacion)
de dichos retenes. Si los retenes no obturan bien en-
trard aire por los orificios practicados en el cuerpo.
Los orificios estan practicados de tal forma que el ni-
vel del recipiente sobrepasa y lubrica el labio de los
retenes.

4. Mecanismo recolector-distribuidor de leche pa-
ra animales segtn las reivindicaciones 1 a 3, carac-
terizado porque al tener una serie (por ejemplo, seis)
de conductos de aire independientes cada conjunto-
pezonera recibe su pulsacién de forma independiente.
Pero el nimero (n = 1, 2, 3...) de conductos de sali-
da de aire en el cuerpo puede ser igual o distinto al
ndmero de conductos de entrada en el embudo. Co-
mo ejemplo no limitativo, si el nimero de conductos
de salida de aire en el cuerpo es la mitad del nimero
de conductos de entrada de aire en el embudo, cada
dos conjuntos-pezonera trabajaran con la misma pul-
sacion.

5. Mecanismo recolector-distribuidor de leche pa-
ra animales segtn las reivindicaciones 1 a 4, caracte-
rizado porque en la fase de limpieza de la instalacién
de ordefio, la limpieza del embudo recolector-distri-
buidor se harfa como sigue: el agua que viene por las
conducciones (las que en el ordefio son de leche) de
la cara anterior del embudo sale por el tubo de con-
duccién principal de la cara posterior del mecanismo.
Para mejorar la limpieza del orificio principal del em-
budo se puede quitar el tapén y conectar en este ori-
ficio una nueva conduccién de agua. Asi la limpieza
puede ser mejor y mds rapida.

6. Mecanismo recolector-distribuidor de leche pa-
ra animales segun las reivindicaciones 1 a 5, caracte-
rizado porque puede ser instalado como componente
en distintos campos industriales tales como la electro-
neumadtica, electrohidraulica, automadtica, jugueteria,
etc. También se pueden construir mecanismos simila-
res para uso doméstico e industrial. En este caso se le
puede denominar mecanismo distribuidor ya que los
fluidos (liquido, vapor y/o gas) pueden circular en uno
u otro sentido por cada uno de los conductos destina-
dos para el aire y la leche. Para estas dltimas aplica-
ciones las combinaciones posibles son mucho mayo-
res. Se mencionan algunos ejemplos no limitativos: el
fluido que entra por dos o méds conductos del embu-
do puede salir por un solo conducto en el cuerpo; el
fluido que entra por dos o mds conductos del cuer-
po puede salir por un solo conducto en el embudo,
etc. Esto es, la serie (n = 1, 2, 3...) de conductos del
cuerpo se puede combinar con la serie (n =1, 2, 3...)
de conductos del embudo (en este ejemplo, conductos
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de aire); de la misma forma, la serie (n = 1, 2, 3...)
de conductos del embudo (en este ejemplo, conduc-
tos de leche) se unen en un conducto principal. Tam-
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bién se pueden unir dos 0 mas mecanismos distribui-
dores entre si para crear un mecanismo distribuidor
mayor.
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