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(54) Zapeieni pro sledovani stavii mikroprocesorsvych shérnic v redlném Ease
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Vynédlez se tyka obvodového zapojeni k
roz§ifeni funkce analyzdtoru. Zapojeni je 4
uréeno k diagnostice v softwaru a hardwa- \f’
ru mikroprocesort.
Podstatou vynélezu je, Ze sledované mi- AD 2
kroprocesorové shérnice jsou spojeny s rych- 1
lou paméti RAM, spojenou s &itadem modu- [, 3 R
lo N, prficemZ datové vystupy rychlych pa- R
méti RAM jsou apojeny s mikropoditatem —_—>
analyzatoru, ktery je vystupy spojen ples I

dvé hradla s Citatem modulo N. Zapojeni 7 F[D}—ﬂjﬂ“
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je urdeno pro automatické ov&fovéani pa- Lr————l $
rametrit mikroprocesorovych systémi. L
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Vyndlez se tykd zapojenl pro sledovéni
stavit mikroprocesorovych sbérnic v redl-
ném ¢aze. Je urden zejména k analyze pro-
gramfi ¢ moZnosti zpé&tnédho sledovani n-
-krokti prochdzeného programu.

V elektronickych zafFizenich urdenych k
zjiStovani stavli mikroprocesorovych systé-
mil se pouZivd analyzatorli mikroprocesoro-
vych sbé&rnic. Analyzdtor tvofi v podstaté
vstupni registry zapojené v obvodové kom-
binaci s Casovacimi obvody, komparatory,
zpoZdovacimi a sekvendnimi obvody. Shé&r-
nice jsou paralelnd spojeny s mikropodita-
tem 5 kldvesnici. Timto zafizenim se zji§-
tuji data na zadané adrese programu, u kte-
rych je moZnost i zpétné sledovat program.
Sledovani kaZdého zp&tného kroku progra-
mu je v podstatd méfenim v rlznych ¢aso-
vych smyCkéach. P¥i analyze mikroproceso-
movych sbérnic je dileZitd sledovat zp&tné,
zejména posloupnost programovych krokd,
a to neien v postupnych ¢&asovych smydé-
kéch, nybrz v jedné Casové smydce, coZ do-
savadni zapojenl neumoZiiuje.

Tute nevyhodu odstrafiuje zapojeni pro
sledovani stavii mikroprocesorovych sbér-
nic v redlném d&ase, podle vyndlezu, jehoZ
podstatou je, Ze mikroprocesorové shé&rnice
jsou spoiené s rychlymi pamétmi RAM, kte-
ré jsou adresovymi vstupy spojené s &ita-
¢em modulo N a datovymi vystupy a [idi-
c¢im vstupem s mikrapoditafem s klavesni-
ci, ktery je soulast! analyzitoru, ktery je
dvéma vystupy spojen se vstupy druhého
hradla, jehoZ wvystup je spojen s druhym
vstupem prvniho hradla, jehoZ prvni vstup
je spojen s vystupem mikropofitale a jeho
vystup se wstupem c¢itafe modulo N.

Hlavni pPednosti zapojeni je rychld ana-
lyza poZadovaného programu z mikropro-
cesorovych sbérnic v redlném d&ase 5 moZ-
nosti sledovdni N piedchédzejicich kreokd v
jedné fasové smycdce.

Vynédlez bliZe objasni vykres, kde na ob-
razku je znézornéno blokaové uspofddéani
zapojeni.

Zapojeni na obrdzku tvoli mikroproceso-
rovd shérnice 7 spojend s rychlymi pamét-
mi 3 RAM. Tyto rychlé paméti 3 RAM jsou
spojeny jednak s adrezovymi vstupy AD, s
¢itatem 4 modulo N a jednak datovymi vy-
stupy DT a Fidicim vstupem 12 s mikropo-
CitaCem 2, ktery je soucédsti analyzétoru 1

4

mikroprocesorovich sb&rnic. Mikropod&itat
2 je spojen jednak s klavesnici 11 ke spous-
téni signdld HIS a HIS 1 a jednak vystupem
10 signdld POS s prvnim vstupem prvniho
hradla 5, druhym vstupem spojeného s vy-
stupem druhého hradla 6. Vystup prvniho
hradla 5 je spojen s itafem 4 modulo N.
Vystupy 8, 9 analyzitoru 1 mikroprocesoro-
vych sb&rnic jsou spojeny se vstupy druhé-
ho hradla 6.

Zapojeni pracuje za provozu takto:

Nejprve se nastavi analyzdtor 1 mikro-
procesorovych sbérnic do vychoziho posta-
veni ve zvoleném reZimu. Na analyzovanych
sbérnicich 7 se pofnou ménit adresy 1 data.
Rychla pamé&t 3 RAM, ktera je nastavena
do reZimu &teni signdlem R, postupné za-
znamendvd N poslednich adres a dat. Ci-
tat 4 modulo N registruje v zavislosti na
pulsech signdlli DIS — HIS, prochézejicich
ob&ma hradly 5, 6, takZe kaZdy puls toho-
to signdlu oznamuje novd data a adresy na
analyzovanych sb&rnicich 7. Na v§stupu &i-
tade 4 modulo N se oblevuji €isla, ktera ad-
resuji jednotlivé buitky rychlé pam8ti 3
RAM tak, Ze se zapiSe vZdy N. hodnota a
N-+1. hodnota se zapisuje na misto hodnoty
prvni. Tim je v rychlé paméti 3 RAM za-
psdno vZdy poslednich N hodnot sledova-
ného programu. Shoduje-li se nastavend
adresa s adresou hledanou na analyzované
sbé&rnici 7, pak analyzdtor 1 mikroproceso-
rovych sbé&rnic vySle signédl DIS, ktery za-
blokuje druhé hradlo 6 a tim i signdl DIS-
-HIS. Stisknutim kldvesnice 11-HIS 1 vytva-
Fime programov®& v mikropofitati 2 signal
POS. Timto signdlem posunujeme <&itac 4
modulo N, ktery adresuje rychlou pamét 3
RAM. Z4arovei signdlem R se pfepina rychld
pamét 3 RAM do reZimu &teni. Mikropo€i-
tad 2 z adresované buiiky rychlé paméti 3
RAM vyé&te uloZenou hodnotu, zapile do své
operatni paméti a vystupem 10 vySle znovu
signdl POS a cely d&j se opakuje, aZ je v
operadni paméti mikropo&itate 2 zazname-
néno v8ech N ‘hodnot. Stisknutim klavesni-
ce 11-HIS se zobrazi prvni hodnota, dalS$im
stisknutim zobrazi se dal8i atd., aZ N-t4.
Nésledné stisknuti vyveld zobrazeni prvni
hodnoty atd. ‘

Zapojeni je urdeno zejména pro vyuZitl
v méfici technice pro automatické ové&Ffovani
parametri mikroprocesorovych systémi.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro sledovani stavi mikroproce-
sorovych shérnic v redlném &ase, vyznalené
tim, #e mikroprocesorové sbé&rnice (7) jsou
spojené s rychlymi pamétmi (3) RAM, které
jsou adresovymi vstupy (AD) spojené s &i-
tatem (4) moduloc N a datovymi vystupy
(DT) s ¥idicim wstupem (12) s mikropodita-
Sem (2) s klavesnici (11}, ktery je soudésti

analyzdtoru (1), ktery je dv8ma vystupy (8,
9) spojen se vstupy druhého hradla (6}, je-
hoZ vystup je spojen s druhyim vstupem prv-
niho hradla (5), jehoZ prvni vstup je spo-
jen s vystupem (10) mikropo&itate (2) a
jeho wvystup se vstupem ¢&itafe (4} modulo
N.

1 list vykresii
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