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(54) (57) РЕВЕРСИВНЫЙ ПРИВОД ЛИТЕ­
РОНОСИТЕЛЯ, содержащий смонтирован­
ный в корпусе дифференциальный механизм, 
включающий несущее сателлиты водило. 

жестко установленное на связанном с лите­
роносителем выходном валу, размещенные 
на последнем конические солнечные колеса 
с полыми ступицами, одна из которых сво­
бодно сидит на выходном валу, связанные 
со средством включения, имеющим муфты, 
и приводной вал, отличающийся тем, что, 
с целью упрощения конструкции, выходной 
вал дифференциального механизма жестко 
связан с литероносителем, а ступица другого 
солнечного колеса свободно установлена 
на выходном валу, при этом каждая муфта 
средства включения, смонтирована на ступи­
це соответствующего солнечного колеса для 
подсоединения ступицы к приводному валу.
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Изобретение относится к пишущим и им
подобным машинам и может быть исполь­
зовано для привода литероносителя, совер­
шающего реверсивные циклические переме­
щения.

Известен реверсивный привод литероно­
сителя, содержащий смонтированный в кор­
пусе дифференциальный механизм, включаю­
щий несущее сателлиты водило, жестко уста­
новленное на связанном с литероносителем 
выходном валу, и размещенные на последнем 
конические солнечные колеса с полыми сту­
пицами, одна из которых свободно сидит 
на выходном валу [1].

Недостатком известного устройства яв­
ляется сложность конструкции.

Целью изобретения является упрощение 
конструкции.

Поставленная цель достигается тем, что 
в реверсивном литероносителе, содержащем 
смонтированный в корпусе дифференциаль­
ный механизм, включающий несущее сател­
литы водило, жестко установленное на свя­
занном с литероносителем выходном валу, 
размещенные на последнем конические сол­
нечные колеса с полыми ступицами, одна 
из которых свободно сидит на выходном 
валу, связанные со средством включения 
имеющим муфты и приводной вал, выходной 
вал дифференциального механизма жестко 
связан с литероносителем, а ступица другого 
солнечного колеса свободно установлена 
на выходном валу, при этом каждая муфта 
средства включения смонтирована на сту­
пице соответствующего солнечного колеса 
для подсоединения ступицы к приводному 
валу.

На фиг. 1 изображена кинематическая 
схема реверсивного привода рабочего органа 
пишущей машины; на фиг. 2 — устройство 
с приводом от трех конических колес; на 
фиг. 3 — устройство с приводом от трех 
цилиндрических колес.

Реверсивный привод литероносителя пи­
шущей машины содержит выходной вал 1, 
жестко связанный с осью 2 водила диффе­
ренциального зубчатого механизма 3. По­
следний включает конические зубчатые ко­
леса 4, установленные с возможностью вра­
щения на оси 2, и солнечные колеса 5 и 6, 
свободно размещенные на валу 1 и входящие 
в зацепление с колесами 4. Ступицы сол­
нечных колес 5 и 6 выполнены в виде полых 
валов 7 и 8, на которых жестко закреплены 
ведомые полумуфты 9 и 10 управляемых 
муфт 11 и 12. На полых валах 7 и 8 уста­
новлены с возможностью свободного вра­
щения ведущие полу муфты 13 и 14. которые 
управляются электромагнитами 15 и 16. 
Ведущие полу муфты 13 и 14 жестко при­
креплены к коническим зубчатым колесам 17 
и 18, входящим в зацепление с одним общим 
коническим зубчатым колесом 19, жестко' 
укрепленным на постоянно вращающемся 
приводном валу 20.
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В другом варианте ведущие полумуф­
ты 13 и 14 жестко прикреплены к одинако­
вым цилиндрическим зубчатым колесам 21 
и 22. Колесо 21 связано с шестерней 23, 
жестко размещенной на приводном валу 20, 
а колесо 22 связано с этим приводным валом 
через паразитное зубчатое цилиндрическое 
колесо 24, размещенное на промежуточной 
оси 25, и шестерню 26.

Устройство работает следующим образом.
Управление реверсивным приводом осу­

ществляется от блока управления (не пока­
зано), выдающего команды для отработки 
требуемого цикла на управляющие электро­
магниты.

При отсутствии сигналов из блока управ­
ления на электромагниты 15 и 16 пружинные 
муфты 11 и 12 разомкнуты и вал 1 непод­
вижен.

При поступлении сигнала на электро- 
управляемые магниты 15 и 16 замыкаются 
пружинные муфты 11 и 12 соответственно. 
Длительность замыкания муфт определяется 
длительностью входного сигнала на электро­
магнит, определяемый величиной заданного 
цикла, а выбор замыкаемой муфты 11 или 
12 — требуемым направлением вращения 
выходного вала. Если необходимо его вра­
щение по часовой стрелке, то замыкается 
пружинная муфта 11, ведущая полумуфта 
которой получает движение от постоянно 
вращающегося приводного вала 20 через 
коническое зубчатое колесо 19 и коническое 
зубчатое колесо 17. А так как ведомая 
полумуфта жестко связана с солнечным 
колесом 5, то, вращаясь, солнечное колесо 5 
заставляет обегать зубчатые колеса 4 вокруг 
неподвижного конического зубчатого коле­
са 6. Перемещаясь, колеса 4 приводят во 
вращение ось 2, а следовательно, жестко 
связанный с ним выходной вал 1 вращается 
при этом по направлению, совпадающему 
с направлением вращения ведущей полу­
муфты 12, т. е. по часовой стрелке. Для того, 
чтобы выходной вал 1 вращался против 
часовой стрелки, сигнал подается на управ­
ляющий электромагнит 16 и через ведущую 
полумуфту 14 — на солнечное колесо 6. 
А так как ведущая полу муфта 14 получает 
движение от конического зубчатого коле­
са 18, которое вращается в противополож­
ном направлении по отношению к коничес­
кому зубчатому колесу 17, то она задает 
вращение солнечному колесу 6 против часо­
вой стрелки. Поэтому выходной вал 1, полу­
чая движение от солнечного колеса 6 через 
ось 2, вращается реверсивно, против часовой 
стрелки.

Устройство (фиг. 3) работает аналогично 
Отличие заключается в том, что реверсивное 
движение солнечным колесам 5 и 6 переда­
ется от приводного вала 20 через систему 
цилиндрических зубчатых колес. Солнечное
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колесо 5 получает движение через цилиндри­
ческие зубчатые колеса 21 и 23, а солнечное 
колесо 6 — через цилиндрические зубчатые 
колеса 22, 24 и 26, где "колесо 24 является 

паразитным, для получения реверсивного 
движения на этом солнечном колесе 6.

Изобретение более просто по конструкции 
и надежнее в эксплуатации.
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