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KIVONAT

A taldlmany targya eljaras forgdajto lizemeltetésére,
amelynek forgbszamyait a forgoészamyakra manualisan
kifejtend§ erd alapjan — a forgdszarnyak mozgasat meg-
allapito vezérlésen keresztiil — villamos motorral moz-
gasba hozzuk és vezéreljiik, ahol a taldlmany szerint a
forgodajtot allanddan kifejtendé manuélis erd révén ta-
mogatasi izemmaodban, illetve szervoiizemmodban mi-
kédtetjiik, amikor is a forgdszarnyaknak a manualis erd
altal megvaldsitott mozgasat érzékeljiik, aminek sordn a
forgoszarmyak keriileti sebességét (v,) novekmény-
jeladd segitségével megallapitjuk és kozponti mikro-
processzoros vezérléshez/szabilyozashoz tovabbitjuk,
ahol a mikroprocesszoros vezérlés/szabalyozas segitsé-
gével a keriileti sebességbdl (v,,) a villamos motor sz-
mara vezérlési, illetve szabalyozasi elirasként — a kerii-
leti sebességnél (v,,) egy beallithato értékkel (Av) ki-
sebb — tdmogatasi sebességet (v,) szamitunk ki.

A taldlmany szerint Ggy is eljarhatunk, hogy a for-
g6ajtd forgdszamyait egy vezérlGjellel mozgasba hoz-
zuk, majd ezt kovetden a forgdajtot allandoan kifejten-
dé manudlis ervel tamogatasi iizemmodban, illetve
szervolizemmodban mikddtetjitk, amikor is a forgd-
szarnyaknak a manudlis eré altal megvalositott mozga-

A leirds terjedelme 6 oldal (ezen beliil I lap dbra)

sat érzékeljiik, aminek soran a forgdszarnyak keriileti
sebességét (v;,) ndvekményjelado segitségével megalla-
pitjuk és kézponti mikroproceszszoros vezérléshez/sza-
balyozashoz tovabbitjuk, ahol a mikroprocesszoros ve-
zérlés/szabalyozas segitségével a keriileti sebességbol
(vy) a villamos motor szamdra vezérlési, illetve szaba-
lyozasi elGirasként — a keriileti sebességnél (v,,) egy
beallithato értékkel (Av) kisebb — tamogatasi sebességet
(v,) szamitunk ki.
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A talalmany targya eljaras forgodajté iizemeltetésére,
amelynek forgdszarnyait a forgdszarnyakra manudlisan
kifejtendd erd alapjan — a forgoszarnyak mozgasat meg-
allapité vezérlésen keresztiil — villamos motorral moz-
gasba hozzuk és vezéreljiik.

Az eljaras tehat forgoajto lizemeltetésére szolgal,
amelynek forgészarnyait villamos motorral hajtjak,
amelynek hajtasat és fordulatszamat mikroprocesszoros
vezérléssel, illetve szabalyozassal vezérelik, illetve sza-
balyozzak, ahol viszont a villamos motor nem a teljes
hajtéerdt szolgaltatja, hanem annak csupédn egy részét,
mig az ajton athalado6 személynek a forgészamnyal valo
allandé érintkezés révén — a forgoszamy forgasi sebes-
ségének fenntartasa érdekében — a forgdszarmyra a villa-
mos motor altal nem biztositott erdt kell kifejtenie.
A forgdszamyak forgasi sebességét szokasos moddon
novekményjelado segitségével mérik. A kdzpontosan
dgyazott forgoszamyak két dobfalon beliil helyezked-
nek el, amelyek rendszerint egymassal atlésan szemben
1év6 be- és kijaratok révén vannak megszakitva. A szo-
kéasosan meglévd sziikséges biztonsagi elektronikus el-
rendezések, mint példaul érzékeldk stb., egy ilyen jelle-
gl forgdajtd (karusszelajtd) biztonsagos lizemeltetésé-
hez nem sziikségesek.

A villamos motorral hajtott forgdszarnyak szamara a
beépitési helyzettdl fiiggden rendszerint sziikséges olyan
érzékelBelrendezés, amely a hasznalo személyek bizton-
sagat szolgalja és nagy raforditast igényel. Ilyen elrende-
zések példaul kapcsoldbetétek, érzékeldrudak, fényfiig-
gony6k, infravords és radarjelz6k és fénysorompok ré-
vén képezhetSk ki. Ezen érzékelok énmagukban bizto-
sitjdk az ilyen forgoajto veszélytelen mikodését.
Amennyiben viszont névekvé mértékben ilyen jellegii
biztonsagi érzékelSelrendezéseket épitenek be a forgoaj-
toba, eléfordulhat, hogy a kiilonb6zd biztonsagi rendsze-
rek az ajté tulajdonképpeni mozgasat zavarjdk, azaz
gyakran el6fordulhat a forgdajté vészlekapcsoldsa, ami
rendszerint egy megfeleléen oktatott személyzet altal
torténd manudlis jrabekapcsolast tesz sziikségessé.

Az US 4581849 lajstromszami szabadalmi leirds
motoros hajtassal ellatott forgoajtot ismertet. A forgdaj-
t6 szarnyait elsd lépésben a forgdszarnyakra manualisan
kifejtendd ervel hozzdk mozgisba. A forgészamyak
mozgasat érzékelik és vezérléshez tovabbitjak, amely
vezérlés a hajtomotort hozza forgisba. A meglévd
érzékeldelrendezés biztositja, hogy az ajté ismét X hely-
zetbe keriiljén, miutdn a személy az ajtét elhagyta. Az
EP 0340771 Al lajstromszadmu szabadalmi leirasbol
olyan forgdajté ismert, amelynél az egyes, kozéps6 tar-
tomanyban rogzitett ajtoszamyakat hajtémotor hajtja.

A DE 3934662 Al lajstromszamu szabadalmi leiras
olyan forgdajtét ismertet, amely biztonsagi kapcsolasi
elrendezéssel és villamosan fékezhetd vagy rogzithetd
lenditétomeggel van ellatva. Egy mikroprocesszorral
ellatott, programozhat6 vezérlés vezérli az ajté mozga-
sat és arrél is gondoskodik, hogy a biztonsagi érzékelék
¢és berendezések az ajté zavarmentes mozgasat tegyék
lehetdvé.

A fentiekben emlitett forgoajtokon kiviil l1éteznek
olyanok is, amelyek nincsenek hajtdmotorral ellatva.
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Az ilyen, manualisan mikddtetett forgoajtok rendsze-
rint 4tmérSjikk vonatkozasaban korlatozva vannak, mi-
vel a haszndlé személynek a forgdszarnyakat sajat erd-
vel manudlisan mozgdasba kell hoznia. Ez kiiléndsen
1ddsebb, illetve rokkant személyek esetében gyakran
csak nagy erSfeszitések révén vagy egyéltalan nem biz-
tosithat6. Az ilyen, manudalisan mikédtetett forgoajtok-
nal a nemlétezd hajtas altal egyébként okozott ve-
széllyel nem kell szamolni, igy semmiféle biztonsagi
berendezésre nincs szitkség, viszont az ilyen ajtok mé-
retei erdsen korlatozottak.

A talilmany révén megoldando feladat, hogy motori-
kusan hajtott forgdajto vezérlésére, illetve szabalyozasa-
ra olyan iizemeltetési eljarast hozzunk létre, amely lehe-
t6vé teszi, hogy a szokdsos modon az ilyen ajtd lizemel-
tetéséhez sziikséges, a felhasznalét védo biztonsagi
érzékeldelrendezések, illetve biztonsagi berendezések
alkalmazasitol eltekinthessiink. Egy tovébbi alapvetd
kovetelmény, hogy az ilyen forgdajton rokkant emberek,
illetve idésebb emberek is nagy erdkifejtés nélkiil halad-
hassanak at.

A feladat megoldasara, forgoajtd iizemeltetésére
olyan eljarast hoztunk létre, amelynek soran a taladlmany
szerint a forgajtot allanddan kifejtendd manudlis erd
révén tamogatasi lizemmaddban, illetve szervoiizemmod-
ban mikddtetjiik, amikor is a forgészdmyaknak a manu-
alis erd altal megvalositott mozgasat érzékeljik, aminek
soran a forgdszarnyak keriileti sebességét ndvekmény-
jelado segitségével megallapitjuk és kdzponti mikropro-
cesszoros vezérléshez/szabalyozashoz tovabbitjuk, ahol
a mikroprocesszoros vezérlés/szabalyozas segitségével a
keriileti sebességbdl a villamos motor szamara vezérlési,
illetve szabdlyozasi eldirasként — a keriileti sebességnél
egy beallithato értékkel kisebb — tdmogatasi sebességet
szamitunk ki.

A feladat megoldasara, tovabba forgdajto lizemelteté-
sére olyan eljarast hoztunk 1étre, amelynek soréan a talal-
many szerint a forgoajté forgoszarnyait egy vezérlgjellel
mozgasba hozzuk, majd ezt kovetden a forgdajtét dllan-
doan kifejtendé manualis erdvel tAmogatasi lizemmoéd-
ban, illetve szervoiizemmodban miikodtetjiik, amikor is a
forgoszarnyaknak a manualis eré altal megvaldsitott
mozgasat érzékeljiik, aminek soran a forgoszamyak kert-
leti sebességét novekményjelado segitségével megallapit-
juk és kozponti mikroprocesszoros vezérléshez/szabilyo-
zashoz tovabbitjuk, ahol a mikroprocesszoros vezér-
1és/szabalyozas segitségével a keriileti sebességbdl a vil-
lamos motor szamara vezérlési, illetve szabalyozasi el6-
irasként — a keriileti sebességnél egy beallithatd értékkel
kisebb — tdmogatasi sebességet szamitunk ki.

A mikroprocesszoros vezérlés/szabalyozason ke-
resztiil hajtott ajté csupan tdmogatasi lizemmédban, il-
letve a villamos hajtissal biztositott szervoilizemben
mozog, ahol az erdkifejtéshez a személynek is hozza
kell jarulnia. Annak érdekében, hogy az ilyen ajtot
mozgasba hozhassuk, a meglévé forgdészamyak leg-
alabb egyikére a hasznalé személynek mozgasiranyba
manudlisan er6t kell kifejtenie. Ez a manualis erd bizto-
sitja, hogy a forgészamyak mozgasba lendiiljenek, és
ezaltal a ndvekményjeladé mérési eredményei révén a
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mikroprocesszoros vezérléshez/szabalyozashoz a gyor-
sulasi erére jellemzd jel keriiljon tovabbitasra. Ezéltal a
mikroprocesszoros vezérlés a forgészamyak forgasi se-
bességét felismeri és gondoskodik arrél, hogy az
elektromotorikus hajtas ezen forgasi sebességet tdmo-
gassa. Ez a tamogatas ugy értendd, hogy a mikropro-
cesszoros vezérlés/szabalyozas a forgdszarnyaknak a
mért keriileti sebességébdl, illetve a forgoszarmyak
gyorsuldsi erejéb8l — amelyet egy felhasznal6 személy
manualis erejével (miikodtetd erd) hoz 1étre — tamogata-
si sebességet szamit ki, amely egy beallithato értékkel
kisebb, mint a keriileti sebesség. Ebbdl kovetkezden a
forgoszamyak tamogatasi sebessége az aldbbi egyenlet
segitségével szamithatd ki:
Vy= Vp—Av

ahol v,, a keriileti sebesség, v, a tamogatasi sebesség,
Av beallithato érték.

A forgészamyak teljes sebessége, azaz keriileti se-
bessége a villamos motor altal biztositott tamogatasi
sebességbdl és a manudlis er6hoz képesti és ezaltal a
forg6szarmy sebességéhez képesti killonbségre jellemz6
beallithaté értékbdl adodik, ahol a forgdszamyak rovid
indulési fazisat kovetGen a fethasznalonak csupan azon
lényegesen kisebb erdt kell kifejtenie, amely a sebes-
ségkillonbségre jellemz0 beallithaté értéknek felel meg.
igy tehdt a manudlis eré a sebességgel aranyos. Nagy
erd esetén a forgdszarnyak sebessége nagy, kis erd ese-
tén pedig kicsi. Ez az 9sszefliggés egyértelmlien mutat-
ja, hogy a forgdszarnyak keriileti sebessége a manudlis
titon biztositott sebesség-osszetevitdl és a villamos mo-
tor altal szolgaltatott timogatasi sebesség-Osszetevtol
fiigg. Ezen feltételek megakadalyozzak, hogy az ajté-
szarny a felhasznald személytdl eltdvolodjon, mivel a
forgészamnyal éllandé érintkezés szitkséges ahhoz,
hogy a forgoszarnyat mozgasban tartsuk.

Elényés, ha a villamos motor éltal biztositott tamo-
gatist addig tartjuk fenn, ameddig a forgészarnyak
egyikére manualis erdt fejtiink ki.

Elényos tovabba, ha a manualis erdkifejtés meg-
sziintetését kovetben a forgdszamyakat egy, a mikro-
processzoros vezérlés/szabalyozas altal eldirt kifutasi
szakasz segitségével allitjuk meg.

Elényos még, ha a kifutasi szakaszt a forgdszarmyak
manuélis kifutasara jellemzd viselkedésnek megfeleld-
en hatarozzuk meg.

Célszerd, ha a villamos motor altal biztositott, timo-
gatasra jellemzd érték bedllithato érték.

Célszeri tovabba, ha a forgdajton a felhasznalé sze-
mélyek biztonsagat biztositd érzékeldk alkalmazasatol
eltekintiink.

A szabalyozasi eljaras létrehozasahoz — amelynél a
villamos motor timogatési iizemmodot biztosit — sziik-
séges, hogy az ajtészdrnyaknak a novekményjeladé al-
tal érzékelt keriileti sebességét régzitsiik és a mikropro-
cesszoros vezérlés/szabalyozas segitségével egy valasz-
tott lefutasi program szerint feldolgozzuk.

A tamogatasi sebesség értéke mindenkor a manualis
erGvel létrehozott sebesség alatt van. A kiilonbségi ér-
ték beallithato gy, hogy lehetdvé valik, hogy a forgoaj-
tét az alkalmazasi helyének megfeleléen oly modon

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

szabélyozzuk, illetve vezéreljikk, hogy a felhasznalod
személyek szamara megfeleld tamogatasi lizemmod
biztositva legyen. Ez kilonosen kiilonboz6 méreti at-
mérdkkel kialakitott ajtoknal lehet sziikséges.

A talalmanyt az alabbiakban a mellékelt rajzra valo
hivatkozassal részletesebben is ismertetjiik, ahol a rajz
egyetlenegy abraja a forgdszarny sebességének 1d6t6l
valo fliggvényét mutatja vazlatosan.

A legalabb egy forgoszamyra kifejtett erd hatasara a
forgdszarnyakat mozgasba hozzuk. A mikroprocesszo-
ros vezérlésben/szabalyozasban tarolt 8 indulasi sza-
kasz alapjan a v, keriileti sebesség az abran jeldlt
3 pont eléréséig névekszik. A teljes sebesség, azaz a v,
keriileti sebesség viszont nem csupan a személy altal
kifejtett erd hatasara jon létre, hanem villamos motor
tamogatasaval, amely a v, keriileti sebesség kialakula-
sahoz 4 jelleggorbe szerint v, tamogatasi sebességgel
jarul hozzd. A v, keriileti sebesség és a v, tamogatasi
sebesség kozotti, Av bedllithaté értékkel jellemezhetd
sebességkiilonbséget a mikodtetd személy szolgaltatja.
Amennyiben a mikodtetd személy altal kifejtett eré
tovabb mar nem névekszik, a gérbemenet a 8 indulasi
szakaszbdl a forgdszarnyak egyenletes, egyenes vonali
sebességére valt 4t, éspedig a mozgas sebességét jel-
lemz6 9 jelleggorbe szerint. Ezt a sebességet addig tart-
juk fenn, mig példaul a forgészarnyra kifejtett eré6 meg
nem sziinik. Ennek hatasara az abran jel6lt 10 pontban a
v keriileti sebesség csokken, mivel a miikddtetd sze-
mély altal gyakorolt timogatds megszinik. Ennek ko-
vetkeztében az abran jelolt 1 pontban a sebességekre
vonatkozd 9 és 4 jelleggorbék egymast metszik, aminek
hatdsara a mikroprocesszoros vezérlésben/szabalyozas-
ban tarolt 7 kifutasi szakasz szerint a forgoszamyak se-
bessége nullara csokken. A 7 kifutasi szakasz szerinti
sebességcsokkenés egy tisztin manudlisan mikodtetett
forgoajté kifutasanak megfeleléen van megvélasztva.

A 4, 9 jelleggorbék alatti feliiletek energiatartalmat
tekintve lathatd, hogy a hajtas 5 kinetikai energiaja
tobbszorose a személy 6 kinetikai energidjanak. A haj-
tas tehat nem biztositja a teljes hajtoteljesitményt, ha-
nem csupan tamogatast nyujt.

Egy meglévé forgdajtonal a sebességkiilonbségre
vonatkozé Av beallithaté érték allando, és példaul a
forgészarnyak manudlisan szolgaltatando keriileti se-
bességére vonatkoztatva szdzalékban fejezhet ki, meg-
feleld, tartalmat megdrzé taroloban tarolhatd, hogy
majd egy vélasztott lefutasi program szerint feldolgo-
zasra keriilhessen. A forgészamynak a manuilis er6 4l-
tal biztositott sebességétol fiiggetleniil a villamos motor
altal biztositott v, timogatasi sebesség a teljes v, keri-
leti sebességnek egy rdgzitett értéki része, ugyhogy a
forgoszarnyak kis és nagy vy, keriileti sebességei esetén
a sebességkiilonbség mindig adott és az egyes ajto-
szamyra kifejtett allandé nyomas révén az ajto a hasz-
nalé személyektdl nem tavolodik el. Egy révid kezdeti
fazist kovetden — amelyben nagyobb erdt kell kifejteni
- a forgészarmy mozgatasahoz, a tisztdn manualisan
{izemeltetett forgdajtokkal dsszehasonlitva, kisebb erd
szitkséges. Ennek ellenére a nyomast kifejtd személy
hatirozza meg, hogy milyen gyorsan forogjanak a for-
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goszarnyak. A talalmany szerinti gondolat alapjan a pil-
lanatnyi sebesség létrehozasahoz a villamos motor ta-
mogatast nydjt, amely viszont mindenkor a forgdszar-
nyak kivant, illetve kovetelt forgdsebessége alatt ma-
rad. Ezen tamogatasi lizemmod a hasznalé személyek-

5

szamara kezelési komfortot biztosit, mivel csak kis erét -

kell kifejtent a forgészamy miikddtetéséhez.

Annak érdekében, hogy egy allé forgdajtét moz-
gasba hozzunk, a fentiekben leirt eljarasmodhoz alter-
nativ médon érintkezdn, kapcsolon, billentytin keresz-
til torténé kivaltds, az erd nyulasméré bélyegeken
vagy egy masik alkalmas villamos vagy elektronikus
érzékelGelrendezésen keresztiil torténd érzékelése va-
losithaté meg. Ezutdn viszont sziikség van a forgo-
szarnyra kifejtett, nyomast gyakorlo érintkezésre.

A forgbajto ilyen jellegli iizemeltetési eljarasa ese-
tén sziikkség van arra, hogy a miikodtetd személy a
forgoszarnyak forgobmozgésa soran allando érintkezés-
ben legyen a forgdszarnyakkal. A kozvetlen érintkezés
megsziinése esetén a forgoszarnyak v, keriileti sebes-
sége csokken és a forgdszarnyak kifutnak. Ez azzal van
megoldva, hogy egy taroléban fékezési jelleggbrbe
vagy 7 kifutdsi szakasz van tarolva, amely a kézzel
miikddtetett ajtok kifutdsdnak megfeleléen van megva-
lasztva.

A forgdszamyra kifejtett allandé erd esetén a forgo-
szarmy allandoé v, keriileti sebességgel mozog.
Amennyiben ezt az er6t és ezaltal a v, keriileti sebessé-
get noveljik, ugy a sebességkiilonbség Av bedllithato
értéke azonos marad, azaz a villamos motor nagyobb
tamogatast nyajt. A kézi tamogatds csdkkenése esetén
indul a motorikus tamogatas lekapcsolasa.

A fentiekben leirt lizemeltetési eljarassal mikddte-
tett forgodajto a felhasznald személyeket védé biztonsagi
érzékelStechnika nélkiil is lizemeltethetd. Kizardlago-
san a felhasznald személy hatdrozza meg a v, keriileti
sebességet, azaz ha az egyes forgdszamyak kozotti ka-
binon beliil tobb személy tartozkodik, gy azon sze-
mély hatdrozza meg a forgoszamyak v, keriileti sebes-
ségét, amely személy az eldtte 1évé forgdszamyra a
legnagyobb erdt fejti ki. Arra is van lehetéség, hogy egy
masik személy, akinek ez a teljes v, keriileti sebesség
tal nagy, az el6tte 1€v8 forgdszarny visszatartasaval fé-
kez4 hatast fejtsen ki és ezaltal 6sszességében a forgd-
szarnyak v, kertileti sebességét csokkentse. Ezen tize-
meltetési eljaras talalmany szerinti gondolata eszerint
nemcsak a felhasznal6 személy jarasi sebessége alapjan
torténd sebességvezérlést javasol, hanem ezzel egyide-
jlleg ezen személy és a forgdszamy kozott kapcesolat-
nak (érintkezés) kell létrejonnie és fennmaradnia. Ez
hasonléképpen torténik, mint egy manualisan mikodte-
tett forgdajto esetén.

Egy forgoajton meglévo érzékelbtechnikai berende-
zések vonatkozasaban kiilénbséget kell tenni az ajtd
normal miikodéséhez sziikséges érzékelbtechnika és az
ugynevezett biztonsagi érzékelStechnika kozott. A nor-
mal miikddéshez sziikséges érzékelStechnika alatt pél-
ddul egy tachogeneratort vagy novekményjeladét ér-
tink, amelynek segitségével a forgdszarnyak v,, keriile-
ti sebességét mérjiikk. A biztonsagi érzékelStechnika a
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normalis forgdajton athaladé személyek biztonsaganak
biztositisahoz sziikséges. Ehhez tartoznak kiilénosen
fénysorompok, infravords jelzok, érintkezd betétek,
érzékelSlécek, radarjelz8k stb. Az ilyen biztonsagi
érzékelGtechnikai berendezések lényegesen névelik a
forgéajtdk koltségeit. Amennyiben az ilyen, taldlmany
szerint mikodtetett ajton a biztonsagi érzékeldeszkozok
elhagyasa esetén is biztonsagosan lehet atjamni, az ize-
melteté szamara koltségkiméld alternativ megoldas ki-
nalkozik.

Egy masik alternativ megoldas szerint a miikdtetd
személy egy kapcsolot, billentyiit vagy érzékel6t valt
ki, amely vezérlGjelet allit el6, amelynek révén az ajtot
ali6 helyzetb8l mozgasba hozzuk. Ehhez csatlakozéan
viszont feltétleniil sziikség van arra, hogy a forgdszar-
nyak egyikével — nyomas kifejtése mellett — érintkezést
létesitsiink, hogy az erdt és ezaltal a forgdszamyak v,
keriileti sebességét megallapithassuk a hajtas timogata-
sanak kiszamitdsahoz.

SZABADALMI IGENYPONTOK

1. Eljéras forgdajto iizemeltetésére, amelynek forgé-
szarnyait a forgészamyakra manualisan kifejtendd erd
alapjan — a forgoszarnyak mozgasat megallapito vezér-
lésen keresztiil — villamos motorral mozgasba hozzuk és
vezéreljiik, azzal jellemezve, hogy a forgdajtét allandé-
an kifejtendé manualis erd révén tamogatasi lizemmaod-
ban, illetve szervolizemmodban mikédtetjiik, amikor is
a forgészarnyaknak a manualis erd 4ltal megval6sitott
mozgasat érzékeljiik, aminek soran a forgészamyak ke-
rilleti sebességét (v,,) ndvekményjeladd segitségével
megiéllapitjuk és kozponti mikroprocesszoros vezérlés-
hez/szabélyozashoz tovébbitjuk, ahol a mikropro-
cesszoros vezérlés/szabalyozas segitségével a keriileti
sebességbdl (v) a villamos motor szamara vezérlési,
illetve szabalyozasi elSirasként — a keriileti sebességnél
(Vo) egy beallithato értékkel (Av) kisebb — tdmogatasi
sebességet (v,) szamitunk ki.

2. Az 1. igénypont szerinti eljaras, azzal jellemezve,
hogy a villamos motor 4ltal biztositott tamogatast addig
tartjuk fenn, ameddig a forgoszarnyak egyikére manua-
lis er6t fejtiink ki.

3. A 2. igénypont szerinti eljaras, azzal jellemezve,
hogy a manualis er6kifejtés megsziintetését kdvetden a
forgdszamyakat egy, a mikroprocesszoros vezérlés/sza-
balyozas altal elSirt kifutasi szakasz (7) segitségével
allitjuk meg.

4. A 3. igénypont szerinti eljaras, azzal jellemezve,
hogy a kifutasi szakaszt (7) a forgdszarnyak manualis
kifutasara jellemz6 viselkedésnek megfelelGen hatiroz-
zuk meg.

5. Az 1. igénypont szerinti eljaras, azzal jellemezve,
hogy a villamos motor 4ltal biztositott, timogatasra jel-
lemz6 érték beallithatd érték (Av).

6. Az 1-5. igénypontok barmelyike szerinti eljaras,
azzal jellemezve, hogy a forgdajtén a felhasznald sze-
mélyek biztonsagat biztositd érzékeldk alkalmazasatol
eltekintiink.
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7. Eljaras forgéajté lizemeltetésére, amelynek forgé-
szamyait a forgdszidmyakra manudlisan kifejtend eré
alapjan — a forgészamyak mozgasat megallapité vezérlé-
sen keresztiil — villamos motorral mozgasba hozzuk és
vezéreljiik, azzal jellemezve, hogy a forgdajté forgdszar-
nyait egy vezérlgjellel mozgasba hozzuk, majd ezt kéve-
tden a forgdajtét allandéan kifejtendd manualis erdvel
tdmogatdsi lizemmodban, illetve szervoiizemmoédban
mikaédtetjitk, amikor is a forgészamyaknak a manualis

erd altal megvalésitott mozgdsat érzékeljiik, aminek so-
ran a forgészarnyak keriileti sebességét (Vin) novek-
meényjelado segitségével megallapitjuk és kézponti mik-
roprocesszoros vezérléshez/szabalyozashoz tovabbitjuk,
ahol a mikroprocesszoros vezérlés/szabalyozas segitsé-
gével a keriileti sebességbdl (v,,) a villamos motor szi-
mara vezérlési, illetve szabalyozasi elBirasként — a kerii-
leti sebességnél (v,,) egy beallithat6 értékkel (Av) kisebb
— tdmogatasi sebességet (v,) szamitunk ki.
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