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一种公路信息发布系统 、方法 、装置和公路信 息处理装置 ，能够提高公路信 息发布 的覆盖率和准确率 。该系
统 包括 地 图数 据 库 （101 ) 、 U E 信 息读 取 模 块 （102 ) 、位 置 信 息 处理 模 块 （103 ) 和 交通 信 息发 布 模 块
( 104 ) ；地 图数据库 （101 ) 存储公路信 息和每条公路周 围的通信 小 区信息； U E 信 息读取模块 （102 ) 根据

地 图数据库 （101 ) 中存储 的通信小 区标识 ，从移动通信 网络读取相应通信小区中的 U E 信息；位置信 息处理
模块 （103 ) 根据各通信小 区中的 U E 信息确定 U E 所在位置 ，根据 U E 的位置信息和公路信 息 ，确 定在每条公
路上 行驶 的车辆 中的 U E 信 息；交通信息发布模块 （104 ) 根据在每条 公路上 行驶 的车辆 中的 U E 信 息 ，将与
该条公路相关的交通信息下发给在该条公路上行驶 的车辆 中的 U E。



一种公路信 息发 布 系统 、方法 、装 置和公路信 息处理装 置

本 申请要 求在 2011 年 12 月 26 日提 交中国专利局 、申请 号为 201110447697.3 、发 明名称

为"一种公路信 息发布 系统 、方法、装置和公路信 息处理装置" 的 中国专利 申请 的优先权 ，其全

部 内容通过 引用结合在本 申请 中。

技 术领 域

本发 明涉及 通信 技 术领 域 和 交通技 术领 域 ，尤其 涉及 一种公 路信 息发 布 系统 、方 法 、

装 置和公 路信 息处理 装 置 。

背景技 术

现有 的公 路信 息发 布 系统 ，通 过在 线 广播 ，交通路 牌 ， 网站信 息等 向 交通 参 与者发 布

相 关 的道路 交通信 息 。其 中 ，所 述公 路信 息主要 通 过地 理 式感应检 测 、微 波检 测 、全球 定

位 系统 （GPS, Global Positioning System ) 浮 动 车检 测技 术 、视 频检 测 等技 术进行检 测得

到 。

在 线 广播 ，针 对 的是 所有 收听 广播 的用 户 ，参 与 交通 的用 户可 能 由于没有 收听 交通 状

态广播 而错 过对 应 的 交通信 息发 布 。 同时 ，交通 广播 发 布 的信 息 ，不 能针 对 指 定 的 交通 参

与者发 布有 效 的信 息 。

交通信 息路 牌 ，只在 指 定 的 交通路 段 ，一些 没有 交通信 息路 牌 的公 路 上行 驶 的车辆 无

法获取 相 应 的 交通信 息 。

网站信 息 ，用 户可 能没有 登 录 网站 查询 ， 因而错 过 交通路 口信 息 。

可 见 ， 目前 的公 路信 息发 布 系统 ，其信 息发 布 的覆 盖 率较 差 。

发 明 内容

有 鉴 于此 ，本发 明提 供 了一种公 路信 息发 布 系统 、方 法 、装 置和公 路信 息处理 装 置 ，

以便 提 高发 布公 路信 息 的覆 盖 率 。

本发 明的技 术 方案 具体 是 这样 实现 的 ：

一种公 路信 息发 布 系统 ，该 系统 包括 地 图数 据 库 、用 户设 备 UE 信 息读 取模 块 、位 置

信 息处理模 块 和 交通信 息发 布模 块 ；

所 述地 图数 据 库 ，用 于存 储公 路信 息和每 条公 路 周 围的通信 小 区信 息 ，所 述通信 小 区

信 息 包括 通信 小 区标 识 Cell ID;

所 述 UE 信 息读 取模 块 ，用 于根 据 所 述地 图数 据 库 中存 储 的通信 小 区标 识 Cell ID, 从



移动通信 网络读取相应通信 小区中的 UE 信 息；

所述位置信 息处理模块 ，用于根据所述 UE 信 息读取模块读取 的各通信 小区中的 UE

信 息，确定 UE 所在 的位置 ，根据 UE 的位置信 息、和所述地 图数据库 中存储 的公路信 息，

确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息；

所述交通信 息发布模块 ，用于根据在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息，将与该条

公路相 关的交通信 息下发给在该条公路上行驶 的车辆 中的 UE。

一种公路信 息发布方法，该方法 包括：

存储公路信 息和每条公路周 围的通信 小区信 息，所述通信 小区信 息包括通信 小区标识

Cell ID;

根据存储 的所述通信 小区标识 Cell ID, 从移动通信 网络读取相应通信 小区中的 UE 信

息；

根据读取 的各通信 小区中的 UE 信 息，确定 UE 所在 的位置 ，根据 UE 的位置信 息、

和所述公路信 息，确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息；

根据在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息，将与该条公路相 关的交通信 息下发给在

该条公路上行驶 的车辆 中的 UE。

一种公路信 息发布装置 ，该装置 包括交通信 息接 收模块 、UE 信 息接 收模块和发布模

块；

所述交通信 息接 收模块 ，用于接 收每条公路待发布的交通信 息；

所述 UE 信 息接 收模块 ，用于接 收在每条公路上运行 的车辆 中的 UE 信 息；

所述发布模块 ，用于将每条公路待发布的交通信 息，下发给在该条公路上运行 的车辆

中的 UE 信 息。

一种公路信 息处理装置 ，该装置 包括静 态信 息读取模块 、动态信 息获取模块和识别模

块；

所述静 态信 息读取模块 ，用于读取每条公路 的静 态信 息，所述静 态信 息包括公路轨迹 ，

每条公路 的公路轨迹 由该条公路依次经过的通信 小区组成；

所述动态信 息获取模块 ，用于获取每条公路周 围的通信 小区中的 UE 的位置变化信 息，

根据 UE 的位置变化信 息，确定 UE 的运行轨迹；

所述识别模块 ，用于根据所述 UE 的运行轨迹和所述公路轨迹 ，确定在每条公路上行

驶 的车辆 中的 UE 信 息，将在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息提供给公路信 息发布装

置。

由上述技术方案可见 ，本发 明存储公路信 息和每条公路周 围的通信 小区信 息，从移动

通信 网络读取相应通信 小区中的 UE 信 息，根据读取 的各通信 小区中的 UE 信 息，确定 UE

所在 的位置 ，根据 UE 的位置信 息、和所述公路信 息，确定在每条公路上行驶 的车辆 中的



UE 信 息，从 而根据在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息，将与该条公路相 关的交通信 息

下发给在该条公路上行驶 的车辆 中的 UE 。

可见 ，本发 明通过确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息，将与该条公路相 关的

交通信 息下发给在该条公路上行驶 的车辆 中的 UE, 通过以在公路上行驶 的车辆 中的 UE

作 为信 息发布点，提 高了交通信 息发布的覆盖率 ，通过将针对 某条公路 的交通信 息，发布

给在该条公路上行驶 的车辆 中的 UE , 还可 以提 高信 息发布的准确率。

附图说 明

图 1是本发 明提供 的公路信 息发布 系统组成示意图；

图 2 是本发 明提供 的公路信 息发布 系统的工作 流程 图；

图 3 是本发 明提供 的公路信 息发布方法流程 图；

图 4 是本发 明提供 的公路信 息发布装置结构 图；

图 5 是本发 明提供 的公路信 息处理装置结构 图。

具体 实施方式

图 1是本发 明提供 的公路信 息发布 系统组成示意图。

如 图 1 所示，该 系统 包括地 图数据库 101、用户设备 ( UE ) 信 息读取模块 102、位置

信 息处理模块 103 和交通信 息发布模块 104。

地 图数据库 101 , 用于存储公路信 息和每条公路周 围的通信 小区信 息，所述通信 小区

信 息包括通信 小区标识 （Cell ID )。

UE 信 息读取模块 102, 用于根据地 图数据库 101 中存储 的 Cell ID, 从移动通信 网络

读取相应通信 小区中的 UE 信 息。

位置信 息处理模块 103 , 用于根据所述 UE 信 息读取模块 102 读取 的各通信 小区中的

UE 信 息，确定 UE 所在 的位置 ，根据 UE 的位置信 息、和地 图数据库 101 中存储 的公路信

息 ， 确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息。

交通信 息发布模块 104, 用于根据在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息，将与该条

公路相 关的交通信 息下发给在该条公路上行驶 的车辆 中的 UE 。

其 中，位置信 息处理模块 103 , 可 以根据从通信 小区中读取 的 UE 信 息，将 UE 的位置

确定为该 UE 所在 的通信 小区。随着技术的发展 ，如果读取 的 UE 信 息中除 了其 当前登记

的通信 小区外 ，还 包括其他 能够更精确地标识 UE 位置的信 息，也可以根据该更精确地标

识 UE 位置的信 息，来确定 UE 所在 的位置。

图 1 所示 系统 中，地 图数据库 101 与 UE 信 息读取模块 102 和位置信 息处理模块 103

相连 ，是公路信 息发布 系统 中存储数据信 息的功能实体 ，用于向 UE 信 息读取模块 102 提



供需要读取其 中 UE 信 息的通信 小区的标识 Cell ID, 向位置信 息处理模块 103 提供静 态的

地 图信 息数据 ，具体 包括公路信 息和公路周 围的小区信 息。

地 图数据库 101 中存储 了公路信 息和分布在公路周 围的小区信 息。其 中存储 的公路信

息包括公路轨迹 ，所述公路轨迹 由公路依次经过的 Cell ID 组成 ，换言之 ，公路轨迹通过该

公路经过的 Cell ID 以及 这些小区在公路上的先后顺序表示。所述公路信 息还可以包括公路

经过的每个通信 小区的地理位置信 息，以及每条公路 的车道数等。

其 中的 UE 信 息读取模块 102, 与地 图数据库 101、移动通信 网络和位置信 息处理模块

103 相连 ，是用于根据地 图数据库 101 中存储 的 Cell ID, 从移动通信 网络 中读取相应通信

小区中 UE 信 息的实体 ，例如 ，读取 UE 的国际移动用户识别码 （IMSI, International Mobile

Subscriberldentification Number ) 信 息、UE 在该通信 小区中的最后登记时间等数据 ，将读

取 的 UE 信 息提供给位置信 息处理模块 103 。

位置信 息处理模块 103 在根据 UE 的位置信 息、和地 图数据库 101 中存储 的公路信 息，

确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息时，可 以直接将在公路周 围的通信 小区中登记

的 UE 确定为在相应公路上行驶 的车辆 中的 UE, 不过这种方法的准确性不高。

优选地 ，位置信 息处理模块 103 , 可 以根据 UE 的位置的变化信 息，确定 UE 的运行轨

迹 ，根据 UE 的运行轨迹和所述地 图数据库 中存储 的公路信 息中的公路轨迹 ，确定在每条

公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息；其 中，所述运行轨迹 由 UE 依 次经过的通信 小区组成 ，

所述公路轨迹 由该公路依次经过的通信 小区组成 。

具体地 ，位置信 息处理模块 103 判断 UE 的运行轨迹与公路轨迹是否相符 ，如果是 ，

判定该 UE 为在该公路上行驶 的车辆 中的 UE , 否则 ，判定该 UE 不是在该公路上行驶 的车

辆 中的 UE 。

位置信 息处理模块 103 通过判断 UE 的运行轨迹与公路轨迹是否相符 ，将其运行轨迹

与公路轨迹相符 的 UE 判定为在公路上行驶 的车辆 中的 UE, 将 虽然其运行轨迹与公路轨迹

交汇，但是并非沿着公路方向运动的 UE 剔除、即确定为非本公路上行驶 的车辆 中的 UE,

可 以提 高信 息发布的准确率。

位置信 息处理模块 103 , 还可 以根据 UE 所在车辆的位置变化信 息，确定 UE 所在车辆

的运动速度 ，根据 UE 所在车辆的运行轨迹和运动速度 、以及公路信 息中的公路轨迹 ，将

其所在车辆的运行轨迹与公路信 息中的公路轨迹相符 、且其运动速度 大于预设 阈值 的 UE,

确定为在公路上运行 的车辆 中的 UE 。

位置信 息处理模块 103 通过对 UE 所在车辆的运动速度进行判断，可 以剔除那些沿着

公路进行低速运动的非机动车辆 中的 UE, 进一步提 高信 息发布的准确率。

本发 明还可 以通过存储公路入 口处的通信 小区信 息，并根据 UE 是 否经过公路入 口处

的通信 小区，判断该 UE 是 否是在该条公路上运行 的车辆 ，可以提 高准确性 ，避免将 虽然



运行轨迹与公路轨迹相符 （例如 ，与公路平行运行 ），但是并未经公路入 口进入公路 的 UE

误判为在公路上行驶 的车辆 中的 UE 。

具体地 ，地 图数据库 101 存储 的公路周 围的通信 小区信 息中，包括公路入 口处的通信

小区信 息。位置信 息处理模块 103 , 用于根据经过公路入 口处的通信 小区的 UE 所在车辆

的运行轨迹和公路信 息中的公路轨迹 ，确定在公路上运行 的车辆 中的 UE, 将未经过公路

入 口处的通信 小区的 UE, 确定为不是在公路上行驶 的车辆 中的 UE 。例如 ，在 不需要进行

运动速度判断时，位置信 息处理模块 103 可以将经过公路入 口处的通信 小区、且其运行轨

迹与公路轨迹相符 的 UE, 确定为在该条公路上运行 的车辆 中的 UE 。

其 中的位置信 息处理模块 103 , 还可 以根据 UE 的位置变化信 息，将 UE 的 旧位置指向

新位置的方向确定为 UE 所在车辆的车行方向，根据所述车行方向，确定在每条公路 的各

个方向上运行 的车辆 中的 UE 。

相应地 ，交通信 息发布模块 104, 可 以用于根据在每条公路 的每个方向上运行 的车辆

中的 UE 信 息，将与该条公路 的该方向相 关的交通信 息，下发给在该条公路 的该方向上行

驶 的车辆 中的 UE 。

本发 明除 了可以直接根据 UE 的位置信 息识别在公路上行驶 的车辆 中的 UE 外 ，还可

以引入 UE 所在车辆作为中间量 ，识别在公路上行驶 的车辆 中的 UE 。

当引入 UE 所在车辆作为中间量 ，识别在公路上行驶 的车辆 中的 UE 时，图 1 所示 系

统 中的位置信 息处理模块 103 可 以 包括车辆判 断模块和位置信 息综合模块 。

所述车辆判断模块 ，用于根据所述 UE 信 息读取模块读取 的各通信 小区中的 UE 信 息，

将 UE 所在车辆的位置确定为该 UE 所在 的位置。

所述车辆判断模块 ，根据 UE 所在 的位置更新 UE 所在车辆的位置 ，将 UE 所在车辆的

位置提供给位置信 息综合模块 ，其 中，UE 所在 的位置为该 UE 当前登记的通信 小区，即

UE 最后登记时间对应 的通信 小区，可以用该通信 小区的标识 Cell ID 来表 示。

所述位置信 息综合模块 ，用于根据 UE 所在车辆的位置变化信 息，确定 UE 所在车辆

的运行轨迹 ，根据 UE 所在车辆的运行轨迹和公路信 息中的公路轨迹 ，确定在每条公路上

运行 的车辆 ，根据 UE 所在车辆和在每条公路上运行 的车辆 ，确定在每条公路上运行 的车

辆 中的 UE 信 息。

其 中，UE 所在 的位置为 UE 所在 的通信 小区，所述运行轨迹 由 UE 所在车辆依次经过

的通信 小区组成 ，所述公路轨迹 由该公路依次经过的通信 小区组成 。

所述位置信 息综合模块 ，具体可以用于判断车辆的运行轨迹与公路信 息中的公路轨迹

是否相符 ，如果是 ，将该车辆确定为在该公路信 息对应公路上运行 ，否则 ，将该车辆确定

为未在该公路上运行 。

所述位置信 息综合模块 ，还可以进一步识别 UE 所在车辆的运动速度 ，根据所述运动



速度剔除那些沿着公路运动的、位于非机动车辆 中的 UE 信 息。具体地 ，所述位置信 息综

合模块 ，用于根据 UE 所在车辆的位置变化信 息，确定 UE 所在车辆的运动速度 ，根据 UE

所在车辆的运行轨迹和运动速度 、以及公路信 息中的公路轨迹 ，将其所在车辆的运行轨迹

与公路信 息中的公路轨迹相符 、且其运动速度 大于预设 阈值 的 UE, 确定为在公路上运行

的车辆 中的 UE 。

所述位置信 息综合模块 ，具体还可用于根据 UE 所在车辆的位置变化信 息，将 UE 所

在车辆的旧位置指向新位置的方向确定为车行方向，根据所述车行方向，确定在每条公路

的各个方向上运行 的车辆 ，根据 UE 所在车辆和每条公路 的各个方向上运行 的车辆 ，确定

在每条公路 的每个方向上运行 的车辆 中的 UE 信 息。

相应地 ，交通信 息发布模块 104, 用于根据在每条公路 的每个方向上运行 的车辆 中的

UE 信 息，将与该条公路 的该方向相 关的交通信 息，下发给在该条公路 的该方向上行驶 的

车辆 中的 UE 。

当地 图数据库 101 中存储有公路入 口处的通信 小区信 息时，所述位置信 息综合模块 ，

具体可以用于根据经过公路入 口处的通信 小区的 UE 所在车辆的运行轨迹和公路信 息中的

公路轨迹 ，确定在公路上运行 的车辆 中的 UE, 将未经过公路入 口处的通信 小区的 UE, 确

定为不是在公路上行驶 的车辆 中的 UE 。例如 ，在位置信 息综合模块不需要对 UE 的运动速

度进行判断时，将经过公路入 口处的通信 小区、且其所在车辆的运行轨迹与公路轨迹相符

的 UE, 确定为在该条公路上运行 的车辆 中的 UE 。

地 图数据库 101 中存储 的公路 周 围的通信 小 区信 息 中，包括 所处位 置 区位 置 区码

( LAC, location area code ) 不 同、且相邻 的通信 小区信 息。

UE 信 息读取模块 102 读取 的 UE 信 息中，包括所处位置 区 LAC 不同、且相邻 的通信

小区中的 UE 信 息。

所述车辆判断模块 ，用于根据所述所处位置 区 LAC 不同、且相邻 的通信 小区中的 UE

信 息，将在 同一通信 小区中的最后登记时间的差别小于预定 阈值 的多个 UE, 确定为在 同

一辆车上 ，建立该辆车与所述多个 UE 的对应 关系，将该对应 关系发给位置信 息综合模块 。

因为在 同一辆车 中的多个 UE, 其越位置 区的位置更新 时间会几乎相 同，因此 ，车辆判断

模块可以根据 多个 UE 的越位置 区时间建立车辆与该车辆 中多个 UE 的对应 关系，换言之 ，

将所处 LAC 不同且相邻 的通信 小区中、在 同一通信 小区中的最后登记时间几乎相 同的 UE

确定为在一辆车上 。

所述位置信 息综合模块 ，用于根据所述对应 关 系、和在各条公路上运行 的车辆信 息，

确定在每条公路上运行 的车辆 中的 UE 信 息。

本发 明提供 的上述 系统还 可 以进一步 包括交通信 息模块 ，所述交通信 息模块与交通信

息发布模块 104 相连 ，用于向交通信 息发布模块 104 提供各条公路 的交通信 息。其 中，交



通信 息模块提供 的每条公路 的交通信 息可 以 包括每条公路 的运行信 息、拥堵地点、拥堵类

型等数据 。

本发 明提供 的上述 系统 中的 UE 信 息读取模块 102, 具体可 以与移动通信 网络 中存储

UE 位 置信 息的模块相连 ，从所述存储 UE 位 置信 息的模块 中读取 UE 信 息。典型地 ，所述

存储 UE 位 置信 息的模块 包括 归属位置寄存 器 （VLR, Visitor Location Register ) 模 块 、或

归属签 约服务器 （HSS, Home Subscriber Server )、或移动交换 中心 （MSC, Mobile Switching

Center )、或软 交换控制器、或通用分组无线服务技术 （GPRS, General Packet Radio Service)

服 务 支持 节 点 （SGSN , Serving GPRS Support Node )、或 移 动 性 管 理 实体 （MME ,

MobilityManagement Entity )。

本发 明提供 的上述 系统 中的交通信 息发布模块 104 , 具体可 以 与短信 中心（SMSC , Short

Message Service Center ) 相 连 ，根据在 需要发布交通信 息的公路上行驶 的车辆 中的 UE 信

息，通过所述 SMSC 将 交通信 息通过短信或彩信 下发给所述 UE 。

下面 以公 路信 息发 布 系统 包括地 图数据库 、UE 信 息读取模 块 、车辆判 断模块 、位置

信 息综合模块 、交通信 息模块和 交通信 息发布模块为例 ，对公路信 息发布 系统的工作 流程

进行 示例性说 明，所举例子不用于限制本发 明。

图 2 是本发 明提供 的公路信 息发布 系统的工作 流程 图。

如 图 2 所示 ，该流程 包括 ：

步骤 201, 对公路信 息发布 系统进行初始化处理 ：将公路信 息发布 系统 中的 UE 读取

模块接入到移动通信 网络 中的 VLR 模 块或 H SS模 块 ，将 交通信 息发布模块接入到 SMSC ,

向地 图数据库导入静 态数据 ，包括公路信 息和公路周 围的通信 小 区信 息，位置信 息综合模

块从地 图数据库读取静 态数据 。

步骤 202, UE 信 息读取模块从地 图数据库 中读取 Cell ID, 根 据读取到 的 Cell ID 信 息 ，

从 VLR 模 块或 H SS模 块 中获取从属于每个 Cell ID 对应通信 小 区的 UE 相 关信 息，例如 ，

UE 的 IMSI 信 息、最后登记 时间等数据 。

步骤 203 , 车辆判 断模块从所述 UE 信 息读取模块 中读取 UE 信 息，根据读取 的 UE 信

息判 断并维护车辆信 息，实时更新车辆位置信 息，即车辆所在 的 Cell ID, 向位 置信 息综合

模块提供车辆 的实时位置信 息、以及 车辆与 UE 的对应 关 系。

其 中，UE 会在 以下几种情况进行位 置更新 ：越位置 区时的位置更新 、周期性位置更

新 、IMSI 附着分 离时的位置更新和 UE 发起 业务时的位置更新 。

步骤 204, 位 置信 息综合模块根据 来 自地 图数据库 的信 息和来 自车辆判 断模块 的信 息，

确定在公路上行驶 的车辆信 息、车辆 的位置信 息以及车辆 中的 UE 信 息，将在公路上行驶

的车辆信 息、车辆 的位置信 息以及车辆 中的 UE 信 息提供给 交通信 息发布模块 。

步骤 205, 交通信 息发布模块接 收来 自于交通信 息模块 的交通数据 ，公路拥堵状 态的



类型 ，根据位置信 息综合模块提供 的数据 ，选择在需要发布的交通数据针对 的路段上行驶

的车辆 中的 UE, 通过 SMSC 向所述 UE 发布交通信 息。

例如 ，当需要发布的交通数据 的交通拥堵类型为单向拥堵时，可以仅 向在相应公路 的

拥堵方向上行驶 的车辆 中的 UE 下发 交通数据 ，当所述交通拥堵类型为双向拥堵时，可 以

向在相应公路上任一方向行驶 的车辆 中的 UE 下发 交通数据 ，还 可 以根据拥堵位置向相应

路段 的 UE 下发 交通数据 。

图 3 是本发 明提供 的公路信 息发布方法流程 图。

如 图 3 所示，该方法 包括：

步骤 301 , 存储公路信 息和每条公路周 围的通信 小区信 息，所述通信 小区信 息包括 Cell

ID 。

步骤 302, 根据存储 的所述 Cell ID, 从移动通信 网络读取相应通信 小区中的 UE 信 息。

步骤 303 , 根据读取 的各通信 小区中的 UE 信 息，确定 UE 所在 的位置 ，根据 UE 的位

置信 息、和所述公路信 息，确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息。

步骤 304, 根据在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息，将与该条公路相 关的交通信

息下发给在该条公路上行驶 的车辆 中的 UE 。

其 中，确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息具体可 以 包括：

根据 UE 的位置的变化信 息，确定 UE 的运行轨迹 ，根据 UE 的运行轨迹和所述地 图数

据库 中存储 的公路信 息中的公路轨迹 ，确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息，其 中，

所述运行轨迹 由 UE 依 次经过的通信 小区组成 ，所述公路轨迹 由该公路依次经过的通信 小

区组成 。

其 中，所述确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息具体可 以 包括：

判断 UE 的运行轨迹与公路信 息中的公路轨迹是否相符 ，如果是 ，将该 UE 确定为在

该公路信 息对应 的公路上运行 的车辆 中的 UE, 否则 ，将该 UE 确定为其他 UE 。

或者 ，所述确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息具体可 以 包括：

根据 UE 所在车辆的位置变化信 息，确定 UE 所在车辆的运动速度 ，根据 UE 所在车辆

的运行轨迹和运动速度 、以及公路信 息中的公路轨迹 ，将其所在车辆的运行轨迹与公路信

息中的公路轨迹相符 、且其运动速度 大于预设 阈值 的 UE, 确定为在公路上运行 的车辆 中

的 UE 。

所述确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息还 可 以 包括：

根据 UE 的位置变化信 息，将 UE 的 旧位置指向新位置的方向确定为 UE 所在车辆的运

行方向，根据 UE 所在车辆的运行方向，确定在每条公路 的每个方向上运行 的车辆 中的 UE

信 息。

所述将与该条公路相 关的交通信 息下发给在该条公路上行驶 的车辆 中的 UE 具体可以



包括 ：

根据在每条公路 的每 个方向上运行 的车辆 中的 UE 信 息 ，将 与该条公路 的该 方向相 关

的交通信 息 ，下发给在该条公路 的该 方向上行驶 的车辆 中的 UE 。

为 了提 高识别在公路上行驶 的车辆 中的 UE 的准确性 ，从 而提 高信 息发 布 的准确性 ，

存储 的所述每条公路 周 围的通信 小 区信 息可 以 包括 ：每条公路 的入 口处 的通信 小 区信 息；

所述确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息具体 包括 ：

根 据 经过公 路入 口处 的通信 小 区的 UE 所在 车辆 的运行轨 迹和公 路信 息 中的公 路轨

迹 ，确定在公路上运行 的车辆 中的 UE, 将 未经过公路入 口处 的通信 小 区的 UE, 确 定为不

是在公路上行驶 的车辆 中的 UE 。例如 ，可 以将 经过公路入 口处 的通信 小 区、且其所在 车

辆 的运行轨迹 与公路轨迹 的相符 的 UE, 确 定为在该条公路上运行 的车辆 中的 UE 。

当以 UE 所在 车辆作 为 中间量 时 ，所述每条公路 周 围的通信 小 区信 息还 可 以 包括 ：所

处位 置 区 LAC 不 同、且相邻 的通信 小 区。

相应地 ，图 3 所示方法还可 以 包括 ： 居所述所处位 置 区 LAC 不 同、且相邻 的通信 小

区中的 UE 信 息 ，将在 同一通信 小 区中的最后登记 时间的差别 小于预定 阈值 的多个 UE, 确

定为在 同一辆车上 ，建立该辆车与所述 多个 UE 的对应 关 系。

所述根据 UE 的位 置信 息、和所述公路信 息 ，确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE

信 息具体 包括 ：

将 UE 所在 车辆 的位 置确定为该 UE 所在 的位 置 ，根据 UE 所在 车辆 的位 置信 息 ，确定

UE 所在 车辆 的运行轨迹 ，将其运行轨迹 与公 路信 息 中的公路轨 迹相符 的车辆 ，确定为在

公路上行驶 的车辆 ，根据 车辆 与 UE 的对应 关 系，确定在每条公路上运行 的车辆 中的 UE

信 息。

或者 ，所述根据 UE 的位 置信 息、和所述公路信 息 ，确定在每条公路上行驶 的车辆 中

的 UE 信 息具体 包括 ：

根据 UE 所在 车辆 的位 置 变化信 息 ，确定 UE 所在 车辆 的运 动速度 ，根据 UE 所在 车辆

的运行轨迹和运 动速度 、以及 公路信 息 中的公路轨迹 ，将其所在 车辆 的运行轨迹 与公路信

息 中的公路轨迹相符 、且其运 动速度 大于预设 阈值 的 UE, 确 定为在公 路上运行 的车辆 中

的 UE 。

图 3 所示方法 中，所述从移动通信 网络读取相应通信 小 区中的 UE 信 息具体可 以 包括 ：

从移动通信 网络 中存储 UE 位 置信 息的模 块 中读取 UE 信 息。其 中，所述存储 UE 位 置信

息的模 块 包括但 不限于：VLR 模 块 、或 HSS 、或 MSC 、或软 交换控 制 器、或 SGSN 、或

图 4 是本发 明提供 的公路信 息发 布装置结构 图。

如 图 4 所示 ，该装置 包括 交通信 息接 收模块 401 、 UE 信 息接 收模 块 402 和发 布模 块



403 。

交通信 息接 收模块 401, 用于接 收每条公路待发布的交通信 息。

UE 信 息接 收模块 402 , 用于接 收在每条公路上运行 的车辆 中的 UE 信 息；

发布模块 403 , 用于确定在每条公路上运行 的车辆 中的 UE 信 息，将每条公路待发布

的交通信 息，下发给在该条公路上运行 的车辆 中的 UE 信 息。

图 5 是本发 明提供 的公路信 息处理装置结构 图。

如 图 5 所示，该装置 包括静 态信 息读取模块 501、动态信 息获取模块 502 和识别模块

503 。

静 态信 息读取模块 501 , 用于读取每条公路 的静 态信 息，所述静 态信 息包括公路轨迹 ，

每条公路 的公路轨迹 由该条公路依次经过的通信 小区组成 。

动态信 息获取模块 502, 用于获取每条公路周 围的通信 小区中的 UE 的位置变化信 息，

根据 UE 的位置变化信 息，确定 UE 的运行轨迹 。

识别模块 503 , 用于根据所述 UE 的运行轨迹和所述公路轨迹 ，确定在每条公路上行

驶 的车辆 中的 UE 信 息，将在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息提供给公路信 息发布装

置。

其 中的动态信 息获取模块 502 包括 UE 信 息读取模块和运行轨迹确定模块 。

所述 UE 信 息读取模块 ，用于根据每条公路周 围的 Cell ID, 从移动通信 网络读取相应

通信 小区中的 UE 信 息。

所述运行轨迹确定模块 ，用于根据所述 UE 信 息读取模块读取 的各通信 小区中的 UE

信 息，将 UE 当前所在 的位置确定为该 UE 当前登记的通信 小区，根据 UE 的位置变化信

息，确定 UE 的运行轨迹 。

动态信 息获取模块 502 还可以包括运动速度确定模块 。

所述运动速度确定模块 ，用于根据 UE 所在车辆的位置变化信 息，确定 UE 所在车辆

的运动速度 。

所述识别模块 ，用于根据 UE 所在车辆的运行轨迹和运动速度 、以及公 路信 息中的公

路轨迹 ，将其所在车辆的运行轨迹与公路信 息中的公路轨迹相符 、且其运动速度 大于预设

阈值 的 UE, 确定为在公路上运行 的车辆 中的 UE 。

所述 UE 信 息读取模块 ，可以用于读取每条公路 的入 口处的通信 小区中的 UE 信 息。

识别模块 503 , 可 以用于根据经过公路入 口处的通信 小区的 UE 所在车辆的运行轨迹

和公路信 息中的公路轨迹 ，确定在公路上运行 的车辆 中的 UE, 将未经过公路入 口处的通

信 小区的 UE, 确定为不是在公路上行驶 的车辆 中的 UE 。例如 ，将经过公路入 口处的通信

小区、且其所在车辆的运行轨迹与公路轨迹的相符 的 UE, 确定为在该条公路上运行 的车

辆 中的 UE 。



所述运行轨迹确定模块，可以用于根据 UE 的位置变化信息，将 UE 的旧位置指向新

位置的方向确定为 UE 所在车辆的运行方向。

识别模块 503 , 可以用于根据 UE 所在车辆的运行方向，确定在每条公路的每个方向

上运行的车辆中的 UE 信息。

动态信息获取模块 502 还 可 以 包括车辆判断模块。

所述 UE 信息读取模块读取的 UE 信息包括每条公路周围所处位置区 LAC 不同、且相

邻的通信小区中的 UE 信息。

所述车辆判断模块，用于根据 UE 信息读取模块读取的所述所处位置区 LAC 不同、且

相邻的通信小区中的 UE 信息，将在同一通信小区中的最后登记时间的差别小于预定阈值

的多个 UE, 确定为在同一辆车上，建立该辆车与所述多个 UE 的对应关系。

所述运行轨迹确定模块，用于将 UE 所在车辆的位置确定为该 UE 所在的位置，根据

UE 所在车辆的位置信息，确定 UE 所在车辆的运行轨迹。

识别模块 503 , 用于根据车辆与 UE 的对应关系，确定在每条公路上运行的车辆中的

UE 信息。

所述 UE 信息读取模块，具体可以用于从移动通信 网络中存储 UE 位置信息的模块读

取 UE 信息。

其中，所述存储 UE 位置信息的模块包括 VLR 模块、或 HSS 、或 MSC 、或软交换控

制器、或 SGSN 、或 MME 。

本发明不需要对交通工具进行改进，交通工具上的 UE 即为交通信息釆样点和发布点，

保证 了覆盖率，从而能保证精度。本发明也不需要对道路进行改造，安装磁感线圏等昂贵

的设备 ，同时能覆盖每一条交通公路。本发明同时可以根据路况情况实时的向周边交通发

出提醒警告。

本发明的交通信息发布可以通过 UE 而覆盖每一条交通公路。本发明同时可以根据不

同路况情况的向交通参与者发 出特定提醒警告，而其他用户不会收到该特定提醒警告。

以上所述仅为本发明的较佳实施例而已，并不用以限制本发明，凡在本发明的精神和

原则之 内，所做的任何修改、等同替换、改进等，均应 包含在本发明保护的范围之 内。



权 利 要 求
1、一种公路信 息发布 系统 ，其特征在于，该 系统 包括地 图数据库 、用户设备 UE 信 息

读取模块 、位置信 息处理模块和交通信 息发布模块；

所述地 图数据库 ，用于存储公路信 息和每条公路周 围的通信 小区信 息，所述通信 小区

信 息包括通信 小区标识 Cell ID;

所述 UE 信 息读取模块 ，用于根据所述地 图数据库 中存储 的通信 小区标识 Cell ID, 从

移动通信 网络读取相应通信 小区中的 UE 信 息；

所述位置信 息处理模块 ，用于根据所述 UE 信 息读取模块读取 的各通信 小区中的 UE

信 息，确定 UE 所在 的位置 ，根据 UE 的位置信 息、和所述地 图数据库 中存储 的公路信 息，

确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息；

所述交通信 息发布模块 ，用于根据在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息，将与该条

公路相 关的交通信 息下发给在该条公路上行驶 的车辆 中的 UE 。

2、根据权利要求 1 所述的系统 ，其特征在于 ，

所述位置信 息处理模块 ，用于根据 UE 的位置的变化信 息，确定 UE 的运行轨迹 ，根

据 UE 的运行轨迹和所述地 图数据库 中存储 的公路信 息中的公路轨迹 ，确定在每条公路上

行驶 的车辆 中的 UE 信 息。

3、根据权利要求 2 所述的系统 ，其特征在于，UE 所在 的位置为 UE 所在 的通信 小区，

所述运行轨迹 由 UE 依 次经过的通信 小区组成 ，所述公路轨迹 由该公路依次经过的通信 小

区组成 。

4、根据权利要求 2 或 3 所述的系统 ，其特征在 于，所述位置信 息处理模块 包括车辆判

断模块和位置信 息综合模块；

所述车辆判断模块 ，用于根据所述 UE 信 息读取模块读取 的各通信 小区中的 UE 信 息，

将 UE 所在车辆的位置确定为该 UE 所在 的位置；

所述位置信 息综合模块 ，用于根据 UE 所在车辆的位置变化信 息，确定 UE 所在车辆

的运行轨迹 ，根据 UE 所在车辆的运行轨迹和公路信 息中的公路轨迹 ，确定在每条公路上

运行 的车辆 ，根据 UE 所在车辆和在每条公路上运行 的车辆 ，确定在每条公路上运行 的车

辆 中的 UE 信 息。

5、根据权利要求 4 所述的系统 ，其特征在于 ，

所述位置信 息综合模块 ，用于判断车辆的运行轨迹与公路信 息中的公路轨迹是否相符 ，

如果是 ，将该车辆确定为在该公路信 息对应公路上运行 ，否则 ，将该车辆确定为未在该公

路上运行 。

6、根据权利要求 4 所述的系统 ，其特征在于 ，

所述位置信 息综合模块 ，用于根据 UE 所在车辆的位置变化信 息，确定 UE 所在车辆



的运 动速度 ，根 据 UE 所在 车辆 的运行轨 迹和运 动速度 、以 及 公 路信 息 中的公 路轨 迹 ，将

其 所在 车辆 的运行轨 迹 与公 路信 息 中的公 路轨 迹相符 、且其运 动速度 大于预设 阈值 的 UE,

确 定 为在公 路 上运行 的车辆 中的 UE 。

7、根 据权 利要 求 4 所述 的 系统 ，其特征在 于 ，

所述位 置信 息综合模 块 ，用 于根 据 UE 所在 车辆 的位 置 变化信 息 ，将 UE 所在 车辆 的

旧位 置指 向新位 置 的方 向确 定 为车行 方 向 ，根 据 所述车行 方 向 ，确 定在每 条公 路 的各 个 方

向上运行 的车辆 ，根 据 UE 所在 车辆和每 条公 路 的各 个 方 向上运行 的车辆 ，确 定在每 条公

路 的每 个 方 向上运行 的车辆 中的 UE 信 息；

所述 交通信 息发 布模 块 ，用 于根 据在每 条公 路 的每 个 方 向上运行 的车辆 中的 UE 信 息 ，

将 与该 条公 路 的该 方 向相 关 的 交通信 息 ，下发 给在 该 条公 路 的该 方 向上行 驶 的车辆 中的

UE 。

8、根 据权 利要 求 4 所述 的 系统 ，其特征在 于 ，

所述地 图数据库 ，用 于存储公 路入 口处 的通信 小 区信 息；

所述位 置信 息综合模 块 ，用 于根 据 经过公 路入 口处 的通信 小 区的 UE 所在 车辆 的运行

轨 迹和公 路信 息 中的公 路轨 迹 ，确 定在公 路 上运行 的车辆 中的 UE, 将 未经过公 路 入 口处

的通信 小 区的 UE, 确 定 为 不是在公 路 上行驶 的车辆 中的 UE 。

9、根 据权 利要 求 4 所述 的 系统 ，其特征在 于 ，

所述车辆判 断模 块 ，用 于根 据 UE 信 息读取模 块读取 的所处位 置 区 LAC 不 同、且相邻

的通信 小 区中的 UE 信 息 ，将在 同一通信 小 区中的最后登 记 时 间的差别 小于预 定 阈值 的多

个 UE, 确 定 为在 同一辆 车上 ，建立该辆 车 与所述 多个 UE 的对应 关 系，将该对应 关 系发 给

位 置信 息综合模 块 ；

所述位 置信 息综合模 块 ，用 于根 据 所述对应 关 系、和在各 条公 路 上运行 的车辆信 息 ，

确 定在每 条公 路 上运行 的车辆 中的 UE 信 息 。

10、根 据权 利要 求 1 所述 的 系统 ，其特征在 于 ，所述 系统还 包括 交通信 息模 块 ，所述

交通信 息发 布模 块 与所述 交通信 息模 块相 连 ；

所述 交通信 息模 块 ，用 于 向所述 交通信 息发 布模 块提供各 条公 路 的交通信 息 。

11、根 据权 利要 求 1 所述 的 系统 ，其特征在 于 ，所述 UE 信 息读取模 块 ，与移 动通信

网络 中存储 UE 位 置信 息的模 块相 连 ，从 所述存储 UE 位 置信 息的模 块 中读取 UE 信 息 ，

其 中，所述存储 UE 位 置信 息的模 块 包括 归属位 置 寄存 器 VLR 模 块 、或 归属签 约服 务

器 HSS 、或移 动 交换 中心 MSC 、或软 交换控 制 器 、或 GPRS 服 务 支持 节点 SGSN 、或移 动

性 管理 实体 MME 。

12、根 据权 利要 求 1所述 的 系统 ，其特征在 于 ，所 述 交通信 息发 布模 块 与短信 中心 SMSC

相 连 ，根 据在 需要 发 布 交通信 息的公 路 上行驶 的车辆 中的 UE 信 息 ，通 过所述 SMSC 将 交



通信 息通过短信或彩信 下发给 UE 。

13、一种公路信 息发布方法，其特征在于，该方法 包括：

存储公路信 息和每条公路周 围的通信 小区信 息，所述通信 小区信 息包括通信 小区标识

Cell ID;

根据存储 的所述通信 小区标识 Cell ID, 从移动通信 网络读取相应通信 小区中的 UE 信

息；

根据读取 的各通信 小区中的 UE 信 息，确定 UE 所在 的位置 ，根据 UE 的位置信 息、和

所述公路信 息 ， 确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息；

根据在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息，将与该条公路相 关的交通信 息下发给在

该条公路上行驶 的车辆 中的 UE 。

14、根据权利要求 13 所述的方法，其特征在 于，确定在每条公路上行驶 的车辆 中的

UE 信 息包括：

根据 UE 的位置的变化信 息，确定 UE 的运行轨迹 ，根据 UE 的运行轨迹和所述地 图数

据库 中存储 的公路信 息中的公路轨迹 ， 确定在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息；

其 中，UE 所在 的位置为 UE 所在 的通信 小区，所述运行轨迹 由 UE 依 次经过的通信 小

区组成 ，所述公路轨迹 由该公路依次经过的通信 小区组成 。

15、根据权利要求 14 所述的方法，其特征在于，所述确定在每条公路上行驶 的车辆 中

的 UE 信 息包括：

判断 UE 的运行轨迹与公路信 息中的公路轨迹是否相符 ，如果是 ，将该 UE 确定为在

该公路信 息对应 的公路上运行 的车辆 中的 UE, 否则 ，将该 UE 确定为其他 UE 。

16、根据权利要求 14 所述的方法，其特征在于，所述确定在每条公路上行驶 的车辆 中

的 UE 信 息包括：

根据 UE 所在车辆的位置变化信 息，确定 UE 所在车辆的运动速度 ，根据 UE 所在车辆

的运行轨迹和运动速度 、以及公路信 息中的公路轨迹 ，将其所在车辆的运行轨迹与公路信

息中的公路轨迹相符 、且其运动速度 大于预设 阈值 的 UE, 确定为在公路上运行 的车辆 中

的 UE 。

17、根据权利要求 14 所述的方法，其特征在于，所述确定在每条公路上行驶 的车辆 中

的 UE 信 息还 包括：

根据 UE 的位置变化信 息，将 UE 的 旧位置指向新位置的方向确定为 UE 所在车辆的运

行方向，根据 UE 所在车辆的运行方向，确定在每条公路 的每个方向上运行 的车辆 中的 UE

信 息；

所述将与该条公路相 关的交通信 息下发给在该条公路上行驶 的车辆 中的 UE 包括：

根据在每条公路 的每个方向上运行 的车辆 中的 UE 信 息，将与该条公路 的该方向相 关



的交通信 息 ，下发 给在 该条公 路 的该 方 向上行驶 的车辆 中的 UE 。

18、根 据权 利要 求 14 所述 的方法 ，其特征在 于 ，所述每 条公 路 周 围的通信 小 区信 息 包

括 ：每 条公 路 的入 口处 的通信 小 区信 息；

所述确 定在每 条公 路 上行驶 的车辆 中的 UE 信 息 包括 ：

根 据 经过公 路 入 口处 的通信 小 区的 UE 所在 车辆 的运 行 轨 迹 和公 路信 息 中的公 路 轨

迹 ，确 定在公 路 上运行 的车辆 中的 UE, 将 未经过公 路入 口处 的通信 小 区的 UE, 确 定 为 不

是在公 路 上行驶 的车辆 中的 UE 。

19、根 据权 利要 求 13 所述 的方法 ，其特征在 于 ，所述每 条公 路 周 围的通信 小 区信 息 包

括 ：所处位 置 区 LAC 不 同、且相邻 的通信 小 区；

该 方法还 包括 ： 居所述所处位 置 区 LAC 不 同、且相邻 的通信 小 区中的 UE 信 息 ，将

在 同一 通信 小 区中的最后登 记 时 间的差别 小于预 定 阈值 的多个 UE, 确 定 为在 同一辆 车上 ，

建立该辆 车 与所述 多个 UE 的对应 关 系；

所述根 据 UE 的位 置信 息 、和 所述公 路信 息 ，确 定在每 条公 路 上行驶 的车辆 中的 UE

信 息 包括 ：

将 UE 所在 车辆 的位 置确 定 为该 UE 所在 的位 置 ，根 据 UE 所在 车辆 的位 置信 息 ，确 定

UE 所在 车辆 的运行轨 迹 ，将其运行 轨 迹 与公 路信 息 中的公 路轨 迹相符 的车辆 ，确 定 为在

公 路 上行驶 的车辆 ，根 据 车辆 与 UE 的对应 关 系，确 定在每 条公 路 上运行 的车辆 中的 UE

信 息 。

20、根 据权 利要 求 13 所述 的方法 ，其特征在 于 ，所述从 移 动通信 网络读取相应 通信 小

区中的 UE 信 息 包括 ：

从 移 动通信 网络 中存储 UE 位 置信 息的模 块 中读取 UE 信 息 ，

其 中，所述存储 UE 位 置信 息的模 块 包括 归属位 置 寄存 器 VLR 模 块 、或 归属签 约服 务

器 HSS 、或移 动 交换 中心 MSC 、或软 交换控 制 器 、或 GPRS 服 务 支持 节点 SGSN 、或移 动

性 管理 实体 MME 。

2 1、一种公 路信 息发 布装 置 ，其 特征在 于 ，该 装置 包括 交通信 息接 收模 块 、UE 信 息

接 收模 块和发 布模 块 ；

所述 交通信 息接 收模 块 ，用 于接 收每 条公 路待发 布 的交通信 息；

所述 UE 信 息接 收模 块 ，用 于接 收在每 条公 路 上运行 的车辆 中的 UE 信 息；

所述发 布模 块 ，用 于确 定在每 条公 路 上运行 的车辆 中的 UE 信 息 ，将每 条公 路待发 布

的交通信 息 ，下发 给在 该条公 路 上运行 的车辆 中的 UE 信 息 。

22、一种公 路信 息处理 装置 ，其特征在 于 ，该 装置 包括静 态信 息读取模 块 、动 态信 息

获取模 块和识 别模 块 ；

所述静 态信 息读取模 块 ，用 于读取每 条公 路 的静 态信 息 ，所述静 态信 息 包括公 路轨 迹 ，



每条公路 的公路轨迹 由该条公路依次经过的通信 小区组成；

所述动态信 息获取模块 ，用于获取每条公路周 围的通信 小区中的 UE 的位置变化信 息，

根据 UE 的位置变化信 息，确定 UE 的运行轨迹；

所述识别模块 ，用于根据所述 UE 的运行轨迹和所述公路轨迹 ，确定在每条公路上行

驶 的车辆 中的 UE 信 息，将在每条公路上行驶 的车辆 中的 UE 信 息提供给公路信 息发布装

置。

23、根据权利要求 22 所述的装置 ，其特征在于 ，所述动态信 息获取模块 包括 UE 信 息

读取模块和运行轨迹确定模块；

所述 UE 信 息读取模块 ，用于根据每条公路周 围的通信 小区标识 Cell ID, 从移动通信

网络读取相应通信 小区中的 UE 信 息；

所述运行轨迹确定模块 ，用于根据所述 UE 信 息读取模块读取 的各通信 小区中的 UE

信 息，将 UE 当前所在 的位置确定为该 UE 当前登记的通信 小区，根据 UE 的位置变化信

息，确定 UE 的运行轨迹 。

24、根据权利要求 23 所述的装置 ，其特征在于，所述动态信 息获取模块还 包括运动速

度确定模块；

所述运动速度确定模块 ，用于根据 UE 所在车辆的位置变化信 息，确定 UE 所在车辆

的运动速度 ；

所述识别模块 ，用于根据 UE 所在车辆的运行轨迹和运动速度 、以及公 路信 息中的公

路轨迹 ，将其所在车辆的运行轨迹与公路信 息中的公路轨迹相符 、且其运动速度 大于预设

阈值 的 UE, 确定为在公路上运行 的车辆 中的 UE 。

25、根据权利要求 23 所述的装置 ，其特征在 于，

所述 UE 信 息读取模块 ，用于读取每条公路 的入 口处的通信 小区中的 UE 信 息；

所述识别模块 ，用于根据经过公路入 口处的通信 小区的 UE 所在车辆的运行轨迹和公

路信 息中的公路轨迹 ，确定在公路上运行 的车辆 中的 UE, 将未经过公路入 口处的通信 小

区的 UE, 确定为不是在公路上行驶 的车辆 中的 UE 。

26、根据权利要求 23 所述的装置 ，其特征在 于，

所述运行轨迹确定模块 ，用于根据 UE 的位置变化信 息，将 UE 的旧位置指向新位置

的方向确定为 UE 所在车辆的运行方向；

所述识别模块 ，用于根据 UE 所在车辆的运行方向，确定在每条公路 的每个方向上运

行 的车辆 中的 UE 信 息。

27、根据权利要求 23 所述的装置 ，其特征在于，所述动态信 息获取模块还 包括车辆判

断模块；

所述车辆判断模块 ，用于根据 UE 信 息读取模块读取 的所处位置 区 LAC 不同、且相邻



的通信小区中的 UE 信息，将在 同一通信小区中的最后登记时间的差别小于预定阈值的多

个 UE, 确定为在 同一辆车上，建立该辆车与所述多个 UE 的对应关系；

所述运行轨迹确定模块，用于将 UE 所在车辆的位置确定为该 UE 所在的位置，根据

UE 所在车辆的位置信息，确定 UE 所在车辆的运行轨迹；

所述识别模块，用于根据车辆与 UE 的对应关系，确定在每条公路上运行的车辆中的

UE 信息。

28、根据权利要求 23 所述的装置，其特征在于，

所述 UE 信息读取模块，用于从移动通信 网络中存储 UE 位置信息的模块读取 UE 信息；

其中，所述存储 UE 位置信息的模块 包括归属位置寄存器 VLR 模块、或归属签约服务

器 HSS 、或移动交换 中心 MSC 、或软交换控制器、或 GPRS 服务支持节点 SGSN 、或移动

性管理实体 MME 。
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