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1 ' %
Vynélez riedi kon3truk&né usporiadanie
rotatného mechanicko-hydraulického servo-.
ventila urfeného pre riadenie geometrické-
ho objemu regulanych hydrostatickych pre-
vodnikov. Servoventil pozostdgva z telesa, v
Ktorom je otofne uloZeny und$ad s hriade-
Iom a vonkaj$i posavat s vnitornym posii-
vatom. Podstata rieSenia je v tom, Ze vni-
torny postival je spojeny s hriadelom po-
mocou kriZovej spojky a vonkajs$i postival
je spojeny so samostatne riadenym unéa3a-
¢om. Ku kaZdému hydraulicky fupnk&nému
riadlacemu alebo rozvddzaclemu priestoru
je vytvoreny odpovedajici hydraulicky sy-
metricky vyvaZovaci priestor, ktory nema
Ziadnu in0 funkciu ako vytvdra{ potrebné
vyvaZovacie hydraulické sily.
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Vynélez rie§i konstruk&né usporiadanie
rotaéného mechanicko-hydraulického ser-
voventila uréeného pre riadenie geometric-
kého objemu re-gulaéns’rch hydrostatickych
prevodmkov
ko—hydrauhck?ch servoventllov si najcas-
tej§ie rieSené priamo€iarym pohybom post-
vagov, &o je pritinou ich velkych diZzkovych
rozmerov Zndme usporiadania mechanic-
ko-hydraulickych servoventilov s rotatnym
pohybom postvafov sd zataZené nevyvéZe-
nymi hydraulickymi a mechanickymi sila-
mi, 8o nedovoluje ich pouZitie pre vyscké
-napédjace tlaky a zhor3uje kvalitativne u-
kazovatele riadenia.

Uvedené nevyhody odstraiiuje rotaény
mechanicko-hydraulicky servoventil pozo-
stavajici z telesa, v ktorom je ototne ulo-
Zeny unéa$af s hriadelom o vonkaj$i posi-
vat s vnitornym postvadom, tvarovanim
ktorého je vytvoreny jednak vstupny ria-
diaci priestor napojeny na vstupny kanal,
a jednak lavy a pravy vystupny priestor
podla vynélezu, ktorého podstata spodiva v
tom, Ze vnutorny postivaé je pomocou Kri-
#ovej spojky prepojeny s hriadelom otofne
uloZenym v uné3aci, ktory je spojeny s von-
kaj¥im postivatom. Ku vstupnému riadia-
cemu priestoru je vytvoreny hydraulicky sy-
metricky vyvaZovaci priestor trvalo pre-
pojeny so vstupnym riadiacim priestorom,
ktory je tvoreny tvarovanim vnutorného po-
siivata do ostrej alebo zaoblenej rozdelo-
vacej hrany. Na vstupny riadiaci priestor
je napojend jednak lavd spojovacia draz-
ka trvalo prepojend s hydraulicky syme-
trickou vyvaZovacou dréZkou, a jednak pra-
vd spojovacia draZka trvalo prepojend s
hydraulicky symetrickou vyvaZovacou draz-
kou. Spojovacie a vyvaZovacie drdaZky su
vytvorené na vonkaj§om obvode vonkajSie-
ho posuvada.

Umiestnenie v§stupnych riadiacich otvo-
‘rov vlavo a vpravo od vstupného riadiace-
ho priestoru umo#iiuje vytvorit na protilah-

lej strane vstupného riadiaceho priestoru
.vyvaZovaci priestor s rovnakymi velkosta-
- mi priemetu vyvaZovacich pléch do smeru
kolmého na os symetrie ako si priemety
ploch vstupného riadiaceho priestoru, pri-
¢om do vyvaZovacieho priestoru je prive-
deny napédjaci tlak prepojovacim kandlom
vytvorenym vo vniatornom posivaéi. Dalej
takéto usporiadanie umoZiiuje wytvorit me-
dzi vstupnymi a vystupnymi riadiacimi ot-
vormi spojovacie drdazky na vonkajSom po-
sivafi a na protilahlej strane vonkajSieho
postivaga vytvorit vyvaZovacie dréZzky s
rovnakou . velkostou plochy aj s rovnakou
polohou taZiska.
Vytvorenie vstupného riadiaceho priestoru
tvarovanim vnatorného posivata do roz-
delovacej hrany umoZiiuje vytvorit odvadza-
¢i kandl vo vnitornom postvali priebeZny
s vyiistenim na oboch ¢&eldch posivatov.
Vyhodou je tieZ to, Ze vyvaZovaci priestor
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je vytvoreny na protilahlej strane k vstup- -
nému riadiacemu  priestoru, &im sa dosa-
huje vyvdZenia radidlnych sil od vstupné-
ho napdjacieho tlaku. Tym, Ze vyvaZova-
cie draZky sd vytvorené na protilahlej stra-
ne spojovacich drédZok, dosahuje sa vyva-
Zenie radidlnych sil od riadenych tlakov a
vytvorenim priebeZného odvadzacieho ka-
ndla v osi vniitorného postvaca sa dosahu-
je vyvédZenie axidlnych sil na &eldch posi-
vatov. Vytvorenim spojovacich a vyvaZova-
cich draZok na vonkajSom postvaci sa v§-
razne zjednoduSuje vyroba telesa servoven- »
tila.

Na pripojenych vykresoch je znézorneny
priklad prevedenia rotatného mechanicko-
-hydraulického servoventilu podla vynéle-

~ zu, kde je na obr. 1 servoventil v pozdlz-

nom reze, na obr. 2 rez rovinou K—K z
obr. 1, na obr. 3 rez rovinou L—L z obr. 1,
na obr. 4 rez rovinou M—M z obr. 1, na
obr. 5 axonometrickd schéma hydraulické-

" ho prepojenia a-na obr. 6 axonometrlckv

pohlad na vonkajSi postvad.

Rotaény mechanicko-hydraulicky servo-
ventil pozostdva z telesa, 1, v ktorom je
ototne uloZeny vonkajsi postavad 2 spo-
jeny- s und$afom 8. V unadali 5 je uloZeny
hriadel 4 prepojeny pomocou kriZovej spoj-
ky 6 s vnatornym posﬁva(‘:'om 3 ototne ulo-
zenym vo vonkajSom postvali 2. V telese -
1 je vytvoreny vstupny kandl 19, prvy vy-
stupny kanal 28 a druhy vystupnv kanal
21, ako aj ovalny otvor 29, na ktory navé-
zuje zévitovy otvor 30 vytvoreny v unédSa-
¢i 5 a urfeny pre upevnenie mechanizmu
spdtnej vdzby. Na vstupny kanédl 19 je na-
pojeny vstupny riadiaci priestor 22 vytvo-
reny tvarovanim vniatorného posivata 3
do ostrej alebo zaoblenej rozdelovacej hra-
ny 28. Vstupny riadiaci priestor 22 je po-
mocou prepojovacieho kandlu 23 trvalo pre-
pojeny s hydraulicky symetrickym vyvaZo-
vacim priestorom 24. V oblasti vstupného
riadiaceho priestoru 22 je vo vonkajSom
posiivadi 2 vytvoreny prvy vstupny riadia- -
ci otvor 13 napojeny na lavil spojovaciu
drd?ku 9 a druhy vstupny riadiaci otvor 18
napojeny na pravi spojovaciu dréazku 11.

Lava spojovacia drdZka 9 je pomocou pr-
vého zépichu 7 prepojend s hydraulicky sy-
metrickou lavou vyvaZovacou drédZkou 10
a pravad spo,ovacia drdzka 11 je pomocou
druhého zapichu 8 prepocjend s hydraulic-
ky symetrickou pravou vyvaZovacou dréz-
kou 12. Lavd a pravéd spojovacia draZka 8,
11, ako aj lavd a pravad vyvaZovacia dréz-
ka 10, 12 si vytvorené na vonkajSom obvo-
de vonkajSieho posiivafa 2. Na lavii spojo-
vaciu drdZku 9 navédzuje lavy vystupny
riadiaci otvor 14 vytvoreny v priestore pr-
vého zédpichu 7 vonkajSieho postvada 2,
kde je vytvoreny tieZ lavy prepojovaci ot-
vor 15 navédzujici na lavd vyvaZovaciu draz-
ku 10. Na pravi spojovaciu drdZku 11 na-
vdzuje pravy vystupny riadiaci otvor 17 vy-




240475

5

tvoreny v priestore.druhého zapichu 8, kde
je vytvoreny tieZ pravy prepojovaci otvor
18 navézujici na pravd vyvaZovaciu drdz-
ku 12,

Prvy vystupny kandl 20 je napojeny na

prvy zédpich 7 prepojeny lavym vystupnym
riadiacim otvorom 14 a lavym prepojova-
cim otvorom 1% na lavy vystupny priestor
31 vytvoreny tvarovanim vnGtorného posd-
vaca 3, v ktorom je vytvoreny tie? odvadza-
ci kanal 25, na ktory je lavy vystupny
priestor 31 napojeny cez prvy odvadzaci
otvor 26. Druhy vystupny. kandl 21 je na-
pojeny na druhy zdpich 8 prepojeny pra-
Vym vystupnym riadiacim otvorom 17 a pra-
vym prepojovacim otvorom 18 s pravym
vystupnym priestorom 32 napojenym dru-
hym odvddzacim otvorom 27 na odvadzact
kanal 25.

PoCas prevadzky sa vstupny rotadny sig-
nal privedie na hriadel 4, odkial sa cez kri-
Zova spojku 6 prendSa na vnutorny posi-
vat 3. VioZenim . kriZovej spojky 6 medzi

hriadel 4 a vanitorny postvad 3 sa zamedzu- -

je prenosu radidlnych sil z hriadela 4 na
vindtorny postvaé 3. Sdafasne sa z mecha-
nizmu spétnej vézby privddza spédtnovizob-
ny rotaény riadiaci -signdl cez unéaSad §
na vonkajsi postvaé 2. UnaSal 5 zachytdva
radidlne a axidlne sily od privodu riadia-
cich mechanickych signédlov. Hydraulickd

kvapalina sa privddza vstupnym kandlom .

19 do vstupného riadiaceho priestoru 22
a odtial cez prepojovaci kanal 23 tieZ do
vyvaZovacieho priestoru 24.
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Ked sa vonkajsi postavad 2 a vnutorny

postivad 3 nachddza v strednej, t. j. nulo-

vej polohe, je prvy a druhy vstupny riadia-
ci otvor 13, 16 -uzatvoreny. Po pootodeni
vnutorného posivata 3 napr. do prava sa
lavy vstupny riadiaci otvor 13 otvori a su-
Casne sa zatvori lavy vystupny otvor 14 a
otvori pravy vystupny otvor 17. Tym je na-
péjaci tlak pr1vedeny od vstupného kané-
la 19 k prvému vystupnému kandlu 20 a
druhy vystupny kandl 21 je prepojeny s od-
vadzacim kandlom 25. Pri takomto prepoije-
ni je potom v lavej spojovacej draZzke 9 a
v l'ave] vyvaZovacej drdzke 10 napdjaci tlak,
priom v pravej spojovacej drérke 11 a v
pravej vyvaZovacej drdZke 12 je odpadny
tlak. Rovnaky Géinok na riadenie prietoku
a tlaku dosiahneme tieZ pootofenim von-
kajSieho postvaca 2 do {ava.

Pripojenie rota¢no-hydraulickéhe servo-
ventilu je realizované tak, Ze vstupny ka-
nél 19 je napojeny na zdro; tlaku, prvy a
druhy vystupny kanél 26, 21 je napoqeny na
vystupy k ovlddanému hydraulickému prv-
ku a odvddzaci kandl 25 je cez ovdlny otvor

29 napojeny na odpad do z4dsobnej nadre.

Prepojovaci kandl 23, pre trvalé prepojenie
vstupného rladlaceho priestoru 22 a vyva-
Zovacieho priestoru 24 sa moZe alternativ-
ne vytvorit tieZ vo forme zapichov na vnut-
tornom posavadi 3, symetricky umiestne-
nych vedla prvého a druhého riadiaceho ot-
voru 13, 186.

PREDMET VYNALEZU

1. Rota&ny mechanicko-hydraulicky ser-
voventil pozostavajici z telesa, v ktorom
je otofne uloZeny unasad s hriadelom a
vonkajsi posivat s vniltornym posdvadom
tvarovanim Kktorého je vytvoreny jednak
vstupny riadiaci priestor napojeny na vstup-
ny kandl, a jednak lavy vystupny priestor
a pravy vystupny priestor vyznadujici sa
~tym, Ze vnutorny poslivaé (3) je pomocou
kriZovej spojky (6) prepojeny s hriadelom

(4) ototne uloZenym v unéaSadi (5), ktory

je spojeny s vonkajSim postvadom (2).

2. Rotatny mechanicko- hydrauhcky ser-

" voventil podla bodu 1, vyznadujici sa tym,
Ze ku vstupnému rladlacemp priestoru (22}
je vytvoreny. hydraulicky symetricky vyva-
Zovaci priestor (24) trvalo spojeny prepo-
jovacim kandlom (23) so vstupnym riadia-
cim priestorom (22).

3. Rotatny mechanicko-hydraulicky servo-

_Ze na vstupny r1ad1ac1 priestor (2

ventil podla bodov 1 a 2, vyznadujici sa tym
Ze vstupny riadiaci priestor (22) je tvo-
reny tvarovanim vnitorného postvaca (3)
do ostrej alebo zaoblenej rozdelovacej hra-
ny (28]).

4. Rotany mechanicko- hydrauhcky ser-
voventil’ podia bodu 1, vyznacumm sa tym,
2) je na-
pojend jednak lavd spojovacia drazka (9),
ktord je trvalo prepojend s hydraulicky sy-
metrickou lavou vyvaZovacou d_réikou (10)
a jednak pravd spojovacia drazka (11), kto-
ré je trvalo prepojend s hydraulicky syme-
trickou pravou vyvaZovacou drdZkou (12).

5. Rotaény mechanicko- hydrauhcky ser-
voventil podia bodov 1 a 4, vyznalujici sa .
tym, Ze lavd a prava spol}'o‘vacia drazka
(9, 11), ako aj lavd a prava vyvaZovacia
drazka (10, 12), sd vytvorené na vonkaj-
Som obvode vonkajSieho posuvaca (2].

2 listy vykresov
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