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(54) séhkekdyttdinen kokoontaittuva vdliseinid — Elektriskt hopvikbar
mellanvigg

Tdmdn keksinndn kohteena ovat sihk&kiyttbiset kokoontaittu-
vat vdliseindt.

Jo useiden vuosien ajan on tunnettu pitkittdiskiskostojen
kannattamia kokoontaittuvia viliseini¥, joiden osapaneelit on
kiinnitetty yhteen saranaliitoksien avulla siten, ett¥ vHliseini
taittuu kokoon haitarimaisesti avoimen ja suljetun asennon vilillH.
Kun kdyttd6n on tullut suhteellisen suuria paneeleita, joiden mi-
tat ovat esim. leveys 2 m, paksuus 15 cm ja korkeus 10 m, on t4l-
laisten véliseinien avaamiseen ja sulkemiseen tarvittava ruumiilli-
nen voima kasvanut melkoisen suureksi, ja t&m& on aiheuttanut ko-
netoimisten kdyttbSlaitteiden kehittidmisen siirtim#3n viliseinii e-
destakaisin tdysin avoimen ja tiysin suljetun asennon v#1illi. THl-
laisissa konek#yttdisissi vHliseinissi on kuitenkin ollut vHlttHmi-
tontd siirtdd vierekkdiset paneelit k&sin lopullisesti suoraan lin-
Jaan eli tdysin suljettuun asentoon sek¥ samaten k&sin pois tHstd
asennosta ennen kdyttdlaitteen toimintéa tai sen j4dlkeen, koska vi-
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liseinsn eri puolilla sijaitsevien saranoiden akselien on kuljet-
tava suoralinjaisen asennon kautta.

T4m#n keksinndn pyrkimyksens on automatisoida avaus- ja/tai
sulkemistapahtuma siten, ettd v&ltytddn késin tapahtuvalta suoran
paneelirivistdn katkaisemiselta avaamistapahtuman alussa ennen kdyt-
tdlaitteen kdynnistymistd ja/tai kdsin tapahtuvalta paneelien siir-
timiseltid suoraan riviin sulkemistapahtuman lopussa. Témd saadaan
esill¥ olevan keksinndn periaatteen mukaisesti aikaan kdyttdmdllad
paneeleihin avaustapahtuman alkuvaiheissa tai sulkemistapahtuman
loppuvaiheissa syntyvié hitausvoimia siirtdmd3n saranaliitokset pa-
neelien keskiviivan yli kdyttdlaitteen ollessa hetken aikaa toimi-
matta.

T8m4&n keksinn®dn sihk8kdytt8isessd, kokoontaittuvassa véli-
seinlssi on useita toisiinsa k&#ntyvdsti kiinnitettyj8 jdaykkid pa-
neeleita, jotka voidaan siirtda ensimmidisestd levitetystd asennos-
ta, jossa paneelit ovat suorassa rivissi reunat vastakkain, toi-
seen, kokoontaitettuun asentoon, jossa paneelit on taitettu toisi-
aan vasten, jolloin vierekkdisten paneelien viliset saranat sijait-
sevat vuorotellen paneelien keskiviivan eri puolilla paneelien ol-
lessa levitetyssd asennossa, paneeleita edestakaisin levitetyn a-
sennon ja kokoontaitetun asennon v41il14 siirtdvi sihk8inen kdyttd-
laite ja k#yttdlaitetta ohjaava ohjauslaite. Keksinndlle on tunnus-
omaista, ettd vidlisein¥n avaamisen tail sulkemisen aikana, jolloin
paneeleita siirretddn levitetystid asennosta kokoontaitettuun asen-=
toon tai kokoontaitetusta asennosta levitettyyn, ohjauslaite kdyt-
t44 automaattisesti k#yttdlaitetta kulkemaan ensimmiiseen suuntaan,
jolloin vierekk#disten paneelien viliset saranaliitokset tai ainakin
yksi niistd liikkuvat keskiviivaa kohti, pysdhdyttdd kdyttSlaitteen
hetkeksi saranaliitoksen tai -liitosten l&hestyessd keskiviivaa,
jolloin saranaliitos tai -liitokset kulkevat keskiviivan yli vastaa-
van paneelinsa tai paneeliensa inertian vuoksi ja kdynnist&d sitten
kdyttdlaitteen vastakkaiseen suuntaan avaamisen tai sulkemisen lop-
puunviemiseksi.

THm4n keksinn®n edullisessa suoritusmuodossa ohjauslaite
aloittaa avaamisen aikana automaattisesti paneelien liikkeen levi-
tetystd asennosta kokoontaitettuun asentoon antamalla kHdyttdlait-
tean aluksi siirtH¥ paneelit niiden levitetystd agennosta ylilevi-
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tettyyn asentoon, jolloin saranaliitokset tai ainakin yksi niistd
kulkevat keskiviivaa kohti, pysdyttdmdlli tim&n j&lkeen kdyttdlait-
teen hetkeksi, samalla kun kunkin paneelin (paneelien) inertia kul-
jettaa ko. saranaliitoksen (-liitokset) keskiviivan yli, ja kdyn-
nistdmilli sitten kdyttdlaitteen vastakkaiseen suuntaan paneelien
siirtimiseksi ylilevitetystd asennosta kokoontaitettuun asentoon.
Tissd edullisessa suoritusmuodossa ohjauslaite lopettaa sulkemis-
tapahtuman aikana automaattisesti paneelien liikkeen kokoontaite-
tusta asennosta levitettyyn asentoon katkaisemalla kdytt8laitteen
toiminnan hetkeksi paneelien l#hestyessd ylilevitettyd asentoa,
joten paneelien inertia kuljettaa saranaliitokset keskiviivan ohi,
ja kAynnistd4 sitten kdyttdlaitteen vastakkaiseen suuntaan, jolloin
paneelit siirtyvédt ylilevitetystd asennosta takaisin levitettyyn
asentoon.

Tamin keksinn®n mukaista edullista suoritusmuotoa ja sen
toimintaa kuvataan seuraavassa kaaviomaisesti oheisten piirrosten
avulla, joissa

kuviot 1a...1d esittivit kaaviomaisesti paneelien liikettd
t4ysin levitetystd asennostaan tédysin kokoontaitettuun asentoonsa,

kuviot 2a...2d esittivit kaaviomaisesti paneelien liikettd
kokoontaitetusta asennostaan tdysin levitettyyn asentoonsa,

kuvio 3 on poikkileikkaus vierekkdisten paneelien védlisen
tyypillisen saranaliitoksen osasta, Jja

kuvio 4 on kaaviokuva kokoontaitettavan v#lisein#én ohjaus-
j8rjestelméstd.

Piirroksien mukaan kokoontaitettavassa v#lisein&éssd 10 on
useita kiintyvdsti kiinnitettyj& jéykkid paneeleita 12, joista yksi
on sivureunukseen 14 k&4ntyvisti kiinnitetty puolipaneeli 12'. Si-
vureunus 14 miiri3 viliseinilli 10 suljettavan aukon toisen sivun.
Aukon toisen sivun muodostaa sivureunus 16. Paneelit 12 ovat raken-
teeltaan tavanomaisia, ja ne voidaan tehd3d eri materiaaleista ja ku-
hunkin aukkoon sopivan kokoisiksi. Paneelit riippuvat yl&puolisesta
kiskotuksesta (ei esitetty), jossa on kannatinvaunut 18 tavanomai-
sella, tunnetulla tavalla. Paneeleissa 12 on esim. alumiinista val=-
mistetut, toisiinsa sopivat sivup#fdyt 20 (kuvio 3), joiden kaksois-
kanavarakenne tekee vierekk4iset paneelit vakaiksi ja jdykiksi niiden
ollessa tH#ysin suljetussa, lukitussa asennossa. P44dyt on kiinnitetty
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paneeleiden vastakkaisiin pintoihin saranoilla 22, joiden akselit ovat
paneeleiden 12 suuntaiset, ja vastaavanlainen sarana 24 yhdistd& puoli-
paneelin 12' sivureunukseen 14. Kaikki sarana-akselit sijaitsevat
sivusuunnassa kannatinkiskon keskiviivasta noin puolen paneelipaksuu-
den etdisyydelld niin, ettd puolipaneelin 12' keskiviiva on vaunujen

18 liikkeen keskiviivan kohdalla ja tdysin suljetussa, levitetysséd
asennossa (kuvio la) olevan v&liseindn keskiviiwvan kohdalla, Vilisei-
nidn keskiviivaa, vaunujen 18 liikkeen keskiviivaa ja kiskon keski-
viivaa on merkitty katkoviivalla ja viitenumerolla 26. Sivureunukseen
16 on kiinnitetty aukon yl&osaan laitteiston lis#varusteina toimivat,
vapaista pdistd&n 30 ulospdin kaarevat ohjainkiskot 28, joista toinen
on hieman toista pitempi. Ohjainkiskojen 28 pituus voi vaihdella, mutta
yleensd ne ulottuvat kohtaan, jossa laitimmainen paneeli 12 osuu kaa-
revaan pd&hdn 30 ldhtiessddn kokoontaitetusta asennosta ja liikkues-
saan kohti kuvion 2a asentoa. Sivureunukseen 16 on mill¥ tahansa sopi-
valla tavalla kiinnitetty tuntokytkin 32, jonka tuntoelin 34 ulottuu
laitimmaisen paneelin 12 liikeradalle. Sivureunuksen 14 viereen on

taas asennettu milld tahansa sopivalla tavalla tuntoelimelld 38 varus-
tettu tuntokytkin 36, jonka laitapaneelin 12 uloke 40 laukaisee siten,
ettd vidliseind pysdhtyy tdysin kokoontaitettuun asentoon. Kytkin 36
mySs nollaa ohjauslaitteen seuraavaa sulkemisjaksoa varten. Vaikka t&ds-
sd on esitetty sivullepdin sulkeutuva vdliseind, t&mdn keksinndn yh-
teydessd voidaan kdyttdd keskelle sulkeutuvaa taikka mit¥ tahansa
muutakin jdrjestelyd.

Kuvio 1 a esittdd vdliseindd 10 tdysin levitetyssd asennossa,
jossa paneelit 12 muodostavat tasaisen, yhdensuuntaisen ja lukitun
rintaman, Jjonka keskiviiva osuu kiskon keskiviivan kohdalle. T4ssi
asennossa vidliseind muodostaa tasaisen seindn sivureunuksien 14 ja
16 vdliin. Paneeleihin voidaan tehdd ovia tai ikkunoita kunkin sovel-
luksen tarpeiden mukaisesti. Kuvio 1d esittdd v&liseindn 10 tdysin
kokoontaitettua asentoa, jossa paneelit on taitettu kokoon siististi
ja pieneen tilaan keskipisteet samassa linjassa. Vaikka tédssd esi-
tetyssd jidrjestelyssd paneeleiden keskipisteet ovatkin keskilinjassa,
ne voidaan myds jadrjestd&d sivupinoon, vinoon tai mihin tahansa sopi-
vaan asentoon.
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Laitapaneeli 12 taikka mik# tahansa muu paneelil on kytketty
suunnanvaihtoiseen moottoriin (ei esitetty) milli tahansa sopivalla
lajtteella, esim. vaunuun 18 tulevalla kaapelivilityksells. Kun vi-
liseind 10 on tdysin levitetyssd asennossa, jolloin paneelit 12 ovat
yhdensuuntaisessa tasaisessa rintamassa (kuvio la), ohjauskytkin
viedddn asentoon "auki", jolloin moottori alkaa ensin kdydsd "kiinni"-
suuntaan saaden laitapaneelin 12 1liikkumaan sivureunasta 16 kohti
kuvion 1b asentoon. THmi vilisein&n tehollisen pituuden kasvaminen
saa vdliseindn 10 vastakkaisilla pinnoilla olevien saranoiden 22
mddrittédmdt taittoakselit liikkumaan keskiviivaa 26 kohti, koska
laitapaneeliin 12 kohdistuu vetivi voima. THmi "murtaa" paneelit 12
suorasta rintamasta loivaan taittoasentoon. Kun laitapaneeli 12 siir-
tyy ylilevitettyyn eli kuvion 1b esittdmddn asentoon, "auki"-ohjaus-
kytkimen aikaisemmin virittimi aikaviivekytkin katkaisee ennaltamiSri-
tyn lyhyen ajan jilkeen moottorin virran Ja k&&nt&4 moottorin k4ynti-
suunnan tarkalleen oikealla hetkelli saaden moottorin kdymddn “"auki"-
suuntaan ja siirt&m&4%n paneeleita 12 niiden kokoontaitettua asentoa
kohti. Paneelien 12 alkuliike levitetystd asennostaan kohti kuvion 1b
esittdmdd ylilevitetty4d asentoa tuo sarana-akselit 22 aluksi keski-
viivaan 26 pdin, ja liikkuvien paneelien inertia vie sarana-akselit
keskiviivan 26 vastakkaiselle puolelle moottorin k#4ntSsuunnan olen-
naisesti vaihtuessa. Kun moottorin kdyntisuunta on vaihdettu
sarana-akselit 22 jatkavat liikett4%n tXhin suuntaan moottorin alka-
essa kdydd "auki"-suuntaan. Kun v&liseini tulee tdysin kokoontaitet-
tuun asentoon, uloke 40 osuu kytkimen 36 tuntoelimeen 38, jolloin
moottorin virta katkeaa, viliseini pysdhtyy kokoontaitettuun asentoon
ja kytkin nollautuu siten, ettd vilisein4 on valmis uuteen sulkemis-
jaksoon.

Kuviot 2a ~ 2d esittiyit viliseinin sulkeutumistapahtumaa.
Kun ohjauskytkin viediin "kiinni"-asentoon, moottori alkaa k&dyda
"kiinni"-suuntaan. Paneeleiden ldhestyessd loivaa taittoasentoa
sarana-akselit 22 lihestyvidt keskiviivaa 22 siten, ettd laitapaneelin
12 Hdrip¥&ty osuu kytkimen 32 tuntoelimeen 34, jolloin moottorin virta
katkeaa hetkeksi ja moottori alkaa sitten kdydd "auki"-suuntaan en~
nalta-asetetun, aikaviivereleen mddrddmén lyhyen ajan. Kun moottorin
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virta on hetkeksi katkaisuna, sarana-akselit 22 l&hestyvdt keskiviivaa
26 ja kulkevat sen yli hitausvoimien ansiosta. Vdliseind&n kokonais—
pituutta pienennet#dn t&lldin kdytté&mdlld moottoria hyvin lyhyen ajikaa
"auki"~suuntaan. T&118in paneelit liikkuvat lyhyen matkaa "auki"-suun-
taan, ja sarana-akselit 22 siirtyvdt kokonaan kuvion 2d asentoon, jos-
sa paneelien 12 keskiviiva osuu keskiviivalle 26.

Titen siis inertia kuljettaa sarana-akselit paneelien keski-
viivan yli molempiin suuntiin sill& aikaa kun moottori on hetkeksi
pys#hdyksissi ja sen kdyntisuuntaa vaihdetaan.

Kuten kuviossa 4 on esitetty, jérjestelm#&n kdyttdvirta tuodaan
tavanomaisen muuntajan 42 ja pikakatkaisijan 44 kautta valintakytki-
meen 46, joka voidaan kHinti#i vastapdividn "auki"-asentoon tai myStd-
pdividin "kiinni"-asentoon. Kun kytkin 46 kddnnetddn vastapdivddn
"auki"~asentoon, "auki"-rele OR sekd aikaviiverele T2 saavat virtaa.
"Auki"-rele OR on lukittuna koskettimen OR-1 sulkeutumisen vuoksi.
"Kiinni"-kontaktori saa virtaa koskettimen OR-2 sulkeutumisen vuoksi
normaalisti kiinni olevien, aukeamaan ajoitettujen koskettimien T2-1
ja LR-2 seki normaalisti kiinni olevan yhteenkytkenndn kautta, ja
moottori kdy "kiinni"-suuntaan. Aikaviivereleen T2 asetusajan lopussa
normaalisti suljettuna oleva, aukeamaan sijoitettu kosketin T2-1 au-
keaa ja katkaisee "kiinni"-kontaktorin virtapiirin, jolloin moottorin
virta katkeaa. Samalla normaalisti auki oleva, sulkeutumaan ajoitettu
kosketin T2-2 sulkeutuu ja sulkee "auki"-kontaktorin virtapiirin nor-
maalisti suljettuna olevan yhteenkytkenn#n kautta, ja moottori vaihtas
kiyntisuuntaansa "auki"-suuntaan. Kun véliseind tulee liikkeensd lop-
puun, normaalisti suljettuna oleva "auki"-rajakytkin 36 aukeaa ja kat-
kaisee virtapiirin seki "auki"-releen OR, aikaviivereleen T2 ja
"auki"-kontaktorin virran. Moottori pysédhtyy ja védliseind jdd téysin
kokoontaitettuun asentoon.

Kun kytkin siis vied#3n "auki"-asentoon, vdliseind kulkee
kuvion la asennosta "kiinni"-suuntaan ennaltamddrdtyn ajan, mikd@ saa
viliseinsn paneelit irtautumaan suorasta rintamastaan (kuvio la) ja
sarana-akselit kulkemaan keskiviivan yli inertian vuoksi, kun sarana-
akselit siirtyvit kuvion la asennosta keskiviivaa kohtl véliseindd
levitettdessd paneelien suoralinjaisesta asennosta levitettyd asen-
toa kohti laitimmaista paneelia 12 siirrett8essd vasemmalle. Kun sara-
na-akselit kulkevat keskiviivan yli, laitapaneelin 12 suunnan muutos
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saa aikaan t#&m&dn paneelin vastakkaissuuntaisen liikkeen, mik¥ jatkaa
edelleen paneelien taittumista kokoontaitettua, avointa asentoa kohti.

Kun vdliseind on avoimenssa asennossa ja valintakytkin 46
viedddn "kiinni-asentoon, "kiinni"-rele CR saa virtaa ja lukittuu
koskettimen CR-1 sulkeutumisen vuoksi. Koskettimen CR-2 sulkeutuminen
tuo "kiinni"-kontaktoriin virtaa normaalisti kiinni olevan kosketti-
men LR-2 sekd normaalisti kiinni olevan yhteenkytkenndn kautta, jolloin
moottori k&dynnistyy viliseinidi sulkevaan suuntaan. Kun vilisein$n
liike tulee loppuunsa, normaalisti auki oleva "kiinni"-rajakytkin
sulkeutuu ja aikaviiverele T1 seky lukitusrele LR saavat molemmat
virtaa. T&l16in kosketin LR~2 aukeaa katkaisten"kiinniZkontaktorin
virran ja kosketin LR-1 sulkeutuu kytkimen virran "auki"-kontaktoriin,
joten moottori vaihtaa kdyntisuuntaansa ja kiy "auki"-suuntaan.
Aikaviivereleen Tl asetusajan lopussa normaalisti kiinni oleva, aukea-
maan ajoitettu kosketin T1~1 aukoaa ja katkaisee virtapiirin seki
"kiinni"-releen CR, lukitusreleen LR, aikaviivereleen T1 ja "auki"-
kontaktorin virran, jolloin moottori pysdhtyy ja v8liseni¥ j44 levitet-
tyyn asentoon.

Kuten tdstd k#dy ilmi, keksinndn mukainen jdrjestely tekee
tarpeettomaksi kohdistaa paneeleihin sivuttaisvoimaa joko k&sin tai
toisella laitteella siirryttdessi tdysin levitetyst#d asennosta tiysin
kokoontaitettuun asentoon taikka pdinvastoin.
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Patenttivaatimukset:

1. Sihkdkiyttdinen, kokoontaittuva vdliseind, jossa on usei-~-
ta toisiinsa k#&ntyvdsti kiinnitettyj& jdykkid paneeleita, jotka
voidaan siirt#4i ensimmiisestid, levitetystd asennosta, jossa panee-
1it ovat reunat vastakkain suorassa riviss¥, toiseen, kokoontai-
tettuun asentoon, jossa paneelit on taitettu toisiaan vasten, jol-
loin vierekk#isten paneelien vdliset saranat, paneelien ollessa le-
vitetyssd asennossa, sijaitsevat vuorotellen paneelien keskiviivan
eri puolilla, paneeleita edestakaisin levitetyn asennon ja kokoon-
taitetun asennon vililli siirt#dvi s&hkdkdyttdinen kdyttdlaite ja
kdytt8laitetta ohjaava ohjauslaite, t unn e t tu siitd, ettd
vdliseindn avaamisen tai sulkemisen aikana, jolloin paneeleita (12,
12') siirretdin levitetystd asennosta kokoontaitettuun asentoon tai
kokoontaitetusta asennosta levitettyyn, ohjauslaite (kuvio 4) kdyt-
t43 automaattisesti kdyttdlaitetta kulkemaan ensimm&éiseen suuntaan,
jolloin vierekk&isten paneelien (12, 12') viliset saranaliitokset
(22) tai ainakin yksi niistd liikkuvat keskiviivaa (26) kohti, py-
sihdyttdi kiyttdlaitteen hetkeksi saranaliitoksen tai ~liitosten
l5hestyessid keskiviivaa, jolloin saranaliitos tai -liitokset kulke-
vat keskiviivan yli vastaavan paneelinsa tai paneeliensa inertian
vuoksi, ja kdynnistd¥ sitten kdyttdlaitteen vastakkaiseen suuntaan
avaamisen tai sulkemisen loppuunviemiseksi.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen viliseind, tunnet -

t u siitid, ettd ohjauslaite (kuvio 4) aloittaa avaamisen aikana
automaattisesti paneelien (12, 12') liikkeen levitetystd asennosta
kokoontaitettuun asentoon antamalla kdyttSlaitteen aluksi siirtdd
paneelit niiden levitetystd asennosta ylilevitettyyn asentoon,
jolloin saranaliitokset (22) tai ainakin yksi niistd kulkevat kes-
kiviivaa (26) kohti, pysdytt&milli t&m&n jélkeen kdyttblaitteen het-
keksi, samalla kun kunkin paneelin tai paneelien inertia kuljettaa
saranaliitoksen (-liitokset) keskiviivan yli, ja k#ynnistdm&lla
sitten kHdyttdlaitteen vastakkaiseen suuntaan paneelien siirtdmisek-
si ylilevitetystd asennosta kokoontaitettuun asentoon.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen v#dliseind, tunnet -

t u siitH, ettd ohjauslaitteessa on ajoituslaite (T2) , joka kdyt-
t44 kiyttdlaitetta paneelien (12, 12') levitetystd asennosta yli-
levitettyyn asentoon tapahtuvan alkuliikkeen aikana ennaltamddrd-
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tyn ajan ennen kuin kdyttdlaite pys&htyy ja kdynnistyy vastakkai-
seen suuntaan.

4. Patenttivaatimuksen 1, 2 tai 3 mukainen v&liseind,
tunnettu siitd, ettd ohjauslaite (kuvio 4) lopettaa sulke-
misen aikana automaattisesti paneelien (12, 12') liikkeen kokoon-
taitetusta asennosta levitettyyn asentoon pysdyttdmdlld kdyttd-
laitteen hetkeksi paneelien l&hestyessd ylilevitettyd asentoa sal-
lien tdten paneelien inertian kuljettaa saranaliitokset (22) keski-
viivan yli ja kdynnistdm&lld kdyttolaitteen sitten vastakkaiseen
suuntaan paneelien siirtdmiseksi ylilevitetystd asennosta takaisin
levitettyyn asentoon.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen vdliseind, tunnet -
t u siiti, ettd ohjauslaitteessa on tuntolaite (32, 34), joka on
siten sijoitettu, ettd se paneelien (12, 12') siirtyessd kokoon-
taitetusta asennosta levitettyyn asentoon havaitsee paneelien ld-
hestymisen ylilevitettyd asentoa kohti, jossa saranaliitokset (22)
ovat keskiviivalla, ja pysdyttdd k&yttdlaitteen hetkeksi sarana-
liitosten siirtyessd inertian vaikutuksesta keskiviivan yli.

6. Patenttivaatimuksen 4 tai 5 mukainen véliseind, t u n -
nettu siitd, ettd ohjauslaitteessa on ajoituslaite (T1), joka
kdyttHd4 k¥yttdlaitetta ko. vastakkaiseen suuntaan ennaltamddrdtyn
ajan paneelien siirtdmiseksi ylilevitetyst¥ asennosta takaisin le-
vitettyyn asentoon.
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Patentkrav:

1. Elektriskt hopvikbar mellanvidgg omfattande ett flertal
vid varandra svidngbart fbrenade styva paneler, vilka kan f8rflyt-
tas fradn en fOrsta utstrdckt stdllning, i vilken panelerna ligger
kant mot kant i rdt linje, till en andra hopvikt stdllning, i vil-
ken panelerna vikts mot varandra, varvid gangjdrnen mellan ndrlig-
gande paneler, d& panelerna befinner sig i utstridckt stdllning,
ligger alternerande pd olika sidor om panelernas mittlinje, en
elektrisk drivmekanism f&r f6rflyttning av panelerna till och fran
mellan utstrédckt och hopvikt stdllning, och ett regleringsorgan f&r
styrande av drivmekanismen, k & n ne t ecknad ddrav, att un-
der O®ppnandet och tillslutandet av mellanvdggen, varvid panelerna
(12, 12') forskjuts fran utstré&ckt stdllning till hopvikt stéllning
eller fran hopvikt stdllning till utstréckt st8dllning, opererar
regleringsorganet (fig. 4) automatiskt drivmekanismen att rdra sig
i en fdrsta riktning, varvid gdngjdrnsfdrbindelserna (22) mellan
nédrliggande paneler (12, 12') eller atminstone en av dem rdr sig
mot mittlinjen (26), avbryter momentant drivmekanismen d& gangjdrns-
férbindelsen eller -fdrbindelserna ndrmar sig mittlinjen, varvid
gangjdrnsfdrbindelsen eller -fdrbindelserna 6verskrider mittlinjen
pad grund av inertian hos respektive panel eller paneler, och star-
tar sedan drivmekanismen i motsatt riktning f£6r att slutfbra Spp-
nandet eller tillslutandet.

2. Mellanvdgg enligt patentkravet 1, k d nnetecknad
ddrav, att regleringsorganet (fig. 4) under Oppnandet automatiskt
igadngsétter panelernas (12, 12') rdrelse fran utstrdckt till hopvikt
stdllning genom att inledningsvis l4ta drivmekanismen f8rflytta pa-
nelerna fré&n deras utstrdckta stdllning till en &verutstrickt still-
ning, varvid gdngjérnsfdrbindelserna (22) eller &tminstone en av
dem, rdr sig mot mittlinjen (26), genom att h&drefter stoppa drivme-
kanismen momentant samtidigt som inertian hos respektive panel el-
ler paneler férflyttar gdngjdrnsfdrbindelsen (-f8rbindelserna) &ver
mittlinjen, och genom att sedan starta drivmekanismen i motsatt
riktning fdr férflyttning av panelerna fran Overutstrdckt stdllning
till hopvikt stdllning.

3. Mellanvigg enligt patentkravet 2, k € nne tecknad
d¥rav, att regleringsorganet omfattar ett tidsinstdllningsorgan (T2)
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som opererar drivmekanismen under panelernas (12, 12') initiella
rérelse fra&n deras utstridckta stdllning till deras 8verutstrdckta
stdllning under en bestdmd tidsperiod, innan drivmekanismen stop-
par och Ater startar i motsatt riktning.

4. Mellanvigg enligt patentkravet 1, 2 eller 3, k & nne -
t ecknad dirav, att regleringsorganet (fig. 4) avslutar un-
der tillslutandet automatiskt panelernas (12, 12') r&relse frén
hopvikt stdllning till utstr&ckt st&llning genom att momentant
stoppa drivmekanismen A4 panelerna ndrmar sig den Bverutstrdckta
stdllningen, tilldtande s&lunda panelernas inertia att forflytta
gangjirnsférbindelserna (22) &ver mittlinjen, och genom att sedan
starta drivmekanismen i motsatt riktning fér att férflytta pane-
lerna fré&n dverutstridckt st#llning tillbaka till utstrédckt st&ll-
ning.

5. Mellanvdgg enligt patentkravet 4, k @&nne teck -

n a d dirav, att regleringsorganet omfattar ett k&nselorgan (32,
34) , som placerats si, att detta 44 panelerna (12, 12') r8r sig
frédn hopvikt stdllning till utstrédckt stdllning, observerar pane-
lernas nirmande mot Overutstrickt stdllning, vid vilken gangjérns-
f8rbindelserna (22) befinner sig pa mittlinjen, och momentant stop-
par drivmekanismen medan gadngjdrnsfdrbindelserna genom inverkan av
inertian forflyttas O6ver mittlinjen.

6. Mellanvdgg enligt patentkravet 4 eller 5, k d nn e -
tecknad dirav, att regleringsorganet omfattar ett tidsin-
stdllningsorgan (T1), som opererar drivmekanismen i ndmnda motsat-
ta riktning under en bestdmd tidsperiod, fdr f6rflyttning av pane-
lerna fran Overutstrickt stdllning tillbaka till utstrdckt stdll-
ning.

Viitejulkaisuja-Anfdérda publikationer
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