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Sustabdymo jrenginys
(57) Referatas:

Kad baty iSvengta sunkumy rakinant save naudojant 8-eto Ziedo formos sustabdymo jrenginj siekiant
sumazinti rizika, Siame iSradime pateiktas sustabdymo jrenginys. U formos troso dalis pritvirtinama prie stabdomo
kino; U formos trose formuojama kilpa, kuri veikia kartu su stabdomu kinu; sustabdymo anga, kuri laiko Zmogaus
kiino svorj, yra nustatyta vienos pusés pozicijoje, kontroliuoja stabdymo jrenginio nuokrypj. Naudojant, stabdymo
troso dalis fiksuojama aukstai, laisvas fiksuojamos troso galas nukrinta Zemiau ir Zmogaus kianas uZsifiksuoja bei
tampa pritvirtintas prie sustabdymo angos. Kai Zmogaus kiinas nepriklausomai ne$amas sustabdymo angos,
fiksuotas galas ir laisvasis troso galas tvirtai vienas kita spaudzia, kad trosas neslysty; Zmogaus kinas sulaikomas
virSuje, o sulaikymo jrenginys atsiduria uZsirakinimo rezime. Kai Zmogaus kiinas jsitempia, tempdamas ir
sustabdymo jrenginj, $is nukrypsta taip, kad sumazZinty spaudima tarp fiksuoto ir laisvojo galy arba atskirty fiksuotg
galg nuo laisvojo galo; tuo metu Zmogaus kiinas pradeda leistis su slystangiu trosu.
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ISRADIMO SRITIS

ISradimas susijes su sustabdymo jrenginiu, dalinai susijes su sustabdymo

jrenginiu, kuris nusileidZia dél gravitacijos poveikio j kiing ir per rankinj valdyma.

TECHNIKOS LYGIS

Nagrinéjant §j iSradima, vienas i$ jdomesniy dokumenty yra kiny naudingasis
modelis CN200960367, publikuotas 2007 m. spalio 17 d. Jame yra aprasyta
patobulinta kablio struktlirg, kurig sudaro fiksuota rankena su kabliu viename gale ir
sagtis su skyle kitame gale. Konstrukcija gali bati panaudota nusileidimo
jrenginiuose. Ji pasiZzymi tuo, kad prie troso tvirtinamos dalys turi dantukus, kurie
neleidZia slysti besileidZianiam Zmogui. Tadiau konstrukcijos dantukai gali gadinti

patj trosg ir reikalauja daug jégy siekiant i$laikyti pusiausvyrg nusileidimo metu.

Taip pat naudojami 8-eto formos Ziediniai sustabdymo jrenginiai,
pasizymintys paprasta struktira, lengvu naudojimu, todel pladiai paplites tarp Zmoniy,
kurie laipioja, landZioja olose, dirba dideliuose auk$g&iuose, nusileidZia oru i§ vir§aus ir
t. t Artimiausias pagal technikos lygj yra amerikiediy patentas US4678059,
publikuotas 1987 m. liepos 7 d. Sis dokumentas apra$o nusileidimo konstrukcija, kuri
leidZia kontroliuoti nusileidimo greitj. Sj 8-eto formos konstrukcija turi dar papildoma
elipsés formos Zieda, per kurj praleistas trosas. Reguliuojant mineto elipsés formos
Ziedo kampa, reguliuojamas nusileidimo greitis. Tagiau tokia konstrukcija turi
nepatogumy. Svarbiausias i§ jy — reikia daug fiziniy jégy, kitaip yra didelé rizika
nesuvaldyti nusileidimo greiCio, ir kai jis pasiekia tam tikrg ribg — praktiSkai
nejmanoma apsisaugoti nuo kritimo. Realiai tokie Zmoneés turi nuolat naudoti savo
jega, ir, siekiant saugiai nusileisti, turi priseginéti trosg prie tam tikry viety. Jei yra
situacija, kai ilgg laikg reikia kabeti ore, troso galas turi bati uZfiksuotas, nes ilgai
kabantis Zmogus, ypaé nesitreniraves, greitai praranda jegas.

Siame iSradime pateikiamas sustabdymo jrenginys, naudojamas 8-eto Ziedo
formos konstrukcijoje, kuris potencialiai sumazina rizika tiems, kurie neturéjo
profesionaliy apmokymy ir tinkamo fizinio pasiruo$imo.



LT 6056 B

ISRADIMO ESME

Kad baty iSvengta sunkumy rakinant save, j 8-eto Ziedo formos nusileidimo
konstrukcijg jvedamas sustabdymo jrenginys, kuris sumazina kritimo rizikg; $io
iSradimas objektas - sustabdymo jrenginys. U formos troso dalis veikia kiing
stabdymo metu; U formos trose suformuota kilpa veikia stabdant kiing; sustabdymo
anga, kuri neSa Zmogaus king, yra nustatyta vienos pusés pozicijoje, todél
kontroliuoja stabdymo jrenginio nuokrypj. Sulaikomame kine, lyno skirtose angose
yra lynui suformuoti ir pritaikyti grioveliai. Naudojimo metu, stabdymo troso dalis
fiksuojama aukstai, laisvas fiksuojamo troso galas nukrenta Zemiau ir Zmogaus
ktnas uZsifiksuoja bei tampa pritvirtintas prie sustabdymo angos. Kai Zmogaus kiinas
nepriklausomai neSamas sustabdymo angos, fiksuotas galas ir laisvasis troso galas
tvirtai vienas kitg spaudzia, tokiu badu trosas neslysta; Zmogaus kinas sulaikomas
virSuje, o sulaikymo jrenginys atsiduria uZsirakinimo reZime. Kai Zmogaus kinas
jsitempia, tempdamas ir sustabdymo jrenginj, $is nukrypsta taip, kad sumaZinty
spaudima tarp fiksuoto ir laisvojo galy arba atskirty fiksuotg galg nuo laisvojo galo;
tuo metu Zmogaus kiinas pradeda leistis su slystanéiu trosu.

Siame i$radime pateikiamas techninis sprendimas: sustabdymo jrenginys,
kuris apima: stabdymo angg ir U formos troso dalj, kuri yra tvirtinama prie stabdomo
klino; kur U formos kilpa veikia troso anga kartu su stabdomu kiinu; stabdymo anga
nustatyta vienos puseés pozicijoje ir kontroliuoja sustabdymo jrenginio nuokrypj. Yra
suformuoti lynui pritaikyti grioveliai.

Spaudziamas trosas praeina per angg ir per mova susiderina su stabdomo
kino svoriu; fiksuotas stabdymo troso galas pereina per angg ir tuomet fiksuojasi
aukstai, o laisvasis galas pereina per angg ir pasislenka j emesne vietapozicija,
todel Zmogaus kinas uZsifiksuoja ir pritvirtinamas prie stabdymo angos velkémis. Kai
Zmogaus kianas nepriklausomai ne$amas stabdymo angos, fiksuotas galas ir
laisvasis troso galas lieciasi ir spaudZiasi vienas su kitu, kad trosas neslysty bei
iSlaikyty Zmogaus kiina, sustabdyta aukstyje. Kai Zmogaus kiinas jsiterpia ir naudoja
traukimo jegg stabdymo jrenginyje per valdymo rankena, sustabdymo jrenginys
nukrypsta taip, kad sumazinty spaudimg tarp fiksuoto ir laisvojo galy arba juos
atskirty; tuo metu Zmogaus kiinas pradeda leistis, o trosas slysti.
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Toliau aprasyti Sio iSradimo svarbis konstrukciniai elementai, jy iSdéstymas

bei sgsajos tarp jy.
Lynui skirti grioveliai yra grioveliai, einantys per anga.

U formos troso dalis, pagaminta i$ riSanéio plieno; aprasytas kiino stabdymas
pateikiamas su fiksuotais kélikliais; aprasSytos U formos troso dalies dvi kilpos jterptos

ir suvirintos fiksuotuose kélikliuose.
U formos troso dalis jzambiai pritvirtinta sulaikomoje dalyje.
Lynui skirti grioveliai yra tusciaviduriai lynui skirti grioveliai.

U formos troso dalis pateikiama abejose sulaikomos dalies pusése.

Sio i$radimo privalymas yra tas, kad sustabdymo jrenginys, aprasytas
iSradime, pateikiamas su valdymo rankena vienoje sustabdymo angos puséje, kad
baty galima kontroliuoti sustabdymo jrenginio nuokrypj, yra uZsirakinimo funkcija, kuri
garantuoja naudotojy saugumg. Kai reikia, Zmogaus kinas gali leistis, jtempiant
sustabdymo jrenginio traukimo jéga valdymo rankena, kad jrenginys baty veikiamas
ir nukrypty taip, kad jis uZsirakinty savaime. Lengva valdyti.

TRUMPAS BREZINIY APRASYMAS

Nuo fig. 1 iki fig. 3 pavaizduotas 8-eto Ziedo formos sustabdymo jrenginys.
Fig. 1 yra pateikta struktariné schema (trimatis vaizdas i§ $ono), fig. 2 pateiktas

strukttrinis vaizdas i$ virSaus ir fig. 3 schematiskai pavaizduotas panaudojimas.

Nuo Fig. 4 iki fig. 11 schemati$kai pavaizduotas $io iSradimo pirmasis
igyvendinimo variantas. Fig. 4 ir fig. 5 pavaizduoti jrenginio daliy struktiriniai
elementai, fig. 6 ir fig. 7 pavaizduoti bendri struktdriniy elementy vaizdai, nuo fig. 8 iki
fig. 11 schemati$kai pavaizduotas konstrukcijos panaudojimas, fig. 12 pavaizduotas
Sio iSradimo antrasis jgyvendinimo variantas. Fig. 13 ir fig. 14 pateiktas $io i§radimo
treciasis jgyvendinimo variantas.

Toliau pateikti pazyméjimai:
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1: Sulaikomas kinas, 1.1A: Pirmoji troso anga, 1.1B: Antroji torso anga, 1.2:
Sulaikymo anga, 1.3: Juosmuo, 1.4: Valdymo rankena, 1.5.1&1.5.2: Fiksuojami
kelikliai, 1.6.1 Per angg einantys lynui skirti grioveliai, 1.6.2 Tus$¢iaviduriai lynui skirti

grioveliai.

2:U formos troso dalis, 2.1&2.2:A8ys, 2A:Pirmoji U formos troso
dalis, 2B: Antroji U formos troso dalis; 3.1: Fiksuojamas sulaikymo troso galas, 3.2:

Laisvasis sulaikymo troso galas;
4: Velkés;

5: Zmogaus kiinas, 5.1: Rankos

DETALUS JRENGINIO APRASYMAS / |GYVENDINIMO VARIANTAI

Nuo fig. 1 iki fig. 3 vaizduojama 8-eto formos Ziedo sustabdymo jrenginys.
Fig. 1 yra pavaizduota struktlriné schema, fig. 2 - struktarinis vaizdas i§ vir§aus ir fig.
3 schemati$kas panaudojimo vaizdas.

Fig. 1 ir fig. 2 matomas 8-eto formos Ziedo sustabdymo jrenginys, kuris i

esmes turi kiing 1 su troso anga 1.1. ir sulaikymo anga 1.2.

Kaip matoma, fig. 3 yra pateiktas schemati§kas panaudojimo vaizdas. Kai
naudojamas, sustabdymo trosas eina per troso angg 1.1. ir jis sujungtas mova su
stabdomo kino juosmeniu 1.3. Fiksuotas stabdymo troso galas 3.1 eina per torso
angg 1.1 ir tuomet fiksuojamas aukstai; laisvasis stabdymo troso galas 3.2 eina per
troso angg 1.1 ir nusileidZia j Zemesne vieta, o Zmogaus kinas 5 fiksuojamas ir
tvitinamas naudojant sulaikymo angg 1.2 su velke 4. Realiai naudojant, dél sunkumo
paCiam save uZsirakinti esamame 8-eto formos Ziedo sustabdymo jrenginyije,
naudotojas turi nuolat stumti iki sulaikymo troso laisvojo galo 3.2, kad kontroliuoty
nusileidimo laipsnj. Jei ore reikia kabéti ilgg laika, laisvasis sulaikymo troso galas turi
bati uzfiksuotas. Deél $ios prieZasties atsiranda tam tikra potenciali naudojimo

saugumo rizika dél nepatogaus veikimo tiems, kurie nesitreniravo profesionaliai.

Nuo fig. 4 iki fig. 11 schematiSkai pavaizduotas $io iSradimo pirmasis
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jgyvendinimo variantas. Fig. 4 ir fig. 5 pavaizduoti jrenginio daliy struktariniai
elementai, fig. 6 ir fig. 7 pavaizduoti bendri strukttriniiy elementy vaizdai, nuo fig.8 iki
fig. 11 schematiskai pavaizduotas konstrukcijos panaudojimas.

Kaip nurodyta nuo fig. 4 iki fig. 7, 1 su sulaikymo anga 1.2 ir U formos troso
dalimi 2 iSsidésto ant sulaikomo kdno. U formos troso dalis 2 padaryta sujungus
lenktg plieng. Sulaikomam kdnui naudojami fiksuojami kélikliai 1.5.1 ir 1.5.2. Dvi U
formos troso aSiy dalys 2.1 ir 2.2 jterptos | fiksuojamus keliklius 1.5.1 ir 1.5.2
atitinkamai ir sutvirtinant su sulaikomu kinu 1. U formos troso dalis 2 tvirtinama
nuozulniai sulaikomam kiinui 1. Yra troso anga 1.1 tarp U formos troso dalies 2 anga
ir sulaikomu kiinu. Paminéta sulaikymo anga 1.2 yra vienos pusés pozicijoje, 0
valdymo rankena 1.4, kontroliuojanti sulaikymo jrenginio nuokrypj, taip pat pateikiama
kitoje sulaikomo kiino 1 puséje. Sulaikomame kiine, lynui skirtoje angoje yra lynui
skirti grioveliai 1.6.1.

Nuo fig. 8 ir fig. 11 schemati$kai pavaizduotas konstrukcijos panaudojimas.
Kaip parodoma nuo fig. 8 iki fig. 10, naudojant sulaikymo trosas pereina per troso
angg 1.1 ir per movg sujungiamas su sulaikomo kiino juosmeniu 1.3. Fiksuotas
sulaikymo troso galas 3.1 pereina per troso angg 1.1 ir nusileidZia j Zemesne vieta, o
Zmogaus kiinas 5 fiksuojasi ir pritvirtinamas naudojant sulaikymo anga 1.2 su velke
4. Kai Zmogaus kiinas 5 nepriklausomai laikomas sulaikymo angos 1.2, troso angoje
1.1 fiksuojamas galas 3.1 ir laisvas galas 3.2 palieéia ir tvirtai suspaudZia vienas kita,
kad bty iSvengta sulaikymo troso slydimo. Zmogaus kinas liecka aukstai, o
sulaikymo jrenginys uZsirakina. Sulaikomame kiine, lynui skirtoje ahgoje yré lynui
skirti grioveliai 1.6.1. Tai sulaiko lyng angoje 1.1.

Kaip parodyta fig. 11, kai reikia, Zmogaus kiinas gali nusileisti, sulaikymo
irenginyje naudojant traukimo jéga su rankomis 5.1 per valdymo rankeng 1.4, kad
sulaikymo jrengin;j priversty nukrypti. Tokiu atveju troso angoje 1.1 spaudimas tarp
fiksuoto galo 3.1 ir laisvojo galo 3.2 sumaZéja ir du galai atsiskiria vienas nuo kito.
Siuo metu Zmogaus kiinas pradeda leistis trosui slystant. Norint sumazinti Zmogaus
kiino 5 greitj arba sustabdyti leidimasi, reikia tik sumazinti Zemyn spaudZziancia jéga

valdymo rankena 1.4. Taip padarius sulaikymo jrenginys nukryps atbulai ir fiksuotg
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galg 3.1 bei laisvgjj galg 3.2 troso angoje 1.1 suspaus. Dél to tarp jy padidés
spaudimas, todél Zmogaus kiinas 5 sulétés arba pakibs ore.

Fig. 12 schematiSkai pavaizduotas S$io iSradimo antrasis jgyvendinimo
variantas. Kaip nurodyta figdroje, esant tokiam iSdéstymui, skirtumas tarp pirmojo
jgyvendinimo varianto yra tas, kad lynui skirti grioveliai 1.6.2 yra tu$éiaviduriai. Tai
sulaiko lyng angoje 1.1.

Fig. 13 ir 14 pateiktas Sio iSradimo treciasis jgyvendinimo variantas. Kaip
nurodyta figlrose, Esant tokiam iSdéstymui, skitumas tarp pirmojo yra tas, kad
Siame pirmoji U formos troso dalis 2A ir antroji U formos troso dalis 2B isdéstomos
atskirai sulaikomame kine 1. Dél skirtingy U formos angy dydZiy pirmoji troso anga
1.1A ir antroji troso anga 1.1B skiriasi dydZiais. Prakti$kai skirtingos troso angos gali
bati laikomos specifiniams sulaikymo troso tipams. Siuo metu trosai (statiniai trosai),
naudojami sulaikymui ir nuleidimui, blna skirtingy dydziy, jskaitant ®10 mm, ®11
mm, ®12 mm ir ®16 mm. Troso angos papildas/priedas sulaikymo jrenginj jgalina
geriau prisitaikyti prie skirtingy trosy dydziy.

Pateikiamas iSradimas parodo, kad esant kitam jgyvendinimo variantui,
traukimo kabelis taip pat gali bati pritaikomas kitoje sulaikymo angos puséje, kad
kontroliuoty sulaikymo jrenginio nuokrypj. Gali bati naudojama bet kas, kad buty
pasiekti iSradimo tikslai, kaip tai daro valdymo rankena, kol palengvinamas sulaikymo
jrenginio nuokrypis.

Sis i§radimas parodo, kad esant kitam sudejimui U formos troso dalys gali
bati pritvirtinamos prie sulaikomo kiino gerai Zinomais metodais/badais ir be
suvirinimo.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Sustabdymo jrenginys, pritaikytas stabdyti kiing, apimantis stabdymo angg
bei trosg, besiskiriantis tuo, kad turi U formos troso dalj, kuri pritvirtinta prie
stabdomo kiino; kur U formos kilpa veikia troso angg kartu su stabdomu kianu; kur
stabdymo anga fiksuojama vienos pusés pozicijoje ir kontroliuoja sustabdymo
jrenginio nuokrypj; lynui skirtose angose yra lynui skirti grioveliai, kur spaudZiamas
trosas praeina per angg ir per movg bei susiderina su stabdomo kiino svoriu; kur
fiksuotas stabdymo troso galas pereina per anga ir tuomet fiksuojasi aukstai, o
laisvasis galas pereina per angg ir pasislenka j Zemesne vietg, tokiu bidu Zmogaus
kinas uZsifiksuoja ir gali bati pritvirtintas prie stabdymo angos velkémis; tuo metu, kai
Zmogaus kiinas nepriklausomai ne$amas stabdymo angos, fiksuotas galas ir
laisvasis troso galas lie¢iasi ir spaudZiasi vienas su kitu, tada trosas neslysta bei gali
iSlaikyti Zmogaus kiing, sustabdyta aukstyje; tuo metu, kai Zmogaus kiinas jsiterpia ir
naudoja traukimo jéga stabdymo jrenginyje per valdymo rankeng, sustabdymo
irenginys nukrypsta taip, kad sumazina spaudimg tarp fiksuoto ir laisvojo galy arba
juos atskiria; tokiu blidu Zmogaus kiinas pradeda leistis, o trosas slysti.

2. Sustabdymo jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad lynui skirti
grioveliai yra grioveliai, einantys per anga.

3. Sustabdymo jrenginys pagal 1 punktg, besiskiriantis tuo, kad U formos
troso dalis pagaminta i$ risancio plieno; kélikliai yra fiksuoti; minetos U formos troso
dalies dvi kilpos jterptos ir suvirintos fiksuotuose keélikliuose.

4. Sustabdymo jrenginys pagal 1 punktg, besiskiriantis tuo, kad aprasyta U
formos troso dalis jZambiai pritvirtinta sulaikomoje dalyje.

5. Sustabdymo jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad lynui skirti
grioveliai yra tusciaviduriai.
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6. Sustabdymo jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad U formos
troso dalis pateikiama abejose sulaikomos dalies pusése.
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