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Mechanizm przemieszczania wysiegnika
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Wynalazek dotyczy mechanizmu przemieszczania
wysiegnika zwlaszcza zurawi jezdniowych, z wy-
siggnikiem osadzonym na ruchomym dziwigarze
zwigzanym obrotowo z platformg dla korzystnego
jego usytuowania zaré6wno dla transportu jak i wa-
runkéw roboczych.

Znane jest rozwigzanie, w ktérym wysiegnik osa-
dzony jest na ruchomym diwigarze uruchamianym
silownikiem hydraulicznym w celu przemieszcza-
nia go z p‘oloienia transportowego w polozenie ro-
bocze, przez co uzyskuje sie duzg zwartos$¢ i do-
godny rozkiad mas zurawia w polozeniu transpor-
towym oraz pozgdane usytuowanie wysiegnika na
zurawiu w polozeniu roboczym.

Wadg takiego rozwigzanid jest znaczna utrata
skoku silownika zmiany wysiegu towarzyszaca
przestawieniu ukladu z polozenia transportowego
do roboczego oraz przenoszenie przez silownik prze-
mieszczajgcy dzwigar znacznych obcigzen w warun-
kach roboczych.

W celu unikniecia wyzej wymienionych niedo-
godnosci silownik hydrauliczny zmiany wysiegu
osadzono na diwigarze i polaczono z platformg po-
przez wodzik i lg¢znik.

Cel ten zrealizowano w ten sposéb, ze wysiegnik
podparto poprzez silownik zmiany wysiegu na wo-
dziku przesuwanym po dzwigarze silownikiem hy-

"draulicznym i polgczonym z platformg poprzez lgcz-
nik.
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Zaletami takiego rozwigzania s3: mniejszy skok
silownika zmiany wysiegu, odcigzenie silownika
przemieszczajgcego diwigar w warunkach robo-
czych oraz zawarto$¢ ukladu w polozeniu transpor-
towym.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
ktadzie wykonania na rysunku gdzie fig. 1 — me-
chanizm przemieszczania wysiagnika w polozeniu
transportowym, fig. 2 — mechanizm z wysiegnikiem
w dolnym potozeniu roboczym, fig. 3 — mechanizm
w polozeniu roboczym z podniesionym wysiegni-
kiem.

Jak przedstawiono na fig. 1, 2, 3 wysiegnik 1 osa-
dzony na diwigarze 4 polgczonym obrotowo z plat-
formg 7 podparty jest silownikiem hydraulicznym -
zmiany wysiegu 2 na wodziku 3 przesuwanym po
dzwigarze 4 silownikiem hydraulicznym 5 i pola-
czonym poprzez lgcznik 6 z platformg 7. Ruch wo-
dzika 3 ograniczony jest z obu stron zderzakami 8
na dziwigarze 4.

Polozenie, z transportowego do roboczego uzy-
skuje sie przesuwajgc wodzik 3 silownikiem hydra-
ulicznym 5 w kierunku dolnego zderzaka 8 na diwi-
garze 4 wskutek czego nastepuje obrét i przemiesz-
czenie dzwigara 4 z wysiegnikiem 1 z réwnoczes-
nym utwierdzeniem wzgledem platformy 7.

Potozenie transportowe uzyskujemy w kolejnosci
odwrotnej.
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Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm przemieszczania wysiegnika z wy-
siegnikiem osadzonym na ruchomym dziwigarze
zwigzanym obrotowo z platforma, zmamienny tym,
ze wysiegnik (1) podparty jest poprzez sitownik

Fig. 1
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zmiany wysiggu (2) na wodziku (3) przesuwanym
wzgledem dzwigara (4) silownikiem (5) i polgczonym
poprzez tgcznik (6) z platformg (7).

2. Mechanizm przemieszczania wysiegnika we-
dlug zastrz. 1, znamienny tym, ze na diwigarze (4)
osadzone sg zderzaki oporowe (8).
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