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Samoczynny regulator napigcia maszyny pradu zmiennego
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Przedmiotem wynalazku jest samoczynny re-
gulator napiecia maszyny pradu zmiennego, wy-
posazonej we wzbudnice, posiadajacy dwa wzmac-
niacze wyjSciowe dzialajace przeciwsobnie.

Uklad regulatora wedlug wynalazku sklada sie
ze znanych skadingd elementéw i podzespoléw,
takich jak: czlon pomiarowy, wzmachiacze ma-
gnetyczne i czlony korekcyjne, nie stosowane jed-
nak w .takim zestawieniu, jak w opisanym nizej
regulatorze.

Istota wynalazku polega na sposokie sterowania
wzmacniaczy wyjSciowych regulatora, dzieki kto6-
remu uzyskano uklad odznaczajacy sie korzyst-
niejszymi wlasnoSciami technicznymi w poréwna-
niu ze znanymi dotychczas innymi sposobami ste-
rowania wzmacniaczy.

W znanych ukladach regulacji maszyn pradu
zmiennego majacych dwa wzmacniacze wyjsciowe,
polaczone przeciwsobnie, sygnaly wyj§ciowe wzmac-
niaczy sterujg zawsze tylko bezposrednio wzbud-
nice. W regulatorze wedlug wynalazku sygnat
wyjSciowy pierwszego ze wzmacniaczy steruje dru-
gim wzmacniaczem wyjSciowym 1i jednocze$nie
dziala bezpo$rednio na wzbudnice, natomiast dru-
gi wzmacniacz wyjéciowy steruje tylko wzbudnice.
Takie polaczenie wzmacniaczy w regulatorze po-
zwala na sterowanie sygnalem czlonu pomiarowego
tylko jednego z wzmacniaczy wyjSciowych.
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Przyklad rozwiazania regulatora wedlug wyna-
lazku przedstawiono na rysunku. Regulator wedtug
wynalazku sklada sie z trzech zasadniczych cze$-
ci, a mianowicie z cztonu pomiarowego, wzmacnia-
cza pierwszego 9 i wzmacniacza drugiego 17. Po-
miar odchylki napiecia generatora T nastepuje
w czlonie pomiarowym. Czlon pomiarowy sklada
sie z dlawika liniowego 1, dlawika nieliniowego 2,
kondensatora kompensacji wplywu czestotliwo§-
ci 3, kondensatora filtrujacego 4, prostownika ob-
wodu liniowego 5, prostownika obwodu nielinio-
wego 6, impedancji kompensacji 12, 13 i nastaw- -
nika napiecia 14.

Czton pomiarowy zasilany jest z zaciskéw ge-
neratora 7 i przekladnika prgdowego 16. Sygnal
wyjSciowy czlonu pomiarowego I, i Iw stuzy do
sterowania wzmacniacza pierwszego 9.

Wzmacniacz pierwszy 9 swoim sygnalem wyj$-
ciowym I, steruje wzmacniaczem drugim 17 i jed-
nocze$nie dziala bezpoSrednio na uzwojenie 15
wzbudnicy 11 magnesujgco.

Sygnal wyjsciowy Irx wzmacniacza 17 steruje
tylko wzbudnice 11 za pomocg uzwojenia wzbu-
dzenia 15, dzialajac rozmagnesuwujgco.

Prostownik korekcyjny 8 zapewnia stabilng pra-
ce ukladu przy niskich napieciach wzbudzenia. Re-
gulator wyposazony jest w czlon korekcyjny 10
zapewniajacy stabilng prace przy duzych wzmoc-



N

nieniach ukladu regulacji. Re'gulator jest zasilany
energia pomogniczq z zacisk6w generatora 1.
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jacy sie z czlonu pomiarowego, zlozonego z dia-
wika liniowego, dlawika nieliniowego i konden-
satora, oraz posiadajacy dwa wzmacniacze steru-
jace wzbudnicg, z ktorych pierwszy jest sterowany

5
. . i , i , 7 b-
Zastrzezenie patentowe pr’zez czl‘(,)n. pomiarowy 'znamlet}ny tym, ze w o
wod wyjSciowy wzmacniacza pierwszego (9) wia-
czone s3 szeregowo uzwojenie sterujace (15)
Samoczynny regulator napiecia maszyny pradu wzkudnicy (11) i uzwojenie sterujgce wzmacnia-
zmiennego, wyposazonej we wzbudnice, sklada- 10 cza drugiego (18).
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