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(57)摘要

本发明公开了一种具有太阳能充电装置的

野外无人飞行平台，包括：底座、周向太阳能电池

板、顶部太阳能电池板、升降机构、电极棒和蓄电

池，底座、周向太阳能电池板和顶部太阳能电池

板可组成密闭空间，升降机构、电极棒和蓄电池

均设置于周向太阳能电池板的内侧，升降机构包

括升降台、固定桩和横向伸缩杆，升降台固定于

底座上，固定桩为四个，均匀固定于升降台上部

的四周，横向伸缩杆为四组，分别连接于固定桩

的内侧，电极棒固定于横向伸缩杆的自由端，相

对设置的电极棒为充电的正负极，周向太阳能电

池板和顶部太阳能电池板均与蓄电池和电极棒

连接，蓄电池与电极棒连接。该具有太阳能充电

装置的野外无人飞行平台可将太阳能转化为电

能，为无人机充电。
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1.具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台，其特征在于，包括：底座(1)、周向太阳能

电池板(2)、顶部太阳能电池板(3)、升降机构(4)、电极棒(5)和蓄电池(6)，其中，周向太阳

能电池板(2)固定设置于底座(1)上，顶部太阳能电池板(3)铰接于周向太阳能电池板(2)的

顶部，底座(1)、周向太阳能电池板(2)和顶部太阳能电池板(3)可组成密闭空间，升降机构

(4)、电极棒(5)和蓄电池(6)均设置于周向太阳能电池板(2)的内侧，升降机构(4)包括升降

台(41)、固定桩(42)和横向伸缩杆(43)，其中，升降台(41)固定于底座(1)上，固定桩(42)为

四个，均匀固定于升降台(41)上部的四周，横向伸缩杆(43)为四组，分别连接于固定桩(42)

的内侧，电极棒(5)固定于横向伸缩杆(43)的自由端，相对设置的电极棒(5)为充电的正负

极，蓄电池(6)固定设置于底座(1)上，周向太阳能电池板(2)和顶部太阳能电池板(3)均与

蓄电池(6)和电极棒(5)连接，蓄电池(6)与电极棒(5)连接。

2.按照权利要求1所述的具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台，其特征在于：周向

太阳能电池板(2)包括四块矩形太阳能电池板，顶部太阳能电池板(3)包括两块矩形太阳能

电池板和两块三角形太阳能电池板。

3.按照权利要求1所述的具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台，其特征在于：升降

台(41)包括升降杆(411)和支撑板(412)，升降杆(411)为多个，均匀固定设置于周向太阳能

电池板(2)的内周，支撑板(412)固定连接于升降杆(411)的顶端。

4.按照权利要求3所述的具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台，其特征在于：还包

括与升降杆(411)和横向伸缩杆(43)的驱动装置连接的控制器(7)，用于控制升降杆(411)

和横向伸缩杆(43)的伸缩长度。

5.按照权利要求1所述的具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台，其特征在于：电极

棒(5)的前端设置有距离传感器(8)，所述距离传感器(8)与控制器(7)连接，控制器(7)根据

距离传感器(8)检测到的距离控制与其对应的横向伸缩杆(43)的伸缩。
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具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台

技术领域

[0001] 本发明属于航空航天技术领域，特别提供了一种具有太阳能充电装置的野外无人

飞行平台。

背景技术

[0002] 与载人飞机相比，无人机具有体积小、造价低、使用方便、对作战环境要求低、战场

生存能力较强等优点。由于无人驾驶飞机对未来空战有着重要的意义，世界各主要军事国

家都在加紧进行无人驾驶飞机的研制工作。

[0003] 为了提高电动无人机的工作效率，例如农林植保、实地勘测、摄影摄像等，电动无

人机的动力由机载电池提供，需要保证机载电池能及时进行充电才能使无人机能连续作

业，而在特殊环境下，特别是在野外恶劣条件下作业时，无外接电源为电池充电，如何利用

现有条件，保证无人机的持续作业，成为目前各研发人员研究的重点

发明内容

[0004] 鉴于此，本发明的目的在于提供一种具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台，

以解决现有无人机无法及时充电、不能实现连续作业的问题。

[0005] 本发明提供的技术方案是：一种具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台，包括：

底座、周向太阳能电池板、顶部太阳能电池板、升降机构、电极棒和蓄电池，其中，周向太阳

能电池板固定设置于底座上，顶部太阳能电池板铰接于周向太阳能电池板的顶部，底座、周

向太阳能电池板和顶部太阳能电池板可组成密闭空间，升降机构、电极棒和蓄电池均设置

于周向太阳能电池板的内侧，升降机构包括升降台、固定桩和横向伸缩杆，其中，升降台固

定于底座上，固定桩为四个，均匀固定于升降台上部的四周，横向伸缩杆为四组，分别连接

于固定桩的内侧，电极棒固定于横向伸缩杆的自由端，相对设置的电极棒为充电的正负极，

蓄电池固定设置于底座上，周向太阳能电池板和顶部太阳能电池板均与蓄电池和电极棒连

接，蓄电池与电极棒连接。

[0006] 优选，周向太阳能电池板包括四块矩形太阳能电池板，顶部太阳能电池板包括两

块矩形太阳能电池板和两块三角形太阳能电池板。

[0007] 进一步优选，升降台包括升降杆和支撑板，升降杆为多个，均匀固定设置于周向太

阳能电池板的内周，支撑板固定连接于升降杆的顶端。

[0008] 进一步优选，所述具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台还包括与升降杆和横

向伸缩杆的驱动装置连接的控制器，用于控制升降杆和横向伸缩杆的伸缩长度。

[0009] 进一步优选，电极棒的前端设置有距离传感器，所述距离传感器与控制器连接，控

制器根据距离传感器检测到的距离控制与其对应的横向伸缩杆的伸缩。

[0010] 本发明提供的具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台的顶部太阳能电池板与

周向太阳能电池板铰接，可以自动打开或关闭，当无人机需要飞回该飞行平台充电时，顶部

太阳能电池板打开，升降台升起至一定高度，无人机降落在升降台上，关闭电动机，待螺旋
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桨停止工作后，横向伸缩杆伸长，当相对设置的电极棒与无人机的起落架(作为无人机机载

供电系统的充电时正负极)接触并固定后，升降台下降，之后，顶部太阳能电池板闭合，周向

太阳能电池板和顶部太阳能电池板通过电极棒为无人机的机载供电系统充电，充电完成

后，顶部太阳能电池板打开，升降台升起，电极棒缩回，无人机飞离飞行平台，之后，顶部太

阳能电池板闭合，升降台下降，周向太阳能电池板和顶部太阳能电池板将太阳能转化为电

能存储于蓄电池内。

[0011] 本发明提供的具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台，可将太阳能转化为电

能，为无人机充电，从而解决了无人机在野外恶劣条件下作业时，无外接电源为其充电的问

题，同时，该平台还能为蓄电池充电，存储电能，当遇上无日照天气时，可启用蓄电池为无人

机充电。

附图说明

[0012] 下面结合附图及实施方式对本发明作进一步详细的说明：

[0013] 图1为本发明提供的具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台的主视图；

[0014] 图2为本发明提供的具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台的侧视图；

[0015] 图3为本发明提供的具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台的俯视图；

[0016] 图4为本发明提供的具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台的内部结构图；

[0017] 图5为无人机降落于本发明提供的具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台的俯

视图。

具体实施方式

[0018] 下面将结合具体的实施方案对本发明进行进一步的解释，但并不局限本发明。

[0019] 如图1至图5所示，本发明提供了一种具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台，

包括：底座1、周向太阳能电池板2、顶部太阳能电池板3、升降机构4、电极棒5和蓄电池6，其

中，周向太阳能电池板2固定设置于底座1上，顶部太阳能电池板3铰接于周向太阳能电池板

2的顶部，底座1、周向太阳能电池板2和顶部太阳能电池板3可组成密闭空间，升降机构4、电

极棒5和蓄电池6均设置于周向太阳能电池板2的内侧，升降机构4包括升降台41、固定桩42

和横向伸缩杆43，其中，升降台41固定于底座1上，固定桩42为四个，均匀固定于升降台41上

部的四周，横向伸缩杆43为四组，分别连接于固定桩42的内侧，电极棒5固定于横向伸缩杆

43的自由端，相对设置的电极棒5为充电的正负极，用于为无人机7的机载供电系统的电源

正负极连接，蓄电池6固定设置于底座1上，周向太阳能电池板2和顶部太阳能电池板3均与

蓄电池6和电极棒5连接，蓄电池6与电极棒5连接。

[0020] 该具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台的顶部太阳能电池板与周向太阳能

电池板铰接，可以自动打开或关闭，当无人机需要飞回该飞行平台充电时，顶部太阳能电池

板打开，升降台升起至一定高度，无人机降落在升降台上，关闭电动机，待螺旋桨停止工作

后，横向伸缩杆伸长，当相对设置的电极棒与无人机的起落架(作为无人机机载供电系统充

电时的正负极)接触并固定后，升降台下降，之后，顶部太阳能电池板闭合，周向太阳能电池

板和顶部太阳能电池板通过电极棒为无人机的机载供电系统充电，充电完成后，顶部太阳

能电池板打开，升降台升起，电极棒缩回，无人机飞离飞行平台，之后，顶部太阳能电池板闭
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合，升降台下降，周向太阳能电池板和顶部太阳能电池板将太阳能转化为电能存储于蓄电

池内。

[0021] 作为技术方案的改进，如图1至图3所示，周向太阳能电池板2包括四块矩形太阳能

电池板，顶部太阳能电池板3包括两块矩形太阳能电池板和两块三角形太阳能电池板。

[0022] 作为技术方案的改进，如图4所示，升降台41包括升降杆411和支撑板412，升降杆

411为多个，均匀固定设置于周向太阳能电池板2的内周，支撑板412固定连接于升降杆411

的顶端。

[0023] 作为技术方案的改进，该具有太阳能充电装置的野外无人飞行平台还包括与升降

杆411和横向伸缩杆43的驱动装置连接的控制器(图中未示出)，用于控制升降杆411和横向

伸缩杆43的伸缩长度。

[0024] 作为技术方案的改进，电极棒5的前端设置有距离传感器(图中未示出)，所述距离

传感器与控制器连接，控制器根据距离传感器检测到的距离控制与其对应的横向伸缩杆的

伸缩，具体地：充电前，当距离传感器检测到的距离变为零时，说明电极棒与起落架接触，此

时，控制器控制与该电极棒对应的驱动装置停止工作，使电极棒与起落架保持接触状态，充

电完成后，控制器控制驱动装置运动，使电极棒回到初始位置。

[0025] 本发明的具体实施方式是按照递进的方式进行撰写的，着重强调各个实施方案的

不同之处，其相似部分可以相互参见。

[0026] 上面结合附图对本发明的实施方式做了详细说明，但是本发明并不限于上述实施

方式，在本领域普通技术人员所具备的知识范围内，还可以在不脱离本发明宗旨的前提下

作出各种变化。
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图1

图2
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图3

图4
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图5
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