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{b4) Elektronické zafizeni pro signalizaci z t&Znich nadob do strojovny

Elektronické zarizeni podle vyndlezu
nepotfebuje v t&€Znich nédobéch pro svoji
ginnost %4dné zvlésdtni zdroje elektrické
energie a t&Znf{ eni vyrovndvaci lano nemu-
sf{ byt od t&%nich nddob galvanicky oddéle-
no.

Elektronické zarfzeni pro signalizaci
z t&Znich nddob do strojovny s pienosem

signéld pomoci proudového okruhu, ktery je
tvoren t&inim lanem a vyrovnédvecim lanem
jeJjichZ konce jsou vodiv& spojeny s té&Zni-
mi nddobami, v nich? jsou umfst¥ny neline-
drn{ prvky ovlivnujici impedanci proudové-
ho okruhu. Tento proudovy okruh je vézdn

s ustifednou ve strojovn® pires dva p¥ijima-
ci a dva vysflaci trensformdtory. KaZdd

z t&Znich nddob je opat¥ena alespon Jednim
nelinedrnim prvkem.
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Vynélez Fedi elektronické zeifzeni pro signalizaci z t¥#nfch nédob do strojowny, které
pro svoji &innost nepotfebuje v t¥inich nddobdch zvlddtni zdroje elektrické energie.

Jaou znéméd rdznd gaFizeni tohoto druhu, aviak jejich spoleZnou nevyhodou Je nutnost
gelvanického oddéleni t&inich a vyrovndvacich len od t8inich nddob. Toto galvanické odd&le-
ni{ je pri poufiti dlouhych len technicky velmi néroZny i nékladny ukol.

V§se uvedené nedoatatky Jsou odstrandny elektronickym zerizenim pro signalizaci z t&%-
nich nddob do strojovny s penosem signdld pomoci proudového okruhu, ktery je tvofen tdZinim
lanem a vyrovnévacim laneam, jejich%f konce jsou vodivd spojeny s t3inimi nédobami, v nichi
Jsou umist¥ny nelinedrni prvky ovliviujfc{ impedenci proudového okruhu. Tento proudovy
okruh je vdrdn s ustfednou ve atrojovné pres dva pfijimeci a dva vysflaci transformétory.
Podatata vyndlezu spodivé v tom, %e ka%dd z t3fnich nédob Je opat¥ena jednim vazebnim
transformétorem a alespon jednim nelinedrnim prvkem. Nelinedrni prvek je vytvoien obvodem
sestavenym ¢ peralelni kombinace svitelné diody a kontektld signdlntho tladfitka, pri¥em? je
k tomuto nelinedérnimu prvku paralelnd pfipojeno jedno vinut{ varebniho transformdtoru. Dru-
hé vinuti vazebntho transformdtoru je tvorenc jednim, pFfipednd druhym tehem t¥#niho lana.
Jeden tah t¥#nfho lana je asekunddrnim vinutim prvniho vysflaciho transformdtoru a rdroven
primérnim vinutim prvntho prijfmactho transformétoru. Druhy tah t&¥ntho lana je sekunddrnim
vinutim druhého vysflaciho transformétoru a zédroven primérnim vinutim druhého p¥ijimaciho
transformétoru. Jeden v¥vod sekundérniho vinuti prvniho p¥ijimacfho transformétoru je pfipo-
Jen k signdinimu vatupu prvntho kli¥ovaného zesilovale. Jeden vyvod primdrniho vinutf prv-
niho vysilaciho transformétoru je p¥ipojen k vystupu prvntho spinade.

Jeden v¥vod sekundérniho vinuti druhého prijimactfho transformétoru je p¥ipojen k sig-
nélnimu vstupu druhého klifovaného zesilovade a jeden vyvod primérniho vinuti druhého vysi-
laciho tranaformétoru Jje spojen 2 vystupem druhého spinade. Druhé v¥vody sekunddérnich vinuti
obou pfijimacich transformdtord, Jakof i druhé vfvody primdrnich vinutf obou vysflacich
transformétord jsou ukostieny. Signdélni v¥stup e referentni v§atup prvnfho kliZovaného ze-
silovaZe je pfipojen k obéma vstupim prvntho vyhodnocovaciho obvodu, joho¥ prvni v¥stup Je
pfipojen k ob¥me vstupim prvniho vyhodnocovactho obvodu. Prvni v¥atup prvnfho vyhodnocova-
¢iho obvodu je pPipojen k prvnimu kontrolnimu svétlu, zatfmco jeho druhy vystup je spojen
s prvaim vstiupem synchronizétoru. K prvnimu vstupu synchronizétoru je paraleln pFipojena
prvnil skustickd aignalizace, prvni optické signalizece a prvni zapisova® signélu. Signélni
vjatup a referonéni v¥stup druhého klfZovandho reailovede je pi*ipojen k ob&me vstupim dru~
hého vyhodnocovaciho obvodu. Prvafl v¥stup druhého vyhodnocovaciho obvodu je pfipojen ke
druhému kontrolnfmu svdtlu, zatfmco jeho druh¥ v¥stup Je spojen s druhfm vstupem synchroni-
gzdtoru, K druhému vstupu synchronizdtoru je paralelnd pFipojena druhé akustické signalizace,
druhd optické signalizace a druhy zapisovad signflu. Synchronizdtor Je avim prvnim vfatupenm
spojen se vatupem prvniho spinale, svym druhym v¥stupem s Fi{dicim vatupem prvafho klifova-
ného resilovale, svim tfetim v¥stupem se vatupsm druhého spins¥e a Etvriym vfstupem s F{di-
cim vatupem druhého klifovaného sesilovale.

P¥i pouZitf uvedeného elektronického zariweni pro signalizaci z viceetd¥ovych td¥nich
nddob Jsou nelinedrni prvky Jednotlivfch etéif ka¥dé t¥ini nddoby vedjemnd spojeny sériovs.

P¥i po¥adavku na sv¥Seni spolehlivosti elektronického zarizenf mi%e byt kaZdy neline-
é4rni prvek rdvojen, pffpednd ztrojen. V tomto pfipad# je nelinedrnf prvek tvofen alespon
Jednim obvodem sestavenym ge sviételné diody, k ni¥ je entiparalelnd pripojena deldf svitel-
né dioda se sdériovd zapojenfmi kontakty signdlntho tla¥f{tka. K uvedenému obvodu Jsou potom
daldi stejné obvody piipojeny peralelnd. PFi pou#itf tohoto nelinedrniho prvku u elektronic-
kého zalizeni pro signalizaci %z viceetd¥fovjch t&Znfich nddob jsou nelinedrni prvky jednotli-
vich etd#{ ka¥dé t¥Ini néddoby rovndf vedjemn¥ spojeny sériové.

Vfhodou elektronického goPizeni podle vyndlesu je, ¥e mimo t3¥nfho lana, které je stej-
né negbytnou souddst{ téinich zafizeni, nenf zdvislé na ¥ddnfch vodilfch. T&¥Mf ani vyrovné-
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vac{ lano nemus{ byt od t¥Znich nddob galvanicky oddleno, nebol galvanické odd&leni dlou-
hych lan Je technicky velmi ndrolny i ndkledny udkol. Dalsf vyhodou je, ¥e nelinedrnf prvky
v obou t&Znich nédobdch mohou bft Upln& shodné, prifem% keZdy tento prvek Je znaind jedno-
duchy, nebo¥ je sestaven pouze z kontaktd signdinfho tlsditka a jedné nebo dvou svdtelnfeh
diod. Signdl z jednotlivych td¥nich néddob je rogzliSovdn a Js také zp¥tné ze strojowvny do
t32nl nddoby potvrrovdn vyS35{m jasem svitelné diedy nebo evEtelmych diod.

Zna¥né :jednoduchoét ne;lineérnich prvkd umo¥nuje Jejich poufiti i v jednotlivych eté-
Z{ch t&%nfch nddob. Ddle je umo¥ndno zdvojen{ nebo strojeni nelinedrnich prvkd, &im¥% se
i pfi nfzikfch nékledech zna¥nd zv¥s{ spolehlivost celého zelizeni.

Dal3{ piednosti Jsou melé rozméry nelinsérnfho prvku, takfe odpadaji potife s Jjeho
umisténim & navic Je mo¥no i v médobéch nepfetr2itd signalizovat sprévnf chod celého gafis
zeni, pfifemf tato, tekzvand diagnostickd signalizace umo¥nuje najit rychle eveantudlnd ved-
nou svitelnou diodu nebo vadny kontakt signalizainiho tla¥fitka.

Zerizeni pracuje jek pfi stojfcich, tak i pohybujicich se t¥¥nich nddobdch.

Na pripojeném vikresu je achemsticky nakreslen priklad provedeni slektronického zaifi-
zen{ podle vyndlezu, na kterém zndzoriuje:

obr. ! zjednoduSeny Fez t&3n{ jémou a zapojeni elektronického salfzeni,
obr. 2 zapojeni nelinedrnich prvkd ve viceetdZové t&¥nf nddobi,

obr. 3 zapojen{ nelinedrmiho prvku umo¥nujicthe zdvojeni nebo ztrojeni Jednotlivych
prvkid,

obr. 4 zepojeni nelinedrnich prvki podle obr. 3 ve viceetdZové t&inf kleci.

Na kaidy konec t&¥nfho lansa HL, undienédho tfecim kotoulem 3, Jo zaviSena jedna t&¥in{
nddoba K, K2 = zéroven Je ke spodnim &datim t&¢hto t¥¥nich nddob Ki, K2 pfipojeno vyrovnd- ‘
vac{ lano DPL. Ob& uvedend lans HL, DL jsou s ob¥ma t¥Znimi nédobami Ki, X2 apojena vodivé,
Ka¥dd té¥nf nédoba Ki, K2 je opatfena jednim nelinedrrfis prvkemr a jednim vazebnim trensfor- .
métoram TD. Nelinedrn{ prvek evliviiuje impedanci proudového okruhu, ktery je tvoren t¥¥nfim
lenex HL, prvni a druhou t&in{ nddobou Ki, K2 @ vyrovnévacim lanem PL. Oba nelinedrnf prvky -
jsou shodné a kaZdy z nich je tvofen obvodem sestavenfm 3 paralelni kombinace svEtelné dio-
dy D & kontaktd signélntho tlaZftka I. Nelinedrni prvek je psraleln¥ piipojen k jednomu vi-
nut{ prisludného vazebniho transformétoru ID, jehof druhé vinutl tvofi prvmi, p¥ipadn¥ dru-
hy teh t8%iniho lana HL. :

Prvn{ teh t&¥nfho lena HL Je sekundérnim vinutim prvniho vysilaciho transformdtoru IV}
a zéroven primdrnim vinutim prvntho prijfimecfho trensformédtoru TPl. Druhy tah t&infiho lana -
HL je primérnim vinut{m druhého pfijimaectho trsnsformédtoru IP2 s 2éroven sekunddrnim vinu-
tim druhého vysfleciho transformdtoru TV2. Oba vysflac{ transfotmdtory IV¥i, IV2, JekoZ i
oba pFijimact transformdtory TP1, IP2 zejisfujf vazbu s ustfednou ve strojowni.

QUstfedna ve strojovn¥ sestévd z prvnfho a druhého vyhodnocovaciho obvodu Y1, ¥2, prvni-
ho a druhého klifoveného zesilovale Z1, Z2, prvntho a druhého spinale Gl, G2, synchronigé- -
toru SG, jeko¥ i z ndv¥stidel, tj. prvniho a druhého kontrolntho svétla Pl, P2, prvni a dru-
hé akustické signalizace Rl, R2, prvn{ e druhé optické aignalizace S}, 52 a prvniho a dru-
hého zapisovate signdlu TAl, TA2.

Uvedené Zdasti Jsou vzdjemnZ zapojeny takto:

Jeden vyvod sekundérnfiho vinuti prvntho piijimaciho transformétoru IRl Je pFipojen
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kX signdlnimu vstupu 10 prvnfho kliZovaného zesilovale Zl 2 Jeden vyvod primérniho vinuti
prvniho vysilaciho transformdtoru IY] Je spojen s vistupem prvntho spinale Gl. Ddle je je-
den vjvod sekundérnfho vinuti druhého prijimactho trensformdtoru IP2 pFfipojén k signélnimu
vatupu 20 druhého klfZovaného zesilovade Z2 a Jeden vyvod primérnfho vinuti druhého vysile-
ctho transformdtoru IV2 je spojen s vystupem druhého apinate G2.

Druhd v¥vody primérntho vinuti prvniho i druhého vysflaciho trensformétoru ™y, Iv2
a druhé vyvody sekundérniho vinuti prvatho i druhého p¥ijimaciho transformdtoru IPl, IP2
Jsou ukost¥eny. Signélni vystup 12 a referenini vystup 13 prvafho kliZovaného zesilovale
21 je pripojen k obsma vstupdm prvniho vyhodnocovaciho obvodu Y1, jeho% preni vystup g4 Je
prfipojen k prvnimu kontrolnimu svitlu Pl. Druby v¥stup 25 prvnfho vyhodnocovaciho obvodu Y1
Je spojen s prvnim vstupem 18 synchronizédtoru §G. K tomuto prvnimu vstupu 18 je paralelné
pPfipojena prvni akustickd signelizace Ri, prvni optickd signalizace §1 a prvni zapisovaé
signdlu TAl.

Signdlnt vy¥stup 22 a referendni vystup 23 druhého kliZoveného zesilovale Z2 je p¥ipo~
Jjen X ob¥ma vatupdm druhého vyhodnocovaciho obvodu ¥2, Jjehoi prvauf vystup 26 Je pfipojen
ke druhému kontrolnimu av&tlu P2, zatimco jeho druhy vystup 27 Je spojen s druhym vstupem
19 synchronizdtoru $G. X tomuto druhému vstupu !9 je parelelnd pfipojens druhd akustickéd
signalizace R2, druhd optickd signaelizace S2 & druhy zspisoved signdlu TA2. Synchronizdtor
SG Je svym prvnim vystupem 14 spojen se vstupem prvniho spinade Gi, druhym vystupem 15
s ¥{dicim vatupem 1! prvnfho kli¥ovaného zesilovale Zl, t¥etim vystupem 16 se vstupem dru-
hého spinade G2 a Jtvrtfm vfstupem 17 s ¥ifdicim vstupem 21 druhého kliZovaného zeailovale

z2.

P¥i poulitl elektronického zafizen{ pro signalizacl ve viceetdZové t¥ini nddobé Ki,
K2 jsou jednotlivé nelinedrni prvky v kaZdé Jejl etdil vsdjemn& spojeny sériovE, jak je
zfejmé z piikladu na obr. 2.

Pro zv§leni spolehlivosti zafizeni je moZno kaZdf nelinsdrni prvek zdvojit nebo ztro-
jit vzdjemnym psrslelnim spojenim jednotlivych obvodd prvku. V tomto piipadd je nelinesrnl
prvek vytvofen obvoden sestavenym ze svitelné diody R, k nif je antiparaleln& pripojena
dal¥1 dioda Pl se sériovE zapojenymi kontekty signdlniho tla¥ftka I. Perslelni piipojeni
téchto daldich obvodd je na obr. 3 naznafeno &Edrkované.

Pri poutiti zdvojenych, pripadnd ztrojenych nelinedrnich prvkd u elektronického zaff-
zeni pro signelizaci ve viceetdZové t3ini nddobd K1, K2 Jsou Jednotlivé zdvolené &L z2troje-
né nelineérni prvky v ka¥dé jejf etd3{ vedjemnd spojeny sériov®, jak Je zrejmé z pi{kledu
na obr. 4.

Funkce elektronického zaPizeni Je nésledujici:

Synchronizdtor SG rytmicky vytvéfi spinaci impulsy pro ovldddni obou spinedl Gl, G2
a kli¥ovac{ impulsy pro ¥izen{ obou klflovenych zesilova®l Zl, Z2 tek, Ze se v lichém taktu
vytvdfeji spineci impulsy pro ovldddn{ prvniho spinale Gl a klfZovaci impulsy pro Fizent
prvnfho kl{Sovaeného zesilovede Zl a v sudém taktu se pak vytvéfeji spinac{ impulsy pro ovlé-
déni druhého spinade G2 a kli¥ovaci impulsy pro #fzen{ druhého klilcvaného zesilovale Z2.
V 1ichém tektu se uskutednuje zp&tnd potvrzovené vysilén{ povell z prvni t&¥ni nédoby Ki
do istfedny ve strojovnd pomoci synchronizdtoru $G, prvniho spinafe Gi, prvniho vysflacthe
transformdtoru IVl, prvniho prijimaciho trensformétoru IPl, pffislusného vazebniho tranafor-
métoru I s nelinedrnim prvkem, prvniho klf¥ovaného zesilovale Z1, prvnfho vyhodnocovaciho
obvodu Y1, JjakoZ i pomoci prvni akustické signalizace Rl, prvni optické signalizace §1, prv-
niho zepisovafe signdlu TA} a prvniho kontrolntho av&tla El. V sudém taktu se uskuteénuje
zZp¥&tn¥ potvrzovené vysfléni poveld z druhé t&inf nddoby K2 do ustfedny ve strojovad pomoci
synchronizdtoru SG, druhého spinafe G2, druhého vysilaciho trensformdétoru IV2, druhého pii-
Jimactho trensformdtoru IP2, piislulného vazebniho transformétoru ID s nelinedrnim prvkem,
druhého kliZovaného zesilovale Z2, druhého vyhodnocovactho obvodu Y2, Jjeko# i pomoci druhé
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akustické signalizece B2, druhé optické signalizace S2, druhého zapisovale signdlu IA2 a
druhého kontrolniho svétle P2.

Ginnost zafizeni v sudém taktu Je analogické ¥innosti v lichém tektu a proto je v dal-
3im popisu funkce zaffzen{ vysv&tlovéna pouze v tomto lichém taktu.

Prvnf spined Gl, ovlddeny spinacimi impulsy synchronizdtoru $G, spind nep¥t{ na primér-
nim vinuti prvniho vysfleciho transformdtoru IV}. Na tomto vinut{ prvafho vyaileciho trans-
formétoru IV! dochdzi k derivaci prvnim spinalem Gl vytvorenjch obdélnfkovych impulsi. Klad-
né exponencidlni impulsy vzniklé derivaci ndbiinfch hran tichto obdélnfkovgch impulsd Jsou
signeliza¥ni. 2déporné exponencidlnf impulsy vzniklé derivaci sestupnfch hran uvedenych
obdélnikovych impulsi Jsou referenZni. Signalizednf i referentni impulsy se pfivda&jf do
prvntho p¥ijimaciho transformdtoru IPl pfes pohybliv§ proudovy okruh tvofeny tdinim lanem
HL, prvni t&%ni nédobou K1, vyvaZovacim lenem DL & druhou t&Zni nédobou X2 nebdo pres prou-
dovy okruh tvoreny jenom tZZinim lanem HL, prvni t3Zni nédobou Kl a vodivou vfstroji Bachty,
pritemZ lze impedanci tohoto proudového okruhu ménit pomocl prisludného vazebniho transfor-
métoru TP a nelinedrnfho prvku. V klidu pfi sepnutém signélnim tla¥fitku I v prvni t&ZInf
nddob¥ Kl mé prvnfl vinuti ji pFfslusného vazebniho transformétoru ID, kieré je tvoreno t&i-
nim lanem HL, nepatrnou linedrn{ impedanci.

V tomto pr{ipad¥ nedochéz{ ke zm3nZ zékladniho pomé&ru amplitud signelizainfch a refe-
ren&nfch impulsd prochdzejicich proudovym okruhem. Sm¥s t&chto impulsi se privédi ddle pres
prvn{ pfijfmaci trenaformétor TP! na signélni vatup 10 prvatho kli¥ovaného zesilovaZe Zl,
kde se zesilf, amplitudovim a ¥asovym vyb¥rem se 0dd&l{ referenini impulsy od signalnich
a provede se jejich vzéjemné porovnéni, jehoZ vjsledkem je v tomto pripadd vytvoreni tzv.
v¥stupnfch impulsi na signdlnim v§stupu 12 kliZovaného zesilovale Zi, ne jehoZ referenénim
vystupu 13 jsou vytvarované referenini impulsy. Prvni vyhodnocovac{ obvod ¥i, jeho% oba
vstupy jsou napojeny na signdlnf vyatup 12 a referenini vystup 13 prvntho klilovaného zesi-
lovale 21, nevyhodnot! v tomto pFipad® ¥ddnf signél pro ndviitidla, kterymi jsou prvani kon-
trolni svi&tlo Pl, prvnf skustickd signalizace R}, prvani optickd signalizece Si a prvni za-
pisovad signdlu TAl.

PFi signelizovéni z prvni t&Zni nddoby K| se stiskne signalizaini tle¥itko I a svitelnd
dioda D se velmi slabd rozavit{ prochdzejicimi pietrensformovanymi referendnimi impulsy,
pfidemZ druhé vinutf je tvoFeno t&Zn{m lanem vagebniho trensformdtoru IPl, které je tvofeno
t8¥nfm lenem HL, bude m{t podstatnd vétéi‘ impedanci pro signalizedn{ impulsy neZ pro impulsy
referendnf, tekie na sekunddrnim vinut{ prvniho pFijimactho trensformdtoru IPl budou kladné
signalizedn{ impulsy podstatn® men3{ neZ zdporné referenni impulsy. V tomto p¥ipad® do3lo
k vjrazné zm&n3 pomdru emplitud signalizeinich a referentnich impulsd. Sm&s t&chto impulst
se déle zpracovdvd vySe popsanym zpisobem s tim rozdflem, ¥e se diky zménénému pomdru ampli-
tud signalizednich a referen¥nich impulsd nevyhodnoti vfstupni impulsy na signédlnim v¥stupu
12 prvniho kli¥oveného zesilovade Zi. Prvni vyhodnocovaci obvod Y1 v tomto pF¥ipad& aktivuje
viechna névistidle a souZasnd vytvdr{ zpdtnovagebni napdt{ pro synchronizdtor $G, ktery zvy-
%1 opakovaci frekvenci signdlnich a referen¥nich impulsd, které prichodem pfes svEtelnou
diodu D zv#si jJedf Jas, cof je zp&tnym potvrzenim vyslaného signélu.

P#i poruSe zékladnich obvodd zaff{zeni, popt. pri pretrZeni kabeld na v&Zi nebo v t&in{
nédobd K1, pr{p. K2, zmiz{ signaliza¥n{ i referendni impulsy a na obou vstupech prvnfho vy- .
hodnocovaciho obvodu ¥i je nulové nap¥ti. V tomto pri{padd tento obvod pracuje tak, %e se roz-
svit{ prvni kontrolni sv&tlo Pl.

Jako s nelinedrnimi prvky znézorndnymi ne obr. | a ns obr. 2 pracuje elektronické za-
¥izeni podle vyndlezu analogicky i s nelinedrnimi prvky znézorninymi ne obr. 3 a obr. 4,
pPiZem% p¥i pouZitf nelinedrnfho prvku podle obr. 3 se nepleiriité signelizuje v t¥Zni nd-
dob¥ Ki, pfip. K2 sprdvnost funkce celého zarizen{ pomoc{ sv¥telnfch diod D a Pi.
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PREEDMET VINALEZU

1. Elektronické zerizeni pro signalizaci z t¥inich néddob do strojovny s pfenosem signé-
18 pomoci proudového okruhu, vézeného pfes dva piijfmaci transformétory a dva vysfileci trans-
formétory s ustfednou ve strojovn¥, ktery je tvoren tZinim lsnem a vyrovndvaecim lenem, je-
Jjich% konce jsou vodivd spojeny s t32nimi nddobami, v nich%f jsou um{stény nelinedrni prvky
ovliviujici impedenci proudového okruhu, vyznadené tim, Ze kaZdd t¥¥ni nddoba (X1, K2) je
opatfena Jednim vazebnim trensformétorem (TD) =a elespon jednim nelinedrnim prvkem, ktery
je vytvoren obvodem sestavenym z paralelni kombinace sv¥telné diody (D) a kontaktd signdl-
ntho tla&f{tka (T), pFi¥emf k tomuto nelinedrnimu prvku je paralelnZ pripojeno jedno vinuti
vezebniho transformétoru (TD), JehoZ druhé vinuti je tvo¥eno Jednim, prfipadné druhym tahem
t&%ntho lana (HL), jeden teh t3¥nfho lena (HL) je sekundérnim vinutim prvntho vysilaciho
transformétoru (IVi) a zéroven primérnim vinutim prvého pfijimeciho transformétoru (TP1),
druhf teh t&Zntho lane (HL) je sekundérnim vinutim druhého vysilaciho trensformdtoru (IV2)
a zéroven primdrnim vinutim druhého prijfmeciho trensformétoru (TP2), jeden vyvod sekundér-
ntho vinut{ prvnfho pfijimecfho trensformétoru (TP1) je p¥ipojen k signalnimu vstupu (10)
prwiho kliZoveného zesilovele (Z1), jeden vjyvod primérntho vinuti prvmiho vysilaciho trans-
formétoru (TV1) je pripojen k v¥stupu prvého spinafe (G1), jeden vjvod sekundérniho vinutl
druhého prijimsciho trensformdtoru (TP2) je pfipojen k signdlnimu vstupu (20) druhého k11~
Soveného zesilovade (Z2), jeden vfvod primérniho vinuti druhého vys{laciho transformédtoru
(TV2) je pripojen k vystupu druhého spinafe (G2), p¥ilem? druhé vjvody sekunddrnich vinutt
obou pfijimacich transformétord (TP1, TP2) a druhé v¥vody primdrnich vinut{ obou vysilecich
transformdtord (IV1, TV2) Jsou ukostFfeny, signélni vystup (12) a referenini vystup (13) prv-
ntho kl{Zoveného zesilovate (21) Jje pripojen k obéma vstupim prvnfho vyhodnocovaciho obvodu
(V1), jehoZ prvni vystup (24) je pripojen k prvnimu kontrolnimu svdtlu (p1), zatimeo Jeho
druhy v¥stup (25) Je spojen s prvnim vstupem (18) synchronizdtoru (SG), k tomuto prvnimu
vstupu (18) je psralelnd pfipojena prvani akustickd signalizace (R1), prvni optickd signali-
zace (S1) a prvni zepisova® signélu (TA1), signdlnf vyatup (22) a referenZni vystup (23)
druhého kliZovsndho zesilovale (Z2) je pfipojen k ob¥ma vstupim druhého vyhodnocovaciho
obvodu (V2), jeho¥ prvni vystup (26) je pripojen ke druhému kontrolnimu svéilu (P2), zatimco
jeho druhy v@stup (27) Je spojen s druhym vstupem (19) synchronizdtoru (SG), k tomuto dru-
hému vetupu (19) je paraleln¥ pripojena druhd akusticksé signelizace (R2), druhd optickd
signalizace (S2) a druhy zapisova® signdlu (TA2), synchronizétor (SG) je prvnim vystupem
(14) spojen se vatupem prvnfho spinafe (G1), druhfm v¥stupem (15) s Fidicim vatupem (11)
prvntho klifovaného zesilovale (Z1), tretim vystupem (16) se vstupem druhého spinale (G2)
a &tvrtym vistupem (17) s #{dicim vstupem (21) druhého klfZoveného zesilovale (Z2).

2. Elektronické zerizeni pro signalizaci z t&Znich nédob do strojovny podle bodu 1,
vyznalené tim, ¥e nelinedrni prvky jednotlivych etd¥f kafdé t¥Znf néddoby (K1, X2) jsou
vzdjemnd spojeny sdriové.

3. Elektronické zefizen{ pro signalizaci z t&¥nich nédob do strojovny podle badu 1 a 2,'
vyena¥ené tim, %e nelinedrni prvek Je tvolen alespon jednim obvodem sestavenym ze svitelné
diody (D), k ni¥ je sntiparaleln¥ pfipojena dalXi svitelnd dioda (D1) se sériové zapojenymi
kontekty signélnfho tla¥ftke (T).

4. Elektronické zarfzeni pro signeligaci z t3%nich nddob do strojovny podle bodu 3,
vyznedené tim, %e jednotlivé obvody nelinedrniho prvku jsou vzéjemn#d spojeny paralelnéd.
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