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Piistro pro'zkouéeni Unavy vlgken, nitf, tkanin a Jim podobnych materidld

7
4

1

Vynédlez sé fyké pfistroje pro zkouSeni unavy vldken, nitf, tkanin a podobngch

materidll, ddle Jen nitf, cyklickym naméhénim, opatfeny horni a spodni\upinaci telistd
"pro zkoudenou nit, z nichZ hornf upfnaci 8elist, posuvné ulofend ve vertikélnim amdru,
Je spifeZfens s ridicim mechanismem, od n&ho¥ je odvozen kmitaci pohyb hornf upfnact
' %elisti v intervalech pracovnich cykld podle nasté#eného prib&hu zkouSeni, prifem? spod-
ni delist je upravena na vodicim pravitku opatifeném zdvisem pro zévaii a vertik4lns
posuvném ve svéracim zémku pro zachyceni délkového pFiristku zbytkového protafent
zkouSené nitd, ' A o

Zkoulen{ Unavy nit{ cykiickym prodluZovénim se provédi tak, %e vzorek se upne Jed-
nim koncem 4o horni upinaci Zelisti vykonévajicivkmitavf primodary pohyd o zvolené.kon—
stantn{ amplitudd alfrgkvenci. Druhy konec vzorku se upne do spodni &elisti spojené s
dstrojfm pro vytvé¥eni konstantniho atgtického zat{Z¥eni vzorku, které musi zabranovat
kmitén{ spodnf elisti v‘dﬁsledku cyklickéh6 ppétahovéni vzorku. Toto Ustrojf se nazyvd
také dstrojim. pro odbér trvglé deforﬁaee, PoZadavkem na zkousku je v3t¥f polet soudasnd
zkouﬁenyéh vzorkd, moZnost dosazeni nizkého statického zatfZent, minimélnf pasivni od-
pory pii‘odbéfu trvalé deformace, Jednoduchost konstrukce ﬁfistroje pii veiké spolehli-

. vosti a Zivotnosti.
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Gnava se hodnot{ zpravidla podtem cykld vykonanych do poruseni fzorku, nebo také
prib¥hem narlsténi trvalé deformace vzorku. Za tim dSelem je piistroj vybaven po&itadly
samoZinné se zastavujfeimi pfi pFetrhu vzorku a mechanickym, optickym nebo elektrickym
sledovénim a registrac{ pohybu spodni éelieti. ' :

Kmi tavého pohybu zpravidla hornf Zelisti se doaahuje mechanichou ceatou, napf. kli-
kovym, vatkovym nebo kulisovym mechanismem anebo hydraulickymi, pneumatickymi nebo elek-’
trodynamickymi prost¥edky. Hlavnim dstrojim oyliviujicim hodnov&rnost a rozptyl’ vjsledk&
m&¥eni je Ustrojf pro zachyceni délkového prfrdstu zbytkového protafeni zkoudené nité.
Jsou zndma Udstrojf, u kterych se statické zatfZeni vzorku dosahuje hmotou_gpodni uptnact
telisti vietnd pridavnfch zédvaif, kterd Je spojena se z4dpadkovym mechanism@m brénicim
pohybu této Zelisti pri protahovéni vzorku. Zépadkovy mechenismum je vytvoien bud Jjako
pfimodard ozubend ty& spojend a.éelisti, do ni%¥ zapadajf diferencidln{ zdpadky oto¥né
v rému p¥istroje, nebo jako rohafka otéle jict se v rdmu pfistroje, k JeJimuZ obvodﬁ Je
ohebnym &lenem pfipojena upinaci éeliat,‘a do ni{%¥ zapadaji diferencidlni iépadky. Zépad-
koiy mechanismus obou popsanych provedeni byvéd n&kdy nahraen Jednostrann& klinicim me-
chanismem vytvorenym kulifkou nebo véle&kem, vtladovanymi pomoc{ prufiny do klfnové me-
zery mezi pevnou ¥ikmou st&nou veden{ a st&nou vodicl tyfe Zelisti. Jsou rovn¥% zndmé
mechanismy, které v 1n£ervalu prodluzbvéni vzorku pevnd pridrif Zelist k rdmu p¥{stroje,
a poté ji uvolni. Jsou rovnd% znémé piFistroje, u kterych se konstantni statické zatiXent
a odb&r trvalé deformace dosahuje pomoci servomechanismﬁ, které poadhvaji upinaci &elisti
na zéklad¥ s8igndll ze silomirného éidla. '

Nevyhodou zédpadkového systému Je diskontinuélni charakter &innosti, velké néroky
na presnost provedent, slo¥it3j¥i konstrukce v ddsledku nutnosti vedent Selisti, zna¥né
naméhén{ mechanismu, a tim i1 maléd Zivotnost.

Nevyhodou klfnicich mechanismd jsou znané pasfvn{ odpory zabrahujfcf zkoudet jemné
p¥ize a nité, v opadném p¥ipad& vznikd nepfipusthy artvy chod. Meeh#niamy piidriujict
pevnd elist v urdité éésti cyklu Jsou prineipidlng nevhodné, nebot zadriudi a rézem
uvolnujf Zelist v JeJjim nekontrolovatelném poataveni, a tim zpﬁsobudi pfidavné naméhén{
vzorku od rézovych posunutf, Servomechanické dstroj{ sice pracujl velmi pfesn¥, jsou
bvéak velmi slofitd a pom&rnd ndkladpé pro vyuZitf v mnohomistném zkuSebnim pfistro;i.

Nap¥iklad je zném piistrba, u n&hoZ horni upinaci Zelisti jsou upraveny na prestenci,
uhraveném na centrdlni odpruZené nosné tydi, pésuvn& uloZené ve avisiém-vedeni a odvalu-
Jici se dolnim koncem po naklonné &elnf plode kotouZe upevniného na hi¥fdeli svisle
upraveného elektromotoru. Nosnd ty& prochézi stiedem vélcové nddr%e s olejem. Kafdd ze
spodnich upfinacich Eglisti Je upraveha'na avisio uloZené sééh&tné ty8i zatfiené zévaZim,
kterd pfochézi svéracim zémkem zachycujicim délkovy pi{rdstek zbjtkového'protQZQni'vzorku.
Svérac{ zémky Jsou v tomto p#ipads vytvofeny hydraulickymi vdlei s prepouditdcimi ventily.
Regulace zdvihu dstrojf pro vytvéreni'cyklické deformace se provéddi horizontélnim pié- '
souvénim elektromotoru s kotou¥em pod cehirélni nésnou tyss.
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- Nevyhodou tohoto p¥{stroje je pomdrnéd sloZitost konstrukce, malé pracovni rychlost,
sloZitost regulace pracovniho zdvihu a nérodnost obsluhy.‘- '

(%elen vyndlezu Je zdokonaleni pfistroje pro zkoudenf ﬁnavy vldken, tkanin a Jim
podobnfch materidly, cyklickym naméhénim, opat¥eného hornf a spodnfi upinact Eelieti pro
- zkouSenou nit, z nich¥ hornt upinac{ Zelist, pdsuvn¥ uloZens ve vertikédlnim sméru, Je
spfaZena 8 ¥{dicim mechanismep, od n&ho¥ je odvozen kmitavy§ pohyb hornt upfnaci &elisti
v 1ntervqlech pracovnich c¢ykld podle nastaveného prib&hu zkouSent, piiéemzvspodni delist
Je upravena na vedicim pravitku, opati¥eném zdv&sem pro zdva¥f a vertikdln¥ posuvném ve
svéracim zémku pro zachyceni délkového prirdstku zbytkového protaZfeni zkoulené nit&, za |

G¥elem odatrandnf uvedenych nedostatkd a zajidtsn{ optimélnich provoznich podminek p*i
zkoudieni.

Podstata vyndlezu spolivd v tom, %e svéraci zdmek je yytvofen alespon Jednou dvojict
klinovit&, smérem doll se sbihajfcich vzpérnjch destilek, vykyvné uloZenych do dvou
krajnich poloh, z nich% v pracovni poloze se volné konce vzpérnych destidek dotykaji
vodictho pravitka ve vzpérném vhlu, zatimco v nepracovni poloze vzpérnych destilek Je
vodictf pravitko uvolnéno pro pohyb v obou sm&rech, ptifemZ na svéracim zémku je upraven

ovléddact mecheniémus vzpérhych destilek.

Ka%d4 vzp&rnd destilka Je opatiena b¥item, uloZenym v ld%ku upraveném v drZéku, spo-

Jeném se ‘svérnou destidkou ¥idici pruZinou.

Vodicl pravitko je vytvoreno plochou védicilfyéi vedenou v pfi&nych vyfezech vzpér-
nych destilek.

Ovlédaci mechanismus je upraven na ka%dém z drf&kd.

Podle Jednoho provedeni podle vynélezu Je ovléddaci mechanismus vytvoﬁen dvojici nad
sebou uspoPddanych elektromagnetl se stfidavym buzenim v 1ntervalech jejich% pdlové
néstestavce vymezuji krajni polohy vzp¥rné destilky z feromagnetického materidlu.

Mezi drﬁékem a vodicim pravitkem je umfst¥na prepéd¥ka, vertikdln¥ posuvné do dvou
krajnich poloh a opatiend otvorem, do n&ho% zasahuje volny konec Vzpébné destidky, pi¥i-
gem¥ v hornf krajni poloze Je vzpérnd desti¥ka volné pro obdustranny-pdhyb a v dolndt
krajni poloze pfepéZk& abetovéna v nepracovni poloze. ' ‘

Nepraéovni‘poloha.vzpérné desti¥ky Je vymezena stavéein Sroubem ulofenym ve spodnim
rému driéku.

Provedenf{ pristroje podle vyndlezu se vyzna&ujé Jednﬁk minimdlnimi pasivnimi odpory
pfi odbé&ru trvaelé deformace vzorku, a naopak velkou blokujfef silou pfi opa&ném pohybu
Eelisti, Jednak velkou spolehlivostf a fivotnost{ v ddsledku zna¥né konstrukinf jedno-
duchosti, a v neposlednf ¥ad¥ i vyrobn{ jednoduchosti umo¥hujici sestavenf pr{stroje o
mnoha zku¥ebnich mfstech. Provedent priétroje»po¢1e vynélezu mimoto umofnuje regulovat
silové plsobent blokuJicihovﬁstroJi v zévislosti na charakteru vzorku pomocf zm&ny elek-
trického proudu v elektromagnetech, a tim zvySovat spolehlivost funkei tohoto dstroji.
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Pf{kladné provedoni pi‘istro.jo podlo vynélezu Je schematicky zndzorndno na p¥iloZe-
nych vjkresech, kde na obr. 1 Je pMatroJ se Avéma dvojicemi vzpsrnych destilek, v pohle-
du zepiedu, obr. 2 je Yez podle rovi.ny II-II z obr. 1 v. deta:l.lné,jﬁim provedeni{, obr. 3
je dr%ék se dvéma elektromamety v pohledu zepredu, obr.4.-je driék s Jednim elektromag-
netem v pohledu zepifedu, obr. 5 Je dr!ék se dv&ma permanentnimi. magnety v pohlsdu zepi‘edu

a obr. 6 je dr¥dk, JehoZ ovléddacim prosti‘edkem ,jaou fidict prumny, v pohled &

V rému 1 piistroje Jje suvnd uloZeno téhlo 2, zakonZené dole horn:( upinaci éelisti_ 3
a nahore Zepov¥é spojené s ramenem dvouramenné pé&y 4, vykyvn¥ uloZené n ‘ '

kterou prochédzi regula¥n{ Zroub §. Druhé rameno té%e dvouramennd p&ky 4. 3¢ un 1téno

v dréze va¥ky 7, JeJji¥ rotaini pohyb Je. ‘odvozen neznézorndnym pievodem od neznézornéného
elektromotoru p¥{stroje. P¥i rotaci vaéky 1 Je horni upinaci Selist j uvédéna do kmitavé-
ho vertikélniho pohybu.

fitaic{ mechanismus pohybu hornt up:’.naci gelisti 3 Jevw. tomto p¥{kladném provedeni
opatfen vadkou 7, dvoursmennou pékou 4 a téhlem 2. Je prirozenéd, Ze kmitavy pohyb horni
upfnac{ &elisti 3 mi%e byt odvozen i od jinych znémfch hnacich mechanismd.

Spodni upinaai telist 8 Jje upravena na vodicim pravitku 9, vytvoreném prfklednd
plochou vodict ty&1 (obr. 2), suvn® vedenou ve vertikélnim sméru svéracim zémkem 10. Na
spodnim konci vodicfho pravitka 9 je upraven zév¥s 1l pro zévaii ‘.1_2’( obr, 1). Vodict
pravitko 9 miZe mit 1 Jir\{, svému Ylelu odpovidajfct tvar, nap¥. tyle s ovédlnym prifiezem.

Svéract zéqxek 10 (obr. 1) jJe vytvoien dvéma dvojicemi vykyvng uloZenych a klinowitd,
smérem dold se sbihajfcich vzpsrnych destifek 13, 14, opatiengch na vn3js8i strand biitem
15, ktery Jje uloZen v liZku 16 upraveném na dvou dvojicfch protl sob& uspoiddanych '
ar#ékd 17, 18, z nichi ke%dy je suvn& uloZen v konzole 19, 20, 'upevnéné v neznézornénéﬁz
rému piistroje a polghovt zajistén Sroubem 21, uchyceném v drZdku 17, 18 a prochéze jicim
zdvitem st&ny konzol 19, ,LO.'

. Volné konce vzpérnych destiéek 13, 14 Jjsou opatieny pMénym vitezem 22, 23, Jim¥
prochédz{ vodict prav:’.tko 9 (obr. 2).

Vykyvné uloZeni vzpérné desti¥ky 13, 14 Je v dridku 17, 18 zajidténo Fidicimi pruii-
nami 24, 25 upravenymi po obou strendch drZéku )7, 18. Jeden konec prufiny 24y 22 Je
upevnin na ¥epu 26, upraveném na obou koncich dridku 17, 18 a druhy na gepu 27, umisféném
na obou bocich vzp¥rnych destilek 13, 14. | o

Vzp¥rnd destilka 13, 14 Je v drZéku 17, 18 uloZena vykyvn¥ do dvou krajnich poloh,
a to do pracovni a nepracovni polohy. V pracovni polozé se volné konce vzpérnich destilek
13, 14 dotykajt vodictho pravitka § ve vzpdrném tihiu, za.j;é’(:‘u;)icim vzpiiteni vodictho
pravitka 9 p¥i zdvihu horni upinacf Zelisti 3. V nepracovni pologze vzpdrnych destidek

13, 14 je vodici pravitko 9 uvoln¥no pro pohyb v obou smérech.

v K zesflen{ U¥inku samovzprileni a k zamezeni mrtvého chodu jsom vzpérné destilky
13, 14 pritlafovény k vodicimu pravitku g ¥fzenou silou bud jen v intervalech cyklického
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prodluzovéni vzorku, nebo stéle.

Pohyb vzpérnych destiéek 13, _i alespon v ,jednom sméru Je. vyvozen ovlédacimi me cha-
niamy 28, 29 upravenyml na kaZdém drﬁéku iz, .

T " Na obr. 3 a%z 6 Je znézornén'. po v _
_'Je pi‘irozené e pravé ‘dridky La".jeou.uspo d
B vzhladem k- vodicimu pravitku 9. PR

..lédacimi prostf'edky 28, 29.
.shodnﬁ. Jako’ levé -aviak symetricky

Driék pivd (obr. 3) Je opat¥en dvéma ovlédaczf.mi mechanisnu 28, _2, vytvorenymi dvéma

" nad sebou uepoi‘édanymi elektromagnety 30, }_ upravex\vmi na ramenech dr¥dku 17. Elektro-
magnaty 39 31 Jeou napojeny na neznézorn¥ny vykonng &len ¥idictho mechaniamu p¥istroje,
ktery Je zdrojem str:(davych impulsd pro nabuzent elektromagnetd 3O, 31, z nich% impulsy
32 .js_qu vysildny v intervalech prodluZovéni vzorku a impulsy 33 v intervalech uvolnovéni

_vz'orkd. Na obr. 3 Je graficky znézornén odpovidajici pribéh drﬁw horn{ upinaci éeliéti :
. 3 v -zévisloati na &ase. Intenzitu a ¥asovy prib&h impulsd lze ménit vhodnym neznézornénym
'zai‘imnim, E{mZ 1se libovolnd ménit i silové pisobent vzpc:‘érné destitky 13 na vodict

. pravitko 9. ' ' '

_POlové néstavee 34, 35 elektromagnetd 30, 31 vymezujl ob3 krajng polﬁhy vzpérné
destilky 13. Osa Mdi'cich. pru¥in 24 v tomto pi#fkladném provedenf prochdzi ve strednf
poloze vzpdrné desti¥ky 13 v podstatd podélﬁou osou vzpdrné déatiéky a3, takZe sﬂa t&ch~
to pru¥in zajistuje pouze yykyvné ulofeni vzpérné destilky 13, které Je vyrobena gz fero-
magnetického materiélu.

Zéaviten spodniho polového néstavce 22 prochédz{ stavéci éroub 3_ z nemagnetického :
materiélu, kterym se sei‘izu.je spodnt krajnf polohe’ vzpérné destiéky a3. £

B Na obr. 4 Je znézcrnén ar%ék 17, na n¥m¥ Je upraven pouze jeden ovl&dac _ ﬁaniamus
28, vytvoi‘eny elektromagnetem 30, zapojenym na neznézornény vjkcnny L‘len ;Hdic cha-

ramenem dr!ﬁku .L'l°

Dr#ék 17 v provedeni podle obr. 5 ,je opati‘en dvima ovléd&cimi mechanismy 3_, ”
ve formd dvou permsnentnich magnetd 37, 38 upravenych na ramenech dr¥dku 17. Pg;ov,_é nés-
tavee 39, 40 vymezujLl obd krajnf polohy vzpérné destilky 13 wyrobené z tenpmaém tického
materidlu, Spodn:(m pélovym néstaveenm 40 prochézi stavici Sroub 36 z némégzietického mate~
ridlu, kterym se sefizuje spodn{ krajni poloha vzpirné destisky 3. ﬁidici pruZiny 24
mj{ v tomto provedeni stejnon funkel jako u zai‘izeni znézmnéného ne obr. 3. '

Mezera mezi vzpérnou destifkou 13 v jejf st¥ednt po:_l..oze a hornim ;p.o.lovym néstavcem
39 Je v podstatd meni{ ne mezera mezl vzpiérnou destiZkou 33 v jej1i stfedni poloze a
Y : .
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spodnim pélovym nédstavcem 40. Tim je zajistEn stdly, ale nastavitelny p¥ftlak ﬁzpérné
destidky 13 k vodicimu pravitku 9 pfi chodu piristroje, ktery sice mpoméh&_samovzpﬂéeni,
ale nebrénf pohybu vodicfho pravitka 9 dold. '

Mezl drZdkem 17 a vodieim pravitkem 9 Je umistdna prepé¥ka 41 pqsuvné ve vertikdlnim
sm&ru do hdrni a spodni polohy. V prepdfce 41 Je upraven otvor 42, do n&ho¥ zasahuje
volny konec vzpérné destiky 13. Posuv prepd¥fky 41 Je‘ odvozen od neznédzorniného ruind
ovlddaného mechanismu, jim¥ se aretuje vzp¥rnd destifka 1] ve spodn{ nepracovani poloze.

V horni poloze prepéiky 41 se md¥e volny konec vzpérné deeti&ky_u volné‘ pohybovat,

zatimco ve spodni poloze Je vzpérné destidka 13 nucen¥ driena v této poloze,

Drﬁék 17 v provedeni podle obr. 6 Je opat¥en pouze Jjednim ovlédacim mechanismem
28 vytvolenym pfimo ¥{dicimi pruZinami 24. Pracovni poloha vzp3rné destilky 13 Jje vyme-
zena néstavcem 43 hornﬁo ramena drZéku 17 a nepracovni poloha stavdcim Zroubem 36
zasroubovanym do spodntho ramena driéku iz1.

ﬁepy 26 jsou umfst¥ny nad li%kem 16 vzpérné destilky 13, takZe vzpérnd destiéka a3
Je stéle pritladovédna k vodicimu pravitku 2 takovou silou, které. aice napoméhé samovzpii-
- Sent, ‘ale vyvolévé piekonatelny odpor pfi pracovnim pohybu vodiciho pravitka 9 ve sm&ru
dold. '

'Stejné Jake u provedeni podle obr.' 5, Je zai‘izen'i opatfeno prepdikou 41, kterou
se aretuje spodnf nepracovni poloha vzpérné destidky 13. '

ﬁidici mechanismus u provedent podle obr. 5, 6 je vytvolren pouze hnecim elektromo-
torem a ustrojim znézornénym na obr. 1. V obou t&chto ‘p¥{padech odpadd vykonny &len.

Vykonny &len u ovléddacich mechan:lemﬂ provedeni podle obr. 3, 4 je nap¥fklad vytvoi‘en
neznézornénjmi kontakty ovlddanymi valkou 7, které piivddsjL z neznézornéého_ zdroje
elektricky proud do ovlddacich mechaniemﬁ 28, 29.

Polet dvoJic vzp&rnych destilek _3, 14 miZe byt riznf. V pi‘:‘.khdném provedem’. .‘]e
vzpérny zémek 10 vytvofen dvima dvojicemi vzpérngch destilek 13, 14. V pripads pouZiti
jedncho péru je nutno pristroj doplnit dal¥im vodicim ¥lenem pro vodici pravitko .

Na vodicim pravitku 9 Je upraven ukezatel 44 registraénihd pf-:(afro.je 45 prib&hu
trvalé deformace vzorku v zévislosti na poétu cykld horni upinac:t éoliati 3.

Pristroj Je déle vybaven poditadlem 46 cyklﬁ Jeho! kontakt 51 Jo umistén v dréze
vadky 7 #idiciho mechanismu pﬁstroje.v

Do proudového okruhu 48 po¥itadla 46 je zepojena dvojice kontaktﬁ 12, §_Q, ktcré
‘jsou spinény nezndzornSnou pruZinou. Spodni kontakt 50 Je umfstin pod zévéaem y, se
zéva¥in 12.

Své&rné zémky 10 mohou byt sestaveny do i'ady nebo kruhu, kde vytvéi-e.ji agregét
8 nékolika zku&ebnimi misty. Rfdic{ mechanismus ndZe bft v tomto pi¥ipadé pro viechny
svérné zamky spoleiny.
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Pristroj Jje rovn&% opatien neznézorn¥nou zépadkoun, kterou se rudng zajidtuje vodict

pravitko 9 v horni poloze p¥i upinéni nits 51 do pfistroje. Zépadka Je spraZena 8 hnacim
elektromotorem p¥istroje.

Na obr. 3 a% 6 Jjsou znézorndny vidy Jen levé poloviny svirngch z4mkd B Dily nebo
souldsti pravé poloviny svérnych zémkd 10, které Jsou zrcadlovym obrazem levych polovln,
majil 8 ohledem na zJednoduSeni popisu funkce pfiatro;e steJné éieelné oznadenf jako A
odpovidajici dily nebo soudédsti znézornné na levé poloviné”zémk& podle obr. 3 a% 6. Jsou
to ovlédacf mechanismy 28, 29; elektromagnety 30, };, polové néstavce 31, 35; stavéet
Sroub 36; permanentni magnety 37, 38; polové néstavce 32,_ pfepééka‘ﬁl a nédstavec 43.

Funkce p¥istroje podle vyndlezu Jje ndsledujici:

ZkuSebni vzorek 51 vlékna, nité, tkaniny a Jjim podobného materidlu se upne do hornt
upfnaci ¥elisti 3, umfst&né v dolnf své poloze, a do spodni upihaci Zelisti 8, vysunuté
do horni polohy, ve které je vodicf pravitko 9 zaJjisténo ngznézornénou zépadkou.

Na zévss 11 vodictho pravitké )] setzaiési zvolené zévaif 12 a #fdicim mechanismem
pifstroje se nastavi zvolend amplitude a frekveﬁcg kmitd., Pffsludnéd amplituda hornf
-upinacivéelisti 3 se u p¥istroje zndzorniného na obr. 1 nastavi regula¥nim ¥roubem § a
frekvence kmitd odpovidajic{ rychlosti hnacfho elektromotorﬁ pfistroje. Po uvolnéni
zépadky se pfistroj uvede do chodu, pfi kterém se horni upfnaci Jelist 3 pohybuje Qe
vertikélnfm primo¥erém vratném pohybu, &im¥ se vzorek nité& 51 cyklicky pfotahuje.

V intervalu prodluﬁovéni‘nité 51 se v dlsledku pru¥nosti vzorku spodnf upinacf e-
list 8 sna¥l pohybovat smérem nshoru, ¥im¥ v3ak dochdzi k samovzpfiéeni vzpérnych desti~
ek 13, 14 na vodicim pravitku 9, kterému d&inn¥ napoméhé pfitlak vzpérnych desti&ek a3,
14 k vodicfmu pravitku 9, vyvozeny u provedeni podle obr. 3, 4 e]ektromagnety }_ nabuze-
nymi impulsy 32, nebo stdlou piitlanou silou vyvozenou permanentnimi magnety }1 u pro-
vedeni podle obr. 5, nebo stdlou silou vyvozenou fidicimi pruZinami 31: _2 u provedeni
podle obr. 6.

V intervalu uvolhovéni nits 5; ke kterému dochéii'bfi'§6hybh'horni upinaci telisti
3 sm¥rem dold, se zmenduje tah ve vzorku, ¥im¥ klesd i dlinek samovzpfiéeni vzpérnych de~
stiéek 13, 14 na vodict pravitko 9. V okamfiku, kdy’ tah nitd 51 Je nulovy, zaéne klesat
spodni upinacf Zelist 8 spole&nd s vodicim pravitkem 9o vzdélenost odpovidajici velikos~
ti trvalé deformace vzorku vzniklé pfi prodluZovéni.

U provedeni podle obr. 3 se. v tomto okamiiku vypnou elaktromagnety'}_ a impulsy 33
se nabudl elektromagnety 31, které pfitéhnou vzpérné destiéky _}, 14 do nepracovni polohy
na doraz stav8cich Sroubld 36, &im¥ vznikne nepatrné vﬁle mezi vzpérnfmi destilkami 13,

i a vodieim pravitkem 9. V didsledku. tohoto uvolnéni klesne vodici pravitko 9 zcela

volng bez pasivnich odpord,

U za¥{izeni podle obr. 4 Jekainhosftv:bédétatéfétejné, pouze prita¥eni vazpérnych
destiéek';}, 44 Ao nepracovni polohy na doraz stavécich Sroubd 36 zajistujf ¥fdict
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- pruZiny 24, 25.

U provedeni svérného zémku 10 podle obr. 5 Jéou vzpérné destiéky 13, 14 pfitla&ﬁvény
stéle do pracovni polohy prita¥nou silou permanentnfch magnetd 37 a u provedeni:podle
obr. 6 permanentni silou r{diefch pruzin 25, 25. V obou téchto poslednich piipadech
dochéz{ k poklesu spodnf upfinaci felisti 8 tehdy, a% hmotnost vodictho pravitka12 se
spddni dpinaci Zelistd 8 a zéva¥fm 12 prekond pasfvni odpor vytvoreny tienim vzpérnych

_destilek 13, 14 na vodicim pravitku 9. S{la Vyvolané permanentnimi magnety jl‘nebo
#fdicimi pruzinami 24, 25 musi byt takovd, aby pasfvni odpor &inil jen zlomek, napiiklad
1/10 celkové hmotnosti vodictho pravitka 9.

Uvedeny periodicky proces trv4 tak dlouho, a% se zkouZend nit 51 p¥etrhne. Po
pifetrhu nité E; vodie! pravitko g_klesné a%¥ na spodni kontakt 50, ktefy rozpoJi elektric--
k¥ obvod politadla g§,'které se zastavi. Po vypnuti hnaciho elektromotoru pfistroje se
uvoln{ vzpirné desti¥ky 13, 14 a spodni upinaci delist 8 se rudné zvedne do horni polohy,
kde se zajistf nezndzorn&nou zépadkou. Vzp&rné deétiéky 13, 14 se u provedeni podle obr.
‘3 uvolni trvalym sepnutim elektromagnetd 31, u provedeni podle 6br. 4 vypnutim elektro-
magnetd 30, a kone&n¥ u provédeni podle obr. 5, 6 presunutim piekézky 41 do spodni polohy,.

Prib&h ﬁnaﬁy zkoudené niti 51 cyklickym naméhénim,aévdo pretrhu je zaznamendn na
registra¥nim pfistroji 45 a soudasné je vyjéddfen &iselnou hodnotou uvedenou na poditadle
46. | '

G¢inek samovzptiZent vzp¥rnych desti¥ek 13, 14 lze nastavit Srouby 21 (obr. 1).
Stavécimi &rouby 36 se nastavuje nepatrnd vile mezi vzpérnymi desti¥kami 13, 14 a vodicim

pravitker 9 v Jje jich nepracovni poloze.

PEEDMET VYINALEZU

. 1. Ptistroj pro zkouSenf Unavy vléken, niti, tkanin a jim podobnfch materidld eyklickym
naméhénﬁm, opatfeny horni a spodn{ upinacf Zelistf pro zkou¥enou nit, z nich% horni
upfnaci éelisi, posuvné uloZenéd ve vertikélnim,sméru; Je spraZena s.ridicim mechanis=-
mem, od n&hoZ Je odvozen kmitavy pdhyb‘horni upinaci %elisti ﬁ 1nterv§lech pracovnich
cykld podle nastaveného pribshu zkou¥eni, pfiéemﬁ‘spbdni.ﬁelist je upravena na vodi-
cim pravitku, opatieném zév&sem p£o zévazi a vertikdln¥ posuvném ve svéracim zdmku
pro zachyceni délkového pi{rdstku zbytkového protateni zkou¥ené nits, vyznaéujici se
tim, %e svéraci zdmek (105 Je vytvoiten alespon jednou avojici-klinovité,-smérem dold
se sbthajfcich vzpérnych destilek (13, 14),lvykyvné ule¥enych do dveu krajnich poloh,
z nich? v pracovni poloze se volné konce vzpérnych destiZek (13, 14) dotykaifl vodictho
pravitka (9) ve vzpirném ¢hlu, a v nepfacovni poloze vzpdrnych destifek (13, 14) Je
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vodict pravitko (9) uvolnéno pro pohyb v obou smérech, pfiéemﬁ na svéracim zdmku (10)

Je upraven ovlédact mechanismue (28, 29) vzpérnych destilek (13, 14)..

Pristroj podle bodu 1, vyznaéujici ae.tim; fe kaZdd vzp¥rnd destilka (13, 14) Jje opat-
¥ena bfitem (15) ulofenym v 1GZku (16), upraveném v driéku (17, 18), spojeném se svir-

nou destifkou (13, 14) #fdici pru%inou (24, 25).

Pristroj podle bodu 1, vyzpaﬁujici se tim, %e vodici pravitko (9) je vytvoFfeno plochou
vodic{ tydf vedenou v pﬁiénych'vyfezech (22, 23) vzpdrnych destidek (13, 14);.

P%istroj podle bodu 1, vyznalujicf se tfm, %e ovlddaci mechanismus (28, 29) je upraven

- na ka¥dém z dridkd (17, 18).

5.

7.

8.

Pristroj podle bodld 1 a 2, vyznadujic{i se tim, %e ovlddacf mechanismus (28, 29) je
vytvoFen dvojict nad sebou uspofddanych elektromegnetd (30, 31) se st¥fdavym buzenim

" v intervalech, jejich¥ polové ndstavce (34, 35) vymezujf krajnf polohy vzpdrné destil-

ky (13, 14) z feromagnetického materidlu.

PristroJ podle bodh 1, 2 a 4, vyznalujici se tim, ¥e mezi erékem (17, 18) a vodicim
pravitkem (9) je umfstdna pirepdZka (41),'vertikélné posuvnd do dvou krajnich poloh a
opatrfend otvorem (42), do n¥ho% zasshuje volny konec vzp&rné desti¥ky (13, 14), pii-
em¥ v hornf{ krajn{ poloze Je vzpérng destiZka (13, 14) volnd pro oboustranny pohyb
av doini krajni poloze prepédfky (41) aretovéna v nepracoéni poloze.

Pristroj podle bodu 2, vyznadujfct se tim, %e drZdk (17, 18), suvn¥ ulofeny v konzole
(19, 20), je ushyeen na ¥roubu (21), prochdze jlcim z4vitem konzoly (19, 20),

Pfistroj podle bodu 2, vyznadujici se tim, Ze nepracovni poloha vzpérné destidky (13,
14) je vymezena stavicim Zroubem (36) uloZenym ve spodnim rému drisdku (17, 18).

6 vykresd
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