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Uktad elekironicznego przelacznika glowic ultradzwiekowych

Przedmiotem wynalazku jest uktad elektronicznego przetacznika gltowic ultradZwigkowych, stanowiacy
cze$é elektroniczno-pomiarowy stanowiska diagnostycznego do badania zestawéw kolowych pojazdéw
szynowych,

Dla zapewnienia maksymalnego bezpieczenstwa jazdy pojazdéw szynowych, zestawy te poddawane sa
badaniom majacym na celu wykrycie w nich wszelkich wad materiaiowych i uszkodzen takich jak: jamy
wewnetrzne, pecherzg, peknigcia iinne. Badania te prowadzone sa dotychczas przez wyspecjalizowanego
operatora przy uzyciu specjalnych glowic ultradZwigkowych wspétpracujacych z odpowiednimi
defektoskopami. Charakteryzuja si¢ one duza pracochtonnoscia, gdyZz wymagaja sprawdzenia ciaglosci materialu
w wielu punktach zestawu kolowego, przy uzyciu kilku rodzajéw gtowic ultradZzwigkowych,

Celem wynalazku jest opracowanie uktadu elektronicznego przelacznika realizujacego automatyczne
programowe sprzeganie z defektoskopem glowic ultradZwigkowych zamocowanych na stale w stanowisku
diagnostycznym. Cel osiagni¢to w uktadzie wedlug wynalazku, ktory sktada sie z trzech zasadniczych zespoléw
wspétpracujacych ze soba ilicznika obrotéw zestawu kotowego, bloku sterujacego oraz bloku wzmacniacza.
Impulsy ztypowego licznika obrotéw wchodza do bloku sterujacego, ktéry zkolei steruje blokiem
wykonawczym taczacym glowice ultradZwigkowe z defektoskopem. Blok wykonawczy taczac glowice
ultradZwigkowe z defektoskopem, ustala zakres glebokosci penetracji defektoskopu oraz sygnalizuje glowice
aktualnie pracujaca. Gtowice ultradZwigkowe sprze¢gane sa z defektoskopem pojedynczo lub grupowo, zaleznie
od wybranego programu. Uktad ten zapewnia automatyczna zmiang zakresu glebokosci penetracji glowic, dzigki
czemu sygnal gtowicy ultradZwigkowej odbity od wody wewnatrz materialu zostaje uwidoczniony w obrecie
bramki monitora defektoskopu i sygnalizowany akustycznie. '

W przypadku wykrycia wady przez glowice wchodzacg w skiad danej grupy, nastgpuje zmiana sposobu
automatycznego przelaczenia sprzggania glowic : defektoskopem: przetaczanie programowe zostaje zatrzymane,
nastepuje kolejne badanie gtowicami wchodzacymi w sktad grupy, a nastepnie dalsze programowe przetaczanie.
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Dodatkowa zaleta wynalazku jest zmniejszanie czasu procesu badania dcfektoskopowego zestawéw kotowych
przy zwigkszeniu niezawodnosci badania.

Przedmiot wynalazku pokazano na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia schemat blokowy
elektronicznego przetacznika, a fig. 2 — schemat bloku sterujacego.

Licznik obrotéw 1 wysyla impulsy sterujace do bloku sterujacego 2. Zaleznie od wybranego programu
przetaczania blok sterujacy 2 wysyta odpowiednie sygnaty do bloku wykonawczego 3 p()"vvodujqc sprzgganie
glowic ultradZwigkowych 4 z kanatem wejsciowo-wyjsciowym 6 defektoskopu 5. Blok wykonawczy 3 steruje
w taki sposob defektoskopem 5, ze powoduje on automatyczng zmian¢ zakresu penetracji, oraz zapewnia zmianeg
czestotliwosci repetycji sygnatu, dla kazdej grupy glowic sprze¢gnigtej aktualnie z defektoskopem.

Z chwilg wykrycia wady, defektoskop 5 wysyta odpowiedni ‘mpuls do bloku sterujacego 2 powodujac
zmiang charakteru przelaczania. Sygnaty licznika obrotéw 1 po przejsciu przez uktad formujacy 7 pod: vane s3
do rozdzielacza sygnatdw 8, skad przesytane s3 do wybieraka glowic 9, lub wybieraka grup glowic 10. Wybierak
10 wybiera numer odpowiedniej grupy glowic w zaleZnosci od rodzaju prograinu zakodowanego w bloku
programu 13. '

Gdy defektoskop 5 nie generuje sygnalu wady, wybierak pojedynczej gtowicy 11 wybiera wszystkie
glowice danej grupy wybrane przez wybierak grup 10. Sygnaly wysytane przez wybierak grup glowic 10
i wybierak pojedynczej gtowicy 11, steruja wybierakiem 12 wybierajacym poszczegélne gtowice. Wybierak 12
steruje bezposrednio blokiem wykonawczym 3.

W przypadku wykrycia wady przez ktdrakolwiek gtov.ice, defektoskop 5 generuje sygnal wady, ktéry
przez uktad formujacy 15 podawany jest do bloku pamigci wady 16. Sygnaty bloku pamigci wady 16 blokuja
rozdzielacz sygnaléw 8 tak, Ze zostaje zatrzymany wybierak grup glowic 10, a wybierak pojedynczej gtowicy 11
wybiera pojedynczo glowice z grupy okreflonej przez wybierak gtup gtowic 10. Nastgpuje woéwczas kolejne
automatyczne przetaczanie gtowic wchodzacych w sktad grupy, ktdra stwierdzita wade. Po zakoriczeniu takiego
rodzaju przetaczania, blok badania korica przetaczania 17 wysyta sygnat do bloku pamieci wady 16, przez co
nast¢puje odblokowanie rozdzielacza sygnatéw 8 idalsze programowe przetaczanie. Po zakoriczeniu cyklu
badania, blok 14 wysyta sygnal zatrzymujacy dziatanie rozdzielacza sygnatdéw 8.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad elektronicznego przetacznika glowic ultradZwigkowych realizujacy programowe przelgczanie,
znamienny tym, Ze sktada si¢ z licznika obrotéw (1) potaczoncgo poprzez blok sterujacy (2) z blokiem
wykonawczym (3), glowic ultradZzwickowych (4) sprzeganych z defektoskopem (5) pop.zez blok wykonawczy
(3) bezposrednio, oraz poprzez kanal wejsciowo-wyjsciowy (6) defektoskopu (5) pojedynczo, lub grupowo
zaleznie od wybranego programu, przy czym blok sterujacy (2) sterowany jest zaréwne sygnatem elektrycznym
licznika obrotéw (1) jak isygnatem elektrycznym defektoskopu (5), za$ blok wykonawczy (3) ustala
automatycznie zakres giebokosci penetracji glowic ultradZwi¢kowy.h (4), oraz sygnalizuje gtowice aktualnie
sprzegnigta z defektoskopem (5).

2. Uklad elektronicznego przetacznika wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze sygnaly elektryczne
z defektoskopu (5) do gtowic ultradZzwigkowych (4) przekazywane s 1ylko poprzez kanal wejsciowo-wyjéciowy
(6) defektoskopu (5) i blok wykonawczy (3) za$ sygnaly z gtowic ultradzwigkowych (4) do defektoskopu (5)
przekazywane s poprzez blok wykonawczy (3) zaréwno bezposrednio, jak i poprzez kanal wejsciowo-wyjsciowy
(6) defektoskopu (5).
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