CZ 2010-172 A3

PRIHLASKA VYNALEZU

zvefejnéna podle § 31 zakona €. 527/1990 Sh.

(19) (22) Privisenc: 09.03.2010

CESKA (32) Datum podani prioritni piiblasky.  19.03.2009

REPUBLIKA (31) Cislo prioritni prihlasky: 102009012550

(33) Zemé priority. DE

(40) Datum zvefenéni phihlisky vynélezu: 20.09.2010
(Viéstnik €. 39/2010)

URAD ,
PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTVI

(21) Cislo dokumentu:

2010-172

(13) Druh dokumentu: A3

(51) Int. C1.:

DOIH 4/12 (2006.01)
DOIH 4/10 (2006.01)
DGIH 1/16 (2006.01)

(7D Prihlasovatel:
Oerlikon Textile GmbH & Co. KG, Remscheid, DE

(72) Pivodee:
Wassenhoven Heinz-Georg, Monchengladbach, DE

(74) Zastupce:
Spoletna advokétni kancelat Vietecka Zeleny Svorgik
Kalensky a partneti, JUDr. Otakar Svoréik, Halkova 2,
Praha 2, 12000

(54) Nazey prihtasky vynalezu
Dopiadaci zaFizeni

(57) Anotace:
Doptédaci zafizeni (1) obsahuje doptédaci rotor (4), jehoZ
miska (32) rotuje béhem predeni s vysokymi otatkami v pladti
(2)doptadaciho rotorn (4), ve kterém je podtlak, a hfidel (5)
dopradaciho rotoru (4}, ktery je opfen na loZisku (10) a je
pohénén pamoei hnaciho tangenciatniho femene (7). Na
loisku (10), které je uloZeno vertikdlng posuvné na linedrnim
vedeni (14), je umisténa brzda (24) dopiédaciho rotoru (4,
ktera je pti poklesu loZiska (10} uvedena do ginnosti pomaoci
spinaciho prvku (27). Brzda (24) dopfadaciho rotoru {4) ma
dvé éelisti (38), omezené pohyblivé uloZené na rameni (35)
opémého loZiska, opatfené brzdovym oblozenim (36)a
uvadéné pomoci pruzinového prvku (37) do stavu "otevieno™.
Do stavu "bridéno” jsou Zelisti (38)uvadény pomoci
tlakového prostredku (39}, ktery je pFipojen k oviddaci pace
(40), omezenz otofné uloZené na rameni (35) opérného
loziska. Ovladaci pika (40) pfi poklesu lo#iska (10) pfimo
neba nepfimo koresponduje se spinacim prvkem (27),
nehybn® umisténym v oblasti dopfadaciho zafizeni (1).
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Dopradaci zarizeni

Oblast techniky

Vyndlez se tyka dopiddaciho zafizeni s dopfidacim rotorem, jehoZ miska rotuje b&hem
predeni s vysokymi ota¢kami v plasti dopfadaciho rotoru, ve kterém je podtlak, a jehoz hiidel
dopfadaciho rotoru, ktery je opfen na lozisku, ma pohon pomoci hnaciho tangencidlniho
temene, pficemz na loZisku, které je ulozeno vertikdlné posuvné na linedrnim vedeni, je
umisténa brzda dopfadaciho rotoru, ktera je pfi poklesu loziska uvedena do ¢innosti pomoci

spinaciho prvku.

Dosavadni stav techniky

V souvislosti s rotorovymi dopfédacimi stroji jsou zndma jak dopfadaci zatizeni, u nichZ je
loZisko pro doptadaci rotor, ktery je pohénén hnacim femenem, pfi¢emz hnaci femen se miize
pro vyfazeni pracovniho mista z provozu sejmout z rotorové hfidele dopfadaciho rotoru,
umisténo nehybné, tak 1 dopfadaci zafizeni, u nichZ je loZisko pro dopfadaci rotor ulozeno
vertikdlng posuvné a pro uvedeni pfislusného pracovniho mista mimo provoz miuze

poklesnout tak, ¢ rotorovy hfidel se uvede mimo kontakt s hnacim femenem.

V DE 32 47 411 Al jsou napfiklad popséna doptadaci zafizeni. u nichZ jsou rizné doptadaci
prostfedky umistény uvnitf rdmu tak zvaného dopfadactho boxu. ktery je upevnén na
centralnim ramu dopiadaciho stroje. Takovato dopfadaci zafizeni maji dopfadaci rotor, ktery
je svoji hiideli podepfen na uloZeni z opérnych kotoudii a jeho miska rotuje s vysokymi
otackami v plasti rotoru, uzaviratelného pomoci kryciho prvku. ve kterém je podtlak. To
znamend, Ze hfidel dopfadaciho rotoru je uloZen ve dvou klinovych mezerich uloZeni
z opérnych kotouéh a je k nému pfipojen tangencialni femen. kiery pohani soucasné vsechny
dopiadaci rolory jedné strany dopfadaciho stroje. Na zadni strang hnactho tangencidlniho
femene je kazdé hiideli rotoru prifazena napinaci kladka, kterd napind tangencialni femen ve

sméru hifdele rotoru 2 tim zvyduje pfitlaény tlak tangencialntho Femen na hfidel rotoru.
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Napinaci kladka je uloZena volné otoé¢né na hiideli drzaku napinaci kladky. ktery je uloZen
otofné kolem hiidele rotoru umisténé rovnob&Zné s otoénou hiidel! napinaci kladky a je
zatiZzen pruzinovym prvkem. Drzdk napinaci kladky je kromé toho pfipojen pomoci tyce k
ovladaci pace. pomoci které se miZe napinaci kladka jednak pfi otevieni doptadaciho zafizeni
zvednout ztangencidlniho ramene a jednak pfi novém zapfedeni se miZe pro zvyseni
pritlaéné sily tangencialniho femene na hridel rotoru pfidavné pfitlacit. Takova dopfadaci
zaf{zeni dale maji brzdu rotoru, jejiz Celistovitd brzdova ramena jsou na koncové strané
opatena brzdovym obloZenim. Brzdové ramena jsou drzena pomoci pruZiny, nebo podobng,
v otevieném stavu a mohou dosedat prostiednictvim zatézovaciho prostfedku, vytvotengho
jako brzdové tyCovi, na hfidel rotoru. Brzda rotoru a napinaci kladka jsou pfitom navzajem
pomoci spoledného ovlddaciho mechanismu spojeny tak, ze pfi otevieni doptadaciho zafizent,
to znamend pii natoceni kryciho prvku od plasté rotoru, se napinaci kladka proti pisobeni
dosedajiciho pruzinového prvku automaticky zvedne z tangencidlniho femene a sepne se
brzda rotoru. Dopiddaci rotor se timto zplsobem spolehlivé zabrzdi do klidového stavu.
Doptadaci zafizeni, kterd jsou opatfena vpfedu popsanym ovladacim mechanismem, se v
praxi osvédtila, zeyména ve spojeni se samolinné pracujicimi servisnimi agregaty, a ve
velkém poltu se pouzivaji v textilnim primyslu. Takto vytvofend dopiadaci zafizeni jsou
oviem, na zdkladé svého relativné nakladného ovladaciho mechanismu pro napinaci kladku a

brzdu rotoru, pii vyrobe relativné ndkladné.

7 DE-OS 20 50 064 jsou znama dalsi dopiddaci zafizeni, ktera nemaji ani napinaci kladku,
ani definovand fizenou brzdu rotoru. V souladu s tim tato dopiadaci zafizeni nemaji také
7adny nakladny ovladaci mechanismus pro napinaci kladu a/nebo brzdu rotoru. Dopfadaci
zatizeni podle DE-OS 20 50 064 maji dva nad sebou umisténé plasté, kieré jsou uloZeny
posuvné na vodicich ty¢ich a mohou se polohovat pomoci pneumatického vélee bud
v pracovni poloze, nebo v poloze pro Gdrzbu. Pneumaticky valec pfitom polohuje jak spodni
pla&C, ve kterém jsou intcgrovany plast’ rotoru, ktery je uzaviratelny pomoci krytu plaste
rotoru, tak 1 loZisko rotoru spolu s pfisluinym dopfadacim rotorem, tak 1 horni plast, ktery ma
rozvolfiovaci zatizeni pramene vlakna. v jejich pracovnich polohach tak, Ze rotujici dopradaci

prosttedek dopradaciho zafizeni je v zabéru s pfisludnymi hnacimi prvky.
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Pro uvedeni pracovniho mista mimo provoz je pneumaticky valec piislusn¢ho pracovniho

mista zapojen bez tlaku.

Oba plaste se potom smykaji na vodicich ty€ich dolt, pfi€emz pieslen rozvoliovaciho valee
umisténého v hornim pladti se uvolni z pfislusného tangencialniho femene, dosedne na
stacionarni botku brzdy a pfitom se zabrzdi do klidoveho stavu. Také ve spodnim plast
uloZeny dopfadaci rotor se dostava mimo kontakt se svym hnacim femenem a dosedne na

botku brzdy. ktera ho zabrzdi do klidového stavu.

Takovato dopradaci zafizeni se dvéma plasti vedenymi na vodicich ty€ich a polohovanymi
pomoci pneumatického valce jsou z hlediska své konstrukce jesté nakladné, jakoZ i citlivé na

necistoty, a v praxi by se proto nemeohly uplatnit.

Z DE 10 2008 055 845.1 jsou koneéné znama dopiédaci zafizeni, u nichz jsou loZisko pro
dopiadaci rotor, jakoZ i pladt’ rotoru uloZeny posuvné na linedrnim vedeni. Vodici tye
linearniho vedeni jsou na koncové strané opatfeny ramenem loZiska, na kterém je otoéné
uloZen kryci prvek, do kterého je integrovano rozvolfiovaci zafizeni pramene vlaken. Kryci
prvek je kromé toho pfipojen k lozisku pro doptadaci rotor pomoci spojovaciho &lenu tak. ze
pf natoceni kryciho prvku poklesne lozisko pro dopfadaci rotor a pfitom se aktivuje brzda

rotoru,

Pii uzavfeni kryciho prvku se lozisko pro dopfadaci rotor opét automaticky zvedne do

pracovni polohy a pritom hiidel rotoru dosedne zdola na rotujici tangencidlni femen.

Dopfadaci rotor se tim ihned urychii na své provezni otacky, pi kterych se mize provést
zapiedeni. V DE 10 2008 055 845.1 popsané dopfadaci zatizeni md jednoduchou, funkéné
spolehlivou a cenové piznivou konstrukei, ktera je vyhodné pouZitelna zejména u

dopradacich stroju, jejichZ pracovni mista jsou provozovana semiautomaticky.
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U téte konstrukee, ktera je sama o sob¢ vyhodna, je ovSem nevvhodné vytvofeni brzdy
dopiadaciho totoru, zejména jejiho ovladani. Rizeni brzdy rotoru pomoci dvou ovladacich
ramen otoéné uloZenych na rameni opérného loziska, ktera jsou sprazena pomoci vlozZeného

pruZinového prvku, je velmi nachylné na zne€iSténi a tim se jevi malo smysluplné.

Podstata vynalezu

Kdyz se vychazi zuvedeného stavu techniky, spoéiva vynalez vzakladu Gkolu vytvofit
doptadaci zafizeni s brzdou dopradaciho rotoru, které je jak cenové piizniveé pii své vyrobg,

tak 1 velmi spolehlivé pfi své obsluze.

Tento ukol se podle vynalezu vyfesi doptadacim zafizenim, které je popsano v ndroku 1.

Vvhodna provedeni vynalezu jsou pfedmétem zavislych narokii.
y p Y Jsoup y

Vytvofeni dopiddaciho zafizeni podle vyndiezu s brzdou doptadaciho rotoru, které ma dvé
Celisti omezené pohyblivé uloZené na rameni op€rného loziska, opatiené brzdovym
obloZenim a uvadéné pomoci pruzinového prvku do stavu ,otevieno®, piiCemz Celisti jsou
fizeny do stavu ,brzdéno* pomoci tlakového prostiedku, ktery je pfipojen k ovladaci pice
omezené otoéné uloZzené na rameni opérmého loziska, a u kterych ovladaci paka pfi poklesu
loZiska piimo, nebo nepfimo koresponduje se spinacim prvkem nehybné umisténym v oblasti
dopfadaciho zafizeni, ma vyhodu, Ze brzda dopradaciho rotoru predstavuje spolehlivou
konstrukci, kterd je na zikladé zicknuti se nakladného ovladaciho mechanismu, ktery ma jak
tladnou ty€. tak i brzdovou ty¢, cenové pfizniva a mdlo nachylna k zaspinéni. To znamena, Ze
pouzitim jednoduché ovladaci paky, ktera je pfipojena k loZisku pro dopfadaci rotor, posuvné
uloZzenému na lincdrnim vedeni, a kterd pfi poklesu loZiska pf{imo, nebo neptimo, kontaktuje
nehybné umistény spinaci prvek. se jednoduchym zplsobem zajisti, Zc pH otevieni
doptadaciho zatizeni sc automaticky ovlada brzda dopiadaciho rotoru a tim se dopfadaci rotor
spolehlivé zabrzdi do klidového stavu. Pfitom je mozné zfici se az dosud v souvislosti

s takovymito brzdami doptadaciho rotoru obvyklého, nakladného a cenové progresivniho
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ovladaciho mechanismu pro zvedani napinaci kladky, jakoz i ke spusténi brzdy dopfadaciho

rotoru.

Pt uzavieni kryciho prvku dopfadactho zafizeni se loZisko dopiadaciho rotoru opét
automaticky zvedne do provozni polohy, pfi¢emzZ se uvolni brzda dopfadaciho rotoru a hridel
dopfadaciho rotoru zdola dosedne na rotujici tangencialni femen. Dopfadaci rotor se tim

ihned urychli na své provozni otaéky, pii ktervch se mize spolehlivé provést zapiedeni.

Podle ndroku 2 je ve vyhodné podobé provedeni piipevnén k ovladaci pace elasticky ovladaci
prvek, prednostné ocelova pruZina brzdy. Takovito ocelova pruZina brzdy piedstavuje

osvédéenou cenové pHznivou soudast, ktera se kromé jiného vyznacuje dlouhou Zivotnosti.

Jak je popsdno v naroku 3, je pruzina brzdy, umisténd na ovladaci pace, ptednostng vytvofena
tak, Ze pfi ndbéhu pruziny brzdy na nehybny spinaci prvek se spolehlivé zabrani poskozeni
brzdy dopfadaciho rotoru vlivem pietiZzeni. To znamend, Ze pfi plsobeni pruZziny brzdy proti
sméru pohybu hodinovych ruti¢ek se na ovladaci paku pfenddi ncustale jen takova sila, Ze
tlakovy prostiedek polchovany na ovladaci pace se spolehlivé zvedne a ptitom se zasune mezi
Celisti brzdy doptadaciho rotoru tak. Ze brzdové oblozeni upevnéné na ¢elistech se pfitlagi na
hfidel dopfadaciho rotoru. Ponévadz pruzina brzdy pfi dosedajicich brzdovych obloZenich
elasticky povoli, zabrini se, Ze brzda dopfadaciho rotoru se piili§ silné namaha a pfitom se

piipadné miZe poskodit.

Jak je uvedeno vnaroku 4, je rameno opgrného loziska, na kierém je umisténa brzda
dopradaciho rotoru podle vynalezu. soudasti loZiska pro dopfadaci rotor. Rameno loZiska je
ulozeno pomoci vodiciho pouzdra na nepohyblivych vodicich ty€ich vertikdlng posuvng. To
znamena, Ze linedrni vedeni, které je upevnéno pomoci Sroubového svorniku nebo podobné
piimo na ramu dopfadaciho stroje, tvoif quasi ,pitef” kazdého dopiddaciho zafizeni. Na
vodicich tydich je na zakladé otevieni nebo uzavieni kryciho vika vertikdlné posuvneé
umisténo lozisko doptadaciho rotoru. LoZisko je pfitom opatfeno vodicimi pouzdry, které

koresponduji s vodicimi ty€emi tak. ze lozisko je bez problému piemistitelné z provozni
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polohy, ve které hiidel dopfadaci rotoru doseda zdola na rotujici tangencialni femen a rotuje
s provoznimi otdékami. do polohy pro udrzbu, ve které je ¢inna brzda dopiddaciho rotoru a

dopiadaci rotor se zabrzdi do klidového stavu.

Objasnéni vvkresn

Dalsi podrobnosti vynélezu jsou v nasledujicim objasnény pomoci piikladu provedeni

znazornéneho na vykresech. Na vykresech znazoriuje:

Obr. 1 v boénim pohledu dopfadaci zafizeni béhem pfedeni, pfi¢emz brzda dopradaciho
rotoru podle vynalezu je v odstupu od spinaciho prvku a hiidel doptadaciho rotoru

zespoda doseda na tangencidlni femen,

Obr. 2 dopradaci zafizeni podle obr. | v poloze pro udrzbu, kryci viko je odklopeno, lozZisko
posunuto dolu a brzda dopfadaciho rotoru doseda svou brzdovou pruzinou na
nepohyblivy spinaci prvek s vysledkem, Ze brzda dopiadaciho rotoru se uzavie a

dopiddaci rotor se zabrzdi do klidového stavu,

Obr. 3 brzdu dopfadaciho rotoru podle vynalezu, jakoz i v odstupu umistény nepohyblivy

spinaci prvek v pohledu zepfedu.

Ptiklady uskuteénéni vvnalezu

Obr. 1 schématicky v bo¢nim pohledu znazorfiuje dopfadaci zafizeni | v provozni poloze,
zatimco na obr. 2 je zobrazeno dopfadaci zafizeni v poloze pro tdrzbu. To znamend. ze podie
obr. 1 je plast 2 dopradaciho rotoru 4 dopfadaciho zafizeni 1, ve kterém rotuje s vysekymi
otackami miska 32 dopfadaciho rotoru 4, uzavfen pomoci kryciho prvku 11 a pomoci
flexibilniho pneumatického vedeni, napfiklad pomoci hadice 3 z plastické hmoty, je pfipojen

ke zdroji 8 podtlaku, ktery pti pfedeni zajistuje potiebny podtlak.




Dopiddaci rotor 4 je svou hiideli 5 uloZen v klinové mezefe uloZeni 6 na apémych kotouéich
a vaxidlnim sméru je podepfen pomoci axidlniho loziska 9, napfiklad loziska
s permanentnimi  magnety. Pohon dopfiddaciho rotoru 4 nastivda pomoci rotujiciho
tangencialniho femen 7. na ktery zespodu doseda hfidel 5 doptadaciho rotoru 4. UloZeni 6 na
opérnych kotoucich, jakoz 1 axialni lozisko ¢ jsou upevnény prostfednictvi ramene 35
opémého loziska na zafizeni loZiska 10. LoZisko 10 je spoleén¢ s pladtém 2 dopradaciho
rotoru 4 uloZeno vertikalné posuvné na linearnim vedent 14, pficemz linearni vedeni 14 je
pomoci §roubovych svorniki 28 upevnéno na zakladnim rdmu 17 (bliZe neznazornéného)

textilniho stroje.

Oto&né uloZeny kryci prvek 11 je pfipojen prostiednictvim ramene 19 loZiska k linedrnimu
vedeni 14, které je prednostné tvofeno dvéma v odstupu umisténymi vodicimm tyCemi 21.

UloZeni na rameni 19 loziska piitom tvofi nepohybliva otocna hiidel 12 pro kryci prvek 11.

Jak je znamo, v krycim prvku 11 je integrovano rozvoliiovaci zafizeni 22 pramene vlakna,
které v podstaté sestiva z (nezndzornéného} rozvoliiovaciho valce rotujictho v plasti 13
rozvolfovaciho valce, z (neznazoméného) piivadéciho vilce, jakoz 1 =z prisluSného
zahudtovade 16 pramene vlikna. Jak je znazorméno na obr. 1, je rozvoliovaci valec
v provozni poloze doptadaciho zaf{zeni | pohanén pomoci tangencialniho femene 15, ktery
dosedd na hnaci pieslen 18 rozvohiovaciho vélce, zatimco pohon pfivadéciho valce pramene
vldkna je piednostné proveden jako jednotlivy pohon, napiiklad jako krokovy motor 20.
Kolem nepohyblivé otoéné hfidele 12 omezend otoén¢ uloZeny kryci prvek 11 je pomoci
spojovaciho ¢lenu 23 kromé toho piipojen k loZisku 10 pro dopfadaci rotor 4 tak. ze pii
otevieni nebo uzavieni kryciho prvku 11 se lozisko 10 automaticky vertikdlné posune na

linearnim vedeni 14.

Kdyz se dopfadaci zafizeni 1, napiiklad po pietrZeni nité, ma Cistit a k tomu se musi oteviit,
kryci prvek 11 se oto¢i, jak je zndzornéno na obr. 2, kolem otoéné hiidele 12 ve sméru S dolt.
Pfi tomto otevieni plaste 2 dopiadaciho rotoru 4 se hnaci pfeslen 18 rozvoliovaciho valce

nato¢i nahoru a vstoupi mimo zabér s piisluinym, dile rotujicim tangencialnim femenem 13.
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Rozvoliovaci valec se nasledngé, napiiklad na (nezndzornéné) nepohyblivé brzdé
rozvolfiovactho valce zabrzdi do klidového stavu, nebo rozvoliovaci valec dobéhne do
klidového stavu nebrzdény. Pri otevieni plasté 2 dopradaciho rotoru 4 souasné pomoci
spojovaciho ¢lenu 23 ve sméru R poklesne plast 2 doptadaciho rotoru 4, upevnény na lozisku

10.

Pohyb, pii némz lozisko 10 poklesne, je ukonéen na stavitelném koncovém dorazu 26,
pomoci kterého je stanovena poloha pro udrzbu loziska 10. Jak je dale patrné z obr. 2, dostane
se pfi poklesu loZiska 10 také hiidel 5 dopfadaciho rotoru 4, uloZeny v ulozeni 6 na opérnych
kotoucich, mimo kontakt se svym rotujicim hnacim prostiedkem vytvofenym jako
tangencialni femen 7. Pfi dal$im poklesu loZiska 10 nakonec kontaktuje jako pruZina 41 brzdy
vytvoieny ovladaci prvek brzdy 24 dopfadaciho rotoru 4, umisténé na rameni 35 op&rného
loziska, nepohyblivy spinaci prvek 27, ¢imz se brzda 24 dopfadaciho rotoru 4 uvede do
¢innosti ve smyslu “uzavieno™ a nejprve jesté s vysokymi ota¢kami rotujici dopradaci rotor 4

se neprodlené zabrzdi do klidového stavu.

V klidu stojici dopfadaci rotor 4 se miize nasledné bez problému ¢istit, nebo v pfipade potfeby
také vymeénit. Po provedeném Cisténi dopiddaciho rotoru 4 se pro uzavieni dopiadaciho
zafizen{ | sklopi kryci prvek 11 opét kolem otoéné hfidele 11 nahoru a pfitom hnaci pfeslen
18 rozvolhovaciho valce opét shora dosedne na tangencialni femen 15, rotujici jako predtim
s provozni rychlosti, ¢imz se rozvolfiovaci valec rychle urychli na svoji provozni rychlost. Pfi
natoeni krveiho prvku 11 se pomoci spojovaciho ¢lenu 23 soucasné piemisti vertikalné
posuvné ulozené lozisko 10 nahoru. To znamend, Ze loZisko 10, jakoZ 1 plast’ 2 dopradaciho
rotoru 4, piipojeny k loZisku 10, klonZou pomoci vodicich pouzder 25 na linedrnim vedeni 14
zpét do své provozni polohy, ve které dopfadaci rotor 4. otofn¢ uloZeny na uloZeni 6 na
opérnych kotoucich. dosedé svoji hiideli 5 zdola na rotujici tangencidlni femen 7 a neprodleng

se urychli na provozni otacky.

Dopiadaci zafizeni | j¢ v tomto provoznim stavu opét piipraveno k novému zapfedeni. které

nastavd, jak byvlo uvedeno vpfedu, pfednostné semiautomaticky.




Brzda 24 doptadaciho rotoru 4 podle vynalezu, kterd je blize znazornéna na obr. 3, v podstaté
sestavd, jak je znamo, ze dvou elisti 38, které jsou pfipojeny pomoci otoéného hiidele 33
omezené pohyblivé k ramenu 335 opémého loZiska, které je souddsti loziska 10. Celisti 38,
uvedené v nedinném stavu pomoci pruZinového prvku 37 do oteviené polohy, maji na svém
konci brzdové oblezeni 36, které je definované piitlatovano na hiidel 5 dopradaciho rotoru 4
a piitom zabrzdi dopfadaci rotor 4 do klidového stavu. Na svém konci protilehlém
k brzdovému obloZeni 36 maji Celisti 38 nabéhové zkoseni 34, které koresponduje s tlakovym
prostredkem 39, ktery je uloZen mezi bo&nicemi ovlddaci pdky 40 ve tvaru pismene U. Na
ovladaci pace 40, kterd je prostiednictvim otoéného hiidele 42 pfipojena omeczené otocné
k ramenu 35 opémého loZiska, je upevnén elasticky prostiedek, pfednosing pruzina 41 brzdy,
ktera pii poklesu loziska 10 narazi na nepohyblivy spinaci prvek 27 a pfitom otoéi ovlédaci
paku 40 proti sméru pohybu hodinovych rudicek. Pfi tomto ototném pohybu se na tlakovy
prostfedek 39 plisobi ve sméru A a posune se mezi ndb&hova zkoseni 34 &elisti 38. Pfitom se
brzdové obloZeni 36 brzdy 24 dopfadaciho rotoru 4 pfitlaéi na hiidel 5 dopféddaciho rotoru 4 a
zabrzdi dopiddaci rotor 4 do klidového stavu. Elastické provedeni pruziny 41 brzdy pfitom
zabratiuje, Ze brzda 24 dopiddaciho rotoru 4 se miZe pietiZit a pfitom se mohou brzda 24

dopiadaciho rotoru 4 a/nebo hiidel 5 dopfadaciho rotoru 4 poskodit.
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PATENTOVE NAROKY

1. Dopiadaci zafizeni s dopfadacim rotorem (4}, jehoz miska (32} rotuje béhem predeni
s vysokymi otackami v plasti (2) doptadaciho rotoru (4), ve kterém je podtlak, a jehoz
hfidel (5) doptadaciho rotoru (4), ktery je opten na loZisku (10), ma pohon pomoci hnaciho
tangencialniho femene (7). pricemz na loZisku {10), které je uloZeno vertikalné posuvné na
linedrnim vedeni (14), je umisténa brzda (24} dopfadaciho rotoru (4), ktera je pii poklesu
foziska (10) uvedena do &innosti pomeci spinaciho prvku (27), vyznadujici se tim, Ze
brzda (24) dopfadaciho rotoru (4) ma dvé Eelisti (38), omezené pohyblivé uloZzené na
rameni (35) opérného loZiska, opatfené brzdovym oblozenim (36) a uvadéné
pomoci pruzinového prvku (37) do stavu ,otevieno®, pficemz Celisti (38) jsou uvadény do
stavu ,,brzdéno* pomoci tlakového prosttedku (39), ktery je ptipojen k ovladaci pace (40).
omezené otoéné uloZené na rameni (35) opérného loZiska, a pfi¢emz ovladaci paka (40) pii
poklesu loziska (10) ptimo, nebo nepfimo koresponduje se spinacim prvkem (27), nehybné

umisténym v oblasti dopfadaciho zafizeni (1).

2. Doptadaci zafizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze k ovladaci pace (40) je

piipevnén elasticky ovladaci prvek, piednostné ocelova pruZina (41) brzdy.

3. Doptadaci zafizeni podle naroku 2, vyznadujici se tim, Ze na ovladaci pace (40) umisiéna
ocelova pruzina (41) brzdy je vytvofena tak, Ze pfi nab&hu na nehybny spinaci prvek (27)

se spolehlive zabrani poskozeni brzdy (24} dopfadaciho rotoru (4) vlivem pietizeni.

4. Doptadaci zatizeni podle naroku 1. vyzna&ujici se tim, Ze rameno (35} opérného loZiska.
na kterém je umisténa brzda (24) dopfadaciho rotoru (4), je soucasti leZiska (10) pro
dopiadaci rotor (4). které je ulozeno pomoci vodicich pouzder (25) na nepohyblivych

vodicich ty¢ich (21) vertikalné posuvne.
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Obr. 2
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