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Vynélez se tykd eotofné rukojeti pre ovla-
déni Soupdtka karburdtoru motocykld. ReSi
problém tunavy jezdce po dlouhodob&jsim
ovladani napt. ¢ty¥ Soupdtek karburdtoru
u obvyklych konstrukel a sloZitost desmo-
dromického ovladdani.

Rukojet podle vyndlezu je umisténa na
konci riditkové trubky, pri¢emZ v této trub-
ce je umisténa jednim koncem a druhym
koncem je upevnéna v zitce rukojeti. Zatka
je vzhledem k trubce Fiditka dhlové nasta-
vitelna.

. Vynalez miZe byt vyuZit u motocykld FLJQ
véech druhli a u podobnych vozidel. =
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Vynélez se ty’/ké otodné rukojévti pro ovla-
dani Soupétka karburdtoru motocykld a ji-
nych vozidel umisténé na konci Fiditkové

trubky a spojené s Soupdtkem karburatoru

lanovodem. ‘

Jsou znadmé otocné rukojeti motocykll a
jinych vozidel spojené lanovodem s Soupat-
kem nebo klapkou karburatoru. Ovlddaci
zatizen! ménici pootoleni rukojeti vzhledem
k nepohyblivé trubce riditka na pohyb lan-
ka lanovodu je bud uvnit¥ rukojeti pomoci
téliska pohyblivého ve Sroubovici trubky ¥i-
ditka, nebo se lanko lanovodu naviji na bu-
binek pevné spojeny s trubkou rukojeti. Jsou
zndmé i rukojeti, kdy otony pohyb ruko-
jeti je preveden na posuv lanka pomoci
kuZelovych ozubenych kol a dalsiho pomoc-
ného zarizeni. U vSech takto popsanych ru-
kojeti je zp&tny pohyb Soupdtka karburdto-
ru zajiStén pomoci vratné pruZiny Soupétka
karburdtoru. Jsou v8ak zndmé i rukojeti, kde
i zpétny pohyb Soupatka je nucend& ovla-
ddn pomoci druhého pomocného lanovodu.

Nevyhodou v8ech dosud zndmych ruko-
jeti, kde zpétny pohyb Soupatka zajistuje
jeho pruZina, je v obtiZnéjSim ovladani ru-
kojeti, unavujicim po del3i jizd& ruku jezd-

ce, nebo pfi slabé dimenzované pruZiné Sou-

patka v nespolehlivosti vraceni Soupédtka.
Nevyhodou desmodromického oviddani Sou-
péatka je nutnost dvou lanovodil, coZ zname-
né sloZitost a vy33i vyrobni cenu.

Vyse uvedené nedostatky jsou odstranény
otognou rukojeti podle vynalezu, jejiZ pod-
statou je, Ze uvnitf trubky rukojeti je umis-
téna védlcovd Sroubovd pruZina, jejiz jeden
konec je upevnén k trubce Fiditka a druhy
konec je upevnén k zdtce rukojeti, pri¢emi
zatka rukojeti je vzhledem Kk trubce rukoje-
ti dhlové nastavitelnd. Pri tomto FeSeni je
moZno volit dostateéné silnou pruZinu Sou-
patka, jejiZz tah je vyvaZen pruZinou umisté-
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nou v trubce rukojeti. Pfiestavitelnou zdtkou
v trubce rukojeti je moZno nastavit poZa-
dované predpéti pruZiny rukojeti.

Vyhodou zafizeni podle vynédlezu je ne-
obycejn& lehké “ovladani plynové rukojeti
pfi naprosté spolehlivost vraceni Soupétka
i v pfipadé eventudlniho zneliSt&ni nebo
poSkozen! lanovodu. DalSi prednosti v po-
rovndni s desmodromickym ovlddanim Sou-
patka je jednoduchost, men8i hmotnost a
niZ8i cena. Zafizeni podle vynédlezu je vhod-
né pro oto¢né rukojeti se vSemi druhy pie-
vodu ototné rukojeti na posuv lanka la-
novodu.

Na vykresu je zndzorn&n priklad prove-
deni ototné rukojeti podle vyndlezu. Vykres
zndzoriiuje schematicky prifez rukojeti,
lanovodem a karburdtorem. Na nepohybli-
vém konci Fiditka 1 je ototné uloZena trub-
ka 2 otocné rukojeti 3, pevné spojena s bu-
binkem 4, k trubce 2 je pfipevnéna zdtka
5 pomoci Sroubku 6, ktery mutZe byt u-
mistén v nékolika otvorech v trubce 2
otodné rukojeti 3.

Vélcovd pruZina 7 ototné rukojeti 3 je
svym jednim koncem upevnéna k trubce Fi-
ditka 1 a svym druhym koncem k zatce 5.
Lanko 8 lanovodu 9 je svym jednim koncem
uchyceno Kk otofnému bubinku 4 a svym
druhym koncem k Soupdtku 10 karburatoru
11. Lanovod 8 je nevyznafenym zplisobem
spojen jednim svym koncem s nepohyblivou
¢éasti oto¢né rukojeti 3 a druhym svym kon-
cem s vitkem 12 karburatoru 11. Mezi vic-
kem 12 a Soupatkem 10 je umisténa pruZi-
na 13 karburatoru 11. P¥i pohybu trubky 2
oto¢né rukojeti 3 se naviji lanko 8 na otoc-
ny bubinek 4 a Soupdatko 10 se pohybuje
smérem nahoru. Zpétny pohyb 3oupédtka 10
zabezpeduje pruZina 13 karburdtoru 11, kte-
rd prekondva tfeci ztrdty v lanovodu 9i
predpéti vdlcové pruZiny 7.

PREDMET VYNALEZU

Otoc¢na rukojet pro ovladani Soupétka kar-
burdtoru motocyklti a jinych vozidel umis-
ténd na konci Fiditkové trubky a spojend
s Soupdtkem Kkarburdtoru lanovodem, vy-
znaCend tim, Ze uvnit¥ trubky (2] rukojeti
(3) je umisténa vdlcova pruZina (7], jejiZ

jeden konec je upevnén k trubce Fiditka
(1} a druhy konec je upevnén k zatce (5)
trubky (2) rukojeti (3), pfi¢emZ zédtka (5)
je vzhledem k trubce (2) rukojeti (3) thlo-
v& nastavitelnd.

1 list vykresi ‘
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