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69 Fixation pour snowboard.

@ Cette fixation pour snowboard permet de solidariser

automatiquement une chaussure (1) sur f'embase (9)
d'une planche de snowboard (5), au moyen d'éléments
d'engagement aptes a passer d'une position d'ouverture a
une position de fermeture dans laquelle ils coopérent avec
un coté de la chaussure. Elle comporte un montant (13)
de support de la partie arriere de la jambe, monté au
moins indirectement sur 'embase. En variante ce support
arriere (13) est solidaire d'un arceau de talon (11) destiné
a recevoir le talon de la chaussure.
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Description

La présente invention concerne une fixation per-
mettant de relier une chaussure a une planche de
snowboard.

La plupart des fixations conventionnelles pour
chaussures souples ne sont pas des dispositifs ap-
pelés en anglais «step-in», soit des dispositifs en-
clenchés automatiquement lorsque le pratiquant de
snowboard engage son pied dans la fixation. Ces
dispositifs connus comportent généralement un
montant arriére rigide, contre lequel on place le ta-
lon de la chaussure, ainsi qu'une ou plusieurs lanie-
res assujettissant la chaussure dans la fixation. De
telles fixations ne sont pas pratiques car, apres
chaque course, l'utilisateur doit défaire chaque la-
niére pour dégager la chaussure lorsqu'il prend un
télésiége et doit rattacher chaque laniere avant la
descente suivante.

On a également développé dautres fixations
pour chaussures souples. qui ne comportent pas de
lanieres mais utilisent des éléments d'engagement
rigides, aptes & engager la chaussure dans la fixa-
tion de maniére détachable. Ces dispositifs compor-
tent généralement une manette ou levier qui doit
étre actionné pour engager ou dégager l'un des
éléments d'engagement avec la chaussure de
snowboard, et par conséquent il ne s'agit pas de
systémes automatiques appelés en anglais «step-
in», actionnés automatiquement par le pratiquant de
snowboard simplement en engageant son pied
dans la fixation. La nécessité d'actionner me-
caniguement la manette ou le levier pour verrouiller
la chaussure dans la fixation la rend moins pratique
et prend tu temps pour réaliser I'engagement des
chaussures du pratiquant dans la planche de snow-
board chaque fois qu'il fait une descente.

De plus, les fixations conventionnelles, qui pre-
sentent des éléments d'engagement rigides et une
manette ou un levier d'actionnement, comportent un
large resson, forgant la fixation en position de ferme-
ture. Ainsi pour ouvrir la fixation, lutilisateur doit
exercer une force importante sur la manette ou le le-
vier, ce qui rend l'usage d'une telle fixation difficile.

Au vu de ce qui précéde, un objet de Il'invention
est de proposer une fixation de type «step-in» apte
a solidariser une chaussure sur une planche de
snowboard.

Cette fixation présente une embase apte a rece-
voir la chaussure, un arceau de talon et/ou un mon-
tant de support de la partie arriere de la jambe, so-
lidaires de I'embase, et un dispositif d'engagement
apte a maintenir la chaussure et descendre le talon
de la chaussure vers la fixation. Elle est caractéri-
sée en ce que le dispositif d'engagement est distant
de l'arceau de talon et/ou du montant arriére.

L'invention s'étend également & une chaussure
de snowboard comportant au moins un dégagement
apte a coopérer avec le dispositif d'engagement de
la fixation.

Dans une forme d'exécution préférentielle la fixa-
tion comporte deux éléments d'engagements et
leurs moyens de verrouillage, disposés de part et
d'autre de la chaussure.

On peut prévoir que chaque elément d'engage-
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ment comporte une dent d'engagement avant et
une dent d'engagement arriére, disposées respecti-
vement en avant et en arriere du dispositif d'enga-
gement.

il faut encore noter que, en variante, chaque élé-
ment d'engagement est au moins indirectement so-
lidaire d'une surface profilée, par exemple un galet
rotatif, et que son mécanisme de verrouillage preé-
sente un logement apte a recevoir la surface profi-
lée en position de fermeture dans une position telle
que toute force vers le haut exercée par la chaus-
sure sur I'élément d'engagement tende & repousser
la surface profilée dans le logement.

L'invention sera mieux comprise et appréciee a
partir de la description détaillée faite en relation
avec les dessins annexés. Ceux-ci représentent a
titre d'exemples non limitatifs des formes d'exécu-
tion de I'objet de linvention.

La fig. 1 est une vue en perspective de deux
fixations selon la présente invention, chacune mon-
tée sur une planche et recevant une chaussure.

La fig. 2 est une coupe longitudinale, selon la li-
gne 2-2 a la fig. 3, montrant comment ['utilisateur
engage son pied dans une fixation selon une pre-
miere forme d'exécution de la présente invention.

La fig. 3 est une vue en perspective de la forme
d'exécution a deux leviers selon la présente inven-
tion.

La fig. 4 est une vue de dessus de la fixation de
la fig. 3.

La fig. 5 est une coupe longitudinale, selon la li-
gne 5-5 a la fig. 4, d'un mécanisme de verrouillage
selon une variante de linvention.

Les fig. 6A, 6B et 8C sont des coupes transver-
sales selon la ligne 66 a la fig. 5, montrant res-
pectivement le mécanisme de verrouillage en posi-
tion de fermeture, en position intermédiaire de pre-
verrouillage et en position d'ouverture.

La fig. 7 est une vue de dessus simplifiée, mon-
trant différents angles de montage des éléments
dengagement et des culbuteurs du mécanisme de
verrouillage selon une forme d'exécution de la pre-
sente invention.

La fig. 8 est une vue de dessus schématique,
avec coupe partielle, pour montrer les détails du
mécanisme de verrouillage selon une autre variante
de la présente invention.

La fig. 9 est une coupe transversale selon la li-
gne 9-9 de la fig. 8, montrant une chaussure en
cours d'engagement dans la variante a deux leviers
de la présente invention, les deux mécanismes de
verrouillage étant en position d'ouverture.

La fig. 10 est une vue correspondant a la fig. 9,
avec les deux mécanismes de verrouillage en posi-
tion de fermeture.

La fig. 11 est une vue de dessus avec coupe
partielle d'une forme dexécution de la présente in-
vention a levier unique.

La fig. 12 est une coupe transversale selon la li-
gne 12-12 de la fig. 11, montrant la variante a le-
vier unique de la présente invention en position
d'ouverture.

La fig. 13 est une vue correspondant a la fig. 12,
dans la position de fermeture.
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La fig. 14 est une coupe transversale selon la li-
gne 12—12 a la fig. 11, montrant la variante a levier
unique de la présente invention empéchant le mé-
canisme de verrouillage sur le coté intérieur de la
fixation de se verrouiller tant que le mécanisme de
verrouillage du cdté extérieur n'a pas atteint la posi-
tion dans laquelle il est prét au blocage.

La présente invention concerne une fixation entre
une chaussure et une planche de snowboard. Se-
lon linvention, la fixation est apte a se bloquer
automatiquement en position de fermeture lorsque
I'utilisateur engage son pied dans la fixation. De
plus, la fixation permet de maniére avantageuse
d'obtenir une force de verrouillage importante, tout
en demandant une force d'ouverture plus faible.

La fig. 1 représente une vue schématique en
perspective d'une paire de chaussures de snow-
board 1 montées sur une planche 5 par lintermé-
diaire de fixations 3 selon une forme d'exécution
donnée a titre d’exemple de la présente invention.
Chacune des fixations 3 comporte un paire d'élé-
ments d'engagement aptes a coopérer avec les
bords latéraux de la chaussure, et un levier 41. La
fixation est construite et disposée de telle sorte que
les éléments d'engagement verrouillent automati-
quement la chaussure 1 dans la fixation lorsque le
pratiquant engage son pied dans la fixation, sans
qu'il soit nécessaire d'actionner le levier 41. Ce le-
vier 41 n'est utilisé que pour passer d'une position
de verrouillage a une position d'ouverture, et ceci
sans force importante de la part du pratiquant.

La fixation selon la présente invention permet un
engagement et en dégagement rapide et aisé des
chaussures du pratiquant dans la planche de snow-
board. Avant d'effectuer une course, l'utilisateur en-
gage simplement ses pieds dans les fixations 3, ce
qui automatiquement fait passer les éléments d'en-
gagement en position de verrouillage des chaussu-
res 1 par rapport a la planche 5. Aprés avoir effec-
tué son parcours, l'utilisateur peut lever le levier 41
de la fixation arrigre, pour désengager la fixation et
libérer la chaussure arriére, permettant ainsi a I'utili-
sateur d'utiliser sa jambe arrigre pour pousser le
planche de snowboard le long du télésiege. Apres
que le levier 41 ait été soulevé et que lutilisateur
dégage son pied, la fixation 3 reste automatique-
ment en position d'ouverture, la préparant ainsi a
recevoir et verrouiller automatiquement la chaussu-
re. En quittant le télésiege, I'utilisateur doit simple-
ment engager son pied dans la fixation pour ver-
rouiller automatiquement la chaussure, et commen-
cer la descente suivante.

Bien que la fixation selon linvention ne soit pas
limitée a cette variante, elle est particulierement
avantageuse pour une fixation comportant un mon-
tant de support de la partie arriére de la jambe. En
particulier, certains dispositifs connus de fixation de
chaussures, comportant des systémes automatique
de verrouillage, fixent le montant arriére a la chaus-
sure plutdt qu'a la fixation. De maniere générale,
ces systémes comportent un élément d'engagement
sur chaque cbté latéral de la fixation, apte a coopé-
rer avec un élément correspondant de la chaussu-
re. De maniére conventionnelle, I'élément d'engage-
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ment d'un cdté de la chaussure est fixe tandis que
I'élément d'engagement du coté opposé peut pas-
ser d'une position d'ouverture — dans laquelle I'utili-
sateur peut engager son pied dans la fixation — &
une position de fermeture, qui verrouille la chaussu-
re dans la fixation. Pour engager son pied dans
une telle fixation, l'utilisateur abaisse son pied dans
fa fixation en alignant I'élément correspondant de
sa chaussure dans I'élément fixe d'engagement de
la fixation. Puis il engage l'autre coté de la chaus-
sure de maniére & actionner une bascule d'entrai-
nement de I'élément d'engagement mobile dans sa
position de fermeture, si la fixation est de type
automatique. Sinon, I'utilisateur doit actionner une
manette ou levier pour verrouiller la fixation en po-
sition de fermeture.

Pour aligner I'élément correspondant de sa
chaussure dans l'élément fixe d'engagement de la
fixation conventionnelle qui vient d'étre décrite, I'uti-
lisateur doit incliner la chaussure sur le coté de la
fixation comportant I'élément fixe d'engagement,
pour que la chaussure soit d'abord abaissée de ce
coté, plutdt que de l'autre. C'est seulement lorsque
rélément fixe d'engagement coopére avec l'élément
correspondant de la chaussure que I'utilisateur en-
gage son pied et abaisse l'autre cbte de la chaus-
sure en engagement dans la fixation. Cette maniere
de faire est relativement simple lorsque le montant
arriere d'appui fait partie de la chaussure. Toutefois
il sera plus difficile de s'engager dans une fixation a
élément d'engagement fixe lorsque le montant arrie-
re d'appui est monté directement sur la fixation. En
particulier, comme ce montant arriére d'appui est
par principe penché vers l'avant par rapport au ta-
lon de la fixation, un tel montant d'appui solidaire
de la fixation serait un obstacle lorsque I'utilisateur
tenterait de descendre sa chaussure dans la fixa-
tion tout en orientant la chaussure de la maniére
nécessaire pour aligner son élément d'engagement
avec l'élément d'engagement fixe de la fixation.
Bien que cela soit possible que lutilisateur agisse
ainsi, cette maniére de faire serait plus inconforta-
ble et malaisée.

Pour éviter cet inconvénient, I'une des formes
d'exécution de la présente invention concerne une
fixation de type automatique comportant de chaque
c6té un élément d'engagement amovible entre une
position d'ouverture et une position de fermeture.
Cette forme d'exécution préférentielle de la présen-
te invention facilite I'engagement dans la fixation
lorsque celle-ci comporte un montant arriere. Atta-
cher le montant arriere a la fixation, plutét qu'a la
chaussure, permet d'obtenir un systéme de liaison
entre la chaussure et la fixation qui est plus con-
ventionnel et familier aux utilisateurs, car comme on
l'a vu plus haut, les fixations & laniéres convention-
nelles comportent un montant arriere fixé au talon
de la fixation. De plus, en enlevant le montant ar-
riere de la chaussure, on rend la chaussure plus fa-
cile & construire et plus confortable a porter, ce qui
est important pour les utilisateurs qui se sont habi-
tués a marcher confortablement dans des chaussu-
res de snowboard souples.

Les fig. 2 a 11 illustrent une premiére forme
d'exécution de la présente invention. La maniére
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d'engager les pieds dans [a fixation sera décrite par
rapport a la fig. 2, qui représente la chaussure de
snowboard 1 en cours d'engagement dans la fixa-
tion 3 montée sur la planche 5 de snowboard. La
fig. 2 est une coupe longitudinale de la fixation,
montrant seulement l'un des éléments d'engage-
ment 7, en position d'ouverture. La fixation 3 com-
porte une embase 9, sur laguelle I'élément d'enga-
gement mobile 7 est monté, ainsi qu'un arceau de
talon 11, également fixé a 'embase. Dans cette va-
riante, les éléments d'engagement 7 peuvent pivo-
ter par rapport a 'embase 9 de la fixation, pour
tourner de la position d'ouverture représentee a la
figure 2, dans laquelle I'élément d'engagement est
tourné vers le haut en dehors de la chaussure, et
une position de fermeture représentée a la fig. 6A,
ol I'élément d'engagement a pivote vers le bas
dans une position dans laguelle il coopére avec la
chaussure et est disposé sensiblement dans un
plan horizontal, parallele a 'embase 9.

Dans la variante représentée au dessin, chaque
élément d'engagement 7 comporte deux dents 14,
17 aptes a coopérer avec deux dégagements cor-
respondants 19 et 21 disposés sur les cétés inté-
rieur et extérieur de la chaussure. Ces dégage-
ments latéraux peuvent étre réalisé dans un rac-
cord 23 entre chaussure et fixation, décrit dans le
brevet suisse 688 254, incorporé ici a titre de réfe-
rence, et qui est constitué par une piece moulée en
plastique reliée a la semelle de la chaussure. Il faut
toutefois comprendre que [linvention n'est pas limi-
tée a cette variante et que la fixation de la présente
invention peut étre utilisée avec toute chaussure
adaptée a coopérer, d'une maniére ou d'une autre,
avec des éléments d'engagement. De plus, bien
que l'utilisation de deux dents d'engagement sépa-
rées, de chaque coté de la chaussure, soit avanta-
geuse en ce qu'elle renforce l'engagement entre
fixation et chaussure (en particutier si les dégage-
ments sont réalisés dans une interface en plasti-
que), il est évident que l'invention n'est pas limitée
a une fixation a élément d'engagement a double
denture.

Pour assurer I'engagement dans la fixation des
fig. 2 a 11, chaque élément d'engagement 7 de
chaque coté de la fixation est tout d'abord dispose
en position d ouverture d'une maniéere qui sera dis-
cutée plus bas. Ensuite l'utilisateur place sa chaus-
sure a l'avant de la fixation et glisse le talon vers
l'arriere dans la direction représentée par la fleche
A a la fig. 2. Ensuite en glissant la chaussure vers
Farriere dans la fixation, l'utilisateur maintient la re-
gion des orteils 24 du pied en contact avec une
portée 29 de la planche, comme on le verra plus
loin, et glisse la chaussure vers l'arriere jusqu'a ce
que le talon rencontre le montant arriere d'appui de
la jambe, position dans laquelle les degagements
19 et 21 sont alignés et disposés au-dessus des
dents d'engagement 15 et 17. Le pratiquant des-
cend alors le talon de la chaussure, basculant les
éléments d'engagement 7 comme on le verra plus
loin afin qu'ils s'engagent dans la chaussure et ver-
rouillent la fixation.

Lorsque le pratiquant engage la fixation comme
décrit plus haut, la chaussure fait d'abord un angle
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comme représenté a la fig. 2, tel que le talon de la
chaussure fait un angle par rapport a I'embase plus
grand que la partie des orteils. Dans une variante
de linvention décrite plus loin, la fixation permet de
faciliter 'engagement dans cette orientation. En par-
ticulier, comme visible a la fig. 2, lorsque la fixation
est ouverte, la dent arriere 15 d'engagement est
plus ¢éloignée de l'embase que le dent d'engage-
ment 17, se conformant ainsi a la configuration des
dégagements arriere et avant 19 et 21 lorsque le
pratiquant s'engage dans la fixation. Toutefois en
position de fermeture, les dents arriere et avant 15
et 17 sont au méme niveau par rapport a I'embase,
pour coopérer avec les dégagements de la chaus-
sure lorsque le talon de la chaussure est abaissé
dans la plaque de fixation.

La variante représenté aux fig. 2 a 11 compor-
tent de nombreux éléments qui, bien qu'utiles, ne
sont pas indispensables. Par exemple, cette varian-
te comporte un disque 25 (fig. 3) autorisant la rota-
tion de I'embase par rapport a la planche et coopé-
rant avec une ouverture non représentée de l'em-
base 9, ainsi que plusieurs trous destinés a
recevoir des vis 27 de maintien de la fixation sur la
planche 5. La fixation comporte également une por-
tée 29, disposée a lavant et a l'arriere de I'embase
9. La portée 29 a une épaisseur sensiblement éga-
le a celle de I'embase et permet d'avoir une bonne
assise de la chaussure dans la fixation. On peut
également prévoir un montant arriere 13 attaché a
larceau de talon 11 de chague coté de la fixation
au moyen d'une vis 31 et d'un écrou 33 passant
dans une fente allongée 35. La fente 35 permet
d'ajuster en avant et en arriere le point d'attache a
la fixation. Cette possibilité d'ajustement permet que
la fixation soit tournée par rapport @ un axe sensi-
blement normal par rapport a I'embase, comme de-
crit dans le brevet américain 5 356 170 qui est in-
corporé ici a titre de référence.

L'arceau de talon 11 est monté sur I'embase 9
au moyen de quatre vis 37 (fig. 3—4). Dans une va-
riante de l'invention, on prévoit de pouvoir ajuster la
position de l'arceau de talon le long de l'axe longi-
tudinal de l'embase 9. De cette maniere, on peut
ajuster a différentes dimensions de chaussures les
mémes plaque de base et arceau de talon. Dans la
variante représentée, cette possibilite d'ajustement
est réalisée avec une série de trous 40 dans l'ar-
ceau de talon 11 pour les vis 37. Mais il est evident
que dautres variantes d'ajustement peuvent étre
prévues, par exemple des séries de trous dans
I'embase plutét que dans 'arceau de talon.

Comme déja mentionné, en variante linvention
comporte un élément d'engagement 7 de chaque
coté de la fixation. Ces eléments d'engagement
sont identiques a ceux décrits dans la demande de
brevet internationale WO 97/45 178, incorporée ici
a titre de référence. Comme représenté au dessin,
dans une forme d'exécution de l'invention, les dents
d'engagement sont solidaires d'une chaussure dont
les dégagements 19 et 21 (fig. 2 et 6A-C) compor-
tent chacun une surface supérieure 19U et 21U in-
clinée extérieurement vers le haut et une surface
inférieure 19L et 21L inclinée vers le bas, pour éva-
ser chaque dégagement afin de faciliter l'introduc-
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tion de I'élément d'engagement 7. La surface infé-
rieure de chaque dent d'engagement 15 et 17 peut
également &tre inclinée vers le haut, pour corres-
pondre a linclinaison des surfaces inférieures 1oL
et 21L, comme représenté en 171 a la fig. 6A, ceci
afin de faciliter la correspondance entre les dégage-
ments et les éléments d'engagement. Lorsque ces
angles correspondent, la surface inférieure 17L de
la dent repose sur la surface inférieure 21L du dé-
gagement quant la fixation est fermée. Par exemple
des d'angles convenables sont compris entre 10 et
25 mais il est évident que !invention n'est pas limi-
tée a un angle quelconque et que les dents et dé-
gagements ne sont pas forcément inclinés. Tout ce
qui est nécessaire est que leurs formes soient
complémentaires pour assurer un engagement suffi-
sant entre la chaussure et la fixation lorsque cette
dernigre est fermée.

Chacun des éléments d'engagement 7 est couplé
mécaniquement a une bascule 38, comme on le
verra plus loin, pour que lorsque lutilisateur met
son pied contre la bascule 39, les dents 15 et 17
s'engagent dans les dégagements, de chaque coté
de la chaussure. Dans une variante de linvention,
la fixation comporte un mécanisme de verrouillage
pour chague élément d'engagement, de telle sorte
qu'aprés que le pratiquant est appuyé sur la bascu-
le 39 jusqu'a une position instable, le mécanisme
de verrouillage force I'élément d'engagement mobile
7 en position de fermeture compiéte, dans laquelle
la fixation est fermée est la chaussure est tenue
entre les éléments d'engagement des cotés inte-
rieur et extérieur de la fixation. Ensuite, la fixation
peut 8tre ouverte en actionnant chacun des leviers
41, qui sont également mécaniquement solidaires
des éléments d'engagement, comme décrit plus
loin.

Dans les variantes représentées au dessin, la
chaussure 1 comporte un dégagement 43 de cha-
que coté de sa semelle (voir fig. 2 et 6A-C) et des-
tiné a recevoir la bascule 39. Ce dégagement peut
atre réalisé dans le raccord 23 ou de toute autre
maniére. Le dégagement 43 permet que la chaus-
sure repose a plat contre la plagque 9 de la fixation
lorsque celle-ci est fermée, comme représenté aux
figures 6A et 10, sans géne causée par la bascule
39. En outre, ce dégagement 43 permet a l'utilisa-
teur de positionner son pied dans la fixation pour
que les éléments d'engagement 7 s'engagent dans
les dégagements correspondant lorsqu'l appuie sur
les bascules. Pourtant bien que ce dégagement 43
dans la semelle ait de nombreux avantages, il est a
noter que linvention n'est pas limitée a une chaus-
sure le comportant. Par exemple, le mécanisme de
fixation peut &tre construit de telle maniére que la
bascule ne soit pas paralléle a la plague de fixation
en position de verrouillage mais qu'au contraire elle
soit recue dans un dégagement dans l'embase lors-
que la fixation est en position de verrouillage.

Dans les variantes d'exécution représentées au
dessin, la fixation comporte un culbuteur 45 entre
Iélément d'engagement 7 et la bascule 39. Ce cul-
buteur 45 est monté pivotant par rapport a I'embase
sur un axe 18 (fig. 5 et 6A-C). La bascule 39 est
solidaire du culbuteur 45. lls peuvent étre réalisés
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en une piéce unique de plastique moulé ou en tou-
te autre matiere. Dans la variante du dessin, l'élé-
ment d'engagement 7 est une piéce metallique,
fixée au culbuteur pivotant au moyen de deux tiges
47. Ces tiges 47 passent par des trous dans l'élé-
ment d'engagement 7 et le culbuteur 45 et sont
serties dans une rondelle (non représentée) dispo-
sée sous le culbuteur. Mais il est évident que
d'autre moyens de liaison des éléments d'engage-
ment et de la fixation peuvent étre prévus. Par
exemple, les éléments d'engagement peuvent venir
de fabrication dans une piéce moulée par injection
comportant le culbuteur 45 et la bascule 39.

Le culbuteur 45, 'élément d'engagement 7 et la
bascule 39 sont dimensionnés de telle maniére que
lorsque la fixation est en position d'ouverture, I'utili-
sateur peut engager son pied dans la fixation et
contre la bascule 39 comme décrit plus haut, sans
Btre géné par I'élément d'engagement 7. En outre
lorsque la fixation passe en position de fermeture,
I'élément 7 coopére avec les dégagements 19 et 21
de la chaussure. De préférence le culbuteur 45,
I'élément d'engagement 7 et la bascule 39 ont des
formes telles que la chaussure, la bascule et I'élé-
ment d'engagement engrénent lorsque ['utilisateur
introduit son pied dans la fixation. Dans une varian-
te de linvention, le culbuteur 45, et par conséquent
la bascule 39 et I'élément d'engagement 7 qui y
sont fixés, pivote de la position d'ouverture & la po-
sition de fermeture d'un angle A (fig. 6C) de V'ordre
de 30°. Mais en variant les dimensions de la bascu-
le 39, de I'élément d'engagement 7 aussi bien que
de l'angle de pivotement du culbuteur, de nombreu-
ses autres combinaisons peuvent étre réalisées.
Tout ce qui est nécessaire est que la fixation, en
position d'ouverture, permette a lutilisateur d'enga-
ger son pied dans la fixation et de peser sur la
bascule, sans géne due a I'élément d'engagement
7, et gu'en appuyant sur la bascule I'élement d'en-
gagement coopére avec les dégagements de la
chaussure lorsque le talon est abaissé dans la fixa-
tion.

La forme du dégagement 43 dans la semelle
(voir fig. BA-C) peut étre variée pour controler le
taux d'engagement entre I'élément d'engagement 7
lorsque la chaussure appuie contre la bascule.
Dans les variantes représentées la surface supé-
rieure du dégagement est arrondie de l'intérieur du
pied vers l'extérieur et correspond a une partie ar-
quée sur la surface supérieure de la bascule. En
variante cette partie arquée peut étre de l'ordre de
15 mm. L'arrondi a la surface supérieure du déga-
gement permet une fermeture plus rapide qu'avec
une forme rectangulaire. La bascule est légérement
plus longue que la partie arquée et peut avoir une
longueur de l'ordre de 25 mm.

Pour réaliser la configuration décrite jusquiici en-
tre les dents d'engagement 15 et 17 et les dégage-
ments de la chaussure, quand l'utilisateur engage
son pied dans la fixation, chaque élément d'enga-
gement 7 est monté sur le culbuteur 45 en faisant
un angle par rapport & l'axe de pivotement de telle
sorte que les dents d'engagement arriere 14 se dé-
placent davantage par rapport a la chaussure que
les dents d'engagement avant 17. Ce décalage en-
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tre les dents d'engagement par rapport a l'axe de
pivotement du culbuteur permet que, lorsque le cul-
buteur est en position d'ouverture, les dents arriere
14 sont plus hautes par rapport a I'embase que les
dents avant 17. Dans la variante représentée a la
fig. 7. chaque élément d'engagement 7 est disposé
par rapport au culbuteur de telle maniére qu'une li-
gne 73 passant par les centres 75 des rayons défi-
nissant les dents arrondies 15 et 17 soit décalée
d'un angle C par rapport a l'axe de pivotement 77
du culbuteur. Dans une variante de linvention, I'an-
gle C est compris entre 0 et 15¢, et dans une forme
préférentielle il est d'environ 6,1°.

On sait que la chaussure a des formes différen-
tes sur son cOté intérieur et sur l'extérieur. Ainsi
pour s'assurer que les éléments d'engagement
s'engagent correctement de chaque coté, f'orienta-
tion des axes de pivotement du culbuteur est diffé-
rent sur le c6té intérieur et sur I'extérieur. En parti-
culier, chaque culbuteur est orienté de telle sorte
qu'en position de fermeture, le centre 75 de chaque
dent arrondie soit disposé sensiblement au centre
de Tl'arrondi des dégagements correspondant 19 et
21 dans la chaussure. Sur le coté extérieur, la
chaussure présente un angle tel que la ligne 73
passant par les points centraux des dents d‘enga-
gement et des dégagements fait un angle D par
rapport a l'axe au centre de la plaque de fixation.
Cet angle D est de l'ordre de 4,5 dans une forme
d'exécution préférentielle. Sur le coté intérieur, la li-
gne 73 passant par les centres 75 des dents d'en-
gagement et des dégagements fait un angle plus
important E par rapport a I'axe au centre de la pla-
que de fixation. Dans une variante préférentieile,
cet angle E est d'approximativement 12 6%

Comme déja mentionné, pour assurer l'engage-
ment des dents dans l'orientation décrite ci-dessus
par rapport a la ligne de centre de la fixation en po-
sition de fermeture, et pour assurer que les élé-
ments d'engagement arriere se tévent davantage en
position d'ouverture pour rencontrer la chaussure
du pratiquant lorsque son talon est levé par rapport
a la plaque de fixation, les culbuteurs sont montés
sur la plaque de fixation de telle sorte que les axes
de pivotement 77 fassent un angle par rapport a
l'axe au centre de la plaque de fixation. En particu-
lier, sur l'extérieur de la chaussure, le culbuteur est
monté de telle maniére que son axe de pivotement
fasse un angle A d'environ 1,6, cet angle étant ob-
tenu en soustrayant l'angle D de 4,5 requis pour
étre compatible avec langle de dégagement dans
le chaussure de 6,1° qui assure que les dents d'en-
gagement arriere sont plus hautes que les dents
avant en position d'ouverture de la fixation. De ma-
niere similaire, le culbuteur est disposé sur le coté
intérieur de la chaussure selon un angle B égal a
environ 6,5°, déterminé en soustrayant I'écart angu-
laire de 6,1° assurant le lever de I'élément d'enga-
gement arriere de l'angle de 12,6 du coté intérieur
de la chaussure.

Dans une variante d'exécution, les dispositions
relatives des éléments d'engagement des cétés in-
térieur et extérieur de la fixation peuvent étre enco-
re ajustés pour faciliter l'introduction de la chaussu-
re dans la fixation. En panticulier, on a découvert
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qu'un engageant son pied dans la fixation, certains
utilisateurs orientent le talon de leur chaussure en
disposant le coté intérieur plus bas (soit plus prés
de la plaque de fixation) que le coté extérieur. Ainsi
dans une variante, la fixation est apte a assurer
qu'en position d'ouverture, la dent d'engagement ar-
rigre sur I'extérieur de la fixation soit plus haute que
la dent d'engagement arriere intérieure. On appreé-
ciera que cette modification peut étre obtenue en
variant les angles C des dents d'engagement par
rapport a l'axe de pivotement du culbuteur, pour
que l'angle soit plus grand a l'extérieur qu'a linté-
rieur.

Cette description est faite purement a titre
d'exemple. mais il faut comprendre que les angles
relatifs des culbuteurs par rapport a la plaque de la
fixation et des dents d'engagement par rapport aux
culbuteurs peuvent varier sans sortir du cadre de la
présente invention.

Le mécanisme qui verrouille I'élément d'engage-
ment 7 de chaque coté de la fixation en position de
fermeture sera maintenant décrit par rapport aux
fig. 5 a 10. Le mécanisme de verrouillage comporte
le levier 41 et le culbuteur 45 décrit ci-dessus, et
un bras 53 solidaire du levier. Le levier et le bras
sont montés pivotant sur le culbuteur 45 par rapport
a un axe 55 (fig. 6A-C). Deux galets 57 sont atta-
chés pivotant sur le bras 53 par rapport a un axe
59. Les galets 57 sont aptes a coopérer avec deux
logements profilés dans I'embase et constitués par
un logement supérieur 61 et un logement inférieur
63. Dans la variante représentée au dessin, les lo-
gements profilés 61 et 63 sont réalisés dans une
piéce indépendante, fixée sur la plague de fixation.
Toutefois, d'autres arrangements sont possible et
fes logements 61 et 63 peuvent étre pratiqués dans
'embase. par exemple en moulant lI'embase et les
parties profilées en une seule piece. De plus, dans
la variante représentée, les logements profilés 61 et
63 comportent chacun une surface contigué coopé-
rant avec les deux galets 57 qui, comme visible a
la fig. 5, sont disposés de chaque c6té du levier 41,
Pourtant on pourrait diviser chaque logement 61 et
63 en deux logements aptes a coopérer avec un
seul des galets 57.

Dans la variante représentée au dessin, chaque
galet présente une surface apte a s'adapter dans
les logements profiles 61 et 63. 1l faut toutefois
comprendre que des galets pivotant ne sont pas in-
dispensables. Dans ce contexte, le bras 53 peut
comporter des surfaces profilés qui ne roulent pas
par rapport au bras mais sont aptes a coopérer
avec les logements 61 et 63 pour opérer la méme
fonction que les galets 57.

Lorsque la fixation est en position d'ouverture tel-
le que représentée a la fig. 6C, les galets 57 repo-
sent dans le fogement défini par la surface inférieu-
re 63. La fixation est maintenue en position d'ouver-
ture en comprimant un ressort 65 disposé dans un
canal entre le culbuteur 45 et le bras 53. Le ressort
65 agit en écartant le culbuteur et le bras l'un de
l'autre. Ainsi lorsque les galets reposent dans le lo-
gement inférieur 63, le ressort empéche le culbu-
teur de tourner dans la direction des aiguilles d'une
montre dans la fig. 6C sur son axe de pivotement
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18, maintenant ainsi le culbuteur dans la position
d'ouverture. Une rotation dans le sens inverse des
aiguilles d'une montre du culbuteur 45 est limitée
par 'engagement du levier 41 dans une gorge 66
dans une paroi latérale de I'embase apte a recevoir
le levier 41.

La fig. 68 illustre le mouvement des composants
de verrouillage lorsque I'utilisateur engage son pied
dans la fixation et contre la bascule 39. A la fig.
6B, la surface intérieure du dégagement 43 de la
bascule de la chaussure 1 est entrée en contact et
a déplacé le bascule 39 d'environ 10° dans la direc-
tion des aiguilles d'une montre de telle sorte que
langle A entre le dessous de la bascule et la pla-
que de fixation est d'environ 20°. Puisque le culbu-
teur 45 et I'élément d'engagement 7 sont fixés a la
pascule 39, ils tournent également d'environ 10°.
Cette rotation du culbuteur 45 dans la direction des
aiguilles d'une montre par rapport a l'axe de pivote-
ment 18 releve l'axe de pivotement 55 sur lequel
est monté le bras 53 par rapport au culbuteur, ce
qui éleve également les galets 57 fixés au bras 53
en dehors des logements inférieurs 63, dans la po-
sition représentée a la fig. 6B ou les galets repo-
sent sur une aréte 67 disposée entre les logements
profilés supérieur et inférieur 61 et 63. Dans la po-
sition de la fig. 6B, le positionnement des galets
par rapport aux surfaces profiées est instable en
ce que les roulements ne sont pas appuyés dans
I'un des logements profilés. Dans cette position, la
force du ressort de compression 65 repousse auto-
matiquement les galets dans la position de la fig.
8A, dans laquelle le mécanisme de verrouillage blo-
que I'élément d'engagement 7 dans les dégage-
ments 19 et 21 de la chaussure, ainsi verrouillée
dans la fixation.

Dans la position de verrouillage complet de la
fig. 6A, les galets reposent dans les logements défi-
nis par la surface profilée 61. Lorsquon applique
une force vers le haut sur la chaussure, qui tendrait
a entrainer le culbuteur dans te sens inverse des
aiguilles d'une montre en position d'ouverture, le
culbuteur transféere cette force le long d'une ligne
de force F (fig. BA) agissant entre les axes 55 et
59 sur lesquels le bras est respectivement monté
au culbuteur 45 et au galets 57. Cette ligne de tor-
ce agit pour repousser le galets 57 dans le loge-
ment 61, empéchant ainsi que le culbuteur tourne
dans le sens inverse des aiguilles d'une montre, en
ouvrant !a fixation. Tout ce qui est nécessaire théo-
riquement pour s'assurer que les galets 57 restent
dans les logements profilés 61 est que ceux-ci soit
disposés de quelques degrés dans la direction in-
verse des aiguilles d'une montre plus loin que le
point ou la ligne de force F passe dans la surtace
61. Dans une forme dexécution de linvention, la
surface profilée se continue sur environ 5 a 20° au-
dela du point dintersection avec la ligne de force F
pour assurer que malgré les tolérances d'usinage,
les galets 57 restent assis dans le logement malgré
f'application de forces vers le haut sur I'élément
d'engagement 7 de la fixation pendant la course.
On appréciera que le mécanisme de verrouillage
soit un arrangement instable, car quand la bascule
39 a été suffisamment dégagée pour que les galets
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avancent plus loin que l'aréte 67 en contact avec la
surface 61, toute force vers le haut sur la fixation
tend a asseoir les galets 57 dans le logement for-
mé par la surface profilée supérieure 61, mainte-
nant ainsi la fixation dans la configuration de ver-
rouillage. De plus, ce mécanisme de verrouillage
présente l'avantage que si la surface 61 se déforme
sous l'application d'une force vers le haut sur Iélé-
ment d'engagement, cette déformation ne peut pas
ouvrir la fixation, mais au contraire repousse le ga-
let 57 dans le logement profilé encore plus ferme-
ment, assurant ainsi gue le mécanisme de ver-
rouillage reste fermé.

Comme on peut le concevoir & partir de ce qui
précéde, ce sont les formes et les configurations de
ja surface profilée 61 et des galets 57 qui assurent
le verrouillage de la fixation, de telle sorte que le
ressort de compression 65 n'est pas nécessaire
pour maintenir la fixation fermée. Une fois que la
fixation est verrouillée, elle le resterait également si
l'on supprimait ce ressort. Ainsi le ressort 65 ne
sert qu'a donner une force permettant de maintenir
la fixation ouverte, comme mentionné plus haut par
rapport a la fig. 6C, et a faire passer la fixation en
position de verrouillage a partir de la position insta-
ble de la fig. 6B, lorsque la bascule a été assez en-
foncée. Il en résulte que le ressort ne donne pas
une résistance importante lorsque lutilisateur tente
d'ouvrir la fixation.

Pour ouvrir le mécanisme de verrouillage, l'utili-
sateur applique sur le levier 41 une force dans la
direction représentée par la fleche B a la fig. 6A.
Cette force sur le levier 41 se transfére partielle-
ment en une force vers le bas le long de la ligne
de force F, qui ne sert pas a ouvrir la fixation com-
me discuté précédemment. Pourtant la force sur le
levier 41 exerce un moment qui force le levier 41,
et le bras 53 qui Jui est attaché, a tourner dans la
direction inverse des aiguilles d'une montre dans ia
fig. 6A par rapport a Faxe 55 de montage du bras
53 sur le culbuteur 45. Dés que ce moment est suf-
fisant pour vaincre la force du ressort de compres-
sion 65, le bras 53 tourne dans le sens inverse des
aiguilles d'une montre sur 'axe 55, entrainant ainsi
les galets 57 hors d'engagement avec le logement
défini par la surface 61. Dés que les galets sont
suffisamment éloignés de la surface profilée 61
pour que la ligne de force F passe la pointe 63 qui
définit la fin de la surface 61, les galets 57 sont dé-
gagés du logement supeérieur et passent dans la
configuration ouverte de la fig. 6C.

Comme on peut I'apprécier de ce qui précéde, la
configuration instable décrite dans cette variante
permet un engagement de la chaussure du prati-
quant, assurant que la fixation ne s'ouvrira par ino-
pinément en cours dutiisation. Ainsi chaque élé-
ment d'engagement 7 verrouille la chaussure dans
la fixation d'une maniére non détachable, a savoir
que la fixation de ne détera pas pendant la course.
Toutefois, une force relativement faible est néces-
saire pour que l'utilisateur puisse ouvrir ja fixation
quand il le désire. Pour tourner le levier en position
d'ouverture, il doit seulement vaincre la force relati-
vement faible du ressort de compression qui agit a
l'encontre du levier, et ensuite appliquer une force
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suffisante pour faire passer les galets 57 en dehors
de la position instable.

Les leviers de chaque coté de la fixation peuvent
étre abaissés pour relacher chacun des me-
canismes de verrouillage. permettant a l'utilisateur
de sortir de la fixation. En variante, le pratiquant
peut simplement actionner le levier a l'extérieur de
la chaussure pour ouvrir le mécanisme de ver-
rouillage extérieur, ce qui donne un jeu suffisant
pour retirer son pied de la fixation. Aprés avoir sorti
son pied de la fixation, ['utilisateur peut actionner le
levier interne, soit a la main soit avec sa chaussu-
re, pour ouvrir le mécanisme de verrouillage central
afin de faciliter le prochain engagement.

La fig. 8 est une vue schématique simplifice de
dessus avec coupe partielle pour illustrer le monta-
ge du culbuteur 45 dans la plaque de fixation, de
méme que pour montrer comment le ressort 65 est
monté entre le bras 53 et le culbuteur 45. La fig. 8
montre aussi une tige 66 passant dans les ouvertu-
res (non représentées) du bras 53 et des galets 57
pour fixer les galets au bras.

Les fig. 9 et 10 représentent, en coupe prise se-
lon la ligne 99 a la fig. 8, les mécanismes de ver-
rouilfage sur le coté externe et le coté interne de la
fixation par rapport a une chaussure introduite dans
la fixation en position d'ouverture a la fig. 9 et pas-
sant a la position de verrouillage de la fig. 10.

[l est évident que la présente invention n'est pas
limitée par la configuration de verrouillage représen-
tée au dessin et que d'autres exécutions sont pos-
sible. Toutefois cette variante de blocage est em-
ployée dans une forme d'exécution préférentieile
car elle permet une réalisation compacte. En parti-
culier le mécanisme de verrouillage ne déborde pas
trop lateéralement des cotés de la fixation, ce qui est
toujours trés avantageux, mais particulierement
pour une fixation a mécanismes de verrouillage de
chaque cbté. Par exemple, le bras 53 qui agit pour
éviter la rotation du culbuteur quant la fixation est
verroullle s'étend d'abord verticalement, plutdt
qu'horizontalement. Ainsi lorsque la fixation est
dans la position fermée de la fig. 6A, un angle H
entre une disposition verticale et 'axe du bras est
relativement petit. Il n'est de préférence pas supé-
rieur a 30°, et vaut environ 19° dans une forme pré-
férentielle de l'invention.

Dans une variante de linvention, plusieurs com-
posants utilisés pour former les mécanismes de
verrouillage sur les cotés internes et externes de la
fixation sont communs, pour réduire les colts de
tabrication. En particulier on peut utiliser les mémes
composants pour I'élément d'engagement 7, le bras
53, les galets 57, les surfaces profilées 61, 63 et
les ressorts des cdtés interne et externe de la fixa-
tion, ceci pour le pied gauche ou le pied droit. En
variante, on peut prévoir des piéces différentes
pour les culbuteurs 45 interne et externe, tandis
que les culbuteurs interne et externe sont les mé-
mes pour les pieds gauche et droit.

La forme d'exécution représentée aux fig. 11 a
14 est semblable sous beaucoup d'aspects a la for-
me décrite jusqu'ici et les mémes références seront
utilisées pour décrire les piéces similaires. La diffé-
rence essentielle réside en ce que le mécanisme
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de verrouillage est assuré par un seul levier 91, uti-
lisé pour actionner les deux éléments d'engagement
amovibles.

Dans la variante des fig. 11 a 14, le mécanisme
de verrouillage de la fixation comporte un mécanis-
me d'accouplement qui évite que l'un des cotés de
la fixation se verrouille sans que et jusqu'a ce que
l'autre coté soit prét a étre verrouillé. Cette variante
a levier unique présente l'avantage d'éviter que le
pratiquant, voyant un levier en position de blocage,
découvre trop tard en pratiquant son sport que
Fautre levier n'était pas verrouillé. Ceci n'est pas
valable pour la forme d'exécution a double levier
décrite précédemment, parce que chaque levier
donne une indication visuelle indépendante que son
cdté de la fixation est verrouillé.

Le levier unique 91 est monté sur une saillie 93
(fig. 12—14) de la plaque de fixation, sur un axe de
pivotement 85. Le levier 91 peut pivoter par rapport
a un paire de biellettes 97, 99, respectivement soli-
daires des bras de verrouillage 53 sur les cotés ex-
terne et interne de la fixation. La biellette 97 est
montée pivotante sur le bras 53 du cété extérieur
de la fixation sur un axe de pivotement 101 aligné
sur l'axe des galets 57 par rapport au bras exté-
rieur 53. De maniere similaire la biellette 99 est
montée sur le bras 53 dans la partie intérieure de
la fixation sur un axe 103 aligné sur l'axe des ga-
lets 57 du mécanisme de verrouillage sur le coté
interne. La biellette 99 est articulée en 105 pour
des raisons discutées plus loin.

L'accouplement du levier 91 aux bras 53 des dis-
positifs de verrouillage de chaque cété de la fixa-
tion par les biellette 97 et 99 évite que l'un des mé-
canismes de verrouillage se blogue avant que
l'autre n'ait atteint la position de verrouillage. Les
fig. 12 et 13 représentent respectivement la fixation
en position d'ouverture et de fermeture. Comme vi-
sible a la fig. 12, lorsque la fixation est ouverte, le
levier 91 est tourné dans le sens inverse des
aigullles d'une montre sur son axe de pivotement
95 dans un position telle que le point de liaison 107
a la biellette 97 descend, permettant d'engager le
galet attaché a l'autre extrémité de la biellette 97
dans le logement profilé inférieur 61. De maniére
similaire, dans cette variante, le point de liaison 109
du levier 91 a la biellette 99 est positionné de telle
maniére que la biellette 99 peut s'étendre entiere-
ment entre le levier 91 et le bras interne 53 lorsque
le galet externe 57 est egalement en appui dans la
surface profilée inferieure 61.

Par contraste, dans la position de verrouillage re-
présentée a la fig. 13, le levier 91 a été tourné
dans le sens des aiguilles d'une montre par rapport
a son axe 95, dans une position telle que le point
de liaison 107 a la biellette 97 remonte, engageant
les galets dans les surfaces de verrouillage 61 tan-
dis que le point de liaison 109 a la biellette 99 est
repousse vers lintérieur, forcant le galet interne en
position de verrouillage. Ainsi quand I'utilisateur fait
descendre avec son pied les bascules 39 de part et
d'autre de la fixation, les culbuteurs 45 des mé-
canismes de verrouillage tournent vers le bas com-
me décrit plus haut, jusqu'a la position instable ou
les galets sont sur l'aréte entre les surfaces 61 et
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63. Lorsque cette position instable de pré-verrouilla-
ge est atteinte des deux cotés de la fixation, les
ressorts 65 font basculer le mécanisme de ver-
rouillage en position de blocage. Lorsque les mé-
canismes de verrouillage passent de la position ins-
table & la position de verrouillage, le bras 53 sur le
coté externe de la fixation tourne dans le sens in-
verse des aiguilles d'une montre sur son axe de pi-
votement 55, ce qui pousse la biellette 97 et la for-
ce a agir sur le levier 91 qui tourne dans le sens
des aiguilles d'une montre sur son axe 95. De ma-
niere similaire, lorsque le mécanisme de verrouilla-
ge sur le coté interne de la fixation passe en posi-
tion de verrouillage, le bras 53 tourne dans le sens
des aiguilles d'une montre sur son axe de pivote-
ment 55, ce qui tire la biellette 99 qui agit sur le le-
vier 91 qui tourne dans le sens des aiguilles d'une
montre sur son axe 95 dans la position de ver-
rouillage de la fig. 13. Comme on peut le remar-
quer dans cette figure, en position de verrouillage,
ja biellette 99 s'étend entre son point d'attache 109
au levier, dans laquelle elle est en dessus de la
surface 110 de réception de la chaussure, au point
d'attache 103 sur le levier interne 53 qui se trouve
au-dessus de la surface 110 de l'embase. L'articu-
lation 105 permet a la biellette 99 de s'étendre en
ces deux points dans la position de verrouillage,
sans traverses la surface 110 de réception de la
chaussure.

Comme on peut le voir dans ce qui précéde,
chacune des biellettes 97 et 99 est couplée au le-
vier, de telle maniére que si I'un des bras de ver-
rouillage 53 est en position d'ouverture et pas encor
prét au verrouillage, il empéche le levier de passer
en position de fermeture, qui a son tour empéche
lautre bras 53 de passer a I'état de verrouillage.
L'avantage de la variante des fig. 11 a 14 est re-
présenté a la fig. 14, ou le mécanisme de ver-
rouillage sur le coté interne de la fixation a été
abaissé plus rapidement que le coté externe et a
atteint la position instable de pré-verrouillage. Tou-
tefois puisque le mécanisme de verrouillage du coté
externe de la fixation n'est pas en position de pré-
verrouillage, la biellette 97 empéche le levier 91 de
tourner dans le sens des aiguilles d'une montre,
empéchant & son tour la biellette 99 de se déplacer
vers le cbté interne de la fixation. Ainsi la biellette
99 empéche le bras 53 sur le coté interne de la
fixation de lever le galet 53 dans le logement supé-
rieur 63. Ceci ne peut avoir lieu que si le mé-
canisme de verrouillage sur le cbté externe de la
fixation a également atteint la position de pré-ver-
rouillage, comme discuté plus haut.

Dans la variante représentée au dessin, le levier
91 est disposé sur le coté externe de la fixation
pour des raison d'accessibilité. Mais il est évident
gue linvention n'est pas limitée sous cet aspect, et
que l'on pourrait également prévoir un levier sur le
chté interne de la fixation.

A l'exception de ['utilisation du levier unique 91 et
des biellettes 97 et 99, la variante & levier unique
des fig. 11 & 14 est identique a la version a deux
leviers proposée précédemment, et elle peut com-
porter en option toutes les variantes décrites en re-
lation avec le systéme a deux leviers.
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Bien que dans les formes d'exécution illustrées
et discutées précédemment, les éléments d'engage-
ment 7 peuvent pivoter par rapport a la plague de
fixation pour passer de la position d'ouverture en
position de verrouillage, la présente invention n'est
pas limitée par ce trait. Pour faciliter l'introduction
du pied dans une fixation comportant un montant
d'appui arrigre solidaire de la fixation, l'un des
avantages de la présente invention est que les élé-
ments d'engagement de chaque cbté de la chaus-
sure sont mobiles de sorte qu'ils peuvent chacun
coopérer avec la chaussure introduite dans la fixa-
tion sans qu'il soit nécessaire d'engager celle-ci
d'un coté avant de pouvoir basculer l'autre élément
d'engagement. En plus des éléments d'engagement
7 deécrits ici, d'autres avantages peuvent étre réa-
lisés avec des éléments d'engagement coulissant et
se mouvant de toute autre maniére par rapport a la
plaque de fixation 9 entre une position d'ouverture
et une de fermeture.

Comme mentionné précédemment, de nombreux
composants (par exemple les éléments d'engage-
ment 7) peuvent étre métalliques. La présente in-
vention n'est pas limitée & un type particulier de
métaux bien qu'on mentionne par exemple I'acier,
lacier au- carbone ou l'aluminium. De méme,
d'autres composants seront avantageusement en
toute matiere plastique moulée. Dans une variante
on mentionne des matiéres comportant de longues
fibres de verre, par exemple nylon, polyuréthane,
polycarbonate et polypropylene. Ces matiéres sont
avantageuses en ce qu'elles conservent leur résis-
tance aux coups a des températures relativement
basses, ou dautres matieres pourraient étre cas-
santes. Toutefois la présente invention n'est pas li-
mitée a l'utilisation de ces matiéres.

[l est a noter que la description qui précéde est
donnée uniquement a titre d'exemple, et que des
variantes, des modifications et des améliorations
apparaitront & 'homme du métier qui, bien qu'elles
ne soient pas décrites ici en détail, sont dans l'es-
prit et la portée de linvention.

Revendications

1. Fixation (3) pour snowboard de type «step-in»
apte & solidariser une chaussure (1) sur une plan-
che (5), présentant une embase (9) apte a recevoir
la chaussure, un arceau de talon (11) et/ou un
montant (13) de support de ia partie arriere de la
jambe, solidaires de lembase, et un dispositif d'en-
gagement (7) apte a maintenir la chaussure et des-
cendre le talon de la chaussure vers la fixation, ca-
ractérisée en ce que le dispositif d'engagement (7)
est distant de l'arceau de talon (11) et/ou du mon-
tant arriere (13).

2 Fixation selon la revendication 1, caractérisée
en ce que la fixation (3) comporte a la fois l'arceau
de talon (11) et le montant arrigre (13).

3. Fixation selon la revendication 1 ou 2, caracté-
risée en que le dispositif d engagement est exclusi-
vement disposé dans la région ou la chaussure de
snowboard est maintenue.

4. Fixation selon l'une des revendications 1 a 3,
caractérisée en ce que I'embase (9) comporte une
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plaque apte a étre montée sur la planche (5), et en
ce que le montant arriére (13) est monté sur la fixa-
tion en rotation par rapport a un axe sensiblement
perpendiculaire a I'embase.

5. Fixation selon les revendications 1 a 4, carac-
térisée par des moyens de positionnement de l'ar-
ceau de talon (11) par rapport au dispositif d'enga-
gement (7) pour autoriser la réception de chaussu-
res de différentes pointures.

6. Fixation selon l'une des revendications 2 a 5,
caractérisée en ce que le support arriere (13) est
monté sur l'arceau de talon (11).

7. Fixation selon 'une des revendications 2 a 6,
caractérisée en ce que le support arriere (13) est
monté pivotant sur l'arceau de talon (11).

8. Fixation selon l'une des revendications 1 a 7,
caractérisée en ce que l'arceau de talon (11) com-
porte des moyens d'ajustement par rapport a l'em-
base en au moins un point d'attache (40) disposé a
'avant du dispositif d'engagement (7).

9. Fixation selon l'une des revendications 1 a 8,
caractérisée en ce que larceau de talon (11) est
fixé a 'embase(9) en deux points d'attache sur un
premier coté de 'embase (9).

10. Fixation selon la revendication 9, caractérisée
en ce que l'un des deux points d'attache est un
point d'attache avant, disposé en avant du dispositif
d'engagement (7) et l'autre un point d'attache arrie-
re, disposé en arriere du dispositif d'engagement 7.

11. Fixation selon la revendication 10, caractéri-
sée en ce que I'embase (9) a une extrémité avant
et une extrémité de talon, et en ce que ledit point
d'attache avant est a l'avant de la ligne centrale
s'etendant entre l'extrémité avant et I'extrémité de
talon de I'embase.

12. Fixation selon la revendication 10 ou 11, ca-
ractérisée en ce que caractérisée en ce que lar-
ceau de talon (11) comporte une partie formant un
pont entre les points d'attache avant et arriére, et
qui est disposée au-dessus du dispositif d'engage-
ment (7).

13. Fixation selon l'une des revendications 1 a
12, caractérisée en ce que le dispositif d'engage-
ment (7) comporte un premier élément d'engage-
ment monté sur I'embase (9) et apte a coopérer
avec un dispositif correspondant de la chaussure
(1).
14. Fixation selon la revendication 13, caractéri-
sée en ce que le premier élément d'engagement
est apte a coopérer avec un dispositif correspon-
dant de la chaussure situé sur un premier coté de
la chaussure (1).

15. Fixation selon la revendication 14, caractéri-
sée en ce que le dispositif d'engagement (7) com-
porte un second elément d'engagement monté sur
'embase (9) et apte a coopérer avec un dispositif
correspondant de la chaussure disposé sur un se-
cond c6té de la chaussure opposé au premier.

16. Fixation selon l'une des revendications 13 a
15, caractérisée en ce que le premier élément d'en-
gagement est monté pivotant par rapport a I'emba-
se (9).

17. Fixation sefon la revendication 15 ou 16, ca-
ractérisée en ce que le second élément d'engage-
ment est monté pivotant par rapport a I'embase (9).
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18. Fixation selon les revendications 1 a 17, ca-
ractérisée en ce que le dispositif d'engagement (7)
est monté pivotant par rapport a 'embase et est
apte a coopérer avec au moins un dégagement
correspondant (19, 21) disposé sur un cété de la
chaussure de snowboard (1).

19. Fixation selon l'une des revendications 1 a
18, caractérisee en ce que le dispositif d'engage-
ment comporte un premier élément d'engagement
meétallique.

20. Fixation selon l'une des revendications 1 a
19, caractérisée en ce que le dispositif d'engage-
ment est monte pivotant par rapport a un axe sen-
siblement paralléle a I'axe longitudinal de la fixation
(3).

21. Fixation selon les revendications 1 a 20, ca-
ractérisée en ce que la fixation comporte des
moyens d'indication marquant quand le dispositif
d'engagement est en position de fermeture.

22. Fixation selon l'une des revendications 1 a
21, caractérisée par un ressort (65) destiné a forcer
le dispositif d'engagement (7) en position d'ouvertu-
re.

23. Fixation selon la revendication 22, caractéri-
sée en ce que le ressort (65) est relaché en posi-
tion de fermeture du dispositif d’'engagement (7).

24. Fixation selon Fune des revendications 1 a
23, caractérisée en ce que le ressort agit sur le dis-
positif d'engagement (7) pivotant en position
d'ouverture et en position de fermeture.

25. Fixation selon l'une des revendications 1 a
24, caractérisée en ce qu'elle comporte en outre un
levier (41) apte a entrainer le dispositif d'engage-
ment de la position de fermeture a la position
d'ouverture, le levier (41) étant monté pivotant par
rapport au dispositif d'engagement.

26. Fixation selon la revendication 26, caractéri-
sée en ce que le levier (41) est apte a étre pivoté
vers le bas en direction de 'embase (9) et & entrai-
ner le dispositif d'engagement (7) en position
d'ouverture.

27. Fixation selon la revendication 25 ou 26, ca-
ractérisée en ce que le levier (41) constitue une in-
dication visuelle de la position de fermeture du dis-
positif d'engagement (7).

28. Fixation selon l'une des revendications 1 a
27, caractérisée en ce que le dispositif d'engage-
ment (7) comporte un premier élement d'engage-
ment monté sur I'embase (9) et apte a passer d'une
position d'ouverture a une position de fermeture
dans laguelle il maintient la chaussure (1) dans la
fixation (3), et en ce que la fixation comporte en
outre un premier mécanisme de verrouillage (53,
57, 61, 63, 67) apte a verrouiller le premier élément
d'engagement dans sa position de fermeture.

29. Fixation selon la revendication 28, caractéri-
sée en ce que le premier mécanisme de verrouilla-
ge (53, 57, 81, 63, 67) a une position de pré-ver-
rouillage instable.

30. Fixation selon la revendication 28 ou 29, ca-
ractérisée en ce que le premier mécanisme de ver-
rouillage (53, 57, 61, 63, 67) comporte:

— une surface profilée (57) solidaire du premier élé-
ment d'engagement,

— un premier logement (61, 67) apte a recevoir la
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surface profilée (57) quand le premier élément d'en-
gagement est en position de fermeture, et

Z un second logement (67, 63) apte a recevoir la
surface profilée (57) quand le premier élément d'en-
gagement est en position d'ouverture.

31. Fixation selon la revendication 30, caractéri-
sée par un bras (53) disposé entre la surface profi-
lée (57) et le premier élément d'engagement, ledit
bras étant disposé sensiblement verticalement par
rapport & la planche quand le premier élément d'en-
gagement passe entre les positions d'ouverture et
de fermeture.

32. Fixation selon la revendication 31, caractéri-
sée en ce que ledit bras est monté pivotant par
rapport au premier élément d'engagement.

33. Fixation selon I'une des revendications 30 a
32, caractérisée en ce que le premier logement (61,
67) est fixé sur 'embase (9).

34. Fixation selon une des revendications 28 a
33, caractérisée en ce que le premier mécanisme de
verrouillage (53, 57, 61, 63, 67) comporte en outre
un ressort (65), mécaniquement couplé au bras, qui
est apte & maintenir le premier élément d'engage-
ment en position d'ouverture et a faire passer le pre-
mier élément d'engagement de la position instable
de pré-verrouillage a la position de fermeture.

35. Fixation selon l'une des revendications 28 a
34, caractérisée en ce que le premier mécanisme
de verrouillage (53, 57, 61, 63, 67) est agenceé pour
que, en position de fermeture, toute force vers le
haut exercée par la chaussure sur le premier éié-
ment d'engagement tende a repousser la surface
profilée (57) dans le premier logement (61, 67),
maintenant ainsi le premier élément d'engagement
en position de fermeture.

36. Fixation selon I'une des revendications 28 a
35, caractérisée en ce que le dispositif d'engage-
ment (7) comporte un second éiément d'engage-
ment monté sur 'embase et apte a passer d'une
position d'ouverture a une position de fermeture
dans laquelle il maintient la chaussure dans Ia fixa-
tion, et en ce que la fixation comporte en outre un
second mécanisme de verrouillage du second élé-
ment d'engagement en position de fermeture, le se-
cond mécanisme de verrouillage étant sensiblement
identique au premier meécanisme de verrouillage
(53, 57, 61, 63, 67).

37. Fixation selon la revendication 15 ou 36, ca-
ractérisée en ce quelle comporte en outre des
moyens de liaison {97, 99) entre le premier et le
second éléments d'engagement, ces moyens évi-
tant que le premier élément d'engagement atteigne
sa position de fermeture tant que le second n'est
pas proche de sa position de fermeture.

38. Fixation selon I'une des revendications 1 a
37, caractérisée en ce que le dispositif d'engage-
ment comporte une dent d'engagement avant (17)
et une dent d'engagement arriére (15) aptes a coo-
pérer avec le premier coté de la chaussure et mon-
tées pivotantes sur 'embase (9) entre une position
d'ouverture et une position de fermeture.

39. Fixation selon la revendication 38, caractéri-
sée en ce que les deux dents d'engagement (15,
17) sont situées dans la région de «step-in» de la
chaussure de snowboard (1).
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40. Fixation selon l'une des revendications 1 a
39, caractérisé en ce qu'elle comporte une bascule
(39) couplée au dispositif d'engagement (7) et apte
a faire passer le dispositif d'engagement de la posi-
tion d'ouverture a la position de fermeture lorsque
la chaussure est abaissée dans la fixation.

41. Chaussure pour une fixation de snowboard
selon une des revendications 1 & 40, caractérisée
en ce quelie comporte au moins un dégagement
(19, 21) apte a coopérer avec le dispositif d'enga-
gement (7).

42. Chaussure selon la revendication 41, caracté-
risée en ce que le dégagement (19, 21) est situé
en dehors de la région du talon.

43. Chaussure selon la revendication 41 ou 42,
caractérisée en ce qu'elle est flexible dans la partie
antérieure du pied, pour faciliter la marche.

44. Chaussure selon l'une des revendications 41
a 43, caractérisée en ce qu'elle est une chaussure
de snowboard souple.
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