POLSKA OPIS PATENTOWY
RZECZPOSPOLITA 123042
LUDOWA

PATENTU TYMCZASOWEGO

Patent tymczasowy dodatkowy Int. C1.> B23B 39/10
do patentu nr B23Q 5/26
Zgtoszono: 12.04.79 (P. 214847)
Pierwszefistwo ——— —
UHZAB CZYTELNIA
P A ]- E N ]- [] w Y Zgloszenie ogloszono: 08.04.80 U 2 Poewego
LI a Lr.uw.ej
P H |' Opis patentowy opublikowano: 15.12.1983

Twoércy wynalazku: Antoni Bartoszewicz, Andrzej Pigtek, Michat Kurek,
Robert Majewski, Lidia Zuba, Jerzy Szkurlat,
Andrzej Mosiotek

Uprawniony z patentu tymczasowego: Zaktady Metalowe ,Predom-Mesko®,
Skarzysko-Kamienna (Polska)

Mechanizm posuwu glowicy wiertarki

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm posuwu glowicy wiertarki z napedem
pneumatyczno-hydraulicznym zapewniajacym uzyskanie szybkiego ruchu dosuwowego, a nastgp-
nie optymalnej predkosci ruchu roboczego.

Znane s3 wiertarki, w ktoérych napgd posuwu glowicy realizowany jest pneumatycznie i
hydraulicznie. Mechanizmy posuwu w tych wiertarkach jak na przyklad w znanej z opisu patento-
wego USA nr 3797955 wiertarce jednowrzecionowej, czy tez w wielowrzecionowej wiertarce firmy
Steinel-RFN, maja napg¢dy hydrauliczne i pneumatyczne stanowigce jeden blok potaczony najczes-
ciej z suwakiem glowicy.

Predkos¢ posuwu regulowana jest w takich mechanizmach uktadem rozdzielaczy i dlawikéw,
a do wyréwnania ilosci oleju w uktadzie hydraulicznym stosowane sa przewaznie kompensatory
spr¢zynowe lub cigzarowe. Ograniczenie diugosci ruchu roboczego glowicy odbywa si¢ poprzez
elektryczne, pneumatyczne lub inne tgczniki kraficowe.

Niedogodnoscia znanych mechanizméw posuwu glowic wiertarek jest to, ze ruch roboczy
konczy si¢ w r6znych potozeniach ttoka w cylindrze hamownika hydraulicznego, co powoduje, ze
jedynym zabezpieczeniem ograniczenia kofica ruchu roboczego jest niezawodno$¢ zadzialania
facznika krancowego. ‘

Niekorzystne jest roOwniez stosowanie kompensatoréw spr¢zynowych lub ci¢zarowych, gdyz
nie daja one mozliwosci tatwej regulacji nadci$nienia oleju w kompensatorze.

W celu wyeliminowania wymienionych niedogodno$ci opracowano konstrukcje mechanizmu
posuwu glowicy wedlug wynalazku.

Istota rozwigzania jest umiejscowienie hamownika hydraulicznego realizujacego regulowany
ruch roboczy na plycie niezaleznie przesuwnej wzdtuz kadtuba i wzgledem suwaka glowicy, z
ktérym zwigzany jest sitownik pneumatyczny szybkiego ruchu dosuwowego. Do ptyty przymoco-
wany jest facznik krancowy wspoétpracujacy z krzywka suwaka. Kompensator uzupetniajacy ilo§é
oleju w cylindrze hamownika hydraulicznego jest przy tym zasilany pneumatycznie dla uzyskania
ci$nienia oleju.
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Zderzak tloka hamownika hydraulicznego wspétpracuje z pokrywa potaczona na stale z
ttoczyskiem silownika pneumatycznego i stanowigca zamknigcie od dotu otwartej konstrukcji
suwaka. Takie rozmieszczenie obu napgdéw ruchu posuwowego gtowicy pozwolito uzyskaé¢ mozli-
wo$¢ regulacji zakoniczenia pracy ttoka w poblizu dna hamownika hydraulicznego poprzez odpo-
wiednie ustawienie ptyty ztym hamownikiem i ztacznikiem krancowym wzgledem suwaka glowicy.
Jest to korzystne, gdyz twarde dno hamownika hydraulicznego stanowi zabezpieczenie niezawod-
nosci zakonczenia ruchu roboczego w przypadku nie zadziatania lacznika krancowego, co decy-
duje o bezpieczenstwie pracy. Zastosowanie spr¢zonego powietrza jako czynnika powodujacego
ci$nienie oleju w kompensatorze zapewnia stale jego ciSnienie na catej dtugosci skoku ttoka
kompensatora i umozliwia jego latwa regulacj¢ co wptywa na rownomierno$¢ ruchu roboczego
glowicy. :

Przedmiot wynalazku w przykiadzie wykonania przedstawiono na rysunku czg¢sciowo w
przekroju osiowym i cz¢Sciowo schematycznie.

Suwak 1 glowicy 2 wiertarki zamocowany jest przesuwnie na saniach 3 umiejscowionych w
gémej czg¢sci pionowych prowadnic kadiuba 4 i poprzez pokrywg § polaczony jest na state z
ttoczyskiem 6 sitownika pneumatycznego 7 przytwierdzonego do san 3. Z suwakiem 1 pofaczona
jest na state krzywka 8 wspdipracujaca z tacznikiem krancowym 9 kozca ruchu roboczego zamon-
towanym na plycie 10 z hamownikiem i innymi elementami hydraulicznymi ruchu roboczego,
ktdra osadzona jest przesuwnie w dolnej cz¢sci prowadnic kadtuba 4 niezaleznie od san 3suwaka 1.

Na ptycie 10 zamocowany jest na state hamownik 11 hydrauliczny, na ktérego nagwintowa-
nym w goérnej czgsci ttoczyska ttoka 12 znajdujg si¢ nakrgtka zderzaka 13 poczatku ruchu robo-
czego i zderzak 14 ruchu powrotnego wspoétpracujace z pokrywa § zamykajaca otwarta konstrukcje
suwaka 1, a tym samym stanowiacg jego dodatkowe wzmocnienie i usztywnienie. ROwniez na
ptycie 10 osadzony jest hydrauliczny diawik 15 i kompensator 16, ktorego ttok powoduje uzupet-
nienie oleju w cylindrze hamownika 11 hydraulicznego poprzez zawdr 17 zwrotny. Czynnikiem
zapewniajacym state ci$nienie oleju w cylindrze kompensatora 16 jest dziatajace z drugiej strony
jego ttoka sprezone powietrze.

Dla zapewnienia bezpiecznego i niezawodnego ograniczenia kofica ruchu roboczego ustala si¢
potozenie plyty 10 i tacznika krancowego 9 na prowadnicach pionowych kadtuba 4 wzgledem
suwaka 1 zwigzanego z krzywka 8, tak aby ttok 12 w potozeniu dziatania krzywki 8 na tacznik
krancowy 9 byl maksymalnie zblizony do dna cylindra hamownika 11 hydraulicznego. Predko$é
ruchu roboczego reguluje si¢ za pomoca hydraulicznego dtawika 185.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm posuwu glowicy wiertarki zawierajacy suwak z glowica wiertarki nap¢dzany
sitownikiem pneumatycznym, hamownik hydrauliczny orazkompensator uzupetniajacy iloé¢ oleju
w cylindrze hamownika hydraulicznego, znamienny tym, ze hamownik (11) hydrauliczny realizu-
jacy regulowany ruch roboczy umiejscowiony jest na ptycie (10) niezaleznie przesuwnej wzdtuz
kadluba (4) wzglgdem suwaka (1) glowicy (2) z ktérym jest zwigzany sitownik pneumatyczny (7)
szybkiego ruchu dosuwowego.

3. Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze do ptyty (10) przymocowany jest tacznik
krancowy (9) wspotpracujacy z krzywka (8) suwaka (1).

3. Mechanizm wedlug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym, Ze kompensator (16) potaczony
przewodami hydraulicznymi z dwoma stronami cylindra hamownika (11) jest zasilany
pneumatycznie.



123042

N N
] 1 .
—N :
W= |
L N1 i
~N 1
4 r 1 RS |
{ | \i j |
| ] , !
13— = .
=
' HIEH
4 . g U, 0 U
he |

{0
11

16 15 |
{5 ’
7

7 -

/! h A—L
| B

(




	PL123042B2
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


