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Vyndlez se tyké kole jovych vozidel,
jejich¥ vSechny népravy jsou hnené.
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Zerizeni podle vyndlezu Jje fcvof*erio
gidlem otélek, modelovecim &lenem, kompe-:
rétorema zpo¥dovacim Elenem.

Skutedny polet otd¥ek je v kompard- ‘ 2 SA JAN S I e

toru porovnévén s poltem otééek‘ vytvéde~ —*F{
nym modelovacim &lenem a pomoci zpo¥dove~-

ctho &lenu Je ovlddén ¥f{dfei %len pohonu.
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Vynélez se tyké zarfzeni k omezeni synchronnfho skluzu nebo smyku kolejovych
vozidel, kterd maji v3echny néprevy hnané.

Doposud se omezéni synchronniho skluzu nebo smyku u uvedenych kole jovych vozidel
provédl tak, %e se méfi skutednd rychlost vozidla, ktersd se porovndvd s rychlosti
odpovidajict poltu otddek kol, piilemZ se fi@i i vykon ﬁohonu.vToto fedeni je sice
Ankonalé, evisk vyfaduje slo¥its a néklednd ze¥fzenf mro indikesci skuteZné rychlosti,
Jekymi jsou nap¥fkled radar nebo b¥hounové koledko. '

Del&{ moZnosti{ Je, ie se vyhodnocuje prvé depivace, dasovy ndrist, podtu otéddek
jedné népravy. Ukézelo se, 2§ toto nenf vhodné, nebot skluz nebo smyk nen{ cherskte-~
rizovédn Jen prﬁou derivact podtu otadek néprav&, kterd piekraduje meznf{ hodnotu deri~
vace b&Zného provozniho stavu, ale tim, ¥e pofet otddek hnené ndpravy je v&t3f, nez
polet otédlek odpovidajicizskuteéné rychlosti. Tim dochézi k nesprévnému ovlddény
‘pohonné jednotky, co¥ nékdy vede k selhéni zaPfzeni sestaveného pro pouZit{ tohoto
feéeni. ' ‘

Vy8e uvedené nedostatky jsou podle vyndlezu odstrendny zarizenim k omezeni -
synchronniho skluzu nebo smyku kolejovych vozidel, kterd maj! vSechny ndpravy hnans,
JehoZ podstata spolivé v tom, ie‘je sestaveno z &idla otéfek, modelovaciho &lenu,
komperdtoru a ze zpoidovecfho Slenu, které jsou vzéjemnd zapojeny tak, %e vystup
tldla otédek je p¥ipojen ke vetupu modelovactfho &lenu a zéroven ke druhému vstupu
komperétoru, k Jjeho# prvnimu vstupu je p¥ipojen vystup modelovactho élenu, p¥ifem?
vystup komparétoru je spojen se vstupem zpo¥dovaciho &lenu. V§stup zpofdovactho
&lenu je pripojen k #idfcfmu &lenu pohonu.

U%elem vynélezu je odstranit nedostatky dosud‘pouéivanych YeSeni a Jjednoduchymi
prost¥edky vytvorit zarfizeni, které sprévn® ¥idf pohonnou jednotku kole jového vozidla
tak, %e nedochézi k synchronnfmu skluzu nebo smyku jeho kol.

Na pfipo jeném vykresu Je zndzornén priklad zatfizeni pro\omézeni synchronnihov
skluzu nebo smyku podle vyndlezu, které je sestaveno z &idle otédek, mddelovaciho
glenu, komperdtoru a zpozaovacihd &lenu, je% jgou vzéjemné zapojeny tek, Ee vystup
gidle 1 otééek-he p¥ipojen ke vstupu modelovacfho ¥lenu 2 a zéroven ke druhému
vstupu j2 kompardtoru J, k jeho¥ prvnimu vstupu 31 Je pripojen vystup modelovaciho
&lenu 2, prilem¥ vystup komparétoru 3 je spojen se vstupem zpoZdovactho &lenu 4,
JjehoZ vystup je pripojen k ¥fdicimu &lenu 5 pohonu.

'Funkce uvedendho zeffzent Je ndsledujfci: &idlo ) otddek snimé skutedné otd&ky
népravy & jeho vystupni signdl se v kompardtoru 3 porovnévd se signélem vytvéienym
modelovacim &lenem 2. Signél z modelovactho &lenu 2 odpovidé v p¥ipadd skluzu népravy
prib&hu otélek népravy pii rozjezdu, zatimco p¥i smyku odpovidd tento signdl pribshu
otd¥ek népravy pri brzddni. V pripad¥, %e ke skluzu nebo smyku nedojde, sleduje signdl
z modelovactho &lenu 2 signél z &idla ) otédek. Komperétor 3 zjistf tedy odchylku
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pouze v pifped® skluzu nebo smyku. Signdl z komperdtoru J indukujfci skluz nebo smyk
projde okem#it3 bez zpoZdénf zpoidovacim §1enem ii a d4 pomoef ¥{dictho &lenu 5 pohonu
povel ke snifeni vykonu pehonné jednofky. V p¥ipadé, Ze skluz nebo smyk zanikne, Jsou
signély na obou vstupech 31, 32 komparsétoru 3 totoZné a signél na vystupu kompardtoru
3 rovnd% zenikne. Povel pro‘sniieni vykonu na vjstupu zpo¥dovactho &lenu 4 viak zanikne

8% ze dobu timto zpo¥dovacim ¥lenem 4 definovenou.

PREDMET VYINALEZU

Zafizehi k omezeni synchrbnniho skluzu nebo smyku kole jovych vozidel, kterd maji
vSechny népravy hnané, vyznedené tim, %e sestdvd z &idla (1) otédek, modelovectho
lenu (2), komparstoru (3) a ze zpo¥dovectho &lenu (4), které jsou zapojeny tak, %e
vystup &idla (1) otédek Jje pripojen ke vstupu modelovaciho &lenu (2) a zéroven ke -
druhému vstuﬁu (32) komperdtoru (3), k jehoZ prvaimu vstupu (31) je pripojen vystup
modelovactho &lenu (2), piifem vystup komparitoru (3) je spojen se vstupem zpozdova-
efho &lenu (4), jeho¥ vystup je pfipojen k Fldfcimu &lenu (5) pohonu.
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