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DESCRIPCION
Cajero automatico que comprende un dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio
Campo técnico

La presente divulgacion se relaciona con un dispositivo de conmutacidn de trayectoria de transporte de medio
de un cajero automatico.

Antecedentes

En general, un cajero automatico (ATM) es un dispositivo que permite a un usuario hacer depdsito/retiro de
efectivo o cheques, transferencia de cuentas y consultas de saldos sin restriccién de tiempo usando una tarjeta
de efectivo o libreta emitida por una institucién financiera, y un terminal no tripulado ampliamente usado en la
industria financiera debido a su rapido procesamiento.

El cajero automéatico incluye una unidad de depésito/retiro a través de la cual un usuario ingresa o recibe un
medio para depdsito y retiro, una trayectoria de transporte a través de la cual se transfieren los medios
depositados y retirados a través de la unidad de depésito/retiro, y una identificacién provista en la trayectoria
de transporte para identificar si hay una anomalia en el medio y un tipo de billete, una unidad de
almacenamiento temporal para almacenar temporalmente el medio depositado después de pasar a través de
la unidad de identificacién, una unidad de almacenamiento de billetes rechazados en la cual se almacena un
medio identificado como que tiene una anomalia entre los medios de retiro, y una unidad de almacenamiento
de medio para realizar una funcién de reflujo de tal manera que el medio se acomode o se retire.

Ademas, una compuerta provista en la trayectoria de transporte esta formada generalmente en una
conformacién de cuchilla que se instala en una ubicacién donde la trayectoria de transporte se ramifica para
ser giratoria alrededor de un arbol giratorio, de tal manera que el medio transferido desde una cualquiera
trayectoria de transporte en respuesta al proceso de depésito/retiro se transfiere a una cualquiera trayectoria
de transporte entre las trayectorias de transporte restantes. La trayectoria de transporte est4 provista de un
dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio conFIG.do para conmutar la trayectoria de
transporte de tal manera que el medio se transfiera a trayectorias de transporte multidireccionales de acuerdo
con el proceso de depésito/retiro.

El dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio convencional generalmente se forma en
una conformacion de cuchilla triangular que se instala de manera giratoria en una ubicacién donde se ramifican
trayectorias de transporte de tres vias, de tal manera que el medio transferido desde una cualquiera trayectoria
de transporte en respuesta al proceso de depésito/retiro se transfiere a una cualquiera de las dos trayectorias
de transporte restantes.

Sin embargo, dado que el dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio convencional
requiere un espacio de instalacién relativamente grande para un accionador para accionar la cuchilla, puede
ser dificil disponer las partes de una manera intensiva en espacio en el dispositivo.

Ademas, dado que el dispositivo de conmutacion de trayectoria de transporte de medio convencional esta
limitado a la ramificacién de trayectoria de transporte en tres direcciones, puede que no sea capaz de hacer
frente de manera activa al aumento en el nimero de direcciones de ramificacién de la trayectoria de transporte
debido a la disposicién diversificada de casetes.

(Documento de la técnica anterior)
(Documento de patente) Patente Coreana No. 10-1173806 (publicada el 16 de agosto de 2012)

El documento EP 3 282 429 A1 divulga un mddulo de conmutacién de trayectoria de transporte que incluye un
cuerpo principal y un mecanismo de conmutacién. El cuerpo principal tiene una primera, segunda y tercera
trayectorias de transporte. El mecanismo de conmutacién incluye un primer ensamblaje de conmutacién y un
segundo ensamblaje de conmutacién. El primer ensamblaje de conmutacién y el segundo ensamblaje de
conmutacién estan pivotados con el cuerpo principal. Al girar de manera pivotante el primer ensamblaje de
conmutacién y el segundo ensamblaje de conmutacién, el mecanismo de conmutacién esta adaptado para
conmutarse a un primer estado para abrir la primera trayectoria de transporte y cerrar la segunda trayectoria
de transporte y la tercera trayectoria de transporte, adaptado para conmutarse a un segundo estado para abrir
la segunda trayectoria de transporte y cerrar la primera trayectoria de transporte y la tercera trayectoria de
transporte, y adaptado para conmutarse a un tercer estado para abrir la tercera trayectoria de transporte y
cerrar la primera trayectoria de transporte y la segunda trayectoria de transporte.

Resumen
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En vista de lo anterior, la presente divulgacién proporciona un cajero automatico que comprende un dispositivo
de conmutacién de trayectoria de transporte de medio, que tiene una estructura que permite que se conmute
de manera precisa y rapida la direccién de transporte de medio cuando se deposita/retira un medio.

Ademas, la presente divulgacién proporciona un cajero automatico que comprende un dispositivo de
conmutacién de trayectoria de transporte de medio capaz de reducir un fendmeno de atasco de medio
ajustando de manera variable el espesor de una parte de conexién de flexién que conecta diferentes piezas de
soporte.

De acuerdo con la presente invencién, se proporciona un cajero automatico que comprende un dispositivo de
conmutacién de trayectoria de transporte de medio, comprendiendo dicho dispositivo de conmutacién de
trayectoria de transporte de medio:

una unidad de soporte ubicada en un punto de ramificacién de una trayectoria de transporte en la cual converge
una direccién de transporte para un medio desde tres direcciones; un ensamblaje de compuertas que incluye
una pluralidad de compuertas para guiar el medio a diferentes trayectorias de transporte en el punto de
ramificacién; y un mecanismo de rotacién conFIG.do para girar selectivamente la pluralidad de compuertas, en
donde la unidad de soporte incluye: una primera pieza de soporte que tiene una primera porcién de orificio
pasante; una segunda pieza de soporte que tiene una segunda porcién de orificio pasante y dispuesta en un
lado de la primera pieza de soporte; una tercera pieza de soporte que tiene una tercera porcién de orificio
pasante y dispuesta en el otro lado de la primera pieza de soporte; una primera parte de conexién de flexién
que conecta de manera pivotante un extremo de la primera pieza de soporte y la segunda pieza de soporte; y
una segunda parte de conexién de flexién que conecta de manera pivotante el otro extremo de la primera pieza
de soporte y la tercera pieza de soporte, y en donde la primera parte de conexién de flexién tiene diferentes
espesores en una direccidn que conecta el un extremo de la primera pieza de soporte y la segunda pieza de
soporte, y la segunda parte de conexion de flexidn tiene diferentes espesores en una direcciéon que conecta el
otro extremo de la primera pieza de soporte y la tercera pieza de soporte.

La primera parte de conexidén de flexién puede incluir, en una superficie interior de la misma, una primera
superficie convexa principal redondeada de manera convexa hacia una direccién interior de la primera parte de
conexién de flexién, y una primera superficie subcéncava rebajada de manera céncava con respecto a la
superficie interior de la primera parte de conexién de flexién, extendiéndose la primera superficie subcéncava
de manera continua desde la primera superficie convexa principal hasta las superficies interiores de la primera
pieza de soporte y la segunda pieza de soporte. La superficie interior de la segunda parte de conexién de
flexion puede incluir, en una superficie interior de la misma, una segunda superficie convexa principal
redondeada de manera convexa hacia una direccién interior de la segunda parte de conexién de flexién, y una
segunda superficie subcéncava rebajada de manera céncava con respecto a la superficie interior de la segunda
parte de conexién de flexién, extendiéndose la segunda superficie subcéncava de manera continua desde la
segunda superficie convexa principal hasta la superficie interior de la primera pieza de soporte y una superficie
interior de la tercera pieza de soporte.

La primera parte de conexidén de flexién puede incluir, en una superficie interior de la misma, una primera
superficie concava de flexién rebajada de manera céncava con respecto a la superficie interior de la primera
parte de conexién de flexién y que se extiende de manera continua hasta las superficies interiores de la primera
pieza de soporte y la segunda pieza de soporte, y la segunda parte de conexién de flexién puede incluir, en
una superficie interior de la misma, una segunda superficie céncava de flexidn rebajada de manera céncava
con respecto a la superficie interior de la segunda parte de conexién de flexiéon y que se extiende de manera
continua hasta la superficie interior de la primera pieza de soporte y una superficie interior de la tercera pieza
de soporte.

La pluralidad de compuertas puede incluir: una primera compuerta para guiar una direccién de transporte del
medio desde una primera trayectoria de transporte a una segunda trayectoria de transporte o una tercera
trayectoria de transporte en la trayectoria de transporte; una segunda compuerta para guiar una direccién de
transporte del medio desde la segunda trayectoria de transporte a la primera trayectoria de transporte o la
tercera trayectoria de transporte; y una tercera compuerta para guiar una direcciéon de transporte del medio
desde la tercera trayectoria de transporte a la primera trayectoria de transporte o la segunda trayectoria de
transporte.

Al menos una de la primera parte de conexién de flexiéon y la segunda parte de conexién de flexién puede incluir
un material flexible.

De acuerdo con una realizacion de la presente divulgacién, dado que tres piezas de soporte estdn conectadas
entre si como una unidad a través de la parte de conexién de flexién, se puede mejorar la capacidad de
ensamblaje del dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte y la direccién de transporte del medio
se puede cambiar de manera precisa y rapida cuando se deposita/retira un medio.
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Ademés, de acuerdo con una realizacién de la presente divulgacion, la parte de conexidn de flexién que conecta
las diferentes piezas de soporte estd formada para tener una porcidén central rebajada de un espesor delgado,
y cuando la parte de conexién de flexién se pliega, la porciéon central de la parte de conexidén de flexidn se
vuelve afilada y ambas porciones de extremo de la parte de conexidén de flexién se vuelven suaves, lo cual
permite que un angulo de incidencia del medio entrante (hoja de papel) sea pequefio.

Ademas, de acuerdo con unas realizaciones de la presente divulgacién, la parte de conexién de flexiéon que
conecta las diferentes piezas de soporte estd formada delgada para tener una porcién central gruesa y
porciones de extremo rebajadas, y la curva en ambas porciones de extremo de la parte de conexién de flexién
es grande de tal manera que la porcién central se deprime suavemente, lo cual permite reducir el fenémeno de
atasco de medio.

Ademas, de acuerdo con una realizacién de la presente divulgacién, dado que se puede producir un producto
multipropdsito cambiando solo el espesor de una parte, por ejemplo, la parte de conexién de flexién del molde,
se puede reducir el coste del molde.

Breve descripcién de los dibujos

La FIG. 1 es un diagrama de bloques que ilustra esquematicamente un cajero automatico en el cual esta
instalado un dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio de acuerdo con una realizacién
de la presente divulgacion.

La FIG. 2 es una vista en perspectiva que ilustra el dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de
medio de acuerdo con una realizacién de la presente divulgacién.

La FIG. 3 es una vista en perspectiva ampliada que ilustra la seccién "A" de la FIG. 2.

La FIG. 4 es una vista en perspectiva que ilustra un estado de lado trasero de una unidad de soporte del
dispositivo de conmutacidn de trayectoria de transporte de medio de acuerdo con una realizacién de la presente
divulgacién antes del ensamblaje.

La FIG. 5 es una vista frontal que ilustra el estado de lado trasero de la unidad de soporte del dispositivo de
conmutacion de trayectoria de transporte de medio de acuerdo con una realizacién de la presente divulgacién
antes del ensamblaje.

La FIG. 6 es una vista frontal que ilustra el dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio
del cajero automético de acuerdo con una realizacién de la presente divulgacion.

La FIG. 7 es una vista frontal que ilustra un estado de lado trasero de una unidad de soporte antes del
ensamblaje de un dispositivo de conmutacidén de trayectoria de transporte de medio de acuerdo con otra
realizacién de la presente divulgacion.

La FIG. 8 es una vista frontal que ilustra el dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio
del cajero automético de acuerdo con otra realizacién de la presente divulgacién.

Las FIGS. 9 a 11 son diagramas de estado de operacién que ilustran un estado de operacién del dispositivo de
conmutacién de trayectoria de transporte de medio en un punto de ramificacién de una trayectoria de transporte.

Descripcidn detallada

De aqui en adelante, se describira con més detalle una realizacidén preferida de la presente divulgacién para
implementar el espiritu de la presente divulgacién con referencia a los dibujos acompafiantes.

Sin embargo, al describir la presente divulgacién, se pueden omitir descripciones detalladas de configuraciones
o funciones conocidas para aclarar la presente divulgacién.

Cuando se hace referencia a un elemento como ‘conectado' a, 'soportado’ por, o 'accedido’ por otro elemento,
se debe entender que el elemento puede estar conectado directamente a, soportado por, o accedido por el otro
elemento, pero que pueden existir otros elementos en el medio.

Los términos usados en la presente divulgacién se usan solamente para describir realizaciones especificas y
no estan previstos para limitar la presente divulgacién. Las expresiones singulares incluyen expresiones
plurales a menos que el contexto indique claramente otra cosa.

Los términos que incluyen nimeros ordinales, tales como primero y segundo, se pueden usar para describir
diversos elementos, pero los elementos correspondientes no estan limitados por estos términos. Estos términos
solo se usan con el propésito de distinguir un elemento de otro elemento.
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En la presente especificacién, se debe entender que los términos tales como "incluyendo" estan previstos para
indicar la existencia de las ciertas caracteristicas, areas, enteros, etapas, acciones, elementos y/o
combinaciones de los mismos divulgados en la especificacién, y no estan previstos para excluir la posibilidad
de que puedan existir o puedan agregarse una u otras mas ciertas caracteristicas, areas, enteros, etapas,
acciones, elementos y/o combinaciones de los mismos.

Ademas, en la presente divulgacion, se debe anotar que expresiones, tales como el lado superior y el lado
inferior, se describen con base en la ilustracién de los dibujos, pero pueden modificarse si se cambian las
direcciones de los objetos correspondientes.

De aqui en adelante, se describird una configuracién detallada de un dispositivo de conmutacién de trayectoria
de transporte de medio de un cajero automético de acuerdo con una realizacién de la presente divulgacién con
referencia a las FIGS. 1a 11.

Como se ilustra en la FIG. 1, el cajero automatico de acuerdo con una realizacién de la presente divulgacién
puede incluir un marco/alojamiento 700, una unidad de depdésito/retiro 300, una trayectoria de transporte 200,
un dispositivo de conmutacion de trayectoria de transporte de medio 100, una unidad de identificaciéon 400, una
unidad de retencién temporal 500 y un casete de reflujo 600.

El marco/alojamiento 700 puede proporcionar un espacio de almacenamiento para almacenar medios. En la
presente divulgacién, el marco/alojamiento 700 no se limita a un espacio de almacenamiento para los medios
(papeles, cheques, etc.), y el marco/alojamiento 700 puede proporcionar una apariencia global del cajero
automético.

La unidad de depésito/retiro 300 puede proporcionar un espacio de depésito/retiro para introducir o recibir un
medio. La unidad de depésito/retiro 300 puede estar provista de una cinta, un rodillo, un motor y similares para
transferir un medio. Dado que las configuraciones de la cinta, el rodillo, el motor y similares son cuestiones
generales en el transporte de un medio, se omitird una descripcidn detallada de los mismos.

La trayectoria de transporte 200 puede proporcionar una trayectoria de transporte de un medio en un espacio
interior del marco/alojamiento 700. Especificamente, la trayectoria de transporte 200 puede proporcionar una
trayectoria de transporte de un medio que se deposita o se retira a través de la unidad de depdésito/retiro 300.
Por ejemplo, la trayectoria de transporte 200 puede guiar el medio depositado a través de la unidad de
depésito/retiro 300 a la unidad de identificacién 400, la unidad de retencién temporal 500 y el casete de reflujo
600 a través de la trayectoria de transporte, o guiar el medio descargado desde el casete de reflujo 600 a la
unidad de identificacién 400 y la unidad de depdésito/retiro 300 a través de la trayectoria de transporte.

El dispositivo de conmutacion de trayectoria de transporte de medio 100 puede instalarse en la trayectoria de
transporte 200. El dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio 100 puede ramificar la
trayectoria de transporte para guiar la direccién de movimiento del medio. Mas adelante se describira una
descripcién detallada del dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio 100.

La unidad de identificaciéon 400 puede instalarse en la trayectoria de transporte 200. La unidad de identificacién
400 puede identificar los tipos de medios que pasan a través de la trayectoria de transporte 200 y si hay una
anomalia en los medios. Cuando se cuentan los medios depositados, el medio normal identificado como un
medio que no tiene ninguna anomalia por la unidad de identificacién 400 puede alojarse temporalmente en la
unidad de retencién temporal 500, y el medio sospechoso identificado como que tiene una anomalia por la
unidad de identificacién 400 puede retornarse a un cliente a través de la unidad de depésito/retiro 300.

La unidad de retencién temporal 500 puede proporcionar un espacio de almacenamiento para alojar
temporalmente el medio identificado por la unidad de identificacién 400. La unidad de retencién temporal 500
puede recibir el medio identificado a través de la unidad de identificacién 400 a través de la trayectoria de
transporte 200.

El casete de reflujo 600 puede proporcionar un espacio de apilamiento para almacenar medios depositados. El
casete de reflujo 600 puede descargar el medio almacenado en el espacio de apilamiento en el momento del
retiro. El casete de reflujo 600 puede incluir una pluralidad de casetes que tienen diferentes tamafios
dependiendo de los tipos de billetes.

La configuracion del cajero automatico descrita anteriormente se ilustra para ayudar en el entendimiento de la
presente realizacidén. Por consiguiente, se pueden agregar otros componentes a la misma segun sea necesario,
y la configuracién y estructura se pueden modificar y cambiar seglin sea necesario.

Como se muestra en las FIGS. 2 a 6, el dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio 100
de acuerdo con una realizacién de la presente divulgacion incluye una unidad de soporte 110, un ensamblaje
de compuertas 130 y un mecanismo de rotacion.
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Especificamente, la unidad de soporte 110 esta ubicada en un punto de ramificacién de la trayectoria de
transporte 200 donde la trayectoria de transporte para el medio converge desde tres direcciones. El medio
transferido a través de la trayectoria de transporte 200 puede estar soportado por rodillos guia 710 (véanse
FIGS. 9 a 11). En el caso de la trayectoria de transporte de tres vias 200, para conveniencia y entendimiento
de la descripcién, la trayectoria de transporte ubicada en el lado inferior en la FIG. 9 se define como una primera
trayectoria de transporte 201, la trayectoria de transporte ubicada en el lado izquierdo en la FIG. 9 se define
como una segunda trayectoria de transporte 202, y la trayectoria de transporte ubicada en el lado derecho en
la FIG. 9 se define como una tercera trayectoria de transporte 203. La unidad de soporte 110 puede estar
ubicada en un punto donde la trayectoria de transporte se ramifica hacia una trayectoria de conmutacién 120
(véanse FIGS. 9 a 11).

La unidad de soporte 110 incluye una primera pieza de soporte 111, una segunda pieza de soporte 112, una
tercera pieza de soporte 113, puede incluir un arbol fijjo 143, e incluye ademas una primera parte de conexién
de flexién 115, y una segunda parte de conexién de flexién 116.

La primera pieza de soporte 111 esta conectada de manera pivotante a la segunda pieza de soporte 112y a la
tercera pieza de soporte 113. En detalle, un extremo de la primera pieza de soporte 111 esta conectado de
manera pivotante a la segunda pieza de soporte 112 a través de la primera parte de conexién de flexién 115,
y el otro extremo de la primera pieza de soporte 111 esta conectado de manera pivotante a la tercera pieza de
soporte 113 a través de la segunda parte de conexién de flexiéon 116.

La primera parte de conexién de flexién 115 y la segunda parte de conexién de flexién 116 pueden doblarse
sin que se doblen ni entallen para pivotar la segunda pieza de soporte 112 y la tercera pieza de soporte 113
con respecto a la primera pieza de soporte 111. La primera parte de conexién de flexién 115 y la segunda parte
de conexién de flexién 116 pueden incluir un material flexible que se puede doblar sin que se doble ni entalle.
Ademas, la primera pieza de soporte 111, la segunda pieza de soporte 112 y la tercera pieza de soporte 113
pueden estar formadas integralmente, y la primera parte de conexién de flexién 115 y la segunda parte de
conexién de flexién 116 también pueden estar formadas integralmente con la primera pieza de soporte 111, la
segunda pieza de soporte 112 y la tercera pieza de soporte 113.

Ambas paredes laterales de la primera pieza de soporte 111 pueden estar en estrecho contacto con una pared
lateral de la segunda pieza de soporte 112 y una pared lateral de la tercera pieza de soporte 113. Una primera
porcién de orificio pasante 111a puede formarse en un borde inferior de la primera pieza de soporte 111. Al
ensamblar la unidad de soporte 110, el &rbol fijjo 143 puede insertarse en y fijarse a la primera porcién de orificio
pasante 111a de la primera pieza de soporte 111 en un estado donde la primera pieza de soporte 111 esté en
estrecho contacto con la segunda pieza de soporte 112 y la tercera pieza de soporte 113.

La primera pieza de soporte 111 puede incluir una primera ranura de arbol de un lado 111d que soporta al
menos una porcién de un segundo arbol giratorio 152, una primera ranura de arbol de otro lado 111e que
soporta al menos una porcién de un tercer arbol giratorio 153, y una primera ranura de arbol fijjo 111f que
soporta al menos una porcién del arbol fijo 143.

La segunda pieza de soporte 112 puede estar conectada a la primera pieza de soporte 111 a través de la
primera parte de conexidén de flexién 115 para que sea flexible sin que se doble ni entalle. Al ensamblar la
unidad de soporte 110, la segunda pieza de soporte 112 puede doblarse hacia la primera pieza de soporte 111
con respecto a la primera parte de conexion de flexidon 115 y puede estar en estrecho contacto con la pared
lateral de la primera pieza de soporte 111.

Ambas porciones laterales de la segunda pieza de soporte 112 pueden estar en estrecho contacto con la pared
lateral de la primera pieza de soporte 111 y la pared lateral de la tercera pieza de soporte 113. Una segunda
porcién de orificio pasante 112a puede formarse en una porcidén de borde lateral de la segunda pieza de soporte
112. Al ensamblar la unidad de soporte 110, el arbol fijo 143 puede insertarse y fijarse en la segunda porcién
de orificio pasante 112a de la segunda pieza de soporte 112 en un estado donde la segunda pieza de soporte
112 esta en estrecho contacto con la primera pieza de soporte 111 y la tercera pieza de soporte 113.

La segunda pieza de soporte 112 puede incluir una segunda ranura de arbol de un lado 112d que soporta al
menos una porcién del segundo &rbol giratorio 152, una segunda ranura de arbol de otro lado 112e que soporta
al menos una porcién de un primer arbol giratorio 151, y una segunda ranura de arbol fijo 112f que soporta al
menos una porcién del arbol fijo 143.

Latercera pieza de soporte 113 puede estar conectada a la primera pieza de soporte 111 a través de la segunda
parte de conexién de flexién 116 para que sea flexible sin que se doble ni entalle. Al ensamblar la unidad de
soporte 110, la tercera pieza de soporte 113 se pliega hacia la primera pieza de soporte 111 con respecto a la
segunda parte de conexidn de flexién 116 sin que se doble ni entalle y puede estar en estrecho contacto con
la pared lateral de la primera pieza de soporte 111.

Ambas porciones laterales de la tercera pieza de soporte 113 pueden estar en estrecho contacto con la pared
lateral de la segunda pieza de soporte 112 y la pared lateral de la primera pieza de soporte 111. Una tercera
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porcién de orificio pasante 113a puede formarse en una porcién de borde lateral de la tercera pieza de soporte
113. Al ensamblar la unidad de soporte 110, en un estado en el cual la tercera pieza de soporte 113 est4 en
estrecho contacto con la primera pieza de soporte 111 y la segunda pieza de soporte 112, un arbol fijo 143
puede insertarse en y fijarse en la tercera porcién de orificio pasante 113a de la tercera pieza de soporte 113.

Ademas, la tercera pieza de soporte 113 puede incluir una tercera ranura de arbol de un lado 113d que soporta
al menos una porcidn del tercer arbol giratorio 153, una tercera ranura de arbol de otro lado 113e que soporta
al menos una porcién del primer arbol giratorio 151, y una tercera ranura de arbol fijo 113f que soporta al menos
una porcion del arbol fijo 143.

La primera pieza de soporte 111, la segunda pieza de soporte 112 y la tercera pieza de soporte 113 pueden
estar dispuestas simétricamente con respecto al arbol fijo 143.

El &rbol fijo 143 puede insertarse a través de la primera porcién de orificio pasante 111a, la segunda porcién
de orificio pasante 112a y la tercera porcién de orificio pasante 113a en un estado donde la primera pieza de
soporte 111, la segunda pieza de soporte 112 y la tercera pieza de soporte 113 estan en estrecho contacto
entre si. El arbol fijo 143 puede fijar la primera porcidén de orificio pasante 111a, la segunda porcién de orificio
pasante 112a y la tercera porcidén de orificio pasante 113a para evitar que la primera pieza de soporte 111, la
segunda pieza de soporte 112 y la tercera pieza de soporte 113 se separen entre si. La primera porcién de
orificio pasante 111a, la segunda porcién de orificio pasante 112a y la tercera porcién de orificio pasante 113a
pueden disponerse alternativamente mediante una regla predeterminada. Por ejemplo, la primera porcidén de
orificio pasante 111a, la segunda porcién de orificio pasante 112a y la tercera porcién de orificio pasante 113a
pueden estar dispuestas alternativamente en el orden de la primera porcion de orificio pasante 111a, la segunda
porcién de orificio pasante 112a y la tercera porcién de orificio pasante 113a.

La primera parte de conexién de flexién 115 puede conectar la primera pieza de soporte 111y la segunda pieza
de soporte 112 para que sean flexibles sin que se doblen ni entallen. La primera parte de conexién de flexién
115 puede incluir un material blando tipico que es flexible en un angulo predeterminado.

La primera parte de conexion de flexién 115 tiene diferentes espesores en una direccién que conecta un
extremo de la primera pieza de soporte 111 y la segunda pieza de soporte 112. Por ejemplo, una primera
superficie convexa principal 115ay una primera superficie subcéncava 115b pueden formarse en una superficie
interior de la primera parte de conexién de flexién 115. La primera superficie convexa principal 115a puede
posicionarse en una porcién central de la primera parte de conexidén de flexién 115, y la primera superficie
subcéncava 115b puede posicionarse en ambos lados de extremo de la primera parte de conexién de flexién
115 con la primera superficie convexa principal 115a interpuesta entre ellas.

La primera superficie convexa principal 115a puede estar redondeada de manera convexa en la porcién central
de la primera parte de conexién de flexién 115 hacia una direccién interna de la primera parte de conexién de
flexion 115. La primera superficie subcéncava 115b puede extenderse continuamente desde la primera
superficie convexa principal 115a hasta las superficies interiores de la primera pieza de soporte 111 y la
segunda pieza de soporte 112. La primera superficie subcdéncava 115b puede estar rebajada de manera
cbébncava desde ambos extremos de la primera superficie convexa principal 115a con respecto a la superficie
interior de la primera parte de conexién de flexiéon 115.

La segunda parte de conexidn de flexion 116 puede conectar la primera pieza de soporte 111 y la tercera pieza
de soporte 113 para que sean flexibles sin que se doblen ni entallen. La segunda parte de conexidn de flexién
116 puede incluir un material blando tipico que es flexible en un angulo predeterminado sin que se doble ni
entalle.

La segunda parte de conexién de flexién 116 tiene diferentes espesores en una direccién que conecta el otro
extremo de la primera pieza de soporte 111 y la tercera pieza de soporte 113. Por ejemplo, una segunda
superficie convexa principal 116a y una segunda superficie subcdncava 116b pueden formarse en una
superficie interior de la segunda parte de conexién de flexién 116. La segunda superficie convexa principal
116a puede posicionarse en el centro de la segunda parte de conexion de flexién 116, y la segunda superficie
subcdncava 116b puede posicionarse en ambos lados de extremo de la segunda parte de conexién de flexién
116 con la segunda superficie convexa principal 116a interpuesta entre ellas.

La segunda superficie convexa principal 116a puede estar formada para ser redondeada de manera convexa
hacia una direccién interna de la segunda parte de conexién de flexiéon 116. La segunda superficie subcdéncava
116b puede extenderse de manera continua desde la segunda superficie convexa principal 116a hasta las
superficies interiores de la primera pieza de soporte 111 y la tercera pieza de soporte 113. La segunda
superficie subcédncava 116b puede estar rebajada de manera concava desde ambos extremos de la segunda
superficie convexa principal 116a con respecto a la superficie interior de la segunda parte de conexién de
flexién 116.

De esta forma, dado que cada una de la primera parte de conexién de flexién 115 y la segunda parte de
conexién de flexién 116 tiene una porcién central gruesa y porciones de extremo delgadas que son céncavas,
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la flexién en ambos extremos de la primera parte de conexién de flexién 115 y la segunda parte de conexién
de flexién 116 se hace suave, lo cual puede reducir un fenémeno de atasco de medio.

El ensamblaje de compuertas 130 puede guiar la direccién de movimiento del medio transferido en la trayectoria
de transporte de tres vias. Para este fin, el ensamblaje de compuertas 130 puede incluir una pluralidad de
compuertas instaladas de manera giratoria en la unidad de soporte 110. Un extremo de la compuerta gira en
el punto donde la trayectoria de transporte se ramifica hacia la trayectoria de conmutacién 120, y el otro extremo
de la compuerta puede abrir o bloquear selectivamente la trayectoria de conmutacién 120.

El ensamblaje de compuertas 130 puede incluir una primera compuerta 131, una segunda compuerta 132 y
una tercera compuerta 133 posicionadas respectivamente a los lados de la primera trayectoria de transporte
201, la segunda trayectoria de transporte 202 y la tercera trayectoria de transporte 203.

La primera compuerta 131 puede guiar la direcciéon de transporte del medio desde la primera trayectoria de
transporte 201 hasta la segunda trayectoria de transporte 202 o la tercera trayectoria de transporte 203. La
primera compuerta 131 puede incluir el primer arbol giratorio 151 montado de manera giratoria en la unidad de
soporte 110 y una pluralidad de primeras piezas de compuerta dispuestas en un lado del primer arbol giratorio
151 para estar espaciadas entre si en una direccién longitudinal del mismo. El primer arbol giratorio 151 es un
arbol giratorio de la primera compuerta 131 y puede instalarse de manera giratoria en una porcién lateral inferior
de la unidad de soporte 110.

La segunda compuerta 132 puede guiar la direccién de transporte del medio desde la segunda trayectoria de
transporte 202 hasta la primera trayectoria de transporte 201 o la tercera trayectoria de transporte 203. La
segunda compuerta 132 puede incluir el segundo arbol giratorio 152 montado de manera giratoria en la unidad
de soporte 110 y una pluralidad de segundas piezas de compuerta dispuestas en un lado del segundo arbol
giratorio 152 para estar espaciadas entre si en una direccién longitudinal del mismo. El segundo arbol giratorio
152 es un arbol giratorio de la segunda compuerta 132 y puede instalarse de manera giratoria en una porcién
lateral de la unidad de soporte 110.

La tercera compuerta 133 puede guiar la direccién de transporte del medio desde la tercera trayectoria de
transporte 203 hasta la primera trayectoria de transporte 201 o la segunda trayectoria de transporte 202. La
tercera compuerta 133 puede incluir el tercer érbol giratorio 153 montado de manera giratoria en la unidad de
soporte 110 y una pluralidad de terceras piezas de compuerta dispuestas en un lado del tercer arbol giratorio
153 para estar espaciadas entre si en una direccion longitudinal del mismo. El tercer arbol giratorio 153 es un
arbol giratorio de la tercera compuerta 133 y puede instalarse de manera giratoria en la otra porcién lateral de
la unidad de soporte 110.

El mecanismo de rotacién puede incluir un arbol de accionamiento de un accionador conectado a al menos uno
del primer é&rbol giratorio 151, el segundo érbol giratorio 152 y el tercer arbol giratorio 153, y un engranaje de
transmisién (no se muestra) para transferir una fuerza de accionamiento del accionador a los otros arboles
giratorios.

Por ejemplo, en el caso de que el primer arbol giratorio 151 esté conectado al arbol de accionamiento del
accionador, el segundo arbol giratorio 152 y el tercer arbol giratorio 153 pueden estar conectados al primer
arbol giratorio 151 a través del engranaje de transmisién (por ejemplo, un engranaje de accionamiento, un
engranaje accionado y similares) para recibir la fuerza de accionamiento del accionador a través del primer
arbol giratorio 151.

Mientras tanto, como se muestra en las FIGS. 7 y 8, en un dispositivo de conmutaciéon de trayectoria de
transporte de medio 100 de acuerdo con otra realizacién de la presente divulgacion, la primera parte de
conexién de flexién 115 puede incluir una primera superficie céncava de flexién 115c¢, y la segunda parte de
conexién de flexién 116 puede incluir una segunda superficie cdncava de flexién 116c¢.

La primera superficie cdncava de flexidén 115¢ de la primera parte de conexién de flexién 115 puede estar
rebajada de manera céncava con respecto a la superficie interior de la primera parte de conexidén de flexién
115. La primera superficie céncava de flexion 115¢ puede extenderse de manera continua con las superficies
interiores de la primera pieza de soporte 111 y la segunda pieza de soporte 112.

La segunda superficie cdncava de flexién 116¢ de la segunda parte de conexion de flexién 116 puede estar
rebajada de manera céncava con respecto a la superficie interior de la segunda parte de conexién de flexién
116. La segunda superficie concava de flexién 116¢ puede extenderse de manera continua con las superficies
interiores de la primera pieza de soporte 111 y la tercera pieza de soporte 113.

De esta forma, como cada una de la primera parte de conexién de flexion 115 y la segunda parte de conexién
de flexiébn 116 tiene una porcidn central delgada, cuando la primera parte de conexién de flexién 115 y la
segunda parte de conexién de flexidén 116 se pliegan, los centros de la primera parte de conexién de flexién
115y la segunda parte de conexion de flexién 116 pueden volverse afilados y ambas porciones de extremo de
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la primera parte de conexién de flexién 115 y la segunda parte de conexién de flexién 116 pueden hacerse
suaves, lo cual permite que un angulo de incidencia del medio entrante (hoja de papel) sea pequefio.

De aqui en adelante, se describird una operacién del dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte
de medio de acuerdo con las realizaciones de la presente divulgacién que tiene la configuraciéon descrita
anteriormente.

Como se muestra en las FIGS. 9 a 11, con el fin de guiar el medio transferido desde la trayectoria de transporte
en una direccién a la trayectoria de transporte en otras direcciones, se puede proporcionar una pluralidad de
trayectorias de conmutacién 120 para ramificacién en la trayectoria de transporte. Por ejemplo, la pluralidad de
trayectorias de conmutacién 120 puede incluir una primera trayectoria de conmutacién 121, una segunda
trayectoria de conmutaciéon 122 y una tercera trayectoria de conmutacién 123 que interconectan trayectorias
de transporte de tres vias.

La primera trayectoria de conmutacién 121 puede conectar la segunda trayectoria de transporte 202 y la tercera
trayectoria de transporte 203. La segunda trayectoria de conmutacién 122 puede conectar la primera trayectoria
de transporte 201 y la tercera trayectoria de transporte 203. La tercera trayectoria de conmutacidén 123 puede
conectar la primera trayectoria de transporte 201 y la segunda trayectoria de transporte 202. En este caso, la
primera trayectoria de transporte 201 puede ramificarse en la segunda trayectoria de conmutaciéon 122 y la
tercera trayectoria de conmutacién 123. La segunda trayectoria de transporte 202 puede ramificarse en la
primera trayectoria de conmutacién 121 y la tercera trayectoria de conmutacién 123. La tercera trayectoria de
transporte 203 puede ramificarse en la primera trayectoria de conmutacién 121 y la segunda trayectoria de
conmutacién 122.

Por ejemplo, como se muestra en la FIG. 9, mediante la operacién del accionador, cuando el primer arbol
giratorio 151 de la FIG. 8 gira en sentido de las agujas del reloj en la FIG. 9, el segundo é&rbol giratorio 152 de
la FIG. 8 gira en sentido de las agujas del reloj en la FIG. 9, y el tercer arbol giratorio 153 de la FIG. 8 gira en
sentido contrario a las agujas del reloj en la FIG. 9, la primera compuerta 131 gira en sentido de las agujas del
reloj en la FIG. 9, la segunda compuerta 132 gira en sentido de las agujas del reloj en la FIG. 9, la tercera
compuerta 133 gira en sentido contrario a las agujas del reloj en la FIG. 9, y la primera compuerta 131 y la
tercera compuerta 133 pueden abrir la segunda trayectoria de conmutacién 122.

Por consiguiente, el medio que se mueve a través de la primera trayectoria de transporte 201 es guiado a la
tercera trayectoria de transporte 203 a través de la segunda trayectoria de conmutacién 122, o el medio que se
mueve a través de la tercera trayectoria de transporte 203 puede ser guiado a la primera trayectoria de
transporte 201 a través de la segunda trayectoria de conmutacién 122.

Como se muestra en la FIG. 10, cuando el primer arbol giratorio 151 de la FIG. 9 gira en sentido contrario a las
agujas del reloj en la FIG. 10 mediante la operacién del accionador, la primera compuerta 131 gira en sentido
contrario a las agujas del reloj en la FIG. 10, y la primera compuerta 131 y la segunda compuerta 132 pueden
abrir la tercera trayectoria de conmutacién 123.

Por consiguiente, el medio que se mueve a través de la primera trayectoria de transporte 201 es guiado a la
segunda trayectoria de transporte 202 a través de la tercera trayectoria de conmutacién 123, o el medio que se
mueve a través de la segunda trayectoria de transporte 202 puede ser guiado a la primera trayectoria de
transporte 201 a través de la tercera trayectoria de conmutacién 123.

Como se muestra en la FIG. 11, mediante la operacién del accionador, cuando el tercer arbol giratorio 153 de
la FIG. 10 gira en sentido de las agujas del reloj en la FIG. 11, y el segundo é&rbol giratorio 152 de la FIG. 10
gira en sentido contrario a las agujas del reloj en la FIG. 11, la tercera compuerta 133 se gira en sentido de las
agujas del reloj en la FIG. 11, la segunda compuerta 132 gira en sentido contrario a las agujas del reloj en la
FIG. 11, y la segunda compuerta 132 y la tercera compuerta 133 pueden abrir la primera trayectoria de
conmutacién 121.

Por consiguiente, el medio que se mueve a través de la segunda trayectoria de transporte 202 es guiado a la
tercera trayectoria de transporte 203 a través de la primera trayectoria de conmutaciéon 121, o el medio que se
mueve a través de la tercera trayectoria de transporte 203 puede ser guiado a la segunda trayectoria de
transporte 202 a través de la primera trayectoria de conmutacién 121.

Como se describié anteriormente, el dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de acuerdo con
las realizaciones de la presente divulgacidn tiene una estructura que cambia de manera precisa y rapida la
direccién de transporte del medio cuando se deposita/retira un medio, reduce el espacio de instalaciéon del
accionador que acciona la compuerta para realizar una disposicién de componentes intensiva en espacio en el
dispositivo, aumenta la direccién de ramificaciéon de la trayectoria de transporte en respuesta a la disposicién
diversificada de los casetes de medio y conecta las tres piezas de soporte como una unidad, lo cual mejora la
capacidad de ensamblaje del dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte.
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En lo anterior, la presente divulgacién se ha descrito usando realizaciones preferidas, pero el alcance de la
presente divulgacion no se limita a las realizaciones especificas descritas.
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REIVINDICACIONES

1. Un cajero automatico que comprende un dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio
(100), comprendiendo dicho dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio (100):

una unidad de soporte (110) ubicada en un punto de ramificacién de una trayectoria de transporte en el cual
converge una direccidén de transporte para un medio desde tres direcciones;

un ensamblaje de compuertas (130) que incluye una pluralidad de compuertas para guiar el medio a diferentes
trayectorias de transporte en el punto de ramificacién; y

un mecanismo de rotacién configurado para girar selectivamente la pluralidad de compuertas, caracterizado
porque la unidad de soporte (110) incluye:

una primera pieza de soporte (111) que tiene una primera porcién de orificio pasante (111a);

una segunda pieza de soporte (112) que tiene una segunda porcioén de orificio pasante (112a) y dispuesta en
un lado de la primera pieza de soporte (111);

una tercera pieza de soporte (113) que tiene una tercera porcién de orificio pasante y dispuesta en el otro lado
de la primera pieza de soporte (111);

una primera parte de conexion de flexién (115) que conecta de manera pivotante un extremo de la primera
pieza de soporte (111) y la segunda pieza de soporte (112); y

una segunda parte de conexién de flexién (116) que conecta de manera pivotante el otro extremo de la primera
pieza de soporte (111) y la tercera pieza de soporte (113), y

en donde la primera parte de conexién de flexién (115) tiene diferentes espesores en una direcciéon que conecta
el un extremo de la primera pieza de soporte (111) y la segunda pieza de soporte (112), y la segunda parte de
conexién de flexién (116) tiene diferentes espesores en una direccidén que conecta el otro extremo de la primera
pieza de soporte (111) y la tercera pieza de soporte (113).

2. El dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio (100) de la reivindicacién 1, en donde
la primera parte de conexién de flexién (115) incluye, en una superficie interior de la misma, una primera
superficie convexa principal (115a) redondeada de manera convexa hacia una direccién interior de la primera
parte de conexién de flexién (115), y una primera superficie subcédncava (115b) rebajada de manera céncava
con respecto a la superficie interior de la primera parte de conexién de flexién (115), extendiéndose la primera
superficie subcdncava (115b) de manera continua desde la primera superficie convexa principal (115a) hasta
superficies interiores de la primera pieza de soporte (111) y la segunda pieza de soporte (112), y

en donde la superficie interior de la segunda parte de conexién de flexién (116) incluye, en una superficie
interior de la misma, una segunda superficie convexa principal (116a) redondeada de manera convexa hacia
una direccién interior de la segunda parte de conexién de flexién (116), y una segunda superficie subcdncava
(116b) rebajada de manera concava con respecto a la superficie interior de la segunda parte de conexién de
flexion (116), extendiéndose la segunda superficie subconcava (116b) de manera continua desde la segunda
superficie convexa principal (116a) hasta la superficie interior de la primera pieza de soporte (111) y una
superficie interior de la tercera pieza de soporte (113).

3. El dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio (100) de la reivindicacién 1, en donde
la primera parte de conexién de flexién (115) incluye, en una superficie interior de la misma, una primera
superficie céncava de flexién (115¢) rebajada de manera céncava con respecto a la superficie interior de la
primera parte de conexién de flexién (115) y que se extiende de manera continua hasta superficies interiores
de la primera pieza de soporte (111) y la segunda pieza de soporte (112), y

en donde la segunda parte de conexidén de flexiéon (116) incluye, en una superficie interior de la misma, una
segunda superficie cdncava de flexién (116¢) rebajada de manera céncava con respecto a la superficie interior
de la segunda parte de conexidén de flexién (116) y que se extiende de manera continua hasta la superficie
interior de la primera pieza de soporte (111) y una superficie interior de la tercera pieza de soporte (113).

4. El dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio (100) de la reivindicacién 1, en donde
la pluralidad de compuertas incluye:

una primera compuerta (131) para guiar una direccién de transporte del medio desde una primera trayectoria
de transporte hasta una segunda trayectoria de transporte o una tercera trayectoria de transporte en la
trayectoria de transporte;

una segunda compuerta (132) para guiar una direccién de transporte del medio desde la segunda trayectoria
de transporte hasta la primera trayectoria de transporte o la tercera trayectoria de transporte; y

11
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una tercera compuerta (133) para guiar una direccién de transporte del medio desde la tercera trayectoria de
transporte hasta la primera trayectoria de transporte o la segunda trayectoria de transporte.

5. El dispositivo de conmutacién de trayectoria de transporte de medio (100) de la reivindicacién 1, en donde
al menos una de la primera parte de conexién de flexion (115) y la segunda parte de conexién de flexién (116)
incluye un material flexible.
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FIG.5
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FIG.6
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FIG.8
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FIG.9
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FIG.10

o

AT

N ‘f3{3e‘ Y
SN

3

~

~, -~
S aane

..

kY
KRS

{200

EEEREP

MY
e

22



ES 3021 583 T3

FIG. 11
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