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Przedmiotem wynalazku jest podpora samoza-
kleszczajgca dla maszyn roboczych, zwtaszeza diwi-
g6w i koparek jezdnych napedzana hydraulicznie.

Znane dotychczas podpory samozakleszczajace
skladaly sie z tréjramiennej dZwigni i silownika hy-
draulicznego polgczonych ze soba przegubowo, przy
czym o§ przegubu lgczgcego ttok silownika hydrau-

licznego z ramieniem jest wewngtrz ukladu déwigni

poza osig przegub6éw ramion. Cylinder silownika jest
polaczony z rama podwozia z ktéra r6wniez polg-
czone jest przegubowo jedno z ramion tréjramien-
nej dézwigni. Podparcie uzyskuje sie przez usytuo-
wanie dwéch ramion wspomnianej dZwigni tréjra-
miennej wzdluz jednej prostej.

Urzadzenie to posiada nastepujgce wady: sitlownik
znajduje si¢ na zewngtrz urzadzenia w zwigzku
z czym potrzebne jest miejsce na jego usytuowanie
w podwoziu, nie zapewnia pewnego zakleszczenia
z powodu istnienia mozliwo$ci usytuowania sie ra-
mion diwigni tr6jramiennej wzdiuz linii lamanej,
oraz samozakleszczenie nastepuje tylko przy jed-
nym polozeniu.

Celem wynalazku jest usuniecie wyze] wymienio-
nych niedogodnos$ci. Cel ten uzyskano projektujac
podpore skladajaca sie z wspornika polgczonego
obrotowo wzgledem ramy poprzez lgqcznik i usytu-
owanego suwliwie w kieszeni r6wniez obrotowo po-
iaczonej z ramg oraz silownika napedzajgcego ten
wspornik, ktérego drag jest polgczony z nim, a cy-
linder z kieszenia.
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Zaletami takiego rozwigzania sg: uzyskanie pew-
nego zakleszczenia podpory przy réznych potoze-
niach (poziomach), usytuowanie sitownika wewnatrz
podpory, latwa zabudowa do wszelkiego rodzaju
podwozi.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku gdzie fig. 1 przed-
stawia podpore w stanie podpartym, fig. 2 podpore
w polozeniu transportowym. Jak uwidoczniono na
fig. 1, 2 podpora sklada si¢ z wspornika 1 polgczo-
nego z podwoziem 4 poprzez lgcznik 3, kieszeni 2
suwliwie osadzonej na wsporniku i obrotowo potg-
czonej z ramg poprzez sworzeh 8, sitownika hydrau-
licznego ktdérego drag 5 jest polgczony z wsporni-
kiem, a i zarazem z ljcznikiem poprzez sworzefi 7,
a cylinder 9 jest polaczony z kieszenia 2 oraz pod-
stawki 6, zawieszonej obrotowo na ramieniu kie-
szeni 2.

Stan podparcia uzyskujemy przez dziatanie si-
townika, ktéry powoduje obr6t 1lacznika woko6t
sworznia 10, a wspornika wraz z kieszenig woké6l
sworznia 8 przy czym samozakleszczenie wystepuje
dotad dop6ki sila osiowa jest mniejsza od sit tar-
cia. Potozenie transportowe uzyskuje sie¢ przez dzia-
tanie odwrotne. :

Zastrzezenie patentowe

1. Podpora samozakleszczajgca dla maszyn robo-
czych zwlaszeza déwigébw i koparek jezdniowych
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napedzana hydraulicznie, znamienna tym, ze wspor- lownikiem, ktérego drag (5) jest polaczony z wspor-
nik (1) polgczony z ramg (4) poprzez lacznik (3) jest nikiem (1) poprzez sworzen (7) a cylinder polgczony
usytuowany suwliwie w kieszeni (2) réwniez prze- z kieszenig (2).

gubowo potgczonej z ramg (4) oraz napedzany si-
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