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(54)  z4vésné zaiizeni pro manipulaci s mostnimi prefabrikaty

Zafizeni je uréeno pro manipulaci w3 135 2 & "
s mostnimi prefabrikéty, ze jména prvky o \
_rémovych propustd a mostii. UmoZnuje zmé- v ﬂ{iA 1
nu orientace prefabrik?tu z polohy vodo- L ,,W% tg§ﬁ:(y
rovné do svislé na jedno upnuti zavés- kl e

ného zatfizeni. PFi manipulaci zfistavaji l
volné boé&éni plochy prefabrikéti. L

e e e e

Zaiizeni ma k &elni plose C - va-
hadla pfipojeny bo&ni tchyty pomoci
i pfemistitelnych &eplii. Ménitelny dosah
{ boénich Gchytd umoZnu je manipulovat
s prefabrikaty rizngch rozmérd s rdznd
umisténymi oky.
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Vyndlez se tykd zdv¥sného zalizeni pro manipulééi

&

s/mostnimi prefabrikaty.
! Dosud zndmd provedeni zavEsnych zaiizen{ pro mani-
pulaci s mostnimi prefabrikdty, zejména s prvky silni&-
nich propusti a mostd, Jjsou lanové nebo Fet&zové zdvEsy
na koncich s hdky nebo oky, nebo zdvésy v provedeni ja-
ko C = vahadla, a jsou uchycované rtznym zptisobem k Gew
1Gm, boklm nebo dovniti mostniho prefabrikdtu.

Nevyhodou zndmych provedeni zdv&snych zabizeni je,
%e neumo#mujf na jedno upnuti mostniho prefabrikétu, zej-
“ména prvku silnilnich propustd a mostd, provést zm&nu je-
ho orientace z polohy vodorovné, v které je transportovén,
do polohy svislé, v které bude zabudovén, a beze zm&ny
upnuti vwloZit prefabrikat bodéni plochou t&sn& k jiZ zabu~
dovanému prefabrikitu.

Dalsf nevyhodou zndmych PeSeni je, Ze potPebné roz-—
mist&ni kotevnich mist na prefabrikdtu je z vyrobniho
hlediska pracné a ndkladné,

Uvedend nevyhody odstranuje zévdsné zadizeni pro ma-
nipulaci s mostnimi prefabrikdty podle vyndlezu, tvoiené
C - vahadlem znamého provedeni, sestdvajicim z horniho
ramene, Cela ridmu a nosného ramene, vyznadujici se tim,
Ze vn&8j8{ boky &ela ramu jsou opatieny boénimi ichyty
pro spojeni zévdsného za¥izeni s prefabrikdtem. Uchyty
Jjsou k C-vaghadlu pitipojeny pPfemistitelnymi &epy.

Daldi podstatou vyndlezu Jje, %e C -~ vahadlo Je pro
pPemistitelné &epy opatfeno soustavou v Padd uspofddanych
otvord.
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Daldi podstatou vyndlezu Jje, Ze pfemistitelnéd &epy
Jjsou pPipevnény k maticim, uloZenym na pohybovém Sroubu,
oto&n& pPipojeném k C = vahadlu.

Vyhodou zdév&sného zaPizeni proihanipulaci s mostni-
mi prefabrikdty je, Ze umoZnuje na jedno upnuti k bieme-
nu provést zm&nu jeho orientace z polohy vodorovné do
polohy svislé, ddle %e k upnut{ jsou nutnd jen oka, vy-
tvo¥end pouze na &elni plode mostniho prefabrikdtu, a
déle to, Ze pri manipulaci jsou ponechdny volné boé&ni -
plochy prefabrikétu, co¥ umoZnuje osazovat vice $ad pre-
fabrikdtd boénimi plochami t&sn& k sobi.

Prikladné provedeni zdv&sného za¥izeni pro manipu=
laci s mostnimi prefabrikdty podle vyndlezu je zndzor=
né&no na vykresech, kde obr. 1 pPedstavuje pohled na zd-
vé&sné zaPfizeni v bokorysu, obr. 2 &dstedny pohled na
zdvésné zarizeni v pddorysu, obr. 3 axonometricky pohled
na z8v&sné zarizeni, obr. 4 pohled na dalsi provedent zé-
. v&sného za¥izeni v bokorysu, obr. 5 &dste¥ny pohled na
toto dal3{i provedeni zév&sného zafizeni v plidorysu.

Zévésné zaPizeni pro manipulaci s mostnimi prefabri-
kdty podle obr. 1, 2 a 3 je tvo¥eno C - vahadlem, sesté-
vajicim z horniho ramene 1, &ela : 2 a nosného ramene
4+ K &lu = 2 jsou pomoci premfistitelngych Sepl 4 pfi-
 pojeny bo¥ni dchyty 5. Celo rému je po premisfovéni Ze-
pd 4 opatPeno soustavou otvord 6.

Zav&sné zarfzeni pro manipulaci s mosthimi prefabri-
kdty podle obr. 4 a obr. 5 je v podstat® shodného provedeni
se zabizenim dle obr. 1, 2 a 3 s tfm rozdflem, Ze gelo 2

Je misto otvord 6 opatieno otoénd uloZenym pohybo=
vym Sroubem 7 a dvojici matic 8, na nich%¥ jsou p*ipevnény
premistitelné &epy 4.

P¥ed zmEnou orientace mostniho prefabrikdtu nebo. ji%
pFi jeho vyrob& se prefabrikdt na &elnf plo¥e opat¥i dvi-
ma oky 3. K Zeln{ plo¥e prefabrikdtu 10 se p¥iloZ{ zdv&s-
né zafizeni tak, aby nosné rameno 3 vniklo do dutiny pre=
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fabrikétu 10 a &elo. . 2 spolivalo na ¢elni plosSe pre-
fabrikdtu 10. Z4v&sné za¥izeni je lanovym zdv&sem 1l za-
v&8eno na nezndzorndném zvedacim prost¥edku. \

V zdvislosti na rozm&rech prefabrikdtu 10 a na polo-
ze ok 9 vloZi obsluha pPemistitelné 8epy 4 do otvorl 6
odpovidajicich pot#ebnému zkrécéni ¢i prodlouZeni bo&nich
dchytd 5, které pak zakotvi do ok 3.
| Je-1i z4v&sné zadizeni opatfeno pohybovym Sroubem
7 s maticemi 8, provede se potfebné nastaveni délky bol-
nich dchytd 5 otd&enim pohybového Zroubu 7, ¢imZ dojde
'k plynulému osovému pPestaveni matic 8 s pFestavitelnymi
cepy 4. ‘

PPi zveddni mostnfho prefabrikdtu z polohy vodorovné

~ (obr. 1) tahem za lanovy zdv&s Ll pFendSeji

t{hu préfabrikdtu do z4v&sného zaPizeni bo¥ni dchyty 3,
8im¥ dochézi k plynulé zm&n& orientace prefabrikdtu do
polohy svislé (obr. 3) a sila bfemene pak
zat&Zuje ui Jjen nosnéd ramena 3.
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PREDMET VYNALEZU
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1. Zév&sné zadizeni pro manipulaci s mostnimi prefabri-

24

3e

kdty,tvofené C - vahadlem, jeho’ rédm se sklddd z hor-
niho remene . = z &ela a nejmén& jednoho
nosného ramene . jvyznadené tim, Ze k boklim gela (2)

a jsou pripojené bo&ni dchyty (5), které Jsou
k C = vahadlu pP¥ipojeny pPemistitelnymi Zepy (4).

Zavésné zatizeni podle bodu 1, vyznadujic{ se tim,
%e &elo (2) je pro pPemistitelné Zepy (4) opa-
t¥eno soustavou v Pad® uspoPddanych otvord (6).

Zévdsné zaidfzeni podle bodu 1, vyznadujfci se tim,
%o premistitelnd Zepy (4) jsou pPipevniny k maticim
(8), uloZenym na pohybovém Sroubu (7) oto&n¥ pFipo-
jendm k &elu (2) C = vghadla.

2 vykresy
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