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DESCRI=IGNE

AVMESSa & domanda di brevetto per INVENZIONE

INDUSTRIALE dal titolo:

"Dispositive per depositare sacchi”

a nome t Windmeller & H&lscher,' di
naziponalitd tedesca, con sede in
Minsterstrasse S, 49525
Lengerich, Germania

Inventori Designati: Fritz Achelpohl, Reiterweg 1,
49536 Liensen;
Hang~Ludwig Vo, UWeststrasse 12,
4795345 Tecklenburg;
Hermania

il Mandatario

(1]

Ing. GALISE Francesco Albo Frot.
. 8963 —~ ¢/c BUGNION S.p.A., via
Ferathoner 31, 39100 Bolzanco.
Depositata i1l al N.

N I )

DESCRIZIONE

L'invenzione =i rifarisce a Wi dispositivo pey
depesitare un sacco tenuto alle sue estremita’ esterne
da una coppia di nastri trasportatori, secondoe 11
preamholo della rivendicazione 1.

Un dispositive per depeositare sacchi noto di guesto

tipo viene descritto pivn' dettagliatamente pevr mezzo
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delle fig. 1 e 8. La fig. 1 mostra una vista laterale
del dispositive secondo lo stato della tecnica e la
fig. & aocstra una sezione lungo la linga 1I-I1 della
fig. 1. Sacchi 10 convoegliati singolarmente in  senso
trasvergale song teruti: alle loro estremita’ ssterne
per mezzo di cgppie di nastri trasportateri 128, 14 e
VENGONC cosi  trasportati fine al dispositive  per
dapositare sacghi. Li essi vengono affervati da due
bracci deviatori 16 parallelil tra love e guindi spinti
verso i1l basso come indicate nelle figure. [ sacehi 10
vengone in gquesto casco depostl su di una pila di sacchi
dispopsta su un nastroe trasportatere 18. Dopo avere
raggiunto la desiderata altezza, e' possibile estratte
la pila di sacchi dal dispositive per depositare sacchi
per mazzo del nastro btrasportatore. [ bracci deviateri
16 sonc dispostli in nodoe coscillabile su  del bracci
oscillanti paralleli 20, 11 cervispondente movimento
oscillateric dei braceci oscillanti e guindil deidl bracci
daviatori viene yrealizzato per mezzo di una camma a
disce doppia 22 e viene trasmessoe per mexzo di aste di
spinta 24, 246 rispettivamente di organit di
accoppiamente 28 ad alberi 30, ceon i gualil sonn fissati
in modo non givevele 1| bracci oscillantl paralleli 20,

In questo digspeositive risulta svantaggiose 11 fatto che

i bracci deviatori eseguono un movimente oscillatoric,




43.46201.12.17.29
AN 4 -

in ecuil ecccorve modificare piuw’ veolte la divezione di
spostamente. Cosi cccorve arvetrare ogni volta 1 braccoi
deviatori per clascuno dei sacehi da deporre, pvrima che
nossa venire afferrato il sacce di velta in volta da
deporvre. Fer via del cinematisme del dispesitive noto
per depusitare sacchil e' possibile raggiungere comn esso
solo una cadenza di depeosite del sacchi relativamente
bassa. FPer guanto yviguarda la pila di sacchil risulta
poi 1l problema che i sacchi depesti non sonoc  sempre
depestl a bordi divitii in wuna pila.

Il compito dell'invenzione consiste nelle sviluppare,
partendo dallo =stato della tecnica precedentemente
citato, un dispositivo per depositare sacchi del tipe
in oggette, 1in modo tale che da un late si possa
lavorare con una cadenza maggicre e dall'altre i1 sacchi
depositat: siance disposti  in una pilla con 1 relativi
bordi diritti.

Cuesta compito viene risolto, partende da un
dispesitivo del tipe in cggetto, dalle caratteristiche
della rivendicazione 1. Secondo essa, su almeno wn
braccic deviatore presente ' disposto un aspiratore.
Con questoe aspiratore 11 sacce da depositare viene
aspiratoc sul breccilo deviatore e con cid afferrato in
modo  sicuro. I bDbracci oscillanti parallelid SOM0

realizzati inoltvre szotto forma di mancvelle votanti, il

ncesco

/563

Ing.



3.6e201.12.1T.2%
AH —_

che comporta che 1in gueste caso viene realizzato un
moviments in una scla dirveziene, 11 che permette di
cttenere ura cadenza produttiva notevolmente superiore.
tlazionamento della nancvella viene incltre trasmesso
da un zervomotore, la cul velogita' angolare durante
una rvotazione della manovella e’ regolabile in modo
tale che la componente della velocita' di  avanzamento
dell'almeno i braccio deviatore con elemento
aspivatore nelle direzione di trasporte e’ uwguale ©
approssimativamente uguale, dall'inizio della sua
applicazione su  un sacce da deperre & lungo ur
predeterminatc tratto di percorso, alla velocita' dei
nastri traspovrtatori. Grazie a gueste controlle della
velocita' de2l braccic deviatore secondo l'invenzione si
impedisce che si formi una notevole differenza di
»
velocita'® $#ra i1 braccio deviatere e 11 sacco da
deporre. Grazie a gquesta sincronizzazione della
velocita' e’ possibile ottenere un deposito ottimizzato

del gsaccoe sulla pila di sacchi. I sacchi distaccati dai

nastii trasportatori hanno inizialmente
approssimativamente la velocital dei nastri
trasportatori, dovendosi ovviamente tenere in

considerazione che 1 sacchi vengono decelerati guando
abbandonanc 1 nasbri trasportatori, cosi che si forma

una leggera differenza di  velogita' rispetto alla

.
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velocita' dei nastri trasportatorci,

Secondo LA forma di realizzazione preferita
dell'invenzicne 11 movimento rotateric delle manovelle
rotanti viene interrotto per  un Ereve pericdo  al
momentc  del deposito del sacco. Contemporaneamente e
possibile al momento del deposite del sacce seffiare
dell'aria attraverso 1l'almence wn elemento aspiratore
dell'alment un braccio devistore.

Particolarmente vantaggiose risulta il casc 1in cul  due
bracci deviatori sono disposti parallell tra loro e
rispetto al nastri tvrasporiatori. I bBracci deviatori st
trovano in guesto caso 1l piu' possibile vicinoe ai
nastri trasportatori. Per potere deporre in questoe caso
sacchi di dimensioni diverse, €' possiblile che la
distanza tra 1 bracci deviatoeri sia regolabile.

Come superficie di appoggic per la pila di  sacchi da
depcsitare puc' eséefe prevista una pista a rulli, la
gquale ' attraversabile da un vastrelloe regolabile in
altezza, il gquale puc' presentare eventualmente
nervature disposte a altezze diverse.

E' possibile incltre prevedere una battuta laterale

girevole in allontanamento per le pile di sacchi, =
apposto a guesta battuta laterale spostabile in
allentanamento ' peossibile prevedere uno spintore di

allineamento per 1l'allineamentc di ognit saceco dopo il
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deposite e per 1l trasferimento della pila di sacchi
finlita su un nastro trasportatore.

Ulteriori dettagli e vantaggi dell'invenzione vengono
ora descritti pin' in dettaglico per mezzo di uin esempio
di realizzazicone rappresentate nelle fig. 3 fino a 9.
In particolare:

la fig. 3 mostra una sezione di una fTorma di
realizzazicne del dispesitive secondos 1'invenzions
lunge 1a linee III-II1 di Fig. 4,

ia fig. 4 mostra una vista frontale della forma di
realizzazione della presente invenzione di fig. 3,

la fig. S mostra una sezione del particolare V di fig.
4,

la fig. 6 mostra una sezione lunmge la linea VI-VI  di
fig. S,

la fig. 7 mostra una sezione di una parte del braccioc
deviatore secondo la forma di realizzazione della
presente invenzione,

la fig. 8 mostra uwun diagramma a chiarimento della
valocita' di azionamento dellie manovelle seconde 1a
forma di realizzazione della presente invenzione e

la fig. % mostra un diagramma in cul viene indicata la
velocita' angolare delle manovelle azionate in funzione
del tempo.

In fig. 3 & 4 sonoe mostrati i nastril trasportatori 32 e
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3, tra i guali btratti di sacce 36 vengone convogliati
el dispositive di deposizione sacchi 38. I nastri
trasportateori 382 e 34 affervane 11 sacco 3b da
trasportare sul bordo esterno, come rvilevabile in
dettaglio nella fig. 4.

Il nucles del dispositivo pev depositare sacchi 38 !
costituite dai braceci deviatoeri 40, 1 qguali sonc
disposti parallelamente e direttamente a filanco deil
nastri trasportatori 38, 34 (cfr. la fig. 4). I bracct
deviatorli 40 sone supportati ciascuno tramlite due
bracci di mancvella 42. Guesti vengono azionat:i: nella
direzione della Treccia per mezzo di una cinghia
dentata 46. Ouesta scorre su un albero di azicnamento
48 1l gquale ' azionato da wun servomotore 30.

Il dispositivo per depesitare sacchi 38 ' disposto 1n
wina incastellatura 50, In qguesta incastellatura
lamigre laterali 54, 34 sonc rispettivamente fissate in
modo vigicdo con longheroni  di supporte SB e &0, I
longhsroni di  supperite 98 e 49 sono scospesi in modo
mobile nella incastellatuwra SE. Uno spostamento dei
lenghevroni 88 2 60 in avvicinamento rispettivamente in

allontanamento tra loro avviene per mezzo di una asta

filettata discorde 628, la quale e' regolabile per mezze
g1 una manovella 64. Srazie a questa regolabilita’ e
ﬁosgibile impestare 11 dispositivo per depositare
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sacchi 38 in funzicne di diverse larghezze del sacchi
in materiale sintetice & da depositare. Come
rilevabile dalla fig. 4, anche il servomotore 50 ¢
flangiate al longherone di supporio &0.

In fig. 7 &' rappresentata la struttura di un braccio
deviatore 40. Il braccio deviatore 40 risulta

leggermente piegato versco una estremita’, come mostrato

nelle fig.,. 3 e 7. EBsso o' intersamente cavo. Sul suo
lato rivolto versoe il basso ssso presenta una parete
rientrante 64. All'interne della rientranza @' disposto
un  elemznto aspiratore &8, 11 gquale nell'esempio di
vealizzazione gui rappresentato e’ costituito Ja una
ventosa i1n gomma e la cuil superficie aspirante e!
allingata al lato infTericre del braccio deviatore 40.
Il braccio & manovella 42 e' collegate in modo girevole
tramite wir perne 70 con 1l bracecio deviatore 40, Il
perno presenta un fore trasversale 72, cosi che la
cavita' del braccio deviatore 40 si  trova In
collegamentoe tramite 11 fore trasversale con 11 braccio
a manovella cavoe & con un dispositive pe la

generazione del vuoto,

I1 particolare V indicato dalla linea ovale di fig. 4

e' vappresentate in dettaglic in fig. S, Qui e
rappresentato in modoe particolare 11 sistema  di
socspensione del braccic deviatore 40, Il mozz 44 e
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inseritoe nella lamiera laterale 354. Al centro del mozzo
44 ' supportata in modeo girvevole su cuscinetti una
puleggia per cinghia dentata 74, la puleggia per
cinghia dentata 74 essendo azionabile tramite 1la
cinghia dentata 44. All'asse 74 della puleggia per
cinghia dentata 7% e' applicato 1l braccic di manovella
42, al ocuale %Hramite i1l pernc 72 e' supportato 11
thraccio deviatere 40. 1 foro 78 indica l1'allacciamento
del vuoto a una camera B3 a forma di fagicle. Buesta
comuinica per mezze di oun foreo di collegamento 86 con
e canale di  compensazione B2 all'internc della
puleggia 74, il gquale &' coperto da una copertura B4.
Il canale di compensazione 82 e' inclire collegate a un
foro 88 della puleggia, per mezze del quale si realizza
un collegamento con 1l braceio deviatore cavo 40 e la
ventosa 68 dispeosta al suc internoc, tramite un foro 90,
il bracecic a manoavella cave 42, 11 pernc cave 70 e 11
foro trasversale 72. LCon 22 e' indicata uma scanalatura
analare. In fig., &6 &' mostrata wuna serioene  lungo  la
linea VYI-VI di Fig. S. Sul mozzeo 44 11 braccio di
manovella 42 viene in guesto caso indicato sclo con una
linea, date che non si trova nel piang della sezione,
11 cgollzgamente al wvuoto 78 comunica ceon la camera a
forma di fagiclo BO & il foro di  collegamento 8&. Il

canale di compensazione 82 e' rappresentate scle con

ncesco
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delle linee tratteggiate. Il forae centrale della
nuleggia 88 €' circondatoc in guesto piance di sezione da
un anellc distanziale 4. Nella lamieva laterale 5S4
rispettivanente nel mozzo 44 ' previste in aggiunta al
coliagamente al vueoto 78 anche un foro di aerazione #6.
In fig. 8 e' rappresentata schematicamente la velocita'
con Ui i bracci di manovella 482 e guindi 1 bracci
deviatori 40 vengono spostati. Nel diagramma i bracci
di manovella 42 SO0 vappresentati inm gquattro
pesizioni, indicate con rwmeri arabi. Il corvispondente
braccio deviatore 40 e!' rappresentato solo nella prima
poslzione. Melle altre posizioni essc non viene
rappresentateo per motivi di chiarezza. Il braccio

deviatovre presenta al punte 1, nella divezione di

avanzamento gei nastri trasportatori g nen
rappresentati, ovvero nella divezione dell’asse x, una
velocita' pari alla velocita' della pista (Vaa=Ved.

tluestes velocita’' viene mantenuta dal bracecioc deviatore
Tine al punto 2, ovverc lunge l'angolo .o 1-m, indicato
tratteggiateo in fig. B. Al puntoc & vale guindi anche la
relazicone Ve,rs¥r. Il braccio deviatore 40 viene guindil
rallentatoc a =z=ero Ffino al punte 3, per pol venire
ndovamente accelerato fino al punte 4. 1 bracci di
manovella 48 vengone guindi inizialmente rallentati con

il bBraccio deviatore 40 dal punto 4 al punto 1 per poi

ncesco
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venire nuovamente accelerati, prima che 11 cilicle di
movimento riprenda da Capo, come descritte in
precaaanza.

In fig. g gsono indicate le vispettive velocita?
angolari corrispondenti &t relativi tratti di
spostamento delle manovelle 42 in funzrione del tempo.

Da questce diagramma st puc'

rilevare che la velcocita’
angolare decresce dal punto 1 &l punte 2,

dal punte 2 al puntoc 3,

scende a zero
periodo

dove essa permane par un bhreve
di tempo, per peol crescere nuovamente in modo
al puntoe 4

continue dal punto 3
inizialmerte dal punto 4 al punte 1,

e quindi

decresce

per poi ritornare
al valore che deve assumere al punte 1.

Il gsacce in materiale cintetico da depositare viene
aspirate dal puntc 1 &l

punto
dapressione.

3 dalla ventosa in

Al punto 3 viene commutato su
aria,

cosil

soffiaggio
che a guesto punto ='
1l sacco 3é&.

possibile depositare

11 sacce in materiale sintetico 34 viene deposto su una
pila. la quale '

per

digsposta su una pista a rulli 8. L=
pila vigna delimitata da una battuta fissa 100
(cvr.Fig. 3}, una battuta spoestabile oscillante 102
(cfr. Fig. %) e dus spintori di allineamento
G311 spintori di allineamento

104 e 106,
104 & 106 sono spostabili
merzo di unita' cilindro-pistone 108

e 110, Gli

ancesco

% 563

ing. G



43,46201 12 1T, 89
Al - 18 -

spintori di allineamento vengono spostati con movimento
di wva @ vieni dopo il deposito di ogni nuovo sacco in
materiale sintetice 36, per spingere questoe nella

posizione torretta. La battuta girevole in

allontanamentoe 102 e rustabile tramite una uwunita!
cilindro-pistone 110, articolata ai longherong  di

supporto 60. bLa hattuta girvevele in alleontanamento 102
! rappresentata in fig. 4 nella posiziong ruotata in
apevtura <on una linea tratteggiata. In questa
posizione ructata in apertura e' possibile che una pila
finita venga trasportata tramite lo spintore di
allineamento 104 dalla pista a vulli 98 su un nastro
traspoartatovre 1Li28.

ba pista a rvulli puc' wvenire *attraversata, Come
mostrate in fig., 4, da un rastrelle regolabile in
altezza 114, composto da singole nervature 1146, Guesto
rastrello regolabile in altezza 114 e spostabile veirso
1'alto nelia direzione della fraccia per mazzo di o un
cilindro di scllevamente 118. In questc modo e
pessibile compensare delle differenze di altezza che =i
formans per via della presenza di pleghe laterali

sovrapposte.
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FRIVEMDICAZIONI

i, Dispositivo per depesitare di un sacco tenuto alle
sue estremita’ esterne da coppie di nastri
trasportateori per mezzeo di almens un braccico deviatore
disposte tra le copple di nastvri trasportatori in medo
cscillabile su deil braceci escillanti paralleli, il
guale breoccic deviatere ' spestabile verso 1l bassco in
singronisme con i sacchi in arvivo, pev spingere verso
il basso al di fuori delle coppie  di nastri
tragpovtateri 11 sacce di wvelta in volta pey venuto,
caratterizzato dal fatte ch2 almenc su un bracclo
deviatore e' digposto un elemento aspiratore, e dal

fatto che i brecci escillantl parallelil sono realizzatil

sotto forma di manovelle vrotanti, l'azionaments delle

manovelle venendo trasmesso da un servomotore, la culd
velocita' angolare durante una rotazione delle
mariovelle @' regolabile in mode tale che la componente

della veloeita' di avanzamento dellalmeno un braccio

deviatore con elemento aspirvatore nella direzione di

trrasporto dei nastri  trasportatori e' uguale o
approssimativamente uguale, dall'inizico della sua
applicazicne su un  sacce da deporre e lungo un

predeterminato tratto di percorse, alla velocita' dei
nastiri trasportatori.

2. Dispositivo sacondo ia rivendicazione 1,

cesGo
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caratterizzato dal fatto che 11 movimento rotatorio
delle manovelle rotanti viens intarvotto per un breve
periode al momento del deposito del sacco.

3. Dispositive geconde la rivendicazione 1 o 2,
caratterizzato dal fatto che attraversce almene un
elemente aspiratore dell'almene un bvraccic deviatore &'
possibile espellsre dell'aria al momento del deposito
del sacco.

4, Disgpositive secondo una delle rivendicazioni 1-3,
caratterizzato dal Tatto che due bracci deviatori sone
dispesti parallieli tra loreo e rispette a1 nastrl
trasportatori.

T Dispositiva secondo la rivendicazione 4,
caratterizzatoc dal fatto che la distanzas tra 1 bracci
daviateri &' regolabile.

&. Digpositive secondo una delle rivendicazioni 1-5,
caratterizzato dal fatte che cone superficie di
appoggic per le pile di sacchi da depositare ef
prevista una pista a rulli, la gusale e' attraversabile
da un rastrelleo regolabile in altezza, i1l guale puc’

eventualmente presentare nervature a diverse altezze.

7. DPispositivo secondo una delle rivendicazioni 1-&,
caratterizzato dal fatto che e prevista
aggiuntivamente una battuta laterale girevole in

allontanampnto per le pile di sacchi, e dal fatto che
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contrapposto ¢ cunota battuta laterale spostabile  in
allontaramente <*  frova une spintore di allineamento
pe- lfallincancnto di cont sacco dopo il deposito o poev
1 drasfterinonio della pila di sacehi findta su un
mastre trasportatore.
L
Fer incaricoe della richisdente:
hindmellor % Holecher

In fede

MANDATARIO




o I M o

e,

G,
b

%%

“

N»\\. ..\\.«\.t. rrvressy
7 2
4

ypentnrrnanres,

¥

ARRRRANARR AN SRAT AR AR AR
&
AR

P

gt e
L Y I
ety

P 7

A G
s

1
3
3
3
:
:
1
:
1
3
3
:
1
:
3
2
:
2
3
3
2
3
3
3
3
$
$
$
3
3
$
$
3
2
3
3
3
3
3
1
:
2
4
3
3
4
‘
4
i

o

3 s
ririnin

ot

»

e

4
:

N
Nt
N
Y
A
Y

JEVERESE
A

e,

Wies

-




R A

g

rrsssassssssssssss)

82

“\.»\-‘W\w\«o‘ A

&

o, Y .

s adt

JEREEENENS
e

e e Wy
-
71
\\.\\vs\.‘ .\.\M\
wox P g
o~
e
e
& g; L 1
s 7 %
g , .

- 1

08

e e - e et et e SIS 25 S e e

;5

sma i % » sz
. 5
e
Ed
rd

.
o
At

RN




4y
R

B

N; ...... o

Lis -

L

e Y
\ i irererit

s . 5

e e

P

- s

%Y wm\w\\v

Sy

Sy

e

w3
s
» » &

\ | 4 |




3

%,
i

i

cesir oo sepepsses

riits

W by
MmN

P

N
AR

%

=z,

upnaiig,
2 B
& »”tn,,,/’/

o

ot

o0
L& e

T

i R

H

N R AR ER NS S

It

\4.\\\ o0
LSL

g
e
RS
B
N
3 b
3 b
3
\
A
P S
H A
SIS Y
-
hnns H
13
\\\ 3 s L SRR U .
i
H AR
RRang aannnaaand

Nass

i aananaRapasa:

PR

i




NnsananaaNasY

prrL AN IS TS,

A

AT IR AN

NN
&0
R N Svvvaadun
Ny

£ d i
(53] 75 -
; \.mv w
“. m { ;

4 ; f ;

1 : ; |
7 5 1 j
; ; “ ;

Y ; : j
4 4 “ \\

b % :
P %
% 3

POty

nasan
s
SUTRRERR.

il

.
7%

w\\.&\\\ \: .
Gt

ol
bhd FH s
7, b .

S e

ooy

rp ¥

7,

ot Ty




i P
7% 45 il
. % 4 5%
7 L LAt
i
H
£
H
i
7 /
: :
y m H
5 4
e en e ” e p
N 5 e ya . N ..\ i
. f :
: i
{ i
: H
H :
§ b
4 :

A 0

ok

it iy, oS

prrr e s

§
"k
H
H
H
04
;
;
:
H

A aaane et

Y‘,

<

ananaan

e

N

MR

Sl




.

“nd
FEN
St

M)




L EXLA

sosorad oo

N

b
Pt rcd

A

W brtnipy g

/
P

H W - M\
H oy .,
\w 3 o4 - N N
704 57
PGS T 5 S S 3

s

St ap gy,

/
7
/ J
;
0=£
/ 4 i g 7

ik

P

S I

e

vrverresoseessesross

o s

™
Naasd

-
o
e
e SV Rasaanaaatas SN e

N

e
£
¥

;i
‘2z




pEmET TR

et i,

7

Fovers
.

%,

Y,

. e
o
gt




	Page 1 - BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - DESCRIPTION
	Page 8 - DESCRIPTION
	Page 9 - DESCRIPTION
	Page 10 - DESCRIPTION
	Page 11 - DESCRIPTION
	Page 12 - DESCRIPTION
	Page 13 - DESCRIPTION
	Page 14 - CLAIMS
	Page 15 - CLAIMS
	Page 16 - CLAIMS
	Page 17 - DRAWINGS
	Page 18 - DRAWINGS
	Page 19 - DRAWINGS
	Page 20 - DRAWINGS
	Page 21 - DRAWINGS
	Page 22 - DRAWINGS
	Page 23 - DRAWINGS
	Page 24 - DRAWINGS
	Page 25 - DRAWINGS

