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{54) Zariadenie na znadenie najma alternétorov

(57) RieSenie sa tyka zariadenia na

znadenie najmd alterndtorov po vizudlnej

kontrole. Podstatou rieZenia je, Ze na

fréme je upevneny pneumaticky valec,

ktorého piestnica 7Jje opatrend telesom.

V telese je na fapoch uloZend konzola 4 1918 13 1817 1"

tvoriaca zadné Celo hydraulického valca.

V mieste krajnych poldh konzoly s upevne-

né teleso v prednej &asti ktorého sd vy-

tvorené palce a vedenie piestnice hydrau- p— 10

lického valca opatrenej na Cele otvorom

pre znadiaci raznik. Piest hydraulického 1 —--12
9

valca je v telese odpruzeny pruzZinami.
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Vyndlez sa tyka zariadenia na znalenie najm#d alterndtorov po vizudlnej kontrole.

.Doteraz sa znalenie vykondvalo rulne alebo strojne odvalovanim za pomoci vadky alebo
odvalovanim prostrednictvom hydrauliky. Alternédtor, ktory je potrebné znadit, je pevne
uchyteny v definovanej polohe na automatickej montdZnej linke a nie je ho moZné ozna&it
odvalovanim. 2nadenie odvalovanim je nevyhodné z ddvodu ekonomickej a vyrobnej nérodnosti.

Uvedené nevyhody zmierfiuje a technicky problém riedi zariadenie na znafenie najm§
alterndtorov pozostdvajice z frémy, ovlddacich valcov a znaliacich raznikov, podstatou
ktorého je, Ze na fréme je upevneny pneumaticky valec ktorého piestnica je opatrend telesom.
V telese je na apoch uloZend konzola tvoriaca zadné ¢elo hydraulického valca. V mieste
krajnych poldh konzoly su upevnené pruZné &leny. Na konzole je upevnené teleso v prednej
¢asti ktorého sd vytvorené palce a vedenie piestnice hydraulického valca. Piestnica je
opatrend na Cele otvorom pre znadiaci raznik. Piest hydraulického valca je v telese odpruZe-
ny pruZinami.

Vyhodou zariadenia na znalenie najmé alterndtorov je, Ze zariadenie je moZné zaradit
do automatickej montdZnej linky. Vyhodou je tie¥, Ze zna¢iaci mechanizmus je uloZeny
na pruZnych &lenoch ktoré zabraiuji n&silnému poSkodeniu pléSta alterndtorov pretoie
sa prispbsobia jeho povrchu a tvaru.

Zariadenie na znadenie nejmd alterndtorov je prikladne zndzornené na pripojenych
vykresoch, kde na obr. 1 je nakreslené zariudenie v ndryse v reze, na obr. 2 nakresleny
pddorys zariadenia, na obr. 3 je nakresleny pohlad v smere A z obr, 1, na obr. 4 je nakresle-
ny rez rovinou B-B z obr. 3.

Zariadenie na znadenie alterndtorov pozostéva z frémy 6 ktord je upevnend na indexe

5, umiestnenom v mieste pracoviska na asynchrénnom dopravniku 1.

Asynchrénny dopravnik 1 je osadeny dopravnymi pdsmi 2 na ktorych je upevneny nosié
3. Na fréme 6 je upevneny pneumaticky valec 7 ktorého piestnica je opatrend telesom 8.

V telese 8 je na Capoch 9 uloZend konzola 10, tvoriaca zadné Celo hydraulického
valca 13. V mieste krajnych poldh konzoly 10 st upevnené pruzné &leny 12. Na konzole
10 je upevnené teleso 11 v prednej &asti ktorého sd vytvorené palce 14 a vedenie 15 piest-
nice 17 hydraulického valca 13. Piestnica 17 mé vytvoreny v &ele otvor pre znaliaci raznik
18. zZnadiace razniky 18 sud upevnené skrutkami 19. Piest hydraulického valca 13 je v telese
11 odpruZeny pru¥inami 16. V mieste pracovnych polSh pneumatického valca 7 sdU umiestnené
bezkontaktné snimae 20, 21 koreSpondujice s clonou 22 uloZenou na ty&ke 23 ktord je

spojend cez teleso 8 s piestnicou pneumatického valca 7.

Funkcia zariadenia na znadenie alterndtorov je nasledovnd: Nosié 3 je undSany na
dopravnom pase 2 a je dopraveny na pracovisko kde sa zastavi a indexom 5 je zaindexovany.
Na nosi®i 3 je v definovanej polohe uloZeny alterndtor 4. Sprdvne vyrobeny a skontrolovany
alterndtor 4 sa oznadl tak, Z¥e obsluha stlal{ tlaCidlo &tart, &im sa presunie piestnica
pneumatického valca 7 do hornej polohy spolo&ne s telesom 8 a hydraulickym valcom 13.

Palce 14 sd zasunuté z vnitornej strany do pld¥ta alterndtora 4. Po dosiahnuti hornej
polohy pneumatického valca 7 sa vysunie piestna ty& 17 hydraulického valca 13 a raznikmi
18 sa alterndtor ozna&i. Po oznadeni alterndtora 4 sa piestnica 17 hydraulického valca

13 vrati prostrednictvom pruZin 16 do vychodiskovej polohy a pneumatickym valcom 7 je
znadiace zariadenie vré&tené do vychodiskovej polohy kontrolovanej snimaémi 20, 21. Oznadeny

alterndtor 4 potom obsluha odo3le spolone s nosifom 3 na dal$ie pracovisko.
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PREDMET VYNALEZU

Zariadenie na oznalenie najmé alterndtorov pozostdvajice z frémy, ovliddacich valcov
a znadiacich raznfkov, vyznalujlice sa tym, %e na fréme (6) je upevneny pneumaticky valec
(7) ktorého piestnica je opatrend telesom (8), priZom v telese (8) je na &apoch (9) uloZend
konzola (10) tvoriaca zadné Celo hydraulického valca (13), zatial &o v mieste krajnych
poldh konzoly (10) s upevnené pru¥né &leny (12), pri&om na konzole (10) je upevnené
teleso (11) v prednej asti ktorého si vytvorené palce (14) a vedenie (15) piestnice
(17) hydraulického valca (13) opatrenej na Cele otvorom pre znadiaci raznik (18), kym
piest hydraulického valca (13) je v telese (l1) odpruZfeny pru¥inami (16).

2 vykresy
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