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Systém pro €elni spojeni dvou téles

Oblast techniky

Vynalez se tyka nového zpusobu ¢elniho spojeni dvou prostorovych konstrukei bez pouZiti
pfidavnych soucasti a nastroju pfi zachovani kompatibility s pfedchozi vyrobkovou fadou.

Dosavadni stav techniky

Ke spojovani prostorovych konstrukci jsou v soucasné dob¢ prevazné potfebné piidavné soucasti
a nastroje, kterymi se konstrukce pevng spoji. To ma za nasledek delsi ¢as skladani a potfebu mit
k dispozici potfebné soucasti.

V soucasném stavu techniky je znamo mnoho zpusobu, kterymi se konstrukce spojuji.

Nejcastéji jsou konstrukce spojovany ¢epem a dvéma koliky, jak popisuji patentové dokumenty
NL1030006, EP1676967, EP1291470 nebo EP0603856. Cep obsahuje dva otvory pro koliky, je
umistén mezi dvé Casti konstrukce a slouzi jako spojovaci ¢len. Kazdy konec konstrukce obsahuje
aspon jeden otvor pro kolik. Ke spojeni dojde zavedenim kolikt soucasn¢ skrz otvory v konstrukei
a ¢epu, ¢imz jsou konstrukce pevné spojeny. Koliky jsou ve vét§ing pripadu z jedné strany zajistény
zavlaCkami (EP1676967, EP1291470, EP0603856), pficemz v EP0603856 1z¢ namisto zavlacky
pouzit i matici. V feSeni NL1030006 jsou koliky drzeny ve spravné poloze dusledkem vhodného
tvaru a je potfebné je do spojovaci polohy zatlouct. Hlavni nevyhodou tohoto typu spoje je, ze
v pripadé, kdy konce spoju nelezi v jedné roving, neni mozné vymezit vile mezi jednotlivymi
¢astmi konstrukce tak, aby nedochazelo k pnuti ve spojich 1 bez zatizeni konstrukce. Dalsi
nevyhodou je nutnost mit ke spojeni konstrukci potfebné soucastky (spojky, koliky, zavlacky,
matice, nastroje) a dale 1 hluk pfi sestavovani konstrukce. Dalsi nevyhodou je nutnost vzdalit od

vvvvvv

vlozit spojku.

Jing feSeni je popsano v US6675546 a US2016273120, kde jsou spojovany dve spojky pripevnéné
do obou spojovanych dili pomoci jednoho koliku. Spojovani jednim kolikem ma za nasledek
moznost otacet spojenymi dily v jedné ose. Oba zminéné patenty popisuji 1 moznost do ur¢ité miry
podéln¢ vysunout spojky, ¢imz muze byt cela konstrukce mirn€ naklonéna. Nevyhody tohoto typu
spojeni jsou stejn¢ jako pii spojovani dvéma koliky.

V patentovém dokumentu US2004001738, pfipadn¢ v US3494641, je popsano spojovani
konstrukci spojovacim ¢lenem a pakovym mechanismem. V US2004001738 zapadne po otoceni
¢ast paky v okoli osy do drazky ve spojovacim ¢lenu. V dokumentu US3494641 je konstrukce
spojena pakou tak, ze konec paky dosedne na dosedaci plochu vné konstrukce. Nevyhodou je
nebezpeci nechténého uvolnéni spoje.

V dosavadnim stavu techniky je 1 mnozstvi jinych zpusobu spojovani. Dokument US6382680
popisuje spojovani zaklesnutim zubu, ale tyka se spojovani hadic. V dokumentu US2007234676
je popsan mechanismus, kde se oto¢enim centralniho ozubeného kola prenese rotacni pohyb na
kola pfislusejici jednotlivym ty¢im, kde po otoceni dojde k tfecimu spoji obou casti konstrukce.
Mechanismus je ale pomémé sloZity a je potfebné ho nakonec pojistit seSroubovanim.

Reseni, které umoZznuje spojovat konstrukce bez nastrojii, je popsano v patentovém spisu
EP3411537. Zatizeni vyuziva spojku obou konstrukci, ktera ma vhodné umisténé drazky, do
kterych po zasunuti spojky do konstrukce zapadnou kulicky umisténé v kulickovém lozisku. Spoj
je dale pojistén rotaci matic, které dosedacimi plochami pfitlaci kulicky do drazek a znemozni
rozpojeni spoje. Jiné feSeni zverejnila firma TAF v dokumentu CZ 307537. Ob¢ casti konstrukce
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Jsou spojovany spojkou tak, Ze po zavedeni spojky do konce konstrukce a otoéeni kulisy dosednou
plochy spojky a kulisy, ¢imz se zamezi vysunuti spojky a nasledné je viile vymezena matici. Obé
zminéna feseni jsou symetricka, ale jejich nevyhodou je, Ze vymezeni vile je nutné provést na
obou koncich konstrukce, coz pfi mnoha dilech prodluzuje &as montaze. Reseni neumoziiuji tplné
vsunuti spojky do konstrukce, coz ma za nasledek nutnost spojku prevazet oddéleng, jinak by
mohlo pfi manipulaci dojit k poskozeni celého spoje. Dalsi nevyhodou téchto nedavno
publikovanych feseni je nekompatibilita se stavajicimi feSenimi, ktera jsou spojena ¢epem a koliky.

Proto by bylo vhodné najit feseni, které by bylo spolehlivé, umoznilo vymezit vile a nepfesnosti,
bylo pevné, umoznilo vsunuti konstrukénich dili mezi sebe a zarovenn by umoziovalo rychlejsi
sestaveni bez nutnosti oddéleni spojky mimo konstrukce pfi demontazi. TaktéZz by feSeni mélo byt
kompatibilni se star§im typem konstrukce.

Podstata vynalezu

Vyse uvedené nedostatky do jisté miry odstranuje systém pro Celni spojeni dvou téles, ktery
zahmuje prvni pouzdro obsahujici tm zahmujici hlavu s dosedaci plochou hlavy a druhé pouzdro
obsahujici tvarovy dil, pfi¢emz tvarovy dil zahmuje dosedaci plochu tvarového dilu, pficemz prvni
pouzdro dale zahmuje ovladaci mechanismus tmu pfipojeny k tmu, pfi¢emz tm je zajiStén proti
svému uplnému vysunuti z prvniho pouzdra a je uloZen v prvnim pouzdie posuvné v ose prvniho
pouzdra, pfi¢emz tm je posunutelny do prvni a druhé posunuté polohy prostfednictvim ovladaciho
mechanismu trnu, pfi¢emz v prvni posunuté poloze je dosedaci plocha hlavy v mensi vzdalenosti
od prvniho pouzdra nez dosedaci plocha tvarového dilu a ve druhé posunuté poloze je dosedaci
plocha hlavy ve stejné nebo vétsi vzdalenosti od prvniho pouzdra nez dosedaci plocha tvarového
dilu a dale jsou tm a tvarovy dil vii¢i sob¢ nastavitelné oto¢né kolem osy prvniho pouzdra do prvni
a druhé otocené polohy, pficemz dosedaci plocha hlavy se v pohledu v ose prvniho pouzdra v prvni
otoéené poloze neprekryva s dosedaci plochu tvarového dilu, a pficemz ve druhé posunuté poloze
a zaroven ve druhé otocené poloze pootocené vuci prvni otoené poloze se dosedaci plocha hlavy
v pohledu v ose prvniho pouzdra piekryva s dosedaci plochou tvarového dilu. Pouzitim trnu, ktery
je nastavitelny, lze zvétsit prifez otvoru tvarového dilu, protoZze neni potfebné mit tvarovy dil
uzpusobeny k rotaci. VEtSi otvor v tvarovém dilu umoziuje pouzit tm s Sir§Sim nejmensim
prufezem, coz vyrazné¢ zvySuje silu, ktera mize na spoj pusobit. Zajisténim trnu vaci uplnému
vysunuti se zamezi jeho ztraté a snizi mnozstvi komponent spoje. Prekrytim dosedaci plochy hlavy
a dosedaci plochy tvarového dilu zavedenim trnu ovladacim mechanizmem do druhé otocené
polohy se spoj axialn¢ zajisti s vuli. Neni tak ke spojeni dvou pouzder potfebna dalsi komponenta,
napf. kolik, jako v fesenich ve stavu techniky.

S vyhodou je ovladaci mechanismus tmu proveden jako ovladaci prvek pfipojeny k trmu, pficemz
prvni a druha oto¢ena poloha trnu je nastavitelna ovladacim prvkem, pficemz dale prvni pouzdro
zahmuje t¢lo prvniho pouzdra s otvorem a ovladaci prvek prochazi pres tento otvor v téle prvniho
pouzdra. Nastavovani polohy tmu ovladacim mechanizmem vyrazn¢ zvySuje pfesnost manipulace
s trnem.

Vyhodné¢ je v prikladnych provedenich tvarovy dil uloZzen ve druhém pouzdie otocné kolem osy
druhého pouzdra, prficemz ke tvarovému dilu je pfipojen ovladaci mechanismus tvarového dilu,
pfi¢emz tvarovy dil je otocitelny do prvni a druhé otocené polohy prostfednictvim ovladaciho
mechanismu tvarového dilu. Ovladanim tvarového dilu se zjednodusi ovladaci mechanismus trmu,
ktery nebude potiebné otacet kolem osy prvniho pouzdra.

S vyhodou je tm na stran¢ opaéné, nez je strana s hlavou, opatfen podélnym otvorem a dorazovou
podlozkou pre¢nivajici pres t€lo tru, prficemz je dorazova podlozka zajisténa k tmu nosnym
Sroubem, a dale je vnitini sté¢na prvniho pouzdra opatfena vystupkem pro dolehnuti na dorazovou
podlozku ve druhé posunuté poloze trmu a tim zajisténi pfenosu tazné sily z prvniho pouzdra na
druhé pouzdro prostfednictvim trmu a proti vysunuti tmu z prvniho pouzdra, prficemz nosny Sroub
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je zajistén proti vySroubovani z tmu kolikem ovladaciho prvku prochazejicim otvorem prvniho
pouzdra, télem trnu az do podélného otvoru. Pouzitim dorazové podlozky se zamezi prenosu sily
spoje ovladacim prvkem a vSechny sily jsou pfenaseny uvedenymi ¢leny.

Pro zamezeni poskozeni nebo vyoseni trmu pii pfevozu nebo nespravném zachdazeni je trn v prvni
posunuté poloze zcela nebo alespon polovinou své délky zasunut v prvnim pouzdfe. Zasunuti trnu
do prvniho pouzdra taktéZ omezi nanaseni necistot na dosedaci plochy hlavy trmu.

Vyhodné je otvor v téle prvniho pouzdra proveden jako drazka pro vedeni ovladaciho prvku
zahmujici podélnou ¢ast vymezujici posunuti trnu v ose prvniho pouzdra a pri¢nou ¢ast vymezujici
otoceni trnu kolem osy prvniho pouzdra. Drazkou je vymezena trajektorie pohybu trnu, pficemz
posouvanim ovladaciho prvku po podélné ¢asti drazky lze trm vysunout z prvni posunuté polohy
do druhé posunuté polohy a posouvanim ovladaciho prvku v pri¢né ¢asti 1ze tr otocit kolem osy
z prvni otoCené polohy do druhé otoéené polohy.

Pro zamezeni samovolného pohybu ovladaciho prvku v drazce zahmuje ovladaci prvek tchop,
pficemz mezi uchopem a trmem je pruzina ovladaciho prvku uzpusobena pro pusobeni silou na
uchop ovladaciho prvku smérem k t€lu prvniho pouzdra. Dal§i omezeni samovolného pohybu
ovladaciho prvku je provedeno tim, Zze drazka obsahuje rozsifeni pro zapadnuti alespon Casti
ovladaciho prvku pro uzamceni ovladaciho prvku proti pohybu v drazce. Ovladaci prvek, ktery
zahmuje pruZinu, je tedy pro manipulaci nutné pfitahnout. V pfipad¢, ze se ovladaci prvek nachazi
v poloze s roz§ifenim, je silou pruziny do rozsifeni tahan a pro manipulaci s ovladacim prvkem, a
tedy 1 trnem, je nutné ovladaci prvek vytahnout tak, Zze nezapada do rozsifeni. Timto zpusobem se
zamezuje necht¢nému presunuti ovladaciho prvku, coz zvySuje bezpecnost spoje.

Vyhodné je prvni posunuta poloha zasunutou polohou, druhd posunuta poloha je vysunutou
polohou a druha otocena poloha je vysunutou zajisténou polohou, pficemz v zasunuté poloze a dale
ve vysunuté zajisténé poloze je vytvoreno rozsifeni drazky, do néhoz zapadne tchop ovladaciho
prvku. RozSifeni jsou vytvofena v téchto polohach z duvodu, Zze v zasunuté poloze je tm
nepohyblivé zajistén a alespon Castecné zasunut v prvnim pouzdfe, ¢imZ je usnadnén prevoz a
pripojovani dil\, protoze k vysunuti trnu nedojde vlivem gravitace. Rozsifeni ve vysunuté zajisténé
poloze je z divodu, aby nedoslo k nechténé rotaci trnu z polohy, ve kter¢ se dosedaci plochy hlavy
tru a dosedaci plochy tvarového dilu prekryvaji, ¢imz by mohlo dojit k odjisténi spoje.

Pro preneseni tahové sily spoje zahrmuje hlava mnozstvi zubii s mnozstvim dosedacich ploch hlavy
a tvarovy dil zahmuje mnozstvi zubu s mnozstvim dosedacich ploch tvarového dilu, pficemz
mnozstvi zubt hlavy a tvarového dilu je stejné a mnozstvi téchto zubu je pét az devét. Mnozstvi
zubu je zavislé na délce pricné Casti drazky, protoze je vvhodné, aby po presunuti trnu z prvni
otoéené polohy do druhé otocené polohy doslo k maximalnimu moznému prekryti dosedacich
ploch hlavy trmu a dosedacich ploch tvarového dilu. Tim je dosaZzena maximalni mozna plocha,
kterou je ve spoji pfenasena tahova sila. Zaroven je dulezité, aby bylo potfebné otoceni trnu co
nejmensi, z duvodu, Ze délka pricné Casti drazky negativné ovliviluje pevnost prvniho pouzdra.

Pro propojeni prvniho pouzdra s feSenim ze stavu techniky, ve kterém je ke spojovani pouzity
kolik, obsahuje tm otvor pro kolik vedeny pricn€ skrz celé t€lo trnu. Otvor pro kolik je ve druhé
posunuté poloze trnu zcela mimo prvni pouzdro, ¢imz je v této poloze umoznén pruchod koliku
skrz otvor pro kolik.

Vyhodné¢ jsou spojovana télesa kovové prihradové konstrukce a prvni spojované téleso zahrnuje
alespon dvé prvni pouzdra a druhé spojované téleso zahmuje alesponi dvé druha pouzdra, nebo
prvni spojované téleso zahruje alespori prvni pouzdro a druh¢é pouzdro a druhé spojované téleso
zahmuje alesponl prvni pouzdro a druhé pouzdro. Ke spojovani dochazi v alesponn dvou bodech
zdavodu, ze systém pro Celni spojeni dvou téles neni uzpusoben na namahani krutem.
Jednobodovy spoj je tedy mozny pouze v aplikacich, kde k namahani krutem nedochazi.
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Vymezeni vile ve spoji je provedeno tak, ze alespori jedno z prvniho a druhého pouzdra dale
zahmuje t¢lo pouzdra s vnéjSim zavitem a vymezovaci matici umisténou na tomto vnéjSim zavitu
téla pouzdra, pficemz vymezovaci matice je nastavitelna do prvni polohy matice a do druhé¢ polohy
matice, pficemz v prvni poloze matice je toto alespon jedno z prvniho a druhé¢ho pouzdra kratsi nez
ve druhé poloze matice.

S vyhodou je mezi t€lem pouzdra a vymezovaci matici umistén alespon jeden pruzinovy prvek tak,
z¢ pusobi silou proti zasroubovani vymezovaci matice a zamezuje zkracovani alespon jedno
z prvniho a druhého pouzdra, ¢imz zabrariuje uvoliovani vali spoje.

Vyhodné je ¢elo vymezovaci matice tvofici konec pouzdra opatfeno odtladovacim prvkem
z pruzného materialu. OdtlaCovaci prvek zabranuje dalSimu samovolnému pfitahovani vymezovaci
matice k ¢elu druhého pouzdra, ¢imz je zajisténo, Ze nedojde k pfilisSnému utazeni vymezovaci
matice k ¢elu prvniho pouzdra. Proto nejsou k uvolnéni spoje potfebné nastroje.

V alternativnim provedeni prvni pouzdro zahrnuje t€lo prvniho pouzdra a aretacni mechanismus
trmu pripojeny k télu prvniho pouzdra pro uzamceni a odemceni posuvného pohybu tmu v ose
prvniho pouzdra. Ovladaci mechanismus trnu zahmuje pruZinu tmu na své jedné stran¢ opfenou o
télo prvniho pouzdra a na své druhé stran¢ opfenou o tm, pfi¢emzZ pruZina je uzpuisobena pro
nastaveni trmu do prvni posunuté polohy nebo je pruzina uzpusobena pro nastaveni trnu do druhé
posunuté polohy pfi odemdéeni aretacniho mechanismu. Ovladaci mechanismus trmu je proveden
jako ovladaci prvek pfipojeny k trnu, pfi¢emz t¢lo prvniho pouzdra zahmuje otvor a ovladaci prvek
prochazi pres tento otvor v téle prvniho pouzdra. V tomto provedeni je konstrukce prvniho pouzdra
jednodusi, protoze trn je ovladan pouze posuvné. Jako ovladaci prvek lze pouzit lanko, které je
vyvedeno otvorem v téle prvniho pouzdra. K prekryti dosedacich ploch hlavy tmu a dosedacich
ploch tvarového dilu dojde otacenim tvarového dilu, ktery je k tomu uzpusoben.

V dals§im provedeni systému pro Celni spojeni dvou téles zahmuje prvni pouzdro prvni dosedaci
plochu a druhé pouzdro druhou dosedaci plochu. Prvni dosedaci plocha a druha dosedaci plocha
Jsou vzajemn¢ propojitelné k zajisténi prenosu tazné sily z prvniho pouzdra na druhé pouzdro. Toto
usporadani ma za nasledek méné potfebnych komponent. Druhé pouzdro dale zahruje télo
druhého pouzdra s vnéjSim zavitem a vymezovaci matici umisténou na tomto vnéj§im zavitu téla
druhého pouzdra, pficemz vymezovaci matice je nastavitelna do prvni polohy matice a do druhé
polohy matice, pfiéemz v prvni poloze matice je druhé pouzdro kratsi nez ve druhé poloze matice,
pficemz mezi télem druhého pouzdra a vymezovaci matici je umistén pruzinovy prvek tak, ze
pusobi silou proti zaSroubovani vymezovaci matice a zamezuje zkracovani druhého pouzdra.
Vyhodné¢ je v tomto provedeni ¢elo vymezovaci matice tvofici konec druhého pouzdra opatieno
odtlacovacim krouzkem z pruzného materialu, aby nedoslo k pevnému spojeni vymezovaci matice
s ¢elem prvniho pouzdra.

Pro vedeni pruzinového prvku vymezovaci matice je na konci vzdaleném od cela vymezovaci
matice uvnitf k vymezovaci matici pfipojen aretacni kluzny krouzek, jehoZ vnitini pramér je mensi
nez vn€jsi pramér vnéjSiho zavitu téla pouzdra. Aretatnim kluznym krouzkem je zabranéno
uplnému vySroubovani vymezovaci matice ven z pouzdra. Dalsi vyhodou aretaéniho kluzného
krouzku je umoznéni klouzani pruzinového prvku.

Pro vyvedeni nebo vyplachnuti necistot z vnitiniho prostoru té€la prvniho pouzdra je télo prvniho
pouzdra ve své vnitini €asti opatfeno alespon jednou vyplachovaci drazkou. Do vyplachovacich
drazek se presunou ne€istoty pfi manipulaci s tmem, coZz umoziiuje pouZzivat systém pro celni
spojeni dvou téles 1 v prostiedi s vlivem necistot.

Alternativni propojeni uzpusobené k propojeni druhé¢ho pouzdra s trubkovym pouzdrem ze stavu
techniky zahrnuje trubkové pouzdro se dvéma otvory pro kolik v trubkovém pouzdrfe, redukéni trm
zahmujici otvor pro kolik redukéniho tmu, hlavu redukéniho tmu s dosedaci plochou hlavy
reduk¢niho trmu a druhé pouzdro obsahujici tvarovy dil. Tvarovy dil zahrnuje dosedaci plochu
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tvarového dilu, pricemz dale zahmuje kolik uzpusobeny k zasunuti do dvou otvort pro kolik v
trubkovém pouzdie a do otvoru pro kolik redukéniho tmu, pficemz redukéni tm je posunutelny do
prvni a druhé posunuté polohy. V prvni posunuté poloze je dosedaci plocha hlavy redukéniho trmu
v mensi vzdalenosti od trubkového pouzdra nez dosedaci plocha tvarového dilu a ve druhé
posunuté poloze je dosedaci plocha hlavy redukéniho tmu ve stejné nebo vétsi vzdalenosti od
trubkového pouzdra nez dosedaci plocha tvarového dilu. Redukéni tm a tvarovy dil jsou vici sobé
nastavitelné oto¢né¢ kolem osy trubkového pouzdra do prvni a druhé otocené polohy, pficemz
dosedaci plocha hlavy redukéniho trmu se v pohledu v ose trubkového pouzdra v prvni otoené
poloze nepiekryva s dosedaci plochu tvarového dilu. Ve druhé posunuté poloze a zaroveri ve druhé
otoéené poloze pootocené vici prvni otocené poloze se dosedaci plocha hlavy redukéniho trmu v
pohledu v ose trubkového pouzdra prekryva s dosedaci plochou tvarového dilu. Spojeni druhého
pouzdra s trubkovym pouzdrem probiha tak, ze do druhého pouzdra je vloZen redukéni tm, ktery
s¢ po otofeni o 30° vlozi do trubkového pouzdra. Zatlu¢enim koliku skrz otvor pro kolik
v trubkovém pouzdie a otvorem pro kolik v redukénim trmu je spoj zajistén. Redukéni tm tedy
zajistuje kompatibilitu s feSenim ze stavu techniky.

K propojeni dvou druhych pouzder je pouzito alternativni provedeni systému pro ¢elni spojeni
dvou téles, pricemz kazdé toto t¢leso zahrnuje alespori dvé druha pouzdra obsahujici tvarovy dil,
pfiemz tvarovy dil zahmuje dosedaci plochu tvarového dilu. Toto alternativni provedeni zahrnuje
distan¢ni mechanismus obsahujici spojovacim profilem propojené alespon dva prichozi ¢leny, v
nichz jsou ulozeny tmy distanéniho mechanismu. Kazdy trm distanéniho mechanismu je na obou
svych stranach opatfen hlavami s dosedacimi plochami hlav. Tyto prichozi ¢leny zahmuji otvory
v pruchozich ¢lenech, pfes které je s tmem distanéniho mechanismu spojen ovladaci prvek.
Trny distanéniho mechanismu jsou viéi tvarovym dilim nastavitelné oto¢né kolem os druhych
pouzder do prvni a druhé otocené polohy. Dosedaci plochy hlavy se v pohledu v osach druhych
pouzder v prvni oto¢ené poloze neprekryvaji s dosedacimi plochami tvarovych dilu a ve druhé
oto¢ené poloze pootocené vuci prvni otocené poloze se dosedaci plochy hlavy v pohledu v osach
druhych pouzder prekryvaji s dosedacimi plochami tvarového dilu. Prvni a druha otocena poloha
tru distanéniho mechanismu je nastavitelna ovladacim prvkem a rozte¢ alespont dvou druhych
pouzder odpovida rozteéi trnii distanéniho mechanismu. Vyhodou tohoto usporadani je, Ze natoceni
tru je ovladano ovladacim prvkem, ¢imz je zarucena presnost uhlového natoceni trmu. Otvory
v pruchozich ¢lenech jsou tvarovany tak aby mohlo dojit k zajisténi ovladaciho prvku v prvni
otoéené poloze nebo druhé otoCené poloze. Problémem v konstrukci ale muze byt vznikla
vzdalenost mezi Cely druhych pouzder v dasledku tloustky prichozich ¢lenu.

Pro zmenseni vzdalenosti mezi druhymi pouzdry v zajisténé poloze vuci predchozimu feseni je
navrhnuto jin¢ alternativni provedeni systému pro ¢elni spojeni dvou téles, pficemz kazdé toto
téleso zahmuje alespon dvé druha pouzdra obsahujici tvarovy dil, pfi¢emz tvarovy dil zahmuje
dosedaci plochu tvarového dilu. Dale toto altemativni provedeni zahmuje nedistancni
mechanismus obsahujici dva vnéj§i plechy, mezi kterymi lezi vnitini plech a dale tmy
nedistan¢niho mechanismu umisténé v otvorech ve vnéj§im plechu. Kazdy tm nedistan¢niho
mechanismu je na obou svych stranach opatfen hlavami s dosedacimi plochami hlav. Nedistancni
mechanismus je dale opatien ovladacim ¢lenem nedistanéniho mechanismu, ktery je uloZzen mezi
vngj§imi plechy v dutin€ vytvorené otvorem ve vnitinim plechu. Trny nedistan¢niho mechanismu
Jsou vuci tvarovym dilum nastavitelné otocn€ kolem os druhych pouzder do prvni a druhé otocené
polohy. Dosedaci plochy hlavy se v pohledu v osach druhych pouzder v prvni otocené poloze
neprekryvaji s dosedacimi plochami tvarovych dili a ve druhé otocené poloze pootocené vuéi prvni
otocené poloze se dosedaci plochy hlavy v pohledu v osach druhych pouzder prekryvaji s
dosedacimi plochami tvarového dilu. Prvni a druha oto¢ena poloha tmu nedistan¢niho mechanismu
Jje nastavitelna ovladacim prvkem a rozte¢ alespon dvou druhych pouzder odpovida rozteéi trnt
nedistan¢niho mechanismu. Zmenseni vzdalenosti je dosazeno pouzitim jiné konstrukce, ktera se
sklada z plecha.

Problém kompatibility pouzder do znacné miry odstrariuje feseni, kde jsou ke spojovani pouzita
jen stejna pouzdra, kde systém pro ¢elni spojeni dvou téles zahmujici dvé kombinovana pouzdra
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obsahujici tm zahmuyjici hlavu s dosedaci plochou hlavy a tvarovy dil, pfi¢emz tvarovy dil zahruje
dosedaci plochu tvarového dilu. Dale toto feSeni zahmuje ovladaci mechanismus tmu pfipojeny
k trmu. Tm je zajist€n proti svému uplnému vysunuti z prvniho pouzdra a je uloZen v prvnim
pouzdfe posuvné v ose prvniho pouzdra. Tm je posunutelny do prvni a druhé posunuté polohy
prostfednictvim ovladaciho mechanismu trmu, pri¢emz v prvni posunuté poloze je dosedaci plocha
hlavy prvniho kombinovaného pouzdra v mensi vzdalenosti od prvniho kombinovaného pouzdra
nez dosedaci plocha tvarového dilu druhého kombinovaného pouzdra a ve druhé posunuté poloze
je dosedaci plocha hlavy prvniho kombinovaného pouzdra ve stejné nebo vétsi vzdalenosti od
prvniho kombinovaného pouzdra nez dosedaci plocha tvarového dilu druhé¢ho kombinovaného
pouzdra. T a tvarovy dil jsou vici sob¢ nastavitelné otocné kolem osy prvniho kombinovaného
pouzdra do prvni a druhé¢ oto¢ené polohy. Dosedaci plocha hlavy prvniho kombinovaného pouzdra
s¢ v pohledu v ose prvniho kombinovaného pouzdra v prvni otoCené poloze neprekryva s dosedaci
plochu tvarového dilu druhého kombinovaného pouzdra. Ve druhé posunuté poloze a zaroven
ve druhé otocené poloze pootocené vuci prvni otocené poloze se dosedaci plocha hlavy prvniho
kombinovan¢ho pouzdra v pohledu v ose prvniho kombinovaného pouzdra prekryva s dosedaci
plochou tvarového dilu druhého kombinovaného pouzdra. Ve druh€ posunuté poloze je trn druhého
kombinovan¢ho pouzdra zcela zasunut ve druhém kombinovaném pouzdfe tak, Ze je dosedaci
plocha hlavy druhého kombinovan¢ho pouzdra ve vétsi vzdalenosti od prvniho kombinovaného
pouzdra neZ dosedaci plocha tvarového dilu kombinovaného pouzdra. Pouzitim tohoto feSeni neni
potfebné pouzivat rizné prepojovaci mechanizmy, ¢imz se zjednodusuje montaz konstrukei.

Objasnéni vvkresu

Podstata vynalezu je dale objasnéna na prikladech jeho uskute¢néni, které jsou popsany s
vyuzitim pfipojenych vykresu, kde:

Obr. 1 znazormuje nékolik spojenych dila konstrukce

Obr. 2 znazomuje polohu pouzder na koncich dilu konstrukce

Obr. 3 znazomuje pohled shora na zakonéeni dilu konstrukce prvnim pouzdrem

Obr. 4 znazomuje pohled shora na zakonéeni dilu konstrukce druhym pouzdrem

Obr. 5 znazoruje jednotlivé soucasti prvniho pouzdra

Obr. 6 znazormuje jednotlivé soucasti druhé¢ho pouzdra

Obr. 7 znazoruje tm a jeho casti

Obr. 8 znazoruje ¢ast druh¢ho pouzdra a tvarovy dil s jeho dosedaci plochou

Obr. 9 znazormuje perspektivu na trn a tvarovy dil v poloze, kde se pri pohledu v ose jejich

dosedaci plochy nepiekryvaji

Obr. 10  znazomuje pohled v ose na tm a tvarovy dil v poloze, kde se jejich dosedaci plochy
neprekryvaji

Obr. 11  znazomuje perspektivu na trn a tvarovy dil v poloze, kde se pfi pohledu v ose jejich
dosedaci plochy prekryvaji

Obr. 12 znazomuje pohled v ose na tm a tvarovy dil v poloze, kde se jejich dosedaci plochy
prekryvaji
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znazoruje sloZzené prvni a druhé pouzdro s vysunutym trnem

znazormuje pohled v fezu na systém pro Celni spojeni dvou téles s trnem v zasunuté
poloze

znazormuje pohled v fezu na systém pro Celni spojeni dvou téles s trnem ve vysunuté
poloze s nedotazenou zajiStovaci matici

znazomuje pohled v fezu na systém pro Celni spojeni dvou téles s trnem ve vysunuté
poloze s dotazenou zajiStovaci matici

znazoruje propojeni dvou druhych pouzder distancnim mechanizmem
znazomuje trn distan¢niho mechanismu

znazormuje jednotlivé Casti  propojeni dvou druhych pouzder nedistanénim
mechanismem

znazoruje propojeni dvou druhych pouzder nedistanénim mechanizmem
znazormuje trn nedistan¢niho mechanizmu

znazomuje propojeni dvou druhych pouzder samostatnymi tmy nedistanéniho
mechanismu

znazoruje spojovaci konstrukei sloZzenou z protilehlych druhych pouzder
znazormuje zakonceni konstrukce trubkovym pouzdrem ze stavu techniky.

znazormuje perspektivu trnu pro spojeni druhého pouzdra s trubkovym pouzdrem ze
stavu techniky

znazormuje pohled zepfedu na trm spojujici druhé pouzdro s trubkovym pouzdrem ze
stavu techniky

znazomuje jednotlivé ¢asti kombinovaného pouzdra
znazormuje kombinované pouzdro
znazomuje pohled v fezu na dvé kombinovana pouzdra pfed zajisténim

znazomuje pohled v fezu na dvé kombinovana pouzdra po zajisténi

Priklady uskuteénéni vynalezu

Uvedena uskute¢néni znazorniuji piikladné varianty provedeni vynalezu, ktera vSak nemaji z
hlediska rozsahu ochrany zadny omezujici vliv.

Naobr. 1 je znazornéno prikladné provedeni vynalezu, kde jsou pomoci systému 1 pro ¢elni spojeni
dvou téles spojeny tfi ¢asti konstrukce 2. Systém 1 pro ¢elni spojeni dvou téles se sklada z prvniho
pouzdra 3 a druhé¢ho pouzdra 4. Prvni pouzdro 3 a druhé pouzdro 4 je pfipevnéno ke koncum
nosnych ty¢i konstrukce 2. Ke spojovani téles dochazi spojenim prvniho pouzdra 3 a druhého
pouzdra 4. V piikladném provedeni zobrazeném na obr. 1 az obr 4 jsou systémem 1 pro celni
spojeni dvou téles spojovany prostorové vice bodové konstrukce Ctyfuhelnikového pudorysu.
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Systémem 1 pro Celni spojeni dvou téles lze spojovat konstrukce s jinymi pudorysy jako napf.
dvoubodové, trojuhelnikové nebo jiné konstrukce. Je mozné 1 jednobodové spojeni konstrukei, za
pfedpokladu, Ze je zamezena jejich vzajemna rotace, napf. dosedacimi koliky. Alternativné lze
systém 1 pro ¢elni spojeni vyuzit ke spojovani riznych jinych téles, ke kterym je tento systém 1
pro ¢elni spojeni dvou téles pripevnén tak, Zze muze dojit ke spojeni prvniho pouzdra 3 a druhého
pouzdra 4, které umoziuje prikladné provedeni, nebo spojenim dvou prvnich pouzder 3 nebo
druhych pouzder 4, které umoziuji alternativni provedeni. Spojovat 1ze rizna télesa nebo konce
nosnych ty¢i konstrukci 1 pomoci samostatného prvniho pouzdra 3 nebo druhého pouzdra 4
v pripadé, Ze je pripojovany protikus uzpusoben k spojeni s prvnim pouzdrem 3 nebo druhym
pouzdrem 4. Na obr. 2 je znazoména jedna Cast konstrukce 2, s pfipevnénymi prvnimi pouzdry 3
a druhymi pouzdry 4. Ve vyhodném provedeni je prvni pouzdro 3 prfipevnéné ke konstrukci 2
svarem v zakonceni 40 prvniho pouzdra 3 a druhé pouzdro 4 v zakonceni 41 druhého pouzdra 4,
ktera jsou zobrazena na obr. 14 az obr. 16. Altemnativné lze vyuzit i jiny zplisob, ktery zajisti pevné
spojeni prvniho pouzdra 3 a druhého pouzdra 4 sdilem konstrukce 2 nebo jinym télesem.
Pripevnénim prvniho pouzdra 3 na konec konstrukce 2 vznikne sam¢i ¢ast, zobrazena na obr. 3, a
pfipevnénim druhého pouzdra 4 na konec konstrukce 2 uvedenym zpisobem vznikne samici ¢ast,
zobrazena na obr. 4. V tomto prikladu lze spojovat pouze takové dva konce konstrukce 2, ke
kterym jsou pfipevnéna navzajem odlisna pouzdra. Zaroven z prikladného provedeni zobrazeného
na obr. 2 vyplyva, Ze na jeden konec konstrukce 2 jsou pripevnéna bud’ jenom prvni pouzdra 3,
nebo jen druha pouzdra 4. Alternativn€ lze prvni pouzdra 3 a druha pouzdra 4 ke konstrukci 2
pfipevnit tak, Ze jeden konec obsahuje aspon jedno prvni pouzdro 3 a zaroven aspon jedno druhé
pouzdro 4. V takovém pripad¢ je k uvedenému konci konstrukce pripojovan konec konstrukce 2,
jehoz nosné tyCe obsahuji pouzdro opacné, aby systém 1 pro Celni spojeni dvou téles sestaval
z prvniho pouzdra 3 a druhého pouzdra 4. Pfesné sestaveni systému 1 pro ¢elni spojeni dvou téles,
dulezité soucastky a princip fungovani je objasnén nize pomoci obr. 5 az obr. 16.

Na obr. 5 je zobrazeno prvni pouzdro 3, které je uzpusobeno tak, Ze umoznuje pohyb trmu 5 po ose
17 prvniho pouzdra 3. Tm 5 je zobrazen samostatné na obr. 7. Spravna délka v ose 17 prvniho
pouzdra 3 tru 5 v prvnim pouzdfe 3 je zabezpecena vymezovaci trubkou 6 a nosnym Sroubem 11,
jejichz poloha je zfejma z obr. 14 az obr. 16. Vymezovaci trubka 6 je spojena s tmem 5 v zizeni
31 a s dorazovou podlozkou 10, ktera je spojena snosnym sroubem 11. Cast vnéjsi plochy
vymezovaci trubky 6 doléha k vnitini ploSe dosedaciho krouzku 9, pevné spojencho s télem 7
prvniho pouzdra 3. Nosny Sroub 11 je zaSroubovan do podélného otvoru 32, ¢imz piitlauje
vymezovaci trubku 6 do zuzeni 31 v tmu 5 pfes dorazovou podlozku 10. Z toho je zfejmé, Ze pfi
pohybu trmu 5 se pohybuje taktéz nosny Sroub 11, vymezovaci trubka 6 a dorazova podlozka 10.
Popsané spojeni tmu 5 s vymezovaci trubkou 6 a nosnym Sroubem 11 zaji§tuje osové vedeni trmu
5 vtéle 7 prvniho pouzdra 3 tak, ze vngjsi povrch vymezovaci trubky 6 pfi pohybu klouze po
vnitini plose dosedaciho krouzku 9. Poloha tru 5 je manualn¢ nastavitelna ovladacim prvkem 12,
ktery je veden drazkou 8. Ovladaci prvek 12 je do pri¢ného otvoru 30 v trnu 5 pfipevnén kolikem
14 ovladaciho prvku 12 a je viéi télu 7 prvniho pouzdra 3 drzen v predpéti. Predpéti je zajisténo
tahem pruziny 15 ovladaciho prvku 12 mezi kolikem 14 ovladaciho prvku 12 a zatkou 16. Tim, Ze
je kolik 14 ovladaciho prvku 12 pevné spojen s tmem 3, je zatka 16, tlacici 1 na uchop 13, tahana
smérem k pficnému otvoru 30. Alterativné lze pouzit i jin¢ usporadani ovladaciho prvku 12 a
napf. 1 pouziti tlakové pruziny pro dosazeni stejného efektu. Ovladacim prvkem 12 lze pohybovat
po celém rozsahu drazky 8, pficemz na obr. 13 jsou zndzomény tfi vyznamné polohy ovladaciho
prvku 12, konkrétn¢ zasunuta poloha 35, vysunuta poloha 36 a vysunuta a zajiS§téna poloha 37.
Disledek uvedeni ovladaciho prvku 12 do konkrétni polohy bude popsan nize. Na obr. 6 je
zobrazeno druhé pouzdro 4. Jeho hlavni ¢asti je télo 20 druhého pouzdra 4 s vnéj§im zavitem, na
kterém je uloZzena vymezovaci matice 24 s vnitinim zavitem. Ze strany, ktera neobsahuje zavit, je
pfipevnén tvarovy dil 19, ktery je podrobnéji zobrazen na obr. 8. V altemativnich provedenich je
tvarovy dil 19 soucasti t¢la 20 druh¢ho pouzdra 4 a neni samostatnou soucastkou. Tvarovy dil 19
obsahuje ve vSech provedenich vystupek s plochou. Vnitini otvor 34 tvarového dilu 19 je ve
vyhodném provedeni tvarovan dopliikové k hlavé 27 tmu 3, jak 1ze vidét na obr. 10, ¢imz je v urcité
poloze umoznén pfechod hlavy 27 trmu 5 pfes otvor 34 tvarového dilu 19. V alternativnich
provedenich neni hlava 27 trnu 5 tvarovana komplementarné k otvoru 34 tvarového dilu 19,
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ke spravné funkci zafizeni je potfebné, aby se v ur€itém natoceni trnu v ose 17 prvniho pouzdra 3
pii pohledu v ose zobrazeném na obr. 10 a obr. 12 hlava 27 tmu 5 a dosedaci plochy 33 tvarového
dilu 19 neprekryvaly a v jiném natoceni v ose 17 prvniho pouzdra 3 naopak prekryvaly.

Proces spojovani je podrobné zakreslen na obr. 14 az obr. 16. Ke spojeni je potifebné umistit
spojované konstrukce 2 tak, ze osa 17 prvniho pouzdra 3 a osa 26 druhého pouzdra 4 lezi piiblizné
na jedn¢ pfimce a dale je nutné priblizit konstrukce 2, tzn. Celo 38 prvniho pouzdra 3 a ¢elo 39
druhého pouzdra 4, co nejbliz k sob¢. Pfed spojovanim je trn 3 v zasunuté poloze, jak je zobrazeno
na obr. 14, ovladaci prvek 12 je v tomto prfipadé v zasunuté poloze 35, zobrazené na obr. 13,
Tvarovy dil 19 a trn 5 je pfi pohledu v ose v poloze zobrazené na obr. 10, tzn. nedochazi k prekryti
dosedaci plochy 28 hlavy 27 tmu 5 s dosedacimi plochami 33 tvarového dilu 19. Z obr. 14 je
patmé, Ze se Celo 38 prvniho pouzdra 3 a ¢elo 39 druh¢ho pouzdra 4 nedotyka. Tato vile muze
vzniknout pravé z duvodu, ze ve vyhodném provedeni jsou spojovany vicebodové konstrukce.
V konkrétnim popisovaném pripad¢ jde o spojovani ctyrbodové konstrukce a k vzniku vile dojde
vzdy, pokud vSechna ¢ela 38 prvnich pouzder 3 a vSechna ¢ela 39 druhych pouzder 4 nelezi pfi
spojovani v jedné roving, kolmé k ose 17 prvniho pouzdra 3 resp. ose 26 druh¢ho pouzdra 4. Tuto
vuali ovliviiuje zejména vyroba konstrukce 2, konkrétn¢ délkova presnost jednotlivych nosniki, na
které je prvni pouzdro 3 a druhé pouzdro 4 navafovano. Vuli ve spoji ovliviiuje 1 nesouosost
prvnich pouzder 3 a druhych pouzder 4 na konci ¢asti konstrukce 2 po navareni. Vile vznika nutné
také nepfesnym sestavenim vice dilu konstrukei k sobé. Dal§im krokem spojovani je vysunuti tru
5 do polohy zobrazené na obr. 15. Vysunuti trmu 5 je provedeno ovladacim prvkem 12, ktery je
rucné presunut do vysunuté polohy 36 zobrazené na obr. 13. Z obr. 5 lze vidét, ze drazka 8 je mezi
zasunutou polohou 35 a vysunutou polohou 36 rovnobézna s osou 17 prvniho pouzdra 3. Jelikoz
je drazkou 8 dana trajektorie ovladaciho prvku 12, ktery je spojen s tmem 3, plati, ze vzajemné
osové natoceni trnu 5 a tvarového dilu 19 zustalo pfi pohybu ovladaciho prvku 12 ze zasunuté
polohy 35 do vysunuté polohy 36 nezménéno. Proto mohl byt trn 5 vysunut do trovné, kdy se
dosedaci plochy 28 hlavy 27 trnu 5 pfesunuly nad turoven dosedacich ploch 33 tvarového dilu 19.
Na obr. 15 je viditelna 1 vile mezi dosedacimi plochami 28 hlavy 27 a dosedacimi plochami 33
tvarového dilu 19. Tato vile je zavisla na viali popsané v pfipad¢ na obr. 14 a zajiStuje, ze lze
spojovat 1 konstrukce, kter¢ by klasickymi zpuisoby, popsanymi ve stavu techniky, nemohly byt
spojovany. V tomto kroku neni spoj axialn€ zajistén a pii pohybu konstrukce 2 v ose 17 prvniho
pouzdra 3 resp. ose 26 druhého pouzdra 4 dojde k oddéleni spoje. Spoj se zajisti proti axialnimu
vysunuti manualnim pfesunutim ovladaciho prvku 12 do vysunuté zajisténé polohy 37 zobrazené
na obr. 13. Ve vyhodném provedeni je drazka 8 konstruovana tak, ze presunutim ovladaciho prvku
12 z vysunuté polohy 36 do vysunuté zajisténé polohy 37 se tm 5 oto¢i o 30° v ose 17 prvniho
pouzdra 3. Presunutim ovladaciho prvku 12 se zménila vzajemna poloha tmu 5 a tvarového dilu
19, ktera je zobrazena na obr. 12. Je zfejm¢, Ze dosedaci plocha 28 hlavy 27 a dosedaci plocha 33
tvarového dilu 19 se pfi pohledu v ose prekryva. Z obr. 5 a obr. 13 je ale zfejmé, Ze spojnice
vysunut¢ polohy 36 a vysunuté zajisténé polohy 37 ovladaciho prvku 12 je kolma k ose 17 prvniho
pouzdra 3 a tedy pfesunutim ovladaciho prvku 12 se nezménila podélna poloha tmu 5 a vile mezi
dosedacimi plochami 28 hlavy 27 a dosedacimi plochami 33 tvarového dilu 19 jsou stejné jako
pfed oto¢enim trmu 5 o0 30°. V tomto uspofadani je spoj zajistén axialn€ s vili. Poslednim krokem
k zajisténi spoje je dotazeni vymezovaci matice 24. VySroubovanim vymezovaci matice 24 se ve
vyhodném provedeni vymezi v§echny pfitomné vule a sestaveni odpovida obr. 16. Pii dotahovani
vymezovaci matice 24 je nejprve vymezena vule mezi Celem 38 prvniho pouzdra 3 a ¢elem 39
druhého pouzdra 4. Po dosednuti téchto ploch je dal§im otacenim vymezovaci matice 24 oddaleno
télo 20 druh¢ho pouzdra 4 od prvniho pouzdra 3 a zaroven je priblizovan a nasledné pritlaen
tvarovy dil 19 khlavé 27 tmu 5. V této fazi je spoj zajiStén a pevné spojen. Aby nedoslo
k prilisnému utaZeni spojeni ¢ela 38 prvniho pouzdra 3 a ¢ela 39 druhého pouzdra 4 vlivem zatizeni
konstrukce a vibracemi, je na ¢ele 39 druhého pouzdra 4 umistén pruzny odtlacovaci krouzek 25,
ktery zabraiiuje dalSimu samovolnému pfitahovani vymezovaci matice 24 proti ¢elu 39 druhého
pouzdra 4. Tim je zaji§téno, Ze vymezovaci matici 24 1ze otaCet bez nastroju 1 pfi rozebirani spoje.
Tlakova sila je pfenasena télem 7 prvniho pouzdra 3, télem 20 druhého pouzdra 4 a vymezovaci
matici 24. Tahova sila spoje je pfenasena tmem 5, dosedacim krouzkem 9, dorazovou podlozkou
10 a nosnym Sroubem 11. Takto feSeny prenos sil soucasné zabrariuje nezadoucimu zaté¢Zovani
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ovladaciho prvku 12. Na obr. 13 a obr. 5 je znazornéné zahloubeni v drazce 8 v zasunuté poloze
35 a ve vysunuté zajisténé poloze 37. V disledku téchto zahloubeni je znemoznéno nechténé
pfesunuti ovladaciho prvku 12 z vysunuté zajisténé polohy 37 do vysunuté polohy 36. Z duvodu
ruznych vnéjsich vlivu, které¢ by mohly zpusobit uvolnéni vuli spoje, jako vibrace pii pouzivani
spojené konstrukce 2, je mezi télo 20 druhého pouzdra 4 a vymezovaci matici 24 umistén pruzinovy
prvek 22 vymezovaci matice a aretacni kluzny krouzek 23 zobrazeny na obr. 6. Pruzinovy prvek
22 matice pusobi proti zasroubovani vymezovaci matice 24 a t€lu 20 druhého pouzdra 4, ¢imz
zabranuje uvoliiovani vili spoje. Aretacni kluzny krouzek 23 vede pruzinovy prvek 22 vymezovaci
matice 24, umoznuje jeho klouzani a zamezuje nasroubovani pruzinového prvku 22 do zavitu
vymezovaci matice 24.

Aretaéni kluzny krouzek 23 pfi dalSim vySroubovani vymezovaci matice 24 dosedne na vnitini
konec zavitu téla prvniho pouzdra 7 a tim soucasné zabrariuje Gplnému vySroubovani vymezovaci
matice 24 a jejimu pfipadnému ztraceni.

Vile, kterou lze systémem 1 pro spojeni dvou téles vymezit, je dana délkou trnu 5 a ve vyhodném
provedeni je postacujici pro spojovani vétsiny béznych konstrukei.

Demontaz probiha presné opaéné nez montaz. Vymezovaci matice 24 j¢ uvolnéna otoCenim
alespon do bodu, kdy ve vsech spojich konstrukce 2 nedochazi ke kontaktu dosedaci plochy 28
hlavy 27 a dosedaci plochy 33 tvarového dilu 19, ¢imzZ je odstranéno tfeni mezi trnem 5 a tvarovym
dilem 19. Nasledné 1ze ovladaci prvek 12 presunout z vysunuté zajis§téné polohy 37 do vysunuté
polohy 36, ¢imzZ se pii pohledu v ose odstrani prinik dosedacich ploch 28 hlavy 27 a dosedacich
ploch 33 tvarového dilu 19. Nasledné je ovladaci prvek presunut do zasunuté polohy 35, trn 5 je
zasunut do prvniho pouzdra 3 a konstrukce 2 mohou byt oddéleny. K montazi a demontazi nejsou
potfebné zadné nastroje a veskeré potfebné soucastky jsou soucasti systému 1 pro ¢elni spojeni
dvou téles, ¢imz je usnadnéna manipulace s konstrukcemi 2.

Systém 1 pro spojovani dvou téles je uzpusoben pro pouzivani v prostfedi s vlivem nedistot.
Prostor uvnitf prvniho pouzdra 3 je vymezovaci trubkou 6 chranén proti vnikani vétSich necistot
pfes drazku 8. K zaneseni téchto necistot by mohlo dojit zejména v pripadg€, kdyz je ovladaci prvek
12 ve vysunuté poloze 36 nebo vysunuté zajisténé poloze 37. Z obr. 14 az obr 16. je ziejmé, Z¢
vymezovaci trubka 6 je tésn¢ obepnuta dosedacim krouzkem 9. V pripad¢€, Ze dojde k zaneseni
vymezovaci trubky 6 pres drazku 8, zabranuje distanéni krouzek 9 pronikani téchto necistot do
vnitfniho prostoru konstrukce 2. Pro vypadnuti nebo vyplachnuti necistot obsahuje télo 7 prvniho
pouzdra 3 ve své vnitini ¢asti n€kolik vyplachovacich drazek 87. Nedistoty se pfi manipulaci
s trnem 3, zejména pii otaceni v ose 17 prvniho pouzdra 3, pfesunou do vyplachovacich drazek 87,
¢im je umoznéno vypadnuti necistot z vnitfniho prostoru prvniho pouzdra 3.

U druhého pouzdra 4 miize byt necistotami ohrozen predev§im pruzinovy prvek 22 vymezovaci
matice 24. Z toho divodu obsahuje vymezovaci matice 24 lem, ktery se v pracovnim rozsahu
vymezovaci matice 24 prekryva s valcovou plochou téla 20 druhého pouzdra 4 a zamezuje tak
pronikani necistot do prostoru, ve kterém je umistén pruzinovy prvek 22 vymezovaci matice 24.

Systém 1 pro Celni spojeni dvou téles lze uzpisobit pro spojovani dvou stejnych pouzder. Na obr.
17 az obr. 23 jsou zobrazena k tomu ur¢ena alternativni provedeni.

Na obr. 17 az obr. 22 jsou zobrazena tfi feSeni pro spojeni dvou druhych pouzder 4. Na obr 17. je
zobrazeno feSeni pro spojovani dvou druhych pouzder 4 distanénim mechanismem 42. Spojovacim
profilem 43 jsou v rozich propojeny priuchozi €leny 44, ve kterych jsou uloZzeny tmy 45 distancniho
mechanismu 42 zobrazen¢ na obr. 18. Distan¢ni mechanismus 42 je zkonstruovan tak, aby se osy
jednotlivych trmu 45 distanéniho mechanismu 42 pii spojovani shodovaly s pfisluSnymi osami 26
druhych pouzder 4. Z vnitini ¢asti distancniho mechanismu 42 jsou vytvofeny otvory 46
v pruchozich ¢lenech 44, pres které je s trmem 45 distanéniho mechanismu 42 spojen ovladaci
prvek 12. Otvor 46 v pruchozim ¢lenu 44 ma funkci vedeni ovladaciho prvku 12 a tak jako
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v prikladném provedeni nepfenasi tlakovou ani tahovou silu spoje. Ovladaci prvek 12 je s trnem
45 distan¢niho mechanismu 42 spojen v otvoru 49 trmu 45 distan¢niho mechanismu 42 v tomto
provedeni naSroubovanim. Z obr. 17 je zfejmé, ze otvor 46 v pruchozim ¢lenu 44 ma dvé
zahloubeni, ve kterych je ovladaci prvek 12 zajistén. Vyznam uvedeni ovladaciho prvku 12 do
jednotlivych zahloubeni je analogicky s pfikladnym provedenim. Jelikoz je trn 45 distanéniho
mechanismu 42 pevné spojen s ovladacim prvkem 12, zménou polohy ovladaciho prvku 12 dojde
k zmén¢ otoCeni trnu 45 distancniho mechanismu 42. Pfed spojenim dvou druhych pouzder 4 je
distanéni mechanismus 42 zasunut do konce konstrukce 2 zobrazen¢ho na obr. 4, ktery obsahuje
jen druha pouzdra 4. Je nutné, aby byly dosedaci plochy 48 trmu 45 distanéniho mechanismu 42
v poloze, kdy se pri pohledu v ose 26 druhé¢ho pouzdra 4 neprekryvaji s dosedacimi plochami 33
tvarového dilu 19. Dalsim krokem je ulozeni konstrukce 2 na distan¢ni mechanismus 42 uloZeny
v konci konstrukce 2 s druhymi pouzdry 4. Nasledné jsou pomoci ovladacich prvka 12 otoceny
try 45 distan¢niho mechanismu 42 do polohy, kdy s¢ dosedaci plochy 48 trmu 45 distan¢niho
mechanismu 42 prekryvaji s dosedacimi plochami 33 tvarového dilu 19. Otocenim vymezovacich
matic 24 jsou vymezeny piitomn¢ vile a spoj je zajistén. K demontaZzi dochazi opacnym zpusobem.
Nevyhodou distanéniho mechanismu je oddaleni pfislusnych ¢el 39 druhych pouzder 4, kvili
prichozimu ¢lenu 44 umisténému mezi nimi. Tuto vzdalenost eliminuje alternativni provedeni
zobrazené na obr. 19. az obr. 21. Princip montaze a zajisténi spoje je stejny jako v predchozim
alternativnim provedeni, feSeni se ale li§i konstrukci. Namisto distanéniho mechanismu 42 je
pouzit nedistanéni mechanismus 50, ktery obsahuje dva vnéjsi plechy 51, mezi kterymi lezi vnitini
plech 52. Tmy 55 nedistancniho mechanismu 50 jsou umistény v otvorech 53 ve vnéj§im plechu
51. Ovladani osového natoceni tmu 55 nedistanéniho mechanismu 50 je provedeno ovladacim
¢lenem 56 nedistancniho mechanismu 50, ktery je ulozen mezi vnéj§imi plechy 51 v duting
vytvorené otvorem 54 ve vnitfnim plechu 52. Ovladaci ¢len 56 nedistancniho mechanismu 50 je
vyroben z plechu o mensi tloust'ce nez vnitini plech 52, ¢imz je umoznén jeho pohyb mezi vnéjSimi
plechy 51 v otvoru 54 ve vnitinim plechu 52. K trmu 55 nedistanéniho mechanismu 50 je pfipevnén
pfes drazku 62 vtrmu 55 nedistanéniho mechanismu 50. Drazka 62 v trnu 55 nedistanéniho
mechanismu 50 je zobrazenana obr. 21. Otvor 57 v ovladacim ¢lenu 56 nedistan¢niho mechanismu
50 je v tomto priklad¢ Sestihran. Nastaveni polohy ovladaciho ¢lenu 56 nedistanéniho mechanismu
50 je provedeno drzadlem 58 vedenym drazkou 59 ve vnéjSim plechu 51. Po vymezeni vali
vymezovacimi maticemi 24 je vzdalenost ¢el 39 druhych pouzder 4 rovna jen tloust’ce vnitiniho
plechu 52 a dvou vné¢jsich plecha 31, coz je v konkrétnim provedeni rovno 4,5 mm které lze
vymezit na nominalni vzdalenosti obou protilehlych konstrukci pomoci vymezovacich matic 24
obou konstrukci (v tomto prikladu 2 x 3 = az 6 mm). Dalsi vyhodou nedistancniho mechanismu 50
Jje moznost mirn¢€ se prizpusobit vyoseni druhych pouzder 4 pfipojované konstrukce 2 mirnym
ohnutim plechii. Na obr. 22 je zobrazeno ovladani trnu 355 nedistanéniho mechanismu 50
samostatn¢, bez vnitinitho plechu 52 a vnéjSich plechii 51. V tomto provedeni je ale oproti
pfedchozimu zménéna dosedaci plocha, na kterou dosednou Cela 39 druhych pouzder 4, ktera je
v tomto provedeni jen ¢ast plochy na ovladacim ¢lenu 56 nedistan¢niho mechanismu 50.

Pro spojovani dvou koncu konstrukce 2 zakoncené prvnimi pouzdry 3, ktera je zobrazena na obr.
3, je pouZita spojovaci konstrukce 63 druhych pouzder 4 zobrazena na obr. 23. Z obrazku je ziejmé,
z¢ druha pouzdra 4 jsou navzajem spojena do dvojic v opacném sméru tak, ze osy 26 druhych
pouzder 4 v jedné dvojici jsou totozné. Samotné spojeni konce konstrukce 2 zakoncené prvnimi
pouzdry 3 se spojovaci konstrukci 63 druhych pouzder 4 je stejné jako v prikladném provedeni.
Spojovaci konstrukce 63 druhych pouzder 4 se umisti na konec konstrukce 2 zakonéené prvnimi
pouzdry 3, ovladaci prvek 12 se pfesune do vysunuté zajisténé polohy 37 a vymezovaci matici 24
S¢ Spoj zajisti.

Systém 1 pro Celni spojeni dvou téles je kompatibilni se stavajicim feSenim ze stavu techniky, které
Jje zobrazeno na obr. 24. Na konstrukci 2 je pfipevnéno trubkové pouzdro 64, ve kterém je otvor 66
pro kolik 67 v trubkovém pouzdie 64. Spojovani je provedeno zavedenim koliku 67 pres otvor 66
pro kolik 67 v trubkovém pouzdie 64 a soucasné se spojovacim ¢lenem.
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Spojeni druhého pouzdra 4 s trubkovym pouzdrem 64 je provedeno redukénim tmem 70, ktery je
zobrazen na obr. 25 a obr. 26. Redukéni tm 70 je zaveden do druhého pouzdra 4 koncem, ktery
obsahuje hlavu 73 reduk¢niho tmu 70. Pfi spravném natoéeni redukéniho trmu 70 nedojde
k prekryti dosedacich ploch 74 redukéniho tmu 70 s dosedacimi plochami 33 tvarového dilu 19 a
reduk¢ni trn 70 dosedne ¢elni plochou 72 redukéniho trnu 70 na ¢elo 39 druh¢ho pouzdra 4. Jesté
pfed priloZenim trubkového pouzdra 64 je nutné pootocit redukénim trnem 70, aby doslo k prekryti
dosedacich ploch 74 redukéniho trmu 70 s dosedacimi plochami 33 tvarového dilu 19 a soucasné
uvedeni otvoru 71 pro kolik 67 redukéniho tmu 70 do vhodné polohy pro nasledné spojovani
kolikem 67. Otaceni redukéniho tmu 70 je provadéno ruéné. Po nasledném prilozeni konstrukce 2
s trubkovym pouzdrem 64 dosedne Celni plocha 65 trubkového pouzdra 64 na ¢elo 39 druhého
pouzdra 4. V této fazi neni spoj nijak zajistén a je potfebné zavést kolik 67 skrz otvor 66 pro kolik
67 v trubkovém pouzdre 64 a soucasné skrz otvor 71 pro kolik 67 redukéniho trmu 70. Pro zajisténi
reduk¢niho trnu 70 v druhém pouzdie 4 je otaCena vymezovaci matice 24, ¢imZ jsou vymezeny
vSechny vule, a spoj je zajistén. Vyhodné 1ze koliky 67 zajistit provedenim zavlacky 69 skrz otvor
68 v koliku 67.

Spojeni prvniho pouzdra 3 s feSenim ze stavu techniky je provedeno priloZenim trubkového
pouzdra 64 k prvnimu pouzdru 3, kdyz je ovladaci prvek 12 v zasunuté poloze 35. Naslednym
vysunutim trnu 5 pfesunutim ovladaciho prvku 12 do vysunuté a zajisténé polohy 37 se otvor 29
pro kolik 67 na tru 5 dostane do polohy, kdy je jeho osa priblizn¢ totoZna s osou otvoru 66 pro
kolik 67 v trubkovém pouzdre 64 a je umoznéno zavedeni koliku 67 skrz otvor 29 pro kolik 67 a
otvor 66 pro kolik 67 v trubkovém pouzdie 64. Napojit konstrukci 2 s trubkovymi pouzdry 64 lze
1 na konstrukci 2 s prvnimi pouzdry 3, jejichZ trmy 35 jsou jiz ve vysunuté a zajisténé poloze 37.
Kolik 67 je opét vyhodné zajistén zavlackou 69.

Na obr. 27 az obr. 30 je zobrazeno alternativni provedeni, kde jsou spojovana dvé stejna
kombinovana pouzdra 75. Na obr. 27 je zobrazen rozpad kombinovaného pouzdra 75, pfi¢emz je
zieym¢, ze na rozdil od prikladného provedeni obsahuje kombinované pouzdro 75 tm 78
kombinovan¢ho pouzdra 75 a zarover 1 tvarovy dil 77 kombinovaného pouzdra 75. Kombinované
pouzdro 75 v celku je zobrazeno na obr. 28 a ke konstrukci 2 je pfipevnéno v zakonceni 81
kombinovaného pouzdra 75. T 78 kombinovaného pouzdra 75 je ovladan ovladacim ¢lenem 80
kombinovan¢ho pouzdra 75, ktery je vedeny drazkou 82 v téle 76 kombinovaného pouzdra 75.
Vyznamem drazky 82 vtéle 76 kombinovaného pouzdra 75 je vedeni ovladaciho ¢lenu 80
kombinovaného pouzdra 75 a tedy 1 tmu 78 kombinované¢ho pouzdra 75 stejné jako v prikladném
provedeni. Spojeni dvou kombinovanych pouzder 75 je zobrazeno na obr. 29 a obr. 30. Pro spojeni
jsou kombinovana pouzdra 75 ptilozena k sob¢ tak, ze osy 86 kombinovanych pouzder 75 lezi
pfiblizn€ na jedné pfimce a ¢ela 83 kombinovanych pouzder 75 navzajem dosedaji, pripadné jsou
kvuli vali vzdalena jen minimalng. V této fazi lze spoj zajistit trnem 78 kombinované¢ho pouzdra
75 na levé nebo pravé stran¢. Na obr. 30 je zobrazeno zajisténi spoje trnem 78 kombinovaného
pouzdra 75 na levé stran¢. Vysunutim a oto¢enim trnu 78 kombinovaného pouzdra 75 ovladacim
¢lenem 80 kombinovaného pouzdra 75 se spoj zajisti dosednutim dosedaci plochy 84 trmu 78
kombinované¢ho pouzdra 75 a dosedaci plochy 85 tvarového dilu 77 kombinovaného pouzdra 75.
Stejné by se spoj zajistil i trnem 78 kombinovaného pouzdra 75 na pravé strané. Reseni neni
zobrazeno uplné do detailt a v dalSich provedenich obsahuje kombinované pouzdro 75 1 prvek,
kterym se vymezi viile.

V dalSich provedenich systému 1 pro Celni spojeni dvou téles je posuvny mechanismus trnu
zkonstruovan tak, Ze tr je pomoci tlaéné pruziny tlaeny v ose smérem k protilehlému pouzdru a
télo pouzdra neni uzptisobeno k rotaci tmu kolem osy. Tlacna pruzina zajistuje trn ve vysunuté
poloze, pri¢emz tm je v své spodni ¢asti spojen s lankem vedoucim ven z pouzdra. Zatadhnutim
lanka je tedy pruzina stlacena a lze tedy zasunout trm do pouzdra, ¢imZ se usnadni montaz,
demontaz a prevoz konstrukce. Prekryti dosedacich ploch trmu a tvarového dilu je v tomto
provedeni vyfeseno otaenim tvarového dilu pomoci ovladaciho prvku.
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V dalsich variantach nedochazi k rotaci vici ose spoje u tmu ani tvarového dilu a prekryvani
dosedacich ploch tru a tvarového dilu je provedeno rozdélenim tvarového dilu na dvé ¢asti, které
lze pruzinovym mechanizmem podsunout nebo vysunout spod dosedacich ploch trmu, ktery je
posuvny v ose spoje.
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PATENTOVE NAROKY

1. Systém (1) pro Celni spojeni dvou téles, ktery zahrnuje prvni pouzdro (3) obsahujici trn (5)
zahmujici hlavu (27) s dosedaci plochou (28) hlavy (27) a druhé pouzdro (4) obsahujici tvarovy
dil (19), pfi¢emz tvarovy dil (19) zahmuje dosedaci plochu (33) tvarového dilu (19), vyznacujici se
tim, ze dale zahmuje ovladaci mechanismus trnu (5) pfipojeny k trmu (5), pfi¢emz tr (5) je zajistén
proti svému uplnému vysunuti z prvniho pouzdra (3) a je uloZen v prvnim pouzdfe (3)
posuvné v ose (17) prvniho pouzdra (3), pficemz tm (5) je posunutelny do prvni a druhé posunuté
polohy prostfednictvim ovladaciho mechanismu trnu (5), pfiéemz v prvni posunuté poloze je
dosedaci plocha (28) hlavy (27) v menS$i vzdalenosti od prvniho pouzdra (3) neZz dosedaci
plocha (33) tvarového dilu a ve druhé posunuté poloze je dosedaci plocha (28) hlavy (27) ve stejné
nebo vEtsi vzdalenosti od prvniho pouzdra (3) nez dosedaci plocha (33) tvarového dilu a dale jsou
tm (5) a tvarovy dil (19) vuci sobé nastavitelné oto€né kolem osy (17) prvniho pouzdra (3) do prvni
a druhé otocené polohy, pficemz dosedaci plocha (28) hlavy (27) se v pohledu v ose (17) prvniho
pouzdra (3) v prvni otoCené poloze neprekryva s dosedaci plochou (33) tvarového dilu (19), a
pfi¢emz ve druh¢ posunuté poloze a zaroven ve druh¢ otocené poloze pootocené vuci prvni otocené
poloze se dosedaci plocha (28) hlavy (27) v pohledu v ose (17) prvniho pouzdra (3) prekryva
s dosedaci plochou (33) tvarového dilu (19).

2. Systém (1) pro ¢elni spojeni dvou téles podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze trn (5) je uloZen
v prvnim pouzdfe (3) otocné kolem osy (17) prvniho pouzdra (3), pfi¢emz trn (5) je otocitelny do
prvni a druhé oto¢ené polohy, a pficemz ovladaci mechanismus tru (5) je proveden jako ovladaci
prvek (12) pfipojeny k trnu (5), pfiCemZz prvni a druha otofena poloha trmu (5) je nastavitelna
ovladacim prvkem (12), pficemz dale prvni pouzdro (3) zahmuje télo (7) prvniho pouzdra (3)
s otvorem a ovladaci prvek (12) prochazi pfes tento otvor v téle (7) prvniho pouzdra (3).

3. Systém (1) pro ¢elni spojeni dvou téles podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze tvarovy dil (19)
je uloZen ve druhém pouzdfe (4) otocné kolem osy (26) druhého pouzdra (4), pricemz ke tvarovému
dilu (19) je pfipojen ovladaci mechanismus tvarového dilu (19), pficemz tvarovy dil (19) je
otoCitelny do prvni a druhé otocené polohy prostfednictvim ovladaciho mechanismu tvarového dilu
(19).

4. Systém (1) pro celni spojeni dvou téles podle nékterého z predchozich naroku 1 az
3, vyznacujici se tim, Ze tr (5) je na stran€ opacné nez je strana s hlavou (27) opatfen podélnym
otvorem (32) a dorazovou podlozkou (10) precnivajici pfes té€lo trmu (5), pfi¢emz je dorazova
podlozka (10) zajisténa k trmu (5) nosnym Sroubem (11), a dale je vnitini st€na prvniho pouzdra (3)
opatfena vystupkem pro dolehnuti na dorazovou podlozku (10) ve druhé posunuté poloze tmu (5) a
tim zajisténi pfenosu tazné sily z prvniho pouzdra (3) na druhé pouzdro (4) prostfednictvim trmu (5)
a proti vysunuti tmu (5) z prvniho pouzdra (3), pfi¢emz nosny Sroub (11) je zajiStén proti
vySroubovani ztmu (5) kolikem (14) ovladaciho prvku (12) prochazejicim otvorem prvniho
pouzdra (3), télem trmu (5) az do podélného otvoru (32).

5. Systém (1) pro cCelni spojeni dvou téles podle nékterého z piedchozich naroku 1 az
4, vyznacujici se tim, Ze v prvni posunuté poloze je tr (5) zcela nebo alesponi polovinou své délky
zasunut v prvnim pouzdie (3).

6. Systém (1) pro ¢elni spojeni dvou téles podle naroku 2, vyznacujici se tim, Ze otvor v téle (7)
prvniho pouzdra (3) je proveden jako drazka (8) pro vedeni ovladaciho prvku (12) zahmujici
podélnou ¢ast vymezujici posunuti trnu (5) v ose (17) prvniho pouzdra (3) a pfi¢nou cast
vymezujici otoceni trnu (5) kolem osy (17) prvniho pouzdra (3).

7. Systém (1) pro celni spojeni dvou téles podle naroku 6, vyznacujici se tim, ze ovladaci
prvek (12) zahmuje uchop (13), pficemz mezi uchopem (13) a trnem (5) je pruzina (15) ovladaciho
prvku uzpusobena pro pusobeni silou na uchop (13) ovladaciho prvku (12) smérem k télu (7)
prvniho pouzdra (3) a pfi¢emz drazka (8) zahmuje rozsifeni pro zapadnuti alespori ¢asti ovladaciho
prvku (12) pro uzamceni ovladaciho prvku (12) proti pohybu v drazce (8).
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8. Systém (1) pro Celni spojeni dvou téles podle naroku 7, vyznacujici se tim, Ze prvni posunuta
poloha je zasunutou polohou (35), druha posunuta poloha je vysunutou polohou (36) a ze druha
otoéena poloha je vysunutou zajisténou polohou (37), pfi¢emz v zasunuté poloze (35) a dale ve
vysunut¢ zajisténé poloze (37) je vytvorfeno rozSifeni drazky (8), do néhoz zapadne
uchop (13) ovladaciho prvku (12).

9. Systém (1) pro cCelni spojeni dvou téles podle nékterého z piedchozich naroku 1 az
8, vyznaclujici se tim, Ze hlava (27) zahrnuje mnozstvi zubu s mnozstvim dosedacich ploch (28)
hlavy (27) a tvarovy dil (19) zahrmuje mnozstvi zubt s mnozstvim dosedacich ploch (33) tvarového
dilu (19), pficemz mnozstvi zubu hlavy (27) a tvarového dilu (19) je stejné¢ a mnozstvi téchto zubt
je pét az devét.

10. Systém (1) pro cCelni spojeni dvou téles podle nékterého z prfedchozich naroku 1 az
9, vyznacujici se tim, Ze trn (5) obsahuje otvor (29) pro kolik vedeny pri¢né skrz celé t€lo tru (5),
piiéemz otvor (29) pro kolik je ve druhé posunuté poloze trmu (5) zcela mimo prvni pouzdro (3).

11. Systém (1) pro cCelni spojeni dvou téles podle nékterého z prfedchozich naroka 1 az
10, vyznacujici se tim, Ze spojovana télesa jsou kovové prihradové konstrukce a Ze prvni spojované
téleso zahmuje alespon dvé prvni pouzdra (3) provedena dle kteréhokoli z predchozich naroku a ze
druhé spojované téleso zahrnuje alesponn dvé druha pouzdra (4) provedena dle kteréhokoli
z predchozich naroku nebo Ze prvni spojované téleso zahmuje alespon prvni pouzdro (3) a druhé
pouzdro (4) provedena dle kter¢hokoli z pfedchozich naroku a Ze druhé spojované téleso zahmuje
alespon prvni pouzdro (3) a druhé pouzdro (4) provedena dle kteréhokoli z predchozich naroki.

12. Systém (1) pro cCelni spojeni dvou téles podle nékterého z predchozich naroku 1 az
11, vyznacujici se tim, Zze alesponl jedno z prvniho a druhého pouzdra (3,4) dale zahmuje télo
pouzdra s vnéjSim zavitem a vymezovaci matici (24) umisténou na tomto vn¢jSim zavitu téla
pouzdra, pfi¢emz vymezovaci matice (24) je nastavitelna do prvni polohy matice a do druh¢ polohy
matice, pri¢emz v prvni poloze matice je toto alespon jedno z prvniho a druhého pouzdra kratsi nez
ve druhé poloze matice.

13. Systém (1) pro ¢elni spojeni dvou téles podle naroku 12, vyznacujici se tim, ze mezi télem
pouzdra a vymezovaci matici (24) je umistén alespon jeden pruzinovy prvek (22) tak, ze pusobi
silou proti zasroubovani vymezovaci matice (24) a zamezuje zkracovani alespon jedno z prvniho a
druhého pouzdra (3, 4).

14. Systém (1) pro ¢elni spojeni dvou téles podle naroku 12 nebo 13, vyznadujici se tim, ze Celo
vymezovaci matice (24) tvorici konec pouzdra je opatfeno odtlacovacim prvkem z pruzného
matenalu.

15. Systém (1) pro ¢elni spojeni dvou téles podle kteréhokoli z narokt 12, 13 a 14, vyznacujici se
tim, Ze na konci vzdaleném od ¢ela vymezovaci matice (24) je uvnitf k vymezovaci matici (24)
pfipojen aretacni kluzny krouzek (23) jehoz vnitini primér je mensi nez vné€j§i praimér vnéjsiho
zavitu t€la pouzdra tak, Ze zabrariuje uplnému vysroubovani vymezovaci matice (24) ven z pouzdra.

16. Systém (1) pro cCelni spojeni dvou téles podle nékterého z predchozich naroku 1 az
15, vyznacujici se tim, Ze télo (7) prvniho pouzdra (3) je ve své vnitini ¢asti opatfeno alespori
jednou vyplachovaci drazkou (87).

17. Systém (1) pro Celni spojeni dvou téles podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze prvni pouzdro
(3) zahmuje télo (7) prvniho pouzdra (3) a arctacni mechanismus trnu (5) pfipojeny k té€lu (7)
prvniho pouzdra pro uzamdéeni a odemceni posuvného pohybu tmu (5) v ose (17) prvniho pouzdra
(3), a dale ze ovladaci mechanismus trnu (5) zahmuje pruzinu tmu (5) na sv¢ jedné stran¢ opfenou
o t¢lo (7) prvniho pouzdra a na své druhé stran¢ opfenou o tm (5), pfiCemz pruZina je uzpusobena
pro nastaveni trnu (5) do prvni posunuté polohy nebo je pruzina uzpusobena pro nastaveni trnu (5)
do druh¢ posunuté polohy pfi odemceni aretacniho mechanismu, a dale Zze ovladaci mechanismus
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tru (5) je proveden jako ovladaci prvek (12) pfipojeny k trmu (5), pficem?z télo (7) prvniho pouzdra
(3) zahrnuje otvor a ovladaci prvek (12) prochazi pres tento otvor v téle (7) prvniho pouzdra (3).

18. Systém (1) pro celni spojeni dvou téles, ktery zahmuje prvni pouzdro (3) obsahujici prvni
dosedaci plochu a druhé pouzdro (4) obsahujici druhou dosedaci plochu, pricemz prvni dosedaci
plocha a druha dosedaci plocha jsou vzajemné propojitelné k zajisténi prenosu tazné sily z prvniho
pouzdra (3) na druhé pouzdro (4), vyznacujici se tim, Ze druhé pouzdro (4) dale zahmuje télo (20)
druhého pouzdra (4) s vnéjSim zavitem a vymezovaci matici (24) umisténou na tomto vnéj§im zavitu
téla (20) druhého pouzdra (4), pficemz vymezovaci matice (24) je nastavitelnd do prvni polohy
matice a do druhé polohy matice, prfi¢emz v prvni poloze matice je druhé pouzdro (4) kratsi nez ve
druhé poloze matice, pficemz mezi té€lem (20) druhého pouzdra (4) a vymezovaci matici (24) je
umistén pruzinovy prvek (22) tak, Ze pusobi silou proti zasSroubovani vymezovaci matice (24) a
zamezuje zkracovani druhého pouzdra (4).

19. Systém (1) pro ¢elni spojeni dvou téles podle naroku 18, vyznacujici se tim, Ze ¢elo vymezovaci
matice (24) tvorici konec druhého pouzdra (4) je opatfeno odtlacovacim krouzkem (25) z pruzného
materialu.

20. Systém (1) pro ¢elni spojeni dvou téles, ktery zahmuje trubkové pouzdro (64) se dvéma otvory
(66) pro kolik v trubkovém pouzdre (64), redukéni tm (70) zahmujici otvor (71) pro kolik
reduk¢niho trmu (70), hlavu (27) redukéniho trmu (70) s dosedaci plochou (74) hlavy (73) redukéniho
trmu (70) a druh€ pouzdro (4) obsahujici tvarovy dil (19), pficemz tvarovy dil (19) zahrnuje dosedaci
plochu (33) tvarového dilu (19), vyznacdujici se tim, Ze dale zahmuje kolik (67) uzpusobeny
k zasunuti do dvou otvort (66) pro kolik v trubkovém pouzdie (64) a do otvoru (71) pro kolik
redukéniho tmu (70), pfi€emz redukéni tm (70) je posunutelny do prvni a druhé posunuté polohy,
pfiéemzZ v prvni posunuté poloze je dosedaci plocha (74) hlavy (73) redukéniho trmu (70) v mensi
vzdalenosti od trubkového pouzdra (64) nez dosedaci plocha (33) tvarového dilu a ve druhé
posunuté poloze je dosedaci plocha (74) hlavy (73) redukcniho tmu (70) ve stejné nebo vetsi
vzdalenosti od trubkového pouzdra (64) nez dosedaci plocha (33) tvarového dilu a dale jsou
reduk¢ni tm (70) a tvarovy dil (19) vici sobé nastavitelné otocné kolem osy trubkového pouzdra
(64) do prvni a druh¢ otocené polohy, pficemz dosedaci plocha (74) hlavy (73) redukéniho trmu (70)
s¢ v pohledu v ose trubkového pouzdra (64) v prvni otoCené poloze neprekryva s dosedaci
plochou (33) tvarového dilu (19), a pficemz ve druhé posunuté poloze a zaroven ve druh¢ otocené
poloze pootocené vuci prvni otocené poloze se dosedaci plocha (74) hlavy (73) redukéniho trmu (70)
v pohledu v ose trubkového pouzdra (64) prekryva s dosedaci plochou (33) tvarového dilu (19).

21. Systém (1) pro ¢elni spojeni dvou téles, pricemz kazdé toto téleso zahrmuje alespon dvé druha
pouzdra (4) obsahujici tvarovy dil (19), pficemz tvarovy dil (19) zahmuje dosedaci plochu (33)
tvarového dilu (19), vyznadujici se tim, ze zahmuje distan¢ni mechanismus (42) obsahujici
spojovacim profilem (43) propojené alespon dva pruchozi ¢leny (44) v nichz jsou uloZeny trny (45)
distan¢niho mechanismu (42), kazdy tm (45) distanéniho mechanismu (42) je na obou svych
stranach opatfen hlavami (27) s dosedacimi plochami (28) hlav (27), pfiCemz tyto pruchozi ¢leny
(44) zahmuji otvory (46) v pruchozich Clenech (44), pfes které¢ je s trmem (45) distan¢niho
mechanizmu (42) spojen ovladaci prvek (12), pfi¢emz trny (45) distancéniho mechanismu (42) jsou
vuci tvarovym dilim (19) nastavitelné oto¢n¢ kolem os (26) druhych pouzder (4) do prvni a druhé
oto¢ené polohy, pricemz dosedaci plochy (28) hlavy (27) se v pohledu v osach (26) druhych pouzder
(4) v prvni otoCen¢ poloze nepiekryvaji s dosedacimi plochami (33) tvarovych dila (19), a pficemz
ve druhé otocené poloze pootocené vici prvni otocené poloze se dosedaci plochy (28) hlavy (27) v
pohledu v osach (26) druhych pouzder (4) prekryvaji s dosedacimi plochami (33) tvarového dilu
(19), pfi¢emz prvni a druha otocena poloha trmu (45) distanéniho mechanismu (42) je nastavitelna
ovladacim prvkem (12) a rozte¢ alespon dvou druhych pouzder (4) odpovida rozteci trmu (45)
distan¢niho mechanismu (42).

22. Systém (1) pro ¢elni spojeni dvou téles, pricemz kazdé toto téleso zahmuje alespon dvé druha
pouzdra (4) obsahujici tvarovy dil (19), pficemz tvarovy dil (19) zahmuje dosedaci plochu (33)
tvarového dilu (19), vyznacujici se tim, Ze zahrmuje nedistan¢ni mechanismus (50) obsahujici dva
vngj§i plechy (51), mezi kterymi lezi vnitini plech (52) a dale try (55) nedistanéniho mechanizmu
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(50) umisténé v otvorech (53) ve vn¢jSim plechu (51), pficemz kazdy tm (55) nedistan¢niho
mechanismu (50) je na obou svych stranach opatfen hlavami (27) s dosedacimi plochami (28) hlav
(27), nedistan¢ni mechanismus (50) je dale opatfen ovladacim c¢lenem (56) nedistanéniho
mechanizmu (50), ktery je ulozen mezi vnéjSimi plechy (51) v dutiné vytvofené otvorem (54) ve
vnitfnim plechu (52), pficemz tmy (55) nedistan¢niho mechanismu (50) jsou vuéi tvarovym
dilum (19) nastavitelné oto¢n¢ kolem os (26) druhych pouzder (4) do prvni a druhé otocené polohy,
pii¢emz dosedaci plochy (28) hlavy (27) se v pohledu v osach (26) druhych pouzder (4) v prvni
otoéené poloze neprekryvaji s dosedacimi plochami (33) tvarovych dila (19), a pficemz ve druhé
oto¢ené poloze pootocené vuci prvni otocené poloze se dosedaci plochy (28) hlavy (27) v pohledu
v osach (26) druhych pouzder (4) prekryvaji s dosedacimi plochami (33) tvarového dilu (19),
pfiéemz prvni a druha otoCena poloha trmu (55) nedistan¢niho mechanizmu (50) je nastavitelna
ovladacim prvkem (12) a rozte¢ alespon dvou druhych pouzder (4) odpovida rozteci trmu (55)
nedistanéniho mechanismu (50).

23. Systém (1) pro ¢elni spojeni dvou téles zahmujici dvé kombinovana pouzdra (75) obsahujici tm
(5) zahmuyjici hlavu (27) s dosedaci plochou (28) hlavy (27) a tvarovy dil (19), pficemz tvarovy dil
(19) zahmuje dosedaci plochu (33) tvarového dilu (19), vyznaé€ujici se tim, ze dale zahmuje
ovladaci mechanismus tmu (5) pfipojeny k trnu (5), pficemz tm (5) je zajiStén proti svému uplnému
vysunuti z prvniho pouzdra (3) a je uloZen v prvnim pouzdfe (3) posuvné v ose (17) prvniho pouzdra
(3), pricemz tm (5) je posunutelny do prvni a druhé posunuté polohy prostrednictvim ovladaciho
mechanismu trmu (5), pfiéemz v prvni posunuté poloze je dosedaci plocha (28) hlavy (27) prvniho
kombinovaného pouzdra (75) v mensi vzdalenosti od prvniho kombinovan¢ho pouzdra (75) nez
dosedaci plocha (33) tvarového dilu druhého kombinovaného pouzdra (75) a ve druhé posunuté
poloze je dosedaci plocha (28) hlavy (27) prvniho kombinovaného pouzdra (75) ve stejné nebo vétsi
vzdalenosti od prvniho kombinovaného pouzdra (75) nez dosedaci plocha (33) tvarového dilu
druhého kombinovaného pouzdra (75) a dale jsou trm (5) a tvarovy dil (19) vici sob€ nastavitelné
otocné kolem osy (86) prvniho kombinované¢ho pouzdra (75) do prvni a druhé otocené polohy,
pfi¢emz dosedaci plocha (28) hlavy (27) prvniho kombinované¢ho pouzdra (75) se v pohledu
v ose (86) prvniho kombinovan¢ho pouzdra (75) v prvni oto¢ené poloze neprekryva s dosedaci
plochou (33) tvarového dilu (19) druhého kombinovaného pouzdra (75), a pficemz ve druhé
posunut¢ poloze a zaroven ve druhé oto¢ené poloze pootocené vuci prvni otocené poloze se dosedaci
plocha (28) hlavy (27) prvniho kombinovaného pouzdra (75) v pohledu vose (86) prvniho
kombinované¢ho pouzdra (75) prekryva s dosedaci plochou (33) tvarového dilu (19) druh¢ho
kombinovaného pouzdra (75), pficemz ve druhé posunuté poloze je trn (5) druhého kombinovaného
pouzdra (75) zcela zasunut ve druhém kombinovaném pouzdre (75) tak, Ze je dosedaci plocha (28)
hlavy (27) druhého kombinovaného pouzdra (75) ve vétsi vzdalenosti od prvniho kombinovan¢ho
pouzdra (75) nez dosedaci plocha (33) tvarového dilu (19) kombinovan¢ho pouzdra (75).

18 vykresu

Seznam vztahovych znacek:

1 - Systém pro Celni spojeni dvou téles
2 - Konstrukce

3 - Prvni pouzdro

4 - Druhé pouzdro
5-Tm

6 - Vymezovaci trubka

7 - Télo prvniho pouzdra
8 - Drazka

9 - Dosedaci krouzek

10 - Dorazova podlozka
11 - Nosny Sroub

12 - Ovladaci prvek

13 - Uchop
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14 - Kolik ovladaciho prvku

15 - Pruzina ovladaciho prvku

16 - Zatka

17 - Osa prvniho pouzdra

18 - Pojistny krouzek

19 - Tvarovy dil

20 - T¢lo druh¢ho pouzdra

21 - Kluzny krouzek

22 - Pruzinovy prvek vymezovaci matice
23 - Aretacni kluzny krouzek

24 - Vymezovaci matice

25 - Qdtlacovaci krouzek

26 - Osa druh¢ho pouzdra

27 - Hlava

28 - Dosedaci plocha hlavy

29 - Otvor pro kolik

30 - Pficny otvor

31 - Zuzeni

32 - Podélny otvor

33 - Dosedaci plocha tvarového dilu

34 - Otvor tvarového dilu

35 - Zasunuta poloha

36 - Vysunuta poloha

37 - Vysunuta zajisténa poloha

38 - Celo prvniho pouzdra

39 - Celo druhého pouzdra

40 - Zakonceni prvniho pouzdra

41 - Zakonc¢eni druhého pouzdra

42 - Distan¢ni mechanizmus

43 - Spojovaci profil

44 - Pruchozi ¢len

45 - T distan¢niho mechanizmu

46 - Otvor v pruchozim ¢lenu

47 - Hlava tmu distan¢niho mechanizmu
48 - Dosedaci plochy trnu distanéniho mechanizmu
49 - Otvor trmu distané¢niho mechanizmu

50 - Nedistan¢ni mechanizmus

51 - Vn¢jsi plech

52 - Vnitini plech

53 - Otvor ve vnéjSim plechu

54 - Otvor ve vnitfnim plechu

55 - Trn nedistanéniho mechanizmu

56 - Ovladaci ¢len nedistancniho mechanizmu
57 - Otvor v ovladacim ¢lenu nedistan¢niho mechanizmu
58 - Drzadlo

59 - Drazka ve vnéjSim plechu

60 - Hlava tru nedistancniho mechanizmu
61 - Dosedaci plocha tmu nedistanéniho mechanizmu
62 - Drazka v tmu nedistan¢niho mechanizmu
63 - Spojovaci konstrukce druhych pouzder
64 - Trubkové pouzdro

65 - Celni plocha trubkového pouzdra

66 - Otvor pro kolik v trubkovém pouzdre
67 - Kolik

68 - Otvor v koliku

69 - Zavlacka

70 - Redukéni trn

71 - Otvor pro kolik redukéniho tmu
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72 - Celni plocha redukéniho trnu

73 - Hlava redukéniho tmu

74 - Dosedaci plocha reduk¢niho trnu

75 - Kombinované pouzdro

76 - T¢lo kombinovaného pouzdra

77 - Tvarovy dil kombinovaného pouzdra

78 - Trn kombinovaného pouzdra

79 - Vodici krouzek kombinovaného pouzdra

80 - Ovladaci ¢len kombinovan¢ho pouzdra

81 - Zakonc¢eni kombinovaného pouzdra

82 - Drazka v téle kombinovan¢ho pouzdra

83 - Celo kombinovaného pouzdra

84 - Dosedaci plocha tmu kombinovaného pouzdra
85 - Dosedaci plocha tvarového dilu kombinovaného pouzdra
86 - Osa kombinovaného pouzdra

87 - Vyplachovaci drazka
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