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(57) Abstract: The invention relates to a motor comprising a framework (1) housing at least one stator (7a) and an actuator (8)
mobile in relation to an axis X, configured in such a way as to adopt a magnetic coupling arrangement integrating the actuator (8),
and a series of poles (12) that are perpendicular to the axis X and can oppose a series of poles (10a) of the stator (7a) during
movement, said stator carrying excitation electromagnets (9a). Eyelets (15) are arranged in posts of the framework (1), for varying
a distance "d" between the poles (10a) of the stator (7a) and the poles (12) of the actuator (8), thereby modifying the reluctance of
the motor. Said actuator (8) comprises a plurality of plates (18) enclosed between sliding lateral bars (19) by guides (13) of the
framework and end pieces (22) comprising members (23) for connecting to the device to be actuated.

(57) Resumen:
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El motor comprende un armazdn (1) que aloja al menos un estator (7a) y un actuador (8) mévil respecto a un eje X, configurados
para adoptar una disposicién de acoplamiento magnético integrando el actuador (8) una serie de polos (12), perpendiculares al eje
X y susceptibles de enfrentarse, al desplazarse, a una serie de polos (10a) del estator (7a), cual estator lleva unos electroimanes de
excitacion (9a). Existen en unos montantes del armazén (1) unos medios colisos (15) para variar una distancia "d" entre los polos
(10a) del estator (7a) y los polos (12) del actuador (8), moditicando asi la reluctancia del motor. Dicho actuador (8) comprende
una pluralidad de laminas (18) encerradas entre unos laterales (19) deslizantes por unas guias (13) del armazén y unos testeros
(22) que incorporan miembros (23) de vinculacién al dispositivo que haya de accionar.
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MOTOR DE RELUCTANCIA AUTOCONMUTADO

Campo de ‘la invencién

La- presente invencién se refiere a un motor de
reluctanc1a autoconmutado, en partlcular un motor llneal
apllcable partlcularmente a trabajos de elevada den51dad de
fuerza para 1mpart1r un'mov1m1ento lineal bajo demanda de-
diversos.‘componenteS' mecanicos, tales como palaﬁcas o
correderas, o para desplazar de forma controlada carros
desllzantes o rodantes portadores de dlSpOSlthOS dlversos,
en sustituciodn de actuadores neumatlcos e} hldraullcos
Estado de la técnica v 4 _ »

Se conocen motores . lineales de reluctaﬁCia conmufaaa
del tipo que comprenden un armazén en el que se hallan al
menos un-estafor o primario, yAﬁn actuador o secundario
mévil fespecto a un ejé longitudinal X, configurados para
estar en una disposicién de acoplamiento magnétiéo mutuo,
en donde_dicho actuador integra en dos caras opuestas un
determinado nﬁmero de 'pqlbs equidistanteé, distribuidos
perpendicularmente a dicho eje" del movimiento y
susceptibles de quédar alineados .y enfrentados con una
distancia “d”, de separécién (o entrehierro), muy precisa,
a una serie de polos équidistantes del correspondienté
estator que tienen asociadas unas bobinas de excitacién.

El documento WO 01/87663 A2 describe ‘un sistema de
propu151on que ut;llza un motor .lineai de reluctancia
conmutada}"comprendiendo ~dicho éistema de propulsién uh

estator 'y -un actuador conflgurados para quedar - en

.acoplamiento electromagnetlco entre si, -y unos medios

generadores de energia a apllcar, ya sea al actuador o al

estator, para generar. una- fuerza de propulsién ' en

combinacién con una fuerza normal actuante en una direccidén

. sustancialmente perpendicular a-una direccidén de la fuerza

,de propulsién.

Por otra parte, el documento WO '94/26020 concierne a

un motor llneal que’ comprende un elemento . estacionario
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(estétor) 'y un elemento mov1l (actuador) 'déstinados a
producir, -a partlr de energia electrlca, uﬁ- movimiento~
llneal del actuador’ medlante el pr1nc1plo de reluctancia
varlable, ‘estando dlspuestos el actuador y el estator de
manera que uno .rodea radialmente al otro y de modo que el
actuador es capaz. de desplazarse llnealmente con respecto

al estatqr en una dlrecc1on paralela a los'' ejes

longitudinales delv actuador' y -del- estator. Elx-actuador

comprende una serie de polos de un materlal ferromagnetlco

dlSpuestos a lo largo de la longltud de su eje longitudinal

_y enfrentados, en el uso, radialmente hacia el estator. El

estator  comprende una serie de polos magnéticos excitables

dispuestos a lo largo de“la.lohgitud de su eje longitudinal

'y enfrentados, en el uso, hacia el actuador.

En los motores Iineales”de.la'técnica anocida ocurre,
poﬁ una  parte, que la disposicidén invariable de dichas
series de pblos, en el séntidé perpendicular del estator
respecto al éctuédor o viceversa, derivada de su estructura
constructiva, no permite o dificulta Vériarvia separacién 0.
acercamiento de la disposicién  en enfrentamiento- de las
mismas series de polos del estatoriy del actuador entre si,

es decir, la variacién de una distancia “d” entre dichas

" series de polos del estator y del actuador, no permitiendo

puéé, Variar el grado. de reluctancia o haciendo de dicha
Varlac1on una tarea onerosa. _.

En dichos motores llneales conoc1dos ocurre que la
construccién de dicho componente del elemento mov1l o)
actuador, al estar constltuldo por un blogue macizo ‘en el
que hay que - tallar una ‘serie de dientes constltutlvos de
los polos en el uso, presenta clerta'complejldad de trazado
y mecanizacién de dichos dientes; lo cual se traduce en un
aumento de éostev y del tiempo 'empleado_'para tal
mecanizacidn. ‘ ’

Es un propésito de la presente invencidn el

proporcionar un motor, en particular un motor lineal de .
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reluctancia autoconmutado en el que, es p051ble lograr la

variacién de la dlstancla “d”.entre la serle de polos del

estator con: respecto a la . serie. de polos del actuador

. mediante una tarea de ajuste sencilla, como se describira,

pudiéndo4variar asi la.reluctancia'del propio motbr'segﬁn
convénienciaé! o - L |
: , N o
AsimiSmo, es un prop051to de la invencién el
fac111tar \% economizar la construcc1on del conjunto ‘del
armazén o estructura,de soporte de-los elementos del motor
lineal de reluctancia autoconmitado, y de los. propios
elementos constitutivos, en particular  simplificar la
obtencién. de aquellos componentes del actuador que
coﬁfiguran los dientes o polos, c¢como se detallaré mas

adelante, ahorrando tiempo y coste de fabricaéién.,

- Breve descripcién de la invencién

El motor de reluctancia autoconmutado, objeto de 1la
invencién se propone proporcionar un conjunto estructural

de’' facil construccidén, robusto y econdémico en base a la

~utilizacién de una serie de piezas comunes, y a tal efecto

comprende un armazén en material diamagnético previsto para

alojar,” al menos, un primer estator o primario y un

“actuador o secundario de un material ferromagnético mévil

respecto a .un eje X, conflgurados para estar en -.una

disposicidén de acoplamlento magnetlco mutuo donde dicho

"actuador 1ntegra, 'en al menos ,una cara, una serie

;longltudlnal de polés " equidistantes, distribuidos

perpendicularmente’ a dicho eje. X .de movimiento 'y
susceptlbles de quedar enfrentados con una distancia “d” de
separac1on al desplazarse, a una .serie longltudlnal de

polos. equldlstantes de dicho al menos un estator, cual

estator que es al menos uno, " tiene asociados unos

electr01manes de exc1tac1on.
Conforme a esta invencién el armazdén de dicho motor de

reluctanc1a autoconmutado comprende una. o dos placas para
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sujecién, a -~cada una de ellas, de un respectivo. bloque

. portador'de un”estator y unas-columnas o montantes fijadas
a dicha placa o) placas,, a las. que se vinculan unas guias

.Aenfrentadas en las que queda gulado el actuador,»hablendose

previsto wunos- medios para desplazar contemporéneamente

dichas gulas enfrentadas respecto a dlchas placas y una de,

. dichas placas, en relac1on a aquellos,montantes {en el caso

de comprender el motor dos estatores) que;proporciQnan unos

. medios para variar la distancia “d” existente entre .la

serie de polos del estator que es al menos uno y la serie

de @olos del actuador, destinados dichos medios a variar la

reluctancia del propio motor.

Asi, en un aspecto de la invencién;'dbnde al menos un
estator y un actuador estan fijados a los qitados montantes
a través de unaé corfespondientgs placas y guias ‘mediante
unos elementos convencionales de fijqciéh.Jpasantes> por
correspondientes agujeros de los citados mbntantes del
propio armazén, los medios para variar la citada distancia

“d” entre la serie de polos del estator y'la serie de polos -

~del actuador consisten en ‘que dichos agujeros de los

montantes son alargados en sentldo perpendlcuiar al eje X,

y permlten desplazar a traves de dichos agujeros alargados,

"los elementos de fijacidén con‘el correspondlente estator

que es al menos uno y el correspondlente actuador y acercar
e} apartar entre si las respectivas series de polos

Por otro lado el cuerpo del actuador que configura los
dientes ponstitutivos de-losipolosg en vez de ser madizo
estd compuesto por una pluralidad de componentes'laminares
de material ferromagnético. "

Por ello, segun otro aspecto de 'la invencidén’ la

»pluralidad de componentes laminares de material.

ferromagnético que componen el cuerpo del actuador consiste
en unas laminas 1dent1cas que llevan configurados mediante
troquelado~los 01tados dientes o polos en el uso, cuales

laminas estén yuxtapuestas entre si formando un paquete
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apretado por: respectivas barras laterales y"cerrado por

unos testeros extremos gue en general llevan incorporado un

respectivo miembro de agarre o ‘de conexién asociable a un

dispbsitivo que haya que mover.. :

Breve descfipciéh de los dibuios _
A continuacién se - describe, a titulo puramente de
ejemplo ‘no limitatiVo, una realizacién ipreferida de un
motor lineal de‘felucténcia autocpnmutado segun la preéente
invencidén, con la ayuda de las Figs. adjuntas en las .que:
la Fig. 1 ilustra una vista'qeneral'en alzado lateral
del motor de reluctancia autoconmutado objeto de la
invencidén segun un.éjemplo de,realizadién;
'_ 'lé Fig. 1a_ilUstra una vista parcial en alzado .del
motor de la Fig.l, en cuyé mitad izquierda dé dicha Fig. la
se aprecian una‘serie de polos magnéticos del.estator, que

es al menos uno, y una serie de polos del élemento mévil o

. actuador con una minima separacién entre si, mientras que

la mitad derecha de la propia Fig.'ia\muestra las mismas
series de polos del estator'y polos del actuador con una
maxima separacién entre si;

la Fig. 2:es una Vista'en alzado del ‘motor lineal de
reluctancia autécdnmutado propuesto mostrando la caré donde
se realizan las conexiones eléctricas;

la'Fig.\3 representa un detalle parcial en despiece y
en perspectiva de un conjunté,actuédor con.polos en una
unica cara;

la fig. 4 ~es ‘una vista parcial en perspectiva gque
muestpa_.la estructura constructiva del armazén y piézés
constituyentes del motor lineal propuesto, ilustrando en
particular la interrelacién entre columnas y placas, y
entre éstaé Gltimas vy los elementos portadorés de los
estatores, y 'gulas que abarcan al actuador lineal; y

la Fig. 5 es un alzado por un eXtremo‘del‘mdtor en

’

enfrentamiento con el actuador.
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'DéSqripcién,'detalléda de un -ejemplo de ejecucién de. la

_ invencidén

Con referencia a ‘las Figs. citadas, segun la Fig. 1,
el motor llneal de reluctanc1a autoconmutado ~objeto de la

invencidn comprende un armazdédn 1, a modo de jaula, en

~material dlamagnetlco, tal como Al, = compuesto

pr1nc1palmente por dos pares de montantes 3a, 3b (en este
ejemplo unas columnas de seccién cuadrangular), un piaca‘
formatlva de un techo superlor 5 (segun la posicidén del
motor en el dlijO) 'y una placa -formativa_ de una -base
inferior 6 (también segun la posicién del motor en el
aibujo), siendo portadoras dichas placas 5, 6 de unos
correspondientes blogques o conjuntos que comprenden un
estator estac1onarlo Ta, 7b,> y dos pareéb de ﬁraveéaﬁos
43,4b (cuya func1onalldad se explicara mas adelante). Segln
la presente descripcién, el armazédn 1 aloja un primer y un

segundo componentes estacionarios (estatores) 7a, 7b en

funciones de primario, asi como un componente mdvil

(actuador) 8 en funciones de secundarid sobresaliente por
dos lados opuestos del' armazén>>1 y susceptible de .
desplazarse a lo largo de un eje X‘(Fig‘ 2) entre dichos
estatores Ta, Tb portadores de una pluralidad de polos '
La placa 5 tiene asociado el primer conjunto estator
7a portador de una serie longitudinal, paralela al eje X,
de electroimanes 9a conectados a una respectiva fuente de
energia_éléctrica (no visible), teniendo cada. uno de dichos

electroimanes 9%a uno de sus extremos libres 10a, que en el '

uso y al ser excitado por dicha energia constituye un

respectivo. polo magnético, orientado perpendicularmente

hacia el eje X del.elémento actuador 8. Al propio tiempo,

sobre la base 6 esta fijado un ‘segundo estator 7b portador
de una serie longitudinal, paralela al eje X, de
electr01manes 9b tenlendo cada uno un extremo libre 10b

que en el uso constituye 1gualmente un respectivo poloz
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magnético, orientado perpendicularmente hacia el elemento

actuador 8.

Tal como se muestra en la Fig. 4, las Citadés placas

'5,<6»portaddras de los conjuntos»éStator[.compfénden cada

una de ellas ,un>‘alojamiento' rectangular 24, de}imitado‘
lateralmente por.sendaé aéahaladuras ehfreﬁtadas‘ZSa,-que
pfoporcioﬁan en secéiéh un perfil en “C”. Por su parte dada
éonjuﬁto 26a o 26bfpoptador de un eStator‘7a,‘7b comprehde
un.soporte'aplanadd, con una'tegién‘central destinada a

montaje_de,los electroimanes 9a y 9b y unas zonas extremas

‘distales que a. modo de aletas (ver fig. 4)’sé introducen

ajustadas en las citadas acanaladuras 25a. Cada uno de los

_citados travesafios 4a, 4b comporta una porcidén o extensidn

que se introduce' también en las citadas acanaladuras 2ba

hasta hacer tope contra el lateral del soporte portador del

‘estator 7a, y 7b.‘Unos'tornillos 27 pasan a'través de los

citados travesafios 4a, 4b y se fijan a los laterales de los
citados soportes portédoreé ldev los conjuntos estatéricos
7a, Tb. | ' | |

‘El eleﬁento actuador 8, ‘compuesto de un material
ferromagnético, = -presenta en céras opuestas, unas
correspondientes primera vy Seguﬁda. serie longitudinal,
paralélaslél eje‘X7 de dientes 12 qﬁe én‘el uso constituyen
unos reépécfivos polos, Quedaﬁdo enfrentadas dichas primeré
y seéunda series de dientes‘12 cbh_la serie de éxtremos de
los electroimanes 10a 10b del primer y.segundo estator 7a,
b ‘reépeétivamente. El' citado ’elemento actuédor 8, al
desplazarse ‘linealmente, bajo excitacién de la primera vy
segunda“série de electroimanes 9a, 9b,_ésté guiado por unas

guias 13 enfpentadas y fijadas en respectivos montantes Bé,

3b. Asociado ‘al actuador existe un 1listén 30. con unas

marcas que junto con un lector éptiCo 31 constituyen un.
conjunto codificador posicional de dicho actuador.
Por otra parte,‘tantd la placa de -techo. 5 portadora'

del primer estator 7a, como‘las guias 13 del actuador 8
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estadn fijados a los monﬁaﬁtés 3é, 3b del armazén 1 mediaﬁte

unos tornlllos 14 que atrav1esan respectlvos agujeros 15 de

dlChOS ,montantes 3a,- . 3b y- agujeros 16 de la placa 5

'portadéra del-estator 7a;y:de'las guias 13 gque abrazan el

actuador 8. _
Seguin un aspecto de 1la 1nvenc1on/ el presente motor

llneal comprende _medlos para varlar una dlstanc1a “a”

~‘existente ‘entre .los polos 10a del prlmer y segundo estator

7a, 7Tb con respecto a -los polos 12 del actuador 8,
consistiendo dlChOS medlos en que los citados agujeros 15

de los montantes 3a, 3b, por donde pasan ‘los tornillos 14

.qﬁe fljan el' primer estator 7a y el actuador 8 son

alargados (permitiendd un_ajuste longitudinal a modo de un
coliso) .en sentido ‘perpendicular al eje X. Segun la
reélizaciéh ilustrada, la cabeza de un extremoly la’tuercaA
del extremo ophééto (no visible) de cada tornillo 14’quedan
alojadas en los reSpectlvos agujeros alargados 15 vya
citadoé~ Es evidente para un experto que,’ en vez de ello,

dichas cabezas y tuercas de los tornlllos 14 podrian quedar

- por fuera de :los: agujeros 15 con ayuda de arandelas

Convencionales (no representadas). _
_4 De esta manera, aflojando primero los respectivos
citados tornillos,l4'que-fljan la placa 5 portadora. del

estator 7a vy las guias 13 que sustentan el actuador 8 .se

podré subir o bajar los mismos estator 7a y actuador 8 vy,

por tanto, Vakiar la distancia “d” entre los polos'loa de

los electr01manes dél estator 7a"y'\los polos: 12 del

actuador 8. La dlstanc1a minima “d;” entre polos 1l0a -de

elebtroimanes y polos 12 del aqtuador 8 se ilustra en la
mitad izquierda de la Fig. la, mientras que la distancia
méxima “dy” entre polés 10a de electroimanes y polos 12Adel
abtuador38 se. representa en la mitad derecha de la misma
Fig. la. Obviamente, podrd haber. otras ‘distancias

intermedias a las ilustradas.
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_Después de aplicar una -distancia “d” conveniente

ﬁ(éontrolada por Ej; médiante'galgas) entre el estator 7a y

actuador 8 (y de manera similar entre el estator 7b, no

répreSentédo en la Figp 2, y actuador 8) se Volverén a
apretarddichos torhillbs 14 para asegurar la distancié “d”
adéptada. Es evidente que con ello se habra variado de una
manera sencilla y a la vez de ﬁorma precisa }a'reluctancia
entre polos iOa.del esﬁatorf7é.y polos 12 del actuador 8.

La distancia “d” o separacién entre la superficie

extrema de los dientes 12 de la'primera.serie de dientes o

pélos del‘actuadqr 8 con respecto a‘la'SUperficié‘de los
extremos o polos 10a "'de’ los electroimanes del primer

estator 7a serd la adecuada para que, en el uso, y con el

minimo valor “d;” el actuador pueda desplazarse libremente

con respecto al primer estator 7a, tanto en un sentido como

en el otro. Igualmente con el mismo fin, y en el caso de un

\‘Segundo estator no visible en dicha Fig. 2, la-distancia

“d” entre la supérficie extrema de los dientes o polos de
la segunda serie de dientes del actuador 8 con respecto a
la superficie de los extremos o polos de los electroimanes
del segundo estator serd la adecuada para que, en el uso, y
coh el minimo, valor . “d” ’el elemento actuador pueda
despiazafse longitﬁdinalmehte con réspecto a dicho segundo-

-~

estator, tanto en un sentido como en el otro.

.Segun otro aspecto de la invencién, es de destacar que

el cuerpo del . elemento actuador 8, en vez de ser macizo,.

puede estar compuesto 'por\ una pluralidad de laminas 18
(Fig. 3, con una serie de polos o una doble serie de polos
orientédos hacia caras en 6posicién) a cada una de ‘las
cuales se le habra configurado, por ejemplo }nedianté un
procedimiento_ de troguelado o similar posiblementé de
varias laminas "a la vez, 1a‘série 0 series de dientes' 12

que en el uso constituyen respectivos polos del elemento

-actuador 8, asi como unos agujeros 17. Las mismas la&minas.

>18,quedén estrechémenté yuxtapuestas a modo de paquete .y
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aprisionadas entre 'si por -unas @ barras - laterales 19

correderas 'por las guias 13; unos elémentoé de fifaciéh,
tales como tornillos 20 atrav1esan unos agu3eros 21 de las
barras laterales 19 junto con los citados agujeros 17 de,
cada lamlna 18, formando un conjunto compacto ‘

| Dicha 'operac1on de - troquelado de las léminas' 18 -
51mp11f1ca, sin dﬁda[ el trabajo que 'supondria el
mecanizado - .conocido. de un bloque macizo de "material
ferromagnetlco para tallar y conFlg rle las 01tadas prlmera
y segunda series de dlentes 12. ‘

" Los . extremos de dichas barras laterales 19 estéan

'remétados y unldos por»sehdos testeros 22 en los que, a su

vez, esta dispuesto un correspondiente miembro de agarre
23, tal como'unajanilla,-adeéuada para acoplarle el 6rgano
o) dispositivo (no representado) que haya de mover. _ f
Aun cuando la descrlpc1on vy dlijos gue anteceden
representen una reallzac1on preferlda de 1la fpresente
invencién, se comprenderd gque se podréan efectuar varias

adiciones, modificaciones y sustituciones en la misma sin

apartarse del espiritd y alcance de la presente invenciédn

segun se <def1ne en las re1v1nd1ca01ones acompanantes En

particular, serd evidente para los expertos en la tecnlca

que el motor lineal de la presente invencidén podra
realizarse en otras formas y con dtros‘ elementos,”
materiales vy vcomenentes equivalentes. Por ejemplo, el
presente motor podra constituirseICOn un solo estator 7a vy

un elemento actuador 8 provisto de una sola serie de

 dientes lZ,fdesplazable\en unas- guias ajustables en altura

respecto al soporte de dicho estator. Todo ello sin’

apartarse del espiritu o caracteristicas esenciales de la
invencién. La -realizacidn descrita aqui, por lo tanto, hay
que con51derarla en todos los aspectos como ilustrativa y

no .restrictiva, “estando 1nd1cado el alcance de la ‘invencién
por las réivindipaciones adjuntas, vy no limitadas por la

descripcién precedente.
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REIVINDICACIONES

l;— Motor de reluctancia autoconmutado, del tipo qué

comprende un armazén .(1) gque aloja- al menos un primer

estator O'primario (7a) y un actuador o secundario (8)" de
un material ferromagnético y mévil respecto a un eje X,

configurados para estar en una disposicién de  acoplamiento

;magnético7 mutﬁo donde ‘dicho actuador (8) integra en al

menos una - cara una serie 1longitudinal de polos

,equidistantes (12), 'distribuidos ‘con ~una orientacién

perpendicular u oblicuamente respecto a dicho eje X de
movimiento y susceptibles de gquedar enfrentados con una

distancia “d”, al desplazarse, a una serie longitudinal de

"polos equidistaﬁtes (10a) . de dicho estator (7a)

.correspondientes a unos electroimanes de excitacidén (9a),

caracterizado‘porque dicho al menos un -estator (7a) y el

actuador (8) estan .fijados al armézén (1) mediante

elementos convencionales de fijacién (14) pasantes por

correspondientes agujeros (15) del propio armazdn,

‘caracterizado porque

‘e el armazén (1) comprende al menoé una»placa‘(S)
portadora de dicho primer /estator (7a5 y dos
pares dev montantes (3a, 3b) vinculados -a la
misma; ’

e el actuador (8) estd -montado eﬁ disposicién
deslizante abrazado por doé guias (13)
enfrentadés, sujetadas é los citados montantes -
(3a,30) ,y | -

e la citada distancia el entre .la serié de polos
(10a) del eétatbr (7a) y la -serie devpolosv(12)

. del actuador (8) se puede variar por unos medios
de.fijacién de dicha placa (5) que es al meros
una y de dichas guias (13) a .dichos montantes
(3a,'3b) que proporcionan un movimiento relativo

entre dicha placa (5) y dichas guias (13).
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2.- Motor, segin la Treivindicacién 1, caracterizado
porque las qitaaas guias (13) -son bergendicUlares  5 los
citados montantés'(3a, 3b). ' :

3.- Motor, segln la.»reivindidacién 1, caracterizado
porqué los citados medios de fijacién"comprenden unos
agujeros (15) en los citados montantes que son alargados en
senfido perpendicular al eje X, y permiten desplazar a

través de los mismos y en dicho” sentido unos tornillos de

“fijacién (14) que se conectan a unos agujeros (16) de la

citada placa (5) portadora del correspondiente.estator (7a)
que es al menos uno y a unos agujeros de las citadas guias

(13) sustentadoras del <correspondiente actdador (8)

permitiendo . acercar o apartar entre si las respectivas’

series de polos (1l0a) y (12). _ _
4.- Motor, segun la reivindicacién 1, caracterizado

porque comprende un segundo estator (7b) asociado a una

v : - o
“seqgunda placa (6), estando ligadas ambas placas (5, 6) por

medio de dichos pares de montantes” (3a, 3b) y el actuador
se dispone intercalado entre ambos'estatores (7a, 7Tb).

' 5.- Motor, segin la reivindicacién 4, ,caracterizado.
porque las citadas placas"(S), (6) portadoras de vlos
conjuntos estétor (7a, o), COmprenden cada una de eilas uh

alojamiento rectangular (24), delimitado lateralmente por

-sendas acanaladuras enfrentadas (25a), que proporcionan en

~seccién un perfil en “C”. apto ~para recibir un

correspondienté soporte (26a) o (26b) aplanado, - con una
regién central destinada a montaje de dichos electroimanes
(%9a) vy (9b) v unas aletas laterales gue se introducen
ajustadas en laé citadas acanaladuras. (25a).

‘ 6.- Motor, segun la reivindicacién” 5, caracterizadq
porque se han previsto unos travesafios (4a), (4b) dotados
de una porcidén o extensidén que se introduce también en las.
citadas acanaladuras (25a) hasta hacer 'topé contra uﬁ
lateral del correspondiente soporte (26a, 26b)portador del

estator (7a), y (7b) a los que se fijan por unos tornillos
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(27) dispuéétos"a tra&és de unos agujeros de - dichos
trévesaﬁos‘(4a), (4b), bloqueando al cbnjunto estator en su
alojamiento. '

7- Motor, segun la reivindicacién 1, caracterizada

 porque el cuerpo - del actuador (8) que configuran los

correspondieﬁtes pdlos.esté.compuesto-por una pluralidad de

componentes laminares (18) “.de material ferromaghétiéo

consistentes en unas;léminasl(18)'que llévan'configUrados
médiante.troquelado o similar/unos (12) en'fpncién de polds
en el uso, cuales léminas,(18) estan yuxtapﬁestas entre si
formando un | paquete apretado, por QrespéctiVas barras
laterales (19) .y cerrado-pdr,unos*testerds extreﬁOS‘(22)
que llevan incorporado'un respectivo miembro (23) asociable
a un dispositivo que haya que mover.

8.—- Motor, segln la reivindicaciéﬁyQ, caracterizado
porque el actuador (8) incorpora'un listén (30) con unas
marcas'qué junto,con un lector -6ptico (31) cOnstituyen un

conjunto codificador posicional de dicho actuador.
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